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1. Installation des Sanftanlaufgerates ESG-M

Das Einbaugerat nach IP 40 muss in einem Gehause oder im Schaltschrank montiert werden. Fur
ausreichende Kuhlung ist zu sorgen (z.B. Fremdlufter). Die Temperatur darf 55°C nicht Uberschrei-
ten. Das Gerat ist auf eine senkrechte Flache zu montieren, so dass die Bellftungskanale des Kuhl-
korpers senkrecht stehen. Die Gerate sollen in relativ staubfreien und trockenen Raumen montiert
werden, um eine problemlose Funktion zu erreichen.

Weitere Bedingungen am Einsatzort:

» Schutz vor Staub und Feuchtigkeit
» Schutz vor aggressiver Atmosphare
* Frei von Vibrationen

» Stabile Netzverhaltnisse (vor allem beim Betrieb von grol3en Softstartern P > 55kW)

Im Abstand von 50 bis 100mm um das Gerat sind keine weiteren Bauteile anzubringen, um die Kih-
lung nicht zu beeintrachtigen.

? Luftzirkulation ?

Abstand:
50 bis 100mm

Gerateverdrahtung:

Netzanschluss (L1, L2, L3) Uber einen abgesicherten Trennschalter mit den Ublichen Sicherungen
herstellen.

Gerate einfach in die Motorzuleitung verschalten, gleichgultig, ob der Motor im Stern oder Dreieck
betrieben wird.

Die Verdrahtungen flr die Stromversorgung und die Steuerung mussen in getrennten Kanalen oder
Schutzrohren verlegt werden.

Bei der elektrischen Installation sind grundsatzlich die allgemeinen VDE-Bestimmungen einzuhal-
ten (VDE 0100, VDE 0113, VDE 160).
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2. EMV-gerechte Montage

Elektronische Sanftanlaufgerate zahlen nach den EMV-Normen zu den Baugruppen, die fur sich al-
leine keinen Verwendungszweck erfullen. Die Gerate stellen eine funktionelle Einheit der gesamten
Anlage dar. Die Steuerelektronik der Sanftanlaufgerate ist nach den gultigen EMV-Anforderungen
ausgefuhrt.

Der Errichter einer Anlage muss mit geeigneten Drosseln und Entstorfiltern diese Anlage entsto-
ren. Diese Komponenten kénnen auch von uns bezogen werden. Zu beachten ist auch, dass falls
die Normen der Betriebsmittelklasse A in einem speziellen Industriebereich nicht ausreichend sein
sollten (z.B. bei Beeintrachtigung empfindlicher Messkanale), der Anwender folglich Betriebsmittel
der Klasse B einsetzen muss. Die Klasse A ist bei Betriebsmitteln die Ubliche Klasse, die in der Re-
gel fur den Einsatz im Industriebereich vorgesehen ist. Die Gerate sind Uber einen zugeordneten
Transformator an das industrielle Netz angeschlossen. Softstarter der Klasse B werden bendtigt,
wenn diese in den Bereichen Gewerbe und Kleinindustrie eingesetzt und direkt an das o6ffentliche
Niederspannungsnetz angeschlossen werden sollen.

Einsatz von Drosseln (nur bei erhéhten EMV-Anforderungen notwendiqg):

Auf der Eingangsseite der Softstarter reduzieren Drosseln die stromabhangigen Netz-ruckwirkun-
gen und bewirken eine Verbesserung des Leistungsfaktors. Der Stromober-wellengehalt wird re-
duziert und die Netzqualitat verbessert. Der Einsatz von Netzdrosseln empfiehlt sich besonders
beim Anschluss von Softstartern wenn sich das Leistungsteil (Thyristorsatz, W3C) fortwahrend im
Netzbefindet und mit verschieden Anschnittwinkeln arbeitet (z.B. Option: Energieoptimierung). Bei
durchgeschalteten oder Uberbrickten Leistungsteil entfallt dieser Umstand (siehe auch EN 60947-
4-2, Abschnitt 8.3.2.1).

Einsatz von Filtern (nur bei erhohten EMV-Anforderungen notwendig):

Funkentstorfilter und Netzfilter (Kombination von Funkentstorfilter sowie einer Netzdrossel) dienen
dem Schutz vor hochfrequenten Storgrofien, die Uber das Netzkabel oder die Abstrahlung des Netz-
kabels ausgesendet werden und auf ein vorgeschriebenes bzw. gesetzliches Mal} begrenzt werden
sollen. Filter sollten moglichst in der Nahe des Softstarters montiert werden und zudem ist darauf
zu achten, dass die Verbindungsleitung zwischen Softstarter und Filter so kurz wie moglich sein
sollte.

ACHTUNG: Die Montageflachen von Softstartern und Funkentstorfilter mussen farbfrei und im
Hochfrequenzbereich gut leitend sein.

Filter haben daruber hinaus Ableitstrome, die im Fehlerfall (Phasenausfall, Schieflast) erheblich gro-
Rer als die Nennwerte werden kdnnen. Zur Vermeidung gefahrlicher Spannungen mussen die Filter
geerdet sein. Da es sich bei den Ableitstromen um hochfrequente StorgroRen handelt, missen die
Erdungsmalnahmen niederohmig und grof¥flachig sein.

Bei Ableitstromen, die den Wert von 3,5mA Ubersteigen, muss nach VDE 0160 bzw. EN 60335 ent-
weder:

. der Schutzleiter-Querschnitt > 10mm? sein
. der Schutzleiter auf Unterbrechung Uberwacht werden oder
. ein zweiter Schutzleiter zusatzlich verlegt werden.
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Schirmungsmafnahmen:

Schirmungsmalinahmen dienen zur Reduzierung der gestrahlten Stérenergie. Leitungen zwischen
Softstarter und Last kdnnen geschirmt verlegt werden. Der Schirm darf dabei nicht die PE-Leitung
ersetzen. Empfohlen werden vieradrige Leitungen (drei Phasen + PE), deren Schirm beidseitig
und grof¥flachig auf Erdpotential gelegt wird (PES). Der Schirm darf nicht Gber die Anschlussdrahte
aufgelegt werden. Schirmunterbrechungen z.B. bei Klemmen, Schitzen, Drosseln usw. mussen
niederohmig und grofflachig Uberbrtickt werden.

Praktisch kann dies z.B. dadurch geschehen, indem der Schirm in der Nahe der Baugruppe un-
terbrochen und dann grof¥flachig mit dem Erdpotential (PES, Schirmklemme) verbunden wird. Die
freien Leitungen, bei denen keine Abschirmung erfolgt, sollten nicht Ianger als 100mm sein.

Erdungsmafnahmen:

Erdungsmalnahmen sind zwingend notwendig, um die gesetzlichen Vorschriften zu erfillen und ist
die Voraussetzung fur den wirkungsvollen Einsatz weiterer Malnahmen wie Filter und Schirmung.
Alle leitfahigen, metallischen Gehauseteile mussen elektrisch leitend mit dem Erdpotential verbun-
den werden. Dabei ist fur die EMV-Malinahme nicht der Querschnitt der Leitung malRgebend, son-
dern die Oberflache, auf der hochfrequente Strome abflieRen konnen. Alle Erdungspunkte mussen
abermals mdglichst niederohmig und gut leitend auf unmittelbaren Weg an den zentralen Erdungs-
punkt (Potentialausgleichsschiene, sternférmiges Erdungssystem) gefuhrt werden. Die Kontaktstel-
len mussen farb- und korrosionsfrei sein (verzinkte Montageplatten und Materialien verwenden).
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3. Inbetriebnahme und Montagehinweise

Zunachst sind alle elektrischen Anschlisse nach den beiliegenden Schaltbildern herzustellen: L1,
L2, L3, T1 (U), T2 (V), T3 (W).

Die elektronischen Sanftanlaufgerate mussen nach den VDE-Vorschriften so an das Netz ange-
schlossen werden, dass sie mit entsprechenden Freischaltmitteln (z.B. Hauptschalter, Schitz, Leis-
tungsschutzschalter) vom Netz getrennt werden kdnnen.

Der Anschluss des Leistungsteils ist bei dem Gerat der Baureihe ESG-M... gemal der beiliegenden
Anschlussbilder zu realisieren. Der Anschluss des Neutralleiters ist nicht erforderlich.

Leitungsverlegung:

Die Netzzuleitung und die Motorzuleitung sowie die Steuerleitung sind in getrennten Kabelkanalen
zu fuhren.

Zur Vermeidung von Storungen ist es ratsam, die Elektronik-Signalleitungen getrennt von den Leis-
tungs- und/oder Schutz-Steuerleitungen zu verlegen und die Hin- und Rackleitungen der Signallei-
tungen zu verdrillen oder geschirmte Steuerleitungen zu verwenden.

Sicherungen:

Die netzseitige Absicherung ist von dem empfohlenen bzw. verwendeten Leitungsquerschnitt ab-
hangig und muf nach DIN 57100 teil 430/VDE 0100 Teil 430/3.81 vorgenommen werden.

Die Gerate ESG-M besitzen in den Baugrofde A und B keine zusatzlichen Halbleitersicherungen.
Ab Baugrolle C sind Halbleitersicherungen eingebaut. In der Tabelle (Anhang) sind entsprechende
Typen zu entnehmen.

Kompensationskondensatoren durfen nicht auf der Motorseite des Sanftanlaufgerates angeschlos-
sen werden.

Auch bei Stillstand kann ein mit einem Sanftanlaufgerat betriebener Motor Netzpotential fuhren. So-
lange die Netzzuleitung nicht freigeschaltet ist, darf daher unter keinen Umstanden an Motor oder
Sanftanlaufgerat gearbeitet werden.

Stormeldungen:

Eine oder mehrere Phasen der Netzspannung fehlen; starke Unsym-
metrie der Drehspannung

Uberhitzung des Sanftanlaufgerats

+ ungenugende Kihlung im Schaltschrank
+ zu warme Umgebungsbedingungen

* zu viele Anlaufe mit hohen Anlaufstrom

PTC-Auslosung: Thermistor- oder Klixon-Auslésung des Motors
(Kaltleiter — Auslosung)

Phasenausfall

Kuhlkorpertemperatur
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4. Bedeutung der Klemmanschliisse
Standardaktivierung
gebrickt
Anlauf und Dauerbetrieb: geschlossen
Auslauf: geoffnet
geoffnet
Anlauf und Dauerbetrieb mit|geschlossen
externer Ansteuerung (z.B.
SPS)
Auslauf mit externer Ansteue- | gedffnet
rung (z.B. SPS)
Reset bei Stérungen
gebruckt
Reset: kurzer Impuls
geoffnet

Reset mit externer Ansteue-
rung (z.B. SPS)

kurzer Impuls

Signale

Analogsignal (Option)

Eingang

Steuersignal (Option)

Ausgang

Temperaturfiihler

B:

PTC oder Klixon (bei Auslieferung gebrickt)

Versorgungsanschluss
Steuerspannung 230V AC (Option 400V AC, 110V AC, 24V
DC, 48V DC)
Relais
Relais A Offner
Relais A Schliel3er
Relais B Offner
Relais B SchlielRer
Relais Storung | Offner
Relais Stérung | Schlieler
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Beschaltung der Klemmen

Anlauf mit:

Standardanlauf Strombegrenzungsregelung
und

und
Kickstart E Spannungsregelung

malimdiing

2|131415|6|7|8 91011121?141516171819?02122
Relais | Relais Relais

Q A | B | Stoérung O

L1 (L2 (L3 |T1 |T2 | T3 |PE

Steueranschliisse

v
/" \
—_

Leistungsanschlisse

\4

\/\/\_/\/\/\/\/\/\/\/\/

+15V

91011213

L 1
112|3|4|5|6

| T T T l n.c. T n.c. T
B1 M
PTC/ | T g (Steuerspannung
Klixon | % ® 230V AC)
. 2 g Option: 400V AC
Briicke bei © o} 110V AC
Ansteuerung: Auslieferung & a 24V DC
Mit potentialfreien 5 > 48V DC
Kontakten ( Briicke & g oder interne
B1 setzen) Reset 2 2 Versorgung
Ansteuerung: w <
Mit externen
Signalen (B1 Start
entfallt)
+24\V -

Externe Ansteuerung fir
Reset z.B. mit SPS

+24V -

Externe Ansteuerung fir Start
z.B. mit SPS
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5. Bedienteil

[+], [-]: Eine Betatigung dieser Tasten fuhrt
beim Programmiermodus und beim Anlauf-
vorgang zur Erhéhung [+] oder Erniedrigung
des gewunschten Einstellwertes.

[R]: Durch Driucken der Taste [R] gelangt
man im Programmiermodus zu den Einstell-
parametern.

[E]: Mit der Taste [E] werden Einstellpa-
rameter abgespeichert und man gelangt

O O wieder in das Ausgangsmenu zuruck. Im
READY RUN FAULT Fehlerfall dient [E] als Reset-Ausldsung.
Wahrend des Betriebes kann mit [E] das
Gerat abgeschaltet werden.

DA )N Leuchtet sobald die Versorgungsspannung der Elektronik angelegt wird.
Leuchtet sobald der Start aktiviert ist. Beim Offnen des Startkontaktes (1-9) er-
lischt auch die LED. Wenn wahrend der Einstellvorgange die Taste [+] zur Ver-
anderung von Einstellwerten betatigt wird, blinkt die LED wahrend der Betati-
gung dieser Taste.

Blinkt bei Auftreten einer Storung. Erlischt nach Quittierung (RESET) des Gera-
tes.

RUN: (gelb)

Fault: (rot)
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6. Anwendung der Gerate

Das ESG-M... verfugt werkseitig Uber mehrere voreingestellte Parametersatze. Diese kdnnen
selbstverstandlich kundenspezifisch verandert werden. Erlauterungen hierzu finden Sie im nachfol-
gendem Kapitel.

Typische Anwendungen:

Pumpenhochlauf (quadratisches Lastmoment, niedriges Schwungmoment)

Empfohlene Start- | Spannungsgeregelter oder Stromgeregelter Anlauf
funktion:

Der Motor lauft zu schnell an:
» Spannungsgeregelten Anlauf: Anlaufzeit vergrofiern
« Stromgeregelten Anlauf: Begrenzungsstrom verkleinern

Der Motor lauft nicht an:

+ Spannungsgeregelten Anlauf: Anlaufzeit vergroflern (eventuell die Startfunktion auf
Stromgeregelter Anlauf andern)

« Stromgeregelten Anlauf: Wert Begrenzungsstrom vergrof3ern, bis der Motor wie gewlinscht
anlauft

Férderanlagen (konstantes Lastmoment, eventuell mit Losbrechmoment)

Empfohlene Start- | Standardanlauf oder Kickstart
funktion:

Der Motor lauft zu schnell an:

« Standardanlauf: Wert Anlaufzeit vergrofdern, eventuell Wert Startspannung verkleinern.

+ Kickstart: Wert Startstrom verkleinern. Eventuell Wert Kickspannung und Kickdauer verklei-
nern

Der Motor lauft nicht an:
« Standardanlauf: Wert Anlaufzeit vergréfRern.
» Kickstart: Wert Begrenzungsstrom vergrof3ern, bis der Motor wie gewlinscht anlauft

Liifter- u. Miihlenanwendungen (quadratisches Lastmoment, hohes Schwungmoment)

Empfohlene Start- | Stromgeregelter Hochlauf
funktion:

Der Motor lauft zu schnell an: Wert ,Startstrom® verkleinern

Der Motor lauft nicht an: Wert ,Begrenzungsstrom® vergrof3ern, bis der Motor wie gewunscht an-
lauft.
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7. Basisfunktionen bei der Inbetriebnahme des ESG-M

Nach dem Anlegen der Versorgungsspannung der Steuerelektronik erfolgt nach einer Systemuber-
prufung und Erkennungsmeldung folgende Ausgabe auf dem LCD-Display:

Das Gerat ist flr den Startvorgang bereit.

System bereit! Wiinscht man die Anderung von Parametern, so kann man
Start! Para. (R) durch Betatigen der Taste R in den Programmierbereich ge-
langen. Das erste Anzeigefenster nach Betatigung der Taste R
zeigt den Geratetypen ,ESG-M ... die Motorleistung und die
[R] Netzspannung flr das entsprechende Gerat an (Hier: 15kW,
3x400VAC). Mit Hilfe der (+) und (-) Tasten kann man sich nun
beliebig im Programmierbereich bewegen:

v V
ESG-M 15 1.10
3x 400VAC 15KW
\ 4
A
MODUS : Einst.:
Standardanlauf [+] Einschaltsperre
\ 4
MODUS : [-] Einst.:
Spannungsgereqg. Imin / Imax
v
\ 4
MODUS : Einst.:
Stromgeregelt Funktion Rel. B
\ 4
MODUS : Einst.:
Kickstart Funktion Rel. A

A

Um einen Modus zu aktivieren oder zu verandern, muss wieder die Taste [R] betatigt werden.

| 10
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Modus Standardanlauf:

MODUS:
Standardanlauf

Y

MODUS: [AKTIV]
Standardanlauf

¢V

20

Startspannung

in %

20

Anlaufzeit

Sekunden

Y

58

Ampere

Begrenzungsstrom

Y

45

Begrenzungsz.

Sekunden

(1)

A

2

Auslaufzeit

Sekunden

Anlauf: Standartanlauf ohne Erreichen der Strombegrenzung

\ e
U T UMotor
Netz
= 0, -
(=100%) N
//
// \\"I Motor
fI Iﬁennstrom
S, [ Anlaufzeit— < Auslaufzeit—] ¢
art-

spannung

Anlauf: Standardanlauf mit Einwirkung der Strombegrenzung

Y v
U Motor
Netz
(=100%)
\./I Motor
Strombegrenzung L
/‘I ﬁ| INennstrom
— Start der Begrenzungszeit t
Start- (Bei Uberschreiten der eingestellten Begrenzungszeit
spannung wird der Motorstrom abgeschaltet.)

Die Bezeichnung ,[AKTIV]® signalisiert, dass dieser Mo-
dus (hier Standardanlauf) eingestellt wurde.

Dieser Wert bestimmt, mit welcher Spannung die An-
lauframpe beginnt. (Bereich: 0-50%, Werkseinstellung:
20%)

Hier kann die Anlauframpe eingestellt werden. In dieser
Zeit mussen eine Strombegrenzung oder der Nennbe-
trieb erfolgen. (Bereich: 0-240s, Werkseinstellung: 20s)

Hier kann der Wert fur den maximalen Strom eingestellt

werden. (Bereich: | -4,5xI Werkseinstellung: 2xI-

N Nenn’

Nenn)

Die Begrenzungszeit gibt an, wie lange ein Motor im Zu-
stand der Strombegrenzung betrieben werden darf. Das
Gerat schaltet nach Ablauf der Begrenzungszeit den Mo-
torstrom ab. (Bereich: 5-180s, Werkseinstellung: 45s)

Hier kann die Dauer der Auslauframpe eingestellt werden.
In dieser Zeit wird der Motor aus dem Nennbetrieb herun-
tergefahren. (Bereich: 1-240s, Werkseinstellung: 2s)

KR
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Modus Spannungsgeregelt:

MODUS :
Spannungsgereg.

Y

MODUS: [AKTIV]
Spannungsgereqg.

¢V

Startspannung
20 in %

Anlaufzeit
20 Sekunden

Y

Begrenzungsstrom
58 Ampere

Y

Begrenzungsz. (I)
45 Sekunden

Y

Spannungsabsenk.
50 in %

Y

Auslaufzeit
2 Sekunden

Anlauf: Spannungsgeregelt ohne Erreichen der Strombegrenzung

J)
T T\ UMotor Spannungs—T
UNetz absenkung
(=100%) ,/’“\\
//
74 ‘\/' Motor
d
/‘I INennstrom
+«—Anlaufzeit—— «— Auslaufzeit—! t
Start-

spannung

Anlauf: Spannungsgeregelt mit Einwirkung der Strombegrenzung

T U
U Motor
Netz
(=100%)
\/I Motor
N Strombegrenzung U
/‘I INennstrom
— Start der Begrenzungszeit t
Start- (Bei Uberschreiten der eingestellten Begrenzungszeit
spannung wird der Motorstrom abgeschaltet.)

Dieser Wert bestimmt, mit welcher Spannung die An-
lauframpe beginnt. (Bereich: 0-50%, Werkseinstellung:
20%)

Hier kann die Dauer der Anlauframpe eingestellt werden.
In dieser Zeit miussen eine Strombegrenzung oder der
Nennbetrieb erfolgen. (Bereich: 1-240s, Werkseinstel-
lung: 20s)

Hier kann der Wert fur den max. Strom eingestellt wer-

den. (Bereich: I ...4,5xl ., Werkseinstellung: 2xI

Nenn’ Nenn)

Die Begrenzungszeit gibt an, wie lange ein Motor im Zu-
stand der Strombegrenzung betrieben werden darf. Das
Gerat schaltet nach Ablauf der Begrenzungszeit den Mo-
torstrom ab. (Bereich: 5-180s, Werkseinstellung: 45s)

Die Spannungsabsenkung gibt den Wert an, auf den die
Spannung nach dem Offnen des Startkontaktes bei er-
folgtem Nennbetrieb abgesenkt wird. (Bereich: 1-100%,
Werkseinstellung: 50%)

Hier kann die Dauer der Auslauframpe eingestellt werden.
In dieser Zeit wird der Motor aus dem Nennbetrieb herun-
tergefahren. (Bereich: 1-240s, Werkseinstellung: 2s)

| 12
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Modus Stromgeregelt

MODUS::
Stromgeregelt

Y

MODUS: [AKTIV]
Stromgeregelt

*V

Startstrom
o) Ampere

Anlaufzeit
20 Sekunden

Y

Begrenzungsstrom
58 Ampere

Y

Begrenzungsz. (I)
45 Sekunden

Y

Auslaufzeit
2 Sekunden

Stromgeregelter Hochlauf

| otor Begrenzungszeit*
eity

f—

| Begrenzungs-

Begren- dauver

zungsstrom
/Nennsiromt

A S—

F= Anlauzeit mit |'_ Nennbetrieb—y« Al."SIan'| t
Startstrom zeit
j— Anlaufzeit——

Start-
strom

* Die Begrezungszeit muss immer groRer eingestellt sein als fiir den
strombegrenzenden Anlauf notwendig ist - ansonsten wird eine vorzeitige
Abschaltung des Anlaufvorgangs erfolgen. Die Begrezungsdauer ist abhangig
von Begrer om und L

Spannungsverlaufe bei stromgeregelten Hochlauf

Ulotor Begrezungszeit Nennspannung
I+ Begrezungsdauer
l—Anlaufzeit mit |-— Nennbetriet* Auslaufs|
Startstrom zeit
}— Anlaufzeit——

Dieser Wert bestimmt, mit welchem Strom die Anlaufram-
pe beginnen soll. (Bereich: 0-4,5xI Werkseinstellung:
0A)

Nenn’

Hier kann die Dauer der Anlauframpe eingestellt werden.
In dieser Zeit mussen eine Strombegrenzung oder der
Nennbetrieb erfolgen. (Bereich: 1-240s, Werkseinstel-
lung: 20s)

Hier kann der Wert fur den max. Strom eingestellt wer-
den. (Bereich: I -4,5xI_ , Werkseinstellung: 2xI,_ )

Die Begrenzungszeit gibt an, wie lange ein Motor im Zu-
stand der Strombegrenzung betrieben werden darf. Das
Gerat schaltet nach Ablauf der Begrenzungszeit den Mo-
torstrom ab. (Bereich: 5-180s, Werkseinstellung: 45s)

Hier kann die Dauer der Auslauframpe eingestellt wer-
den. In dieser Zeit wird der Motor aus dem Nennbetrieb
Heruntergefahren. (Bereich: 1-240sec, Werkseinstellung:
2s)
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Kickstart
UMotor

MODUS :
Kickstart «— Anlaufzeit——s] — 0

// ™ Einflug der

Kick- Strombegrenzung
Y spannung|
MODUS: [AKTIV] S
Kickstart Kick-  giant. ‘Begren |“Aulflauf*| t
daver o onnung zungsdauer zel
+ \ 4
. Gibt die Dauer des Kick-Impulses an (Bereich: 1-10s,

Xick-Dauer Werkseinstellung: 3s)
3 Sekunden g:

Y

Gibt die Intensitat des Kick-Impulses an (Bereich: 25-

Kick-Spannung 70%, Werkseinstellung: 25%)

25 in %
v
Startspannung Dieser Wert bestimmt, mit welcher Spannung die An-
10 in & lauframpe beginnt. (Bereich: 0-50%, Werkseinstellung:
10%)
Y Hier kann die Dauer der Anlauframpe eingestellt werden.
Anlaufzeit In dieser Zeit mussen eine Strombegrenzung oder der
20 Sekunden Nennbetrieb erfolgen. (Bereich: 1-240sec, Werkseinstel-
lung: 20s)

Y

Hier kann der Wert fur den max. Strom eingestellt wer-

B t . .
Sgrenzungsstrom den. (Bereich: I -4,5xl_ , Werkseinstellung: 2xI,_ )

58 Ampere

Y

Die Begrenzungszeit gibt an, wie lange ein Motor im Zu-
Begrenzungsz. (I) stand der Strombegrenzung betrieben werden darf. Das
45  Sekunden Gerat schaltet nach Ablauf der Begrenzungszeit den Mo-
torstrom ab. (Bereich: 5-60s, Werkseinstellung: 45s)

Hier kann die Dauer der Auslauframpe eingestellt werden.
In dieser Zeit wird der Motor aus dem Nennbetrieb herun-
tergefahren. (Bereich: 1-240s, Werkseinstellung: 2s)

Auslaufzeit
2 Sekunden
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Einstellung Relais A:

Einst.:
Funktion Rel. A

v v

Meldefunktion
S1 [EIN]

Meldefunktion
Imin [AUS]

Y

Meldefunktion
Imax [AUS]

Melderelais A schaltet, wenn der Startkontakt (z.B.: 1 —9)

geschlossen wird und fallt nach dem Offnen des Start-
kontakts wieder ab.

Startkontakt
1-9

v

Relais A

Melderelais A schaltet, wenn der Schwellenwert | _“, der
im Menupunkt ,Imin / Imax“ eingestellt wurde, unterschrit-
ten wird und fallt beim Uberschreiten wieder ab.

—'Motor

Imin|

v

Relai Aein
elais
aus A A

v

Melderelais A schaltet, wenn der Schwellwert ,|__“, der

im MenUpunkt ,Imin / Imax® eingestellt wurde, Uberschrit-
ten wird und fallt beim Unterschreiten wieder ab.

max| «!Motor

v

. ein
Relais A A
aug

v

| 15
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Einstellung Relais B:

Einst.:
Funktion Rel. B

Melderelais B schaltet ca. 4 Sekunden, nachdem der

Nennbetrieb erreicht wurde und fallt eine Sekunde nach
Verlassen des Nennbetriebs wieder ab.

AUMotor
v v 4s " 1s
Meldefunktion
S2 [EIN]
B
Melderelais B schaltet, wenn der Schwellenwert | _“, der
im MenUpunkt ,Imin / Imax® eingestellt wurde, Uberschrit-
ten wird und fallt beim Unterschreiten wieder ab.
A
I max —IMotor
\ 4
Meldefunktion R
Imax [AUS] g
ein
| Relais Baus B B _B
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Einstellung Iil_l x

Einst.:
Imin / Imax

\4

Meldung: Imin
50 Ampere

Y

Meldung: Imax
150 Ampere

Gibt den minimalen Schwellenwert fur die Melderelais A
und B an. (Bereich: 0-4,5xl Werkseinstellung: 50A)

Nenn’

Gibt den maximalen Schwellenwert fiir die Melderelais A
und B an. (Bereich: 1-4,5xI, ., Werkseinstellung: 150A)

Der maximale Schwellenwert berechnet sich aus | ___ (minimaler Begrenzungsstrom) x 4,5.

| 17
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Einstellung Einschaltsperre:

Einst.:
Einschaltsperre

Sperrzeit
2 Sekunden

Die Sperrzeit gibt an, wie lange das Gerat nach Abbruch
oder Auslauf fur erneuten Anlauf gesperrt ist. Dient zur
Vermeidung von mehreren Anlaufen innerhalb kurzer Zeit
(z.B. bei Kompressoren). (Bereich: 0-600s, Werkseinstel-
lung: 2s)

| 18
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8. Schaltungsvorschlage

Der Einsatz des elektronischen Sanftanlaufgerate Typ ESG-M... erlaubt aufgrund der Konzeption
eine Vielzahl von Anwendungsmaoglichkeiten. Als Beispiel sind hier drei grundsatzliche Anschluss-
bilder aufgefiihrt, die einen Uberblick (iber die Einbindung in bestehende oder neu zu planende
Anlagen vermitteln sollen.

Es ist jeweils dem Anwender Uberlassen, wie die Gerate eingesetzt werden, um die grofte Effekti-
vitat zu erzielen.

Schaltungsvarianten:

Grundsatzlicher elektrischer Anschluss und Aktivierung des Anlaufs Uber T1 oder Uber einen
SPS — Ausgang. Durch das Offnen von T1 wird der Auslauf bzw. die Abschaltung des Gera-
tes eingeleitet (Minimalkonfiguration).

Aktivierung des Gerates Uber T1 und T2

Ein Kurzimpuls mit T1 speichert bei geschlossenem T2 den ,Startbefehl*. Mit dem Offnen
von T2 leitet man bei dieser Variante den Auslauf bzw. die Abschaltung ein (Die Taste T2
mul} wahrend der Auslaufphase betatigt bleiben).

Aktivierung des Gerates uber Hauptschutz.

ACHTUNG! Es ist darauf zu achten, dass die Steuerspannung nach oder gleichzeitig mit der Last-
spannung angelegt wird, weil sonst die Stérung ,Phasenausfall* aktiviert wird. Diese Stérmeldung
kann durch erneutes Einschalten der Steuerspannung oder durch Briicken der Klemmen 2 — 9 ge-
|6scht werden (RESET — Funktion).
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Schaltungsvorschlag A1.1 (Standardbeschaltung)

L1 ® ®
L2 <

L3
N * T

Mogliche Ansteuerungen:

F1[] F2[][] SPS | raane hsgang
+ -

l I S R . -
s i o
Tt |

I-"--5 Variante 2:
(potentialfreier Kontakt)
l Schalter
[fls] il [1][2][s][a]ls ]lel7 ]l& Lo ]
Elektronisches Sanftanlaufgerat Typ ESG - M

Stdérung

A B
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Schaltungsvorschlag A1.2 (Standardbeschaltung mit Uberbriickung)

(potentialfreier Kontakt)

Elektronisches Sanftanlaufgerat Typ ESG - M

L1 ® ®
L2 L 3
L3
N ) ¢ T
Mdogliche Ansteuerungen:
F1 [] FZ[][] SPS | i apehusgang
+ -
| I S I W -
g:nim
T |
-------- =T ""7T71? |-A--- Variante 2:
:-' _____ (RN [ Ep—— Schalter
I 1
1 ¢
RS bk L (TR E ]
ppgmm

2[4

A B Storung

PF]FF1£T
[14][15][16] |1I_7|IEI|E| 20][21| 22

Das Bypass-Schutz kann zur
Verringerung der Verlustleistung
m Schaltschrank eingebaut

werden.

21
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Schaltungsvorschlag A2.1:

L1 ® *
L2 ¢

L3

N * !
)| 1)
T

T';-\

T2

|.

V|-
[T 8 nREnERERE

Elektronisches Sanftanlaufgerat Typ: ESG - M.
B Stoérung

A
mlizZlE o s e

M L1
3~ T1 { K2

F-

K2

-

Nebenstehende Schutzschaltung
wird durch Beschaltung der N

Klemmen 1-9 und 3-4 ersetzt.

22
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Schaltungsvorschlag A2.2:

L1 * P

L2 ®

L3

N 0 !
)| {1
jasi Ny

P B C T1
o 8 I A
| F=====- -=--F--1
1l —-=-=-=-- -——Ft--- T2
(I F
oy = |
g | E | s s e ls)
\-l{-\-----{:j Elektronisches Sanftanlaufgerat Typ: ESG - M.
1 A B Stérung
1!
o i
o '
L
1 1 S
I e e e e e e e e o o o =
| IR

Das Bypass-Schitz kann zur

Verringerung der Verlustleistung
m Schaltschrank eingebaut

L1
T1 | |K2

werden. -
K2
T2
Nebenstehende Schutzschaltung -1
wird durch Beschaltung der
Klemmen 1-9 und 3-4 ersetzt. N

23
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Schaltungsvorschlag A3:

L1 * ®
L2 I ¢
L3 *
N *
Il
K1 A VA § K’I\I
C
L ¢
I_I
6] 1 % 1][2][s][4][s [[e][7][&][s
Elektronisches Sanftanlaufgerat Typ ESG

Storung

A B
el

M
3~

Bei Betatigung des Schalters T1 schaltet das Schutz K1 die Drehspannung an das Sanftanlaufgerat
und schliel3t den Startkontakt.
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0. Technische Daten

Versorgungsspannung
Netzspannung
Netzfrequenz

Drehfeld

Schutzart

Weitere Normen

Feuchteklasse

Einbaugerat

Einbau

Anzeige der Betriebszustande
Umgebungstemperatur

Lagertemperatur

Strombegrenzung

Storungsanzeige

Regelungsmoglichkeiten

CE-Zeichen

Aufstellhohe

Priufspannung
Uberspannungskategorie
Verschmutzungsgrad
Anschluss

230V/50-60Hz (Standard)

3-phasig 230-500V AC (+/-15%)

48Hz-62Hz

selbstsynchronisierend

Ausfuhrung: IP40 nach

DIN 40050, VGB4, DIN VDE 0160, DIN IEC 38 Kriech- und
Luftstrecke nach VDEO110

E nach DIN 40040

VDE 0558

senkrecht, elektrische Anschlisse unten

LEDs und LCD-Display

0-55°C

-25°C-70°C, relative Luftfeuchtigkeit 95% (ohne Kondensati-
on)

0,5-5x1_

Phasenausfall, Kihlkoérpertemperatur, Unterspannung, Thy-
ristorfehler, PTC-Auslésung

fur Strom, Spannung

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

bis 1000m uber NN bei Nennlast, 1% Stromreduzierung pro
100m

nach VDE 0160 Tab. 6

Ulll nach VDE 0160 5.7 (05/88)

1, IEC 664

Klemmen oder Sammelschienen und Schraubanschliisse
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10. Zusammenstellung der einzelnen Typen

[mm?]
Gewicht
[kd]
Bauform

Motorleis-
tung [kW]
Maximaler
Anlaufstrom
[A]
Empfohlene
Halbleitersi-
cherung [A]
Leitungs-
bsicherung
[A]
Empfohlener
Querschnitt
MaRe BxHxT

©
ESG-M 5,5 5,5 55 35 16 2,5 4,4 A 190x300x155
ESG-M 7,5 7,5 70 50 20 4 4,4 A 190x300x155
ESG-M 11 11 90 63 25 6 4,4 A 190x300x155
ESG-M 15 15 120 80 35 10 4,7 A 190x300x155
ESG-M 18,5 18,5 155 80 35 16 4,7 A 190x300x155
ESG-M 22 22 200 100 63 16 5,0 A 190x300x155
ESG-M 30 30 240 125 63 25 5,5 A 190x300x155
ESG-M 37 37 280 160 100 35 6,0 A 190x300x155
ESG-M 45 45 350 200 100 35 6,3 B 230x370x175
ESG-M 55 55 420 250 125 50 7,0 B 230x370x175
ESG-M 75 75 600 350 160 70 7,5 B 230x370x175
ESG-M 90 90 700 350 200 95 8,0 B 230x370x175
ESG-M 110 110 750 500 250 120 18,0 C 360x450x185
ESG-M 140 140 920 500 300 150 18,0 C 360x450x185
ESG-M 160 160 1250 500 350 240 41,0 D 600x545x375
ESG-M 200 200 1400 630 400 300 41,0 D 600x545x375
ESG-M 250 250 1800 630 400 300 42,0 D 600x545x375
ESG-M 315 315 2100 750 630 2x185 | 42,0 D 600x545x375
ESG-M 355 355 2800 800 630 2x240 | 44,0 D 600x545x375
ESG-M 400 400 3200 800 1250 2x300 | 51,0 E 850x765x495
ESG-M 560 560 4500 1250 1250 2x350 | 53,0 E 850x765x495

Irrtimer und technische Anderungen vorbehalten (Stand: Juli 2008)

Die angegebenen Werte beziehen sich auf eine Nennbetriebsspannung von 400V AC. Die ange-
gebenen Werte fiir die Uberlastbarkeit gelten bei einer Umgebungstemperatur von max. 40°C und
einer Aufstellhohe von max. 1000m. Bei den angegebenen Leistungen handelt es sich um Werte fur
Normmotoren nach IEC 72 und UNE 20106.
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11. Baugrofen

BaugroRe: A. B

°O
OO
P
o
o o
o
BaugroRe A
-——-—1& © ° 0
| | |
LT
| | o
| )
ol ™
N
] ] N
|
Pany _ _ _ Pary
A\ %4
! o
~ Durchmesser der Befestigungsbohrungen: 6,5mm
170
190
Baugrdlie B
|
&1—- ~—1T—-5 ° -
|
. - LT
I o
1 ! ~
o (s2]
o
| (s2]
1 |
al _ _ 1a -
A\~ \Y”4
o .
0 Durchmesser der Befestigungsbohrungen: 6,5mm
|
|
214 Auf Grund von technischen Weiterentwicklungen und Neuerungen, die
auch in unsere Produkte einflieBen, behalten wir uns das Recht vor,
230 Produkte zu liefern, die geringfiigig von denen in dieser Unterlage

beschriebenen und illustrierten Aufiihrung abweichen.
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BaugroRe: C
360

330

390
450

185

D

Befestigungsbohrungen D10

(ESG-M Baugrolie C)

Auf Grund von technischen Weiterentwicklungen und Neuerungen, die
auch in unsere Produkte einflieBen, behalten wir uns das Recht vor,
Produkte zu liefern, die geringfiigig von denen in dieser Unterlage
beschriebenen und illustrierten Aufiihrung abweichen.
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BaugroRe: D

600

A

A 4

560

A

A\ 4

510

A

A 4

A
Lufter Lifter Lufter

280
400
545

Steuereinheit

AnschluR:
| o Steuerelektronik § | A 4

NONON

&
Rl

—
N
-
N

-

w

Steuereinheit

280
375

ofp [
ofp [
ofp [

TT Illo
Il il «®

< —

Befestigungsbohrungen D =9mm

Leistungsanschlisse(L1...T3): M 10 / M8
(ESG-M 160; 200; 250; 315; 355 BaugroRe D)

Auf Grund von technischen Weiterentwicklungen und Neuerungen, die
auch in unsere Produkte einflieRen, behalten wir uns das Recht vor,
Produkte zu liefern, die geringfiigig von denen in dieser Unterlage
beschriebenen und illustrierten Aufiihrung abweichen.
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