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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

I. Einfiihrung

Wir méchten lhnen fiir Ihr Vertrauen, dass Sie durch den Erwerb eines TOSHIBA-Frequenzumrichters VF PS1
bewiesen haben, danken.

Wir sind sicher, dass dieses Gerat Ihren Bedurfnissen und Anforderungen voll gerecht werden wird.

Il. Sicherheitshinweise

Die nachfolgend aufgefiihrten Sicherheitshinweise sind sorgfaltig zu beachten, damit es bei der Benutzung des
Frequenzumrichters weder zu Gefahren fiir Personen noch zu Beschadigungen am Antrieb oder an Sachgiitern
kommt. Wir mochten Sie bitten, sich zunachst die Bedeutung der Symbole aufmerksam durchzulesen und dann mit
der Lektire des Handbuchs zu beginnen.

Bedeutung der Symbole
Symbol Bedeutung

Anwendungsfehler kénnen zum Tode oder schwerwiegenden Verletzungen
Gefahr | fiihren.

ﬁ Anwendungsfehler kénnen zu Verletzungen (*1) bzw. zu Sachschaden (*2)
Warnung| fiihren.

(*1) Verletzungen dieser Art kdnnen leichte Verletzungen, Verbrennungen oder Stromschlage sein.
(*2) Sachschaden an z. B. Wertgegenstanden oder Materialien.

Bedeutung der Symbole

Symbol Bedeutung

Verbot

Erklarung erfolgt im Symbol selber oder in Text- oder Bildform anbei.

Obligatorisch
Erklarung erfolgt im Symbol selber oder in Text- oder Bildform anbei.

Gefahr
Erklarung erfolgt im Symbol selber oder in Text- oder Bildform anbei.

Warnung
Erklarung erfolgt im Symbol selber oder in Text- oder Bildform anbei.

DOI@O




TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

H Begrenzung der Einsatzméglichkeiten

Dieser Frequenzumrichter wird in der Industrie fir die kontrollierte Beschleunigung von Lasten mit dreiphasigen
induktiven Motoren eingesetzt.

( A Sicherheitshinweise A
V¥ Der Frequenzumrichter kann nicht fir Geréate eingesetzt werden, die eine Gefahr
fir Menschen darstellen oder die durch einen Bedienfehler oder Stérung zu einer
direkten Gefahr fur Menschen werden (Kontrollgerate, die in der Nuklearenergie,
der Luft- und Raumfahrt, im Verkehr, medizinischen Lebensunterstlitzung oder in
Sicherheitseinrichtungen eingesetzt werden.
Sollte der Umrichter fiir diese speziellen Bereiche eingesetzt werden, kontaktieren
Sie bitte vorher lhren Lieferanten.
V¥ Zur Vermeidung von schweren Schaden oder Ausféllen aufgrund einer Umrichter-
Fehlleistung sollten Sie Ihre Anlage mit unabhangigen Sicherheitsgeraten
ausstatten, wenn die Sicherheit durch den Frequenzumrichter allein nicht
gewahrleistet ist.
V¥V Benutzen Sie den Umrichter nur fir Lasten mit dreiphasigen, induktiven
Drehstrommotoren, die in der Industrie eingesetzt werden. (Andernfalls kann es
zu Unfallen kommen.) Bevor der Frequenzumrichter mit PM-Motoren eingesetzt
wird, muss ein Kombinationstest durchgefiihrt werden. Weitere Einzelheiten
\ erfragen Sie bitte bei lhrem Lieferanten. )




TOSH IBA Frequenzumrichter VF-PS1

H Allgemeines

@Gefahl" Siehe Kapitel

- Ausbau, Veranderung oder Reparatur des Umrichters sind verboten — Gefahr durch 2.
Stromschlage, Brandverursachung, Verletzung.
Fir eine Reparatur informieren Sie bitte lhren Vertriebshandler.

@

Demontage
verboten
- Offnen Sie niemals bei angeschlossener Versorgungsspannung den Gehausedeckel bzw. 2.
die Schaltschranktiir — Gefahr durch Stromschlage.
- Stecken Sie niemals Ihre Finger in die Offnungen von z. B. Kabeleinfiihrungen oder 2.
Liftungsschlitzen, es besteht — Gefahr durch Stromschlége oder Verletzung.
Verboten + Legen von Gegenstanden auf oder in den Frequenzumrichter — Gefahr der Stromschlage, 2
Brandverursachung. 2

+ Vermeiden Sie Feuchtigkeit und Wasser in der Umgebung des Umrichters — Gefahr der
Stromschlage.

+ Schalten Sie die Spannungsversorgung erst ein, wenn Sie den Gehausedeckel bzw. die Tdr, 2.
bei Anwendung des Umrichters in einem Schaltschrank, geschlossen haben. 3.
Bei Einschalten der Versorgungsspannung bei gedffneter Abdeckung/Tir — Gefahr der
0 Stromschlage, Verletzungen. 3.
. - Sollte vom Umrichter Rauch- oder Geruchsentwicklung ausgehen, schalten Sie die
Ob!lga— Stromversorgung sofort ab. Bei einer Weiterbenutzung — Gefahr der Brandverursachung.
torisch Kontaktieren Sie zur Reparatur Ihre Vertriebsniederlassung. 3.

+ Schalten Sie den Umrichter bei langerer Nichtbenutzung aus, damit es durch Feuchtigkeit,
Staub, oder anderen Materialien nicht zu Fehlfunktionen kommen kann und somit — Gefahr
der Brandverursachung.

AN Warnung siehe

-Beriihren Sie niemals Teile der Kiihlflachen oder Bremswidersténde, diese werden wahrend 3.
des Betriebs sehr heiR— Gefahr der Verbrennung.

Berlihrung
verboten




TOSH IBA Frequenzumrichter VF-PS1

I H Transport & Installation

> Gefahr siehe

- Installieren Sie den Umrichter nicht, wenn er beschéadigt oder unvollsténdig ist. Bei 2.
Betreiben des Umrichters in einem defekten Zustand— Gefahr der Stromschlage,
Brandverursachung. Kontaktieren Sie in Féllen einer Reparatur lhre 14.4
Vertriebsniederlassung.
Verboten + Bauen Sie das Gerat nicht in der Nahe von entflammbaren Gegenstanden auf — Gefahr 2.
der Brandverursachung.
- Vermeiden Sie die Aufstellung an Orten mit Feuchtigkeit oder dtzenden Fliissigkeiten —
Gefahr der Stromschlége, Brandverursachung.
- Die in diesem Handbuch beschriebenen Bedingungen fiir den Aufstellungsort des 1.4.4
Umrichters sind einzuhalten — Gefahr durch Fehlfunktionen.
- Montieren Sie den Frequenzumrichter auf eine nichtbrennbare Unterlage, sondern z. B. auf 144
eine metallische Montageplatte.
- Die Riickwand wird sehr heil, so dass hier keine entflammbaren Gegenstande liegen 11"(‘)'4
durfen. y
Obliga- - Betreiben Sie den Umrichter nicht bei gedffneter Abdeckung — Gefahr der Stromschléage. 144
torisch - Eine Nothalt-Vorrichtung sollte entsprechend den Systembedingungen installiert werden (z.
B. Abschalten der Versorgungsspannung und Einfallen der mechanischen Bremse)
Der Betrieb sollte nicht allein durch den Umrichter unterbrochen werden, wenn es zu 14.4
Unfallen oder Verletzungen kommen kann.
- Alle weiteren Zusatzgerate sollten von TOSHIBA spezifiziert worden sein. Andernfalls kann
es zu Unféllen kommen.
AWarnung siehe
+ Der Aufstellungsort sollte frei von Vibrationen sein, und der Umrichter wahrend des 2.
Betriebs nicht am Geh&usedeckel gehalten werden, da die Abdeckung aufgehen und das
Gerat herausfallen kénnte — Gefahr der Verletzung. 14.4
Verboten
- Gerate, die 20 kg oder mehr wiegen und fiir 30 kW Motoren eingesetzt werden, sollten von 2.

2 Personen getragen werden, damit Unfélle und Verletzungen vermieden werden.

+ Benutzen Sie fiir leistungsstarkere Gerate einen Kran.
Das Heben von schweren Umrichtern kann zu Verletzungen fiihren.
Sicherheitsvorschriften fiir die Bedienung sollten eingehalten werden, damit
Personenschaden und Sachschaden am Frequenzumrichter vermieden werden.
Heben Sie den Umrichter sehr vorsichtig an, und fiihren Sie die Tragseile durch die
Halterungen auf der Ober- oder Riickseite des Umrichters.

Obligatorisch

Anmerkung 1: Halten Sie wahrend des Hebens das Gerat im Gleichgewicht, und beachten
Sie, dass keine unerwarteten Krafte auf den Umrichter einwirken.
Anmerkung 2: Schiitzen Sie den Umrichter wéhrend des Transports mit einer Abdeckung.

Anmerkung 3: Beriihren Sie nicht die Kabelanschlisse, und halten Sie sie nicht wahrend des 14.4
Transports.
+ Beachten Sie bei der Auswahl des Untergrundes das Eigengewicht des Umrichters, damit
Unfélle vermieden werden. 1.4.4

- Installieren Sie eine mechanische Bremse zur Einhaltung mdglicher geforderter Normen
(z. B. bei Motoren, die das automatische Einfallen der Gleichstrombremse erfordern).
Wenn Sie den Motor in solchen Fallen ohne mechanische Bremse betreiben, kann es zu
Personenschaden kommen.
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H Verdrahtung
{>Gefahr sehe
- SchlieRen Sie keine Eingangsspannung an die Leistungs-Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 22
und W/T3 an auch dann nicht, wenn der Frequenzumrichter abgeschaltet ist — Gefahr der
Zerstérung des Umrichters und Brandverursachung. 22
® - SchlieRen Sie keine Bremswiderstande an die DC-Anschlussklemmen (zwischen PA/+ und 5.19
PC/- oder PO und PC/-) an — Gefahr der Brandverursachung.
Verboten SchlieRen Sie die Bremswiderstande gemaR den Hinweisen unter ,Anschluss externer
Bremswidersténde* an. 2.2

+ Bis zu 15 min nach Abschalten der Stromversorgung diirfen die Kabel der Eingangsseite
nicht beriihrt werden — Gefahr der Stromschlage

- Elektrische Verdrahtung muss von einem Fachmann durchgefiihrt werden— Gefahr der 2.
Stromschlage und Brandverursachung.

+ SchlieBen Sie die Ausgangsklemmen sorgféltig an:

Bei falscher Phasenabfolge, wird der Motor in die falsche Drehrichtung drehen — Gefahr 2.
der Verletzung.

+ Verkabelung muss nach dem Einbau durchgefiihrt werden.
Bei einer Verkabelung vor dem Einbau — Gefahr der Stromschlage, Verletzung. 2.

(1) Schalten Sie die Versorgungsspannung zum Frequenzumrichter ab.

(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten bis die LED ,Charge” erloschen ist.

Obliga- (3) Testen Sie vorab mit einem Spannungsmesser fiir Gleichstromspannung von 800 VDC
oder mehr, und priifen Sie, ob die Spannung des DC-Leistungsteils (zwischen PA/+ und

0 - Bevor Sie die Verkabelung vornehmen lassen:

torisch PC/-) gleich oder weniger als 45V ist.

Werden diese MaRnahmen nicht sorgfaltig durchgefiihrt — Gefahr der Stromschlage bei der
Verdrahtung. 2.

+ Ziehen Sie die Schrauben auf dem Klemmenblock mit dem angegebenen Drehmoment an, 1
andernfalls — Gefahr der Brandverursachung. 4.4

- Priifen Sie, dass die Versorgungsspannung innerhalb +10 % -15 % (unter Volllast
innerhalb +10 %) der Nennspannung des Umrichters ist.
Die Versorgung mit einer zu groRen Spannung kénnte zu einem Ausfall, zu einem
Stromschlag oder Brand fiihren.

- Die Erdung muss sorgfaltig durchgefiihrt werden. 2.
Bei unsachgemaRer Durchfiihrung kann es zu Stromschlégen, Fehlfunktionen oder zu 2.2
erhéhten Ableitstrom kommen. 10.

Erdung
/A\Warnung sehe

- SchlieRen Sie weitere Komponenten (wie Funkentstdrfilter, Uberspannungsschutz) mit 21
eingebauten Kondensatoren nicht an die Ausgangsklemmen an — Gefahr der
Brandverursachung.

Verboten
Aufgeladene Kondensatoren konnen eine Gefahr durch Stromschlag
darstellen, auch nachdem die Versorgungsspannung abgeschaltet wurde.
A Warnung A

Bei den Umrichterantrieben mit Filtern leuchtet bis zu 15 min nach Abschalten der Stromversorgung die LED
»Charge®, vermeiden Sie daher jeglichen Kontakt mit den Klemmenanschliissen sowie mit nicht isolierten Kabeln
sowohl am Leistungsteil wie auch am Antrieb.
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I H Inbetriebnahme

> Gefahr Kapitel

« Berlihren Sie keine Innenteile des Umrichters, solange die Stromversorgung eingeschaltet 3.
ist, auch wenn der Betrieb des Frequenzumrichters unterbrochen wurde — Gefahr der
Stromschlage.

« Berlihren Sie die Schalter nicht mit nassen Handen, und reinigen Sie den Umrichter nicht 3.
mit einem feuchten Tuch — Gefahr der Stromschléage.

+ Ausreichend Abstand zu Motoren und mechanischen Komponenten halten.

Wenn der Motor aufgrund eines kurzzeitigen Netzspannungsausfalls anhélt, werden sich
(in der Grundeinstellung) die mechanischen Komponenten unerwartet in Bewegung
setzen, sobald die Stromversorgung wiederhergestellt ist — Gefahr der Verletzung.

+ Zur Unfallverhiitung an Frequenzumrichtern, Motoren und Maschinen Warnaufkleber
anbringen, die vor einem plétzlichen Wiederanlauf nach einem Stromausfall warnen (in der
Grundeinstellung).

« Der Frequenzumrichter kann wird automatisch auf den Motor nach dem ersten
Anlauf des Umrichters eingestellt werden (Autotuning & 430 =2,3).

Wahrend des Autotunings, welches einige Sekunden dauert, wird der Motor mit Strom 6.33.1
versorgt, obwohl er still steht. Es kdnnen Motorengerdusche hdrbar werden, die jedoch
kein Indiz dafiir sind, dass der Motor oder Umrichter nicht richtig laufen.

+ Setzen Sie die Ansprechschwelle fiir die Soft-Stall-Regelung (F&T !) nicht zu niedrig.

Wenn die ,Soft-Stall-Regelung“ Level 1 (FE 1) kleiner oder gleich der Stromaufnahme des
Motors ohne Belastung eingestellt ist, wird die ,Soft-Stall-Regelung* dauerhaft aktiv und die
Frequenz beim Runterlauf automatisch wieder erhéhen.

Stellen Sie die ,Soft-Stall-Regelung” Level 1 (Parameter F5T 1) nicht unter 30 % bei
normalen Nutzungsbedingungen.

Verboten 6.22

+ Schalten Sie die Stromversorgung nicht ein, solange die Abdeckung bzw. die Tur (bei 3.
Installierung in einem Schaltschrank) geoffnet ist — Gefahr der Stromschlage. 10.
= Vergewissern Sie sich, dass kein Startsignal anliegt, wenn der Umrichter nach der einer
Storung zuriickgesetzt wird — Gefahr der Verletzung durch unvermittelten Neustart des
Motors. 3.
- Installieren Sie eine mechanische Bremse bei Aufziigen und Hebezeugen.
Betreiben Sie den Motor in solchen Fallen ohne mechanische Bremse, kann z.B. durch das
geringe Drehmoment beim Autotuning die Last fallen.

Obliga-
torisch
6.21

/\ Warnung e

-Beachten Sie, dass der Motor und die angetriebene Maschine nicht mit unzulassig hohen 3.
Drehzahlen betrieben werden. (Siehe Bedienhandbuch des Motors). Bei Nichtbeachtung
— Gefahr der Verletzung.

Verboten

Wenn die Motorfangfuntion (Parameter }i.5) aktiviert ist:

/N\Warnung Keptel

Sollte der Motor aufgrund eines kurzzeitigen Netzspannungsausfalls anhalten, lauft er
unerwartet wieder an, sobald die Stromversorgung wiederhergestellt ist — Gefahr der
Verletzung.

Obliga- + Zur Unfallverhiitung an Frequenzumrichtern, Motoren und Maschinen Warnaufkleber
anbringen, die vor einem plétzlichen Wiederanlauf nach einem Stromausfall warnen.

0 + Halten Sie ausreichenden Abstand zu Motoren und mechanischen Komponenten. 5.18.1

torisch

Wenn die Funktion automatischer Wiederanlauf (Parameter F3ld)

aktiviert ist:
/\ Warnung apt

= Ausreichend Abstand zu Motoren und mechanischen Komponenten halten. 6.14.1
Bei aktivierter Wiederholfunktion ausreichend Abstand zu Motoren und Maschinen halten.
Selbst wenn sich der Motor und die Maschine still stehen und die Wiederholfunktion

N aktiviert ist, laufen der Motor und die Maschine nach dem angegebenen Zeitraum plétzlich

Obliga- wieder an.

torisch = Zur Unfallverhiitung am Frequenzumrichter, Motor und der Maschine bringen Sie

Warnhinweise an, die darauf hinweisen, dass die Wiederholfunktion aktiviert ist — Gefahr

der Verletzung.
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Wartung und Inspektion

@ Gefahr Kapitel

+ Flhren Sie am Frequenzumrichter niemals eine Reparatur oder den Austausch von
Ersatzteilen selber durch — Gefahr der Stromschlage, Brandverursachung, Verletzung.
Wenden Sie sich bei Reparaturen oder Ersatzteilaustausch an lhren

Verboten TOSHIBA-Vertriebshandler.

- Die Anlage muss taglich inspiziert und gewartet werden, andernfalls — Gefahr der
unentdeckten Fehlfunktionen, die zu Unféllen fiihren kénnen.

+ Vor der Inspektion fiihren Sie bitte folgende Schritte durch:

) (1) Schalten Sie die Stromversorgung zum Frequenzumrichter ab.
Obliga- (2) Warten Sie mindestens 15 Minuten nachdem die LED ,Charge* erloschen ist.
(3) Testen Sie vorab mit einem Spannungsmesser fiir DC-Spannung von 800 V DC oder
torisch mehr, und priifen Sie, ob die Spannung des DC-Leistungsteils (zwischen PA/+ und

PC/-) gleich oder weniger als 45V ist.
Werden diese MaRnahmen nicht sorgféltig durchgefiihrt — Gefahr der Stromschlage.

Entsorgung

/\ Warnung K

0 - Wenn Sie lhren Frequenzumrichter entsorgen wollen, lassen Sie dies durch einen

Fachmann fir Industrieabfélle * erledigen, andernfalls — Explosionsgefahr des
Leistungsteils oder Ausstrémen von giftigen Gasen — Gefahr der Verletzung.

Obliga- (*) Eine nicht fachgerechte Entsorgung ist gesetzeswidrig.

torisch

Anbringen von Warnschildern

Im Folgenden finden Sie hier Beispiele fir Warnschilder, die zur Unfallverhiitung in der Nahe des Frequenzumrichters,
Motors und anderen Komponenten angebracht werden sollten.

Wenn die Motorfangfunktion (Parameter 1i.5) Wenn die automatische Wiederanlauffunktion
aktiviert wurde, bringen Sie bitte im nach Stérungen (Parameter F373) aktiviert
Gefahrenbereich des Antriebs gut sichtbare wurde, bringen Sie bitte im Gefahrenbereich des
Warnschilder an. Antriebs gut sichtbare Warnschilder an.

Beispiel: Beispiel:

A Warnung A Warnung

automatischer Wiederanlauf bei

Motorfangfunktion SIS
orung
Halten Sie ausreichenden Abstand zu Halten Sie ausreichenden Abstand zu
Motoren und anderen Komponenten, da der Motoren und anderen Komponenten, da
Antrieb nach Wiederherstellung der nach Stérungen der Antrieb nach kurzer Zeit
Netzspannung sofort hochlaufen wird. automatisch anlaufen wird.
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1. Lieferumf

1.1 Priifung der Lieferung

Bitte priifen Sie das Gerat bei Erhalt auf folgende Punkte:

AWarnung

Verwenden Sie den Frequenzumrichter mit einer der Spezifikation (siehe Kapitel 12) entsprechenden
Spannungsversorgung zum Betrieb eines der Spezifikation entsprechenden dreiphasigen

Obliga- Drehstrom-Asynchronmotors oder Permanentmagnet-Motors. Anderenfalls kdnnte sich die

torisch Motorwelle in unvorhergesehener Weise drehen (Gefahr von Unfallen) oder der Motor tberhitzt
werden (Brandgefahr).

[ Typenbezeichnung | [Frequenzumrichter]

TO
TRANSISTOR INVERTER
VFPS1-2004PL-WN
0.4kW-1.1kVA-0.5HP

3PH-200/240V
| VE-PS1 o |

Serienbezeichnung
Spannungsversorgung
Empf. Motornennleistung

A
Vel'paCkung Warnschild

INPUT | OUTPUT

U(V) [3PH 200/240| 3PH 2001240 Q\

F(Hz)| 5060 | 3:9/7888)

1A) [ 35max_|cr e |cumnete 75
$.Ckt 5000A FUSE J 10Amax 11.5lb-in/1.3Nm

Typenbezeichnung

Serial No. 2510 05021303 0001
Made in #fkkrx

Motor Protective Device Class 10

: = Typenschild c € @

224330

I:l @ LISTED 170M
IND.CONT.EQ.
\ Typenbezeichnung Warnschild TOSHIBA CORPORI;';IIJON

:

> 000000000
[

Frequenzumrichter-Typ
Empf. Motornennleistung
Umrichter Nennleistung
Spannungsversorgung
Eingangsstrom
Ausgangsstrom
(vorliegend) Seriennummer

1.2 Produktbezeichnung

Type Form
lv F P s 1]—[2]o 3 7|P[L|Y|-|w|P|-[A]|2]2]
1

— - T J ot

Modell Netzspannung empf. Motornennleistung Bedienfeld Zusatzfunktionen | Zusatzfunktionen I Spezieller

TOSVERT 7 200V-240V| | 0.4KW: 004] 45KW: 450| [ P-integriert ] |- Imegrierie Y- andere Anwendungs
Serie VF-PS1 4:380V~480V| | 0.75kW:007| 55kW: 550 Funkentstorfilter (nicht Standard)

1.5KW: 015 75kW: 750 Klasse A1 (C2)

: : M: integrierte

2.2kW: 022|  90kW: 900 Grundentstérung

4.0kw: 037 110kW: 110K C: integrierte

5.5kW: 055| 132kW: 132K| Funkentstorfilter

7.5kW: 075] 160kW: 160K]| Klasse A2 (C3

11kW: 110 200kW: 200K Logik Ein-/Aus-

15kW: 150 250kW: 250K

gangsklemmen
18.5kW: 185| 280kW: 280K

22kW: 220| 315kW: 315K WN: Negativ
30kW: 300| 400kW: 400K WP: Positiv
37kW: 370 500kW: 500K

630kW: 630K]
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1.3 Lagerung

1) Lagern Sie das Gerat, wenn Sie es nicht sofort einsetzen, an einem trockenen, staubfreien, gut bellifteten Ort,
am besten in der Originalverpackung.

2) Vermeiden Sie eine Lagerung an Orten mit extremen Temperaturen, hoher Luftfeuchtigkeit, Nasse, Staub,
Nebel, Metallteilchen oder ahnlich aggressiven Umgebungen.

3) Wenn der Umrichter langere Zeit nicht betrieben wird, schlieRen Sie das Gerat alle zwei Jahre an eine
passende Netzspannung an, um einer Alterung der Zwischenkreiskondensatoren vorzubeugen (siehe nachster
Abschnitt). Priifen Sie bei dieser Gelegenheit die Funktionsfahigkeit des Frequenzumrichters.

4) Zur Inbetriebnahme nach langer Lagerzeit, siehe Bitte Kapitel 2, Abschnitt 2.1
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1.4 Beschreibung der Frontansicht

1.4.1 Bezeichnung und Funktion
1) Ansicht

Bedienfeld

Steuerklemmen-
abdeckung

Aus Personen-
schutzgriinden im
Betrieb geschlossen
halten.

Leistungsklemmen-
abdeckung

Aus Personen-
schutzgriinden im
Betrieb geschlossen
halten.

Nicht 6ffnen wahrend
Charge-LED leuchtet!

[Frontansicht]

I obere Abdeckung (siehe Anmerkung *) l

Kabeldurchfiihrungen

Liiftungsschlitze

Typenschild

000000000
|
J
[Bodenansicht] [Seitenansicht]

*Anmerkung: Entfernen Sie die obere Abdeckung, wenn Sie TOSHIBA Frequenzumrichter Side-by-Side (d.h. ohne seitlichen
Abstand) installieren und/oder die Umgebungstemperatur 40°C ubersteigt. Siehe Abschnitt 1.4.4 Installation.

Fir Abmessungen und Gewicht, siehe Kapitel 12, Spezifikationen.
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M integriertes Bedienfeld
Zur Bedienung und Meniifiihrung (Programmierschema), siehe Kapitel 3.

N

RUN-LED EASY-Taste *1 ” EASY-Taste LED || AUF-Taste Prozent (%)-LED
Leuchtet, wennein | (Jherwacht die mit dem Leuchtet bei Leuchtet bei Anzeige
Eg:gg?;hangegét‘r’;g_d'e Parameter festgelegte Aktivierung der eines Wertes in %.
blinkt, wenn f > 0 Hz. ? Funktion. EASY-Taste.

N
P —
~—

— Hertz (Hz)-LED
PRG-LED

Leuchtet bei Anzeige
Leuchtet im Rue % eines Wertes in Hz.
Programmiermodus.

M o iz
MODE-LED
MON-LED RUN /\) (Mool Wechseln der
. Mentiebene (Modus):
kﬁeughtet im Blink Standardanzeige,
! omtlgrmodus. lin t STOP \V T Programmierebene,
im Stdrungsanzeige- und Monitorebene
Modus.
.
ENTER-Taste
RUN Taste LED
- Auf-/Ab-Tasten LED
Leuchtet, wenn die
RUN-Taste aktiv ist. Leuchtet, wenn mit
STOP-Taste den AUF/AB-Tasten
W die Frequenz
- Stoppt den FU wahrend X 0 eingestellt werden
des Betriebs (Runterlauf- RS 485 2-Draht Schnittstelle kann. *2
rampe). "
Startet den Motor Durch zweimaliges Uber diese RS 485 Schnittstelle

(Hochlauframpe). Betatigen der Taste wird kann z.B. ein optionales AB-Taste
der Umrichter nach einer Bediengerét angeschlossen

Storung zurlickgesetzt. werden.

*1: = Weitere Informationen Uber die EASY-Taste siehe Kapitel 5.2.2.

*2: Durch Einstellung des Parameters 130 auf 1 wird das Bedienfeld fur Frequenzvorgaben gesperrt.
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2) Anschliisse des Leistungsteils

VFPS1-2004PL ~ 2015PL
VFPS1-4007PL ~ 4022PL

Kurzschlussbriicke PO _PA/+ PB PCl-

M4-Schraube 1

Erdungs-

Trennschalter des

Funkentstorfilters

A Erde

M5-Schraube
ewindebohrungen fiir die

EMV-Schirm-Montageplatte

VFPS1-2022PL, 2037PL
VFPS1-4037 PL

Kurzschlussbriicke

Erdungs- S M4-Schraube

Trennschalter des

Funkentstorfilters 4 L \
Erde M5—Schra

Gewindebohrungen fiir die

EMV-Schirm-Montageplatte

VFPS1-2055PL
VFPS1-4055PL, 4075PL

Erdungs-

" ©
Kurzschlusgbriicke 5-Schraub
RIL1 S/L2 TA3\PO PA+ PB PC[ U1 VIT2 W/T3

R

@III
|

Erde M5-Schraube

Trennschalter des

Funkentstorfilters

Gewindebohrungen fir die

EMV-Schirm-Montaaeplatte
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VFPS1-2075PL
VFPS1-4110PL

Kurzschlussbriicke
M4-Schraube ()
RIL1 S/L2 T/L3 \PO PA/+ PB /PC/- U/T1 VIT2 WIT.

Erdungs-Trennschalter des &)

Funkentstorfilters

i—u—|r—| E‘
JO2) @ SO
l_ Erde  M5-Schraube j

ewindebohrungen fiir die

EMV-Schirm-Montageplatte

VFPS1-2110PM, 2150PM
VFPS1-4150PL, 4185PL

Erdungs—TrennschaIte/

des Funkentstorfilters Kurzschlussbriicke

6-Schraube
RIL1 S22 T3 0 PA/+ PB C/- UM VT2 _WIT3

slele] [§leleleelele
@10 o,@
gl =l g i

G 9@
\PE/Erde Ms- smN

Gewindebohrungen fir die

@

EMV-Schirm-Montageplatte

VFPS1-2185PM, 2220PM
VFPS1-4220PL

= M8 Schraube Kurzschlussbriicke
Erdungs-Trennschalter des Kondensators =l
L rRLY s / UIT

Erdungs-Trennschalter des Kondensators
(400V Modelle)

Die Klemmen haben den unten
abgebildeten Aufbau. s
SchlieRen Sie Leitungen nur mit \ /

Kabelschuh und nur an A an. Gewindebohrungen fiir die EMV-Schirm-Mpntageplatte
SchlieBen Sie Leitungen nicht ohne

Kabelschuh und nicht an B an.

E (Erde) M5-Schraube
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VFPS1-4300PL, 4370PL

Erdungs-Trennschalter des Funkentstorfilters —>

M8-Schraube Kurzschlussbriicke
Die Klemmen haben den unten / it

) VT2 W3
abgebildeten Aufbau. RLY siL2 TA3

SchlieBen Sie Leitungen nur mit @ @ D @ @ ©

Kabelschuh und nur an A an.

SchlieRen Sie Leitungen nicht ohne o @ @ @ @ @ o

Kabelschuh und nicht an B an. - e 1 po  pasI® PB [l PCL || PE ®

A Q01—

Gewindebohrung fiir
EMV-Schirm-Montageplatte

E (Erde) M5-Schraube

VFPS1-2300PM~2450PM
VFPS1-4450PL~4750PL

M12-Schraube

Erdungs-Trennschalter des Funkentstorfilters =—5) Kurzschlussbriicke
. Shry sn2 s um/ vm2 wirs
]
Die Klemmen haben den unten @ @ @ @
abgebildeten Aufbau. o o

Schlielen Sie Leitungen nur mit
Kabelschuh und nur an A an. @ @ @ @

[} [}
SchlieBen Sie Leitungen nicht ohne @Q ©| PE | PO “Pax| PB " PC- PE |©) Q©
Kabelschuh und nicht an B an. M il
==} =]
A \Gewundebohrung far
"QEI: EMV-Schirm-Montageplatte

Erde (PE) M8-Schraube

VFPS1-2550P, 2750P
VFPS1-4900PC, 4110KPC

A= - A

M12-Schraube
—

M10-Schraube —{® (@) (o]

o
T
O o)X [e) /—MB—Schraube

o) 10 O G

des Funkentstorfilters ® R SI2 T3 a8 %
O (o}
PQ.QoQ°
GIE \ G/E§ G/EE
PE (Erde) M10-Schraube

Erdungs-Trennschalter = |
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VFPS1-2900P
VFPS1-4132KPC

M12-Schraube

Lifteranschluss

M10-Schraube

Erdungs-Trennschalter

des Funkentstorfilters sz T3

Erde (PE) M10-Schraube

VFPS1-4160KPC

T LE .....
i =

Erdungs-Trennschalter

M12-Schraube

M10-Schraube des Funkentstorfilters

Lufteranschluss

| ———M8-Schraube

M4-Schraube NN\ e (PE) M10-Schraube

VFPS1-4220KPC

e ﬁ_ _____ m . o —— -
D:E@I
O[O {e]]o| 9o]lo
o o o 3 Erdungs-Trennschalter
o
is Qo o o 5o
N ® des Funkentstorfilters
M12-Schraube M12-Schraube _|lo| T mr—LSF o e 2’ o
e JoF @1 1F AT 1B AL _IE
Lifteranschluss P o Yele
i ol UAT (o) VA2 [ Wm3 o
g | ———M10-Schraube
SE FU GENTZ GENE
RO SO TO e LY AN AN . (-
M4-Schraube \ AN Erde (PE) M12-Schraube
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VFPS1-4250KPC ~ 4315KPC

M12-Schraube e o]

Erdungs- ©
Trennschalter des )
Fan terminal Funkentstorfilters o o

TR
ST e TS |
(e]®) (e]®)

R/||.1 /EA_S/ L2 GIIE T/L34GIE o

L N[ \/ Erde (PE) M12-Schraube

VFPS1-4400KPC

g —3 g
Schraube fiir S| IsHe) PO.1° °© PA+ __° PC-__°°P02 ° °f°

Lifteranschluss Erdung des oo M12 Schraube
Funkentstorfilters ° o o

M12 Schraube

/N N N

M12 Schraube

M4 Schraube
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VFPS1-4500KPC

Schraube fiir
Lifteranschluss Erdung des

Funkentstorfilters

Fan terminall

L M4 Schraube

M12
Schraube

i =

° RIL1ASA21TA31 V2 RIL12 S22 TL32

0. % _.olp® .

WiT3
M12
[~ Schraube

\ Erde/PE

VFPS1-4630KPC

M12 Schraube

Schraube fiir

Erdung des

Funkentstorfilters

Fan terminal ‘

2
L M4 Schraube
Lufteranschluss

RiL1 2 si2.2 (T132

.0 PRR2? o

2 QQl
GIE\- .© feEYS ©)

M12
Schraube
W3
o) ol M12
Schraube
Erde/PE

M12 Schraube

Die Gerate VFPS1-4500KPC und VFPS1-4630KPC kdnnen an einer 12-Puls Spannungsversorgung betrieben werden.
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3) Steuerklemmen
Die Steuerklemmen sind bei allen Frequenzumrichtern VFPS1 identisch.

negative Logik
(VFPS1 —reroWN) [T [Iem(|
(IO 4 o-10v FM
SOURCE SINK E— 0-20mA__O-1mA
e O) | Chimi
Sw2

SWH PN

N ’

:). PP [FR/ISAICCA] VIl | RX [ FM [ AM T

(VFPS —rstok-WP) A Iz H H H H H “m | | |
H ""I e

[
SOURCE SINK FLA|FLB|FLC] ‘
H l I l l 1l

|
I OUT1
[ F [ R IST[S2]S3[RES] PULS LO

[_1-SU
SW1 [PWR[ CC [NO [P24PLJOUTHOUT2] CC [ | El:l
sSw4

—

. Serielle 4-Draht RS485
PWR-P24/PLC Briicke Schnittstelle (RJ45 Buchse)

| Schrauben der Steuerklemmen GroRe M3 |

1.4.2 Offnen der Abdeckung iiber den Leistungsklemmen

W Abdeckung des Leistungsklemmenblocks
Zur Verdrahtung des Leistungsklemmenblocks fiir die Modelle mit 200V-15kW oder weniger und 400V-18.5kW
oder weniger entfernen Sie die Abdeckung wie unten beschrieben:

1) (2)

Leistungsklemmen

Offnen der Abdeckung. Entfernen der Leistungsklemmen-Abdeckung
* Offnen Sie die Abdeckung, indem Sie * Offnen Sie die Abdeckung, indem Sie die Schraube
diese an der mit Pfeil [> markierten mit einem Schraubenzieher 90° gegen den
Stelle auf der rechten Seite der Uhrzeigersinn drehen, danach lasst sich die
Abdeckung anheben. Abdeckung abheben.
Drehen Sie die Schraube nicht (iber 90°, da sonst
das Gehauses beschadigt werden kdnnte.
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Fir Modelle von 200V / 0.4 kW bis 200V / 7.5 kW und 400V / 0.75 kW bis 400V / 11 kW entfernen Sie die Teile (in der
Zeichnung mit ,A“ angegeben), um die Netzzuleitung an den Leistungsklemmenblock anzuschlieRen. Siehe auch
Kapitel 2, Anschluss.

200V-0.4kW~3.7/4.0kW 200V-5.5kW~7.5kW
400V-0.75kW~3.7/4.0kW 400V-5.5kW~11kW

B Gehausedeckel
Zur Verdrahtung der Leistungsklemmen fiir die Modelle 200V-18.5 kW oder groRer und 400V-22 kW oder grofier
entfernen Sie bitte den Gehausedeckel (wenn die Charge-LED nicht leuchtet, siehe néchste Seite).

Schraube entfernen ——

Leistungsklemmen

W Abdeckung der Steuerklemmen
Zur Verdrahtung der Steuerklemmen &ffnen Sie die Abdeckung des Steuerklemmenblocks, und gehen Sie
folgendermaRen vor.

™) ()

Steuerklemmen
* Offnen Sie die Abdeckung, indem Sie diese *Lésen des Steuerklemmenblocks:
an der mit Pfeil [> markierten Stelle auf Offnen Sie die Abdeckung der Steuer-
der rechten Seite der Abdeckung klemmen (1), und I6sen Sie die Schraube
anheben. (2). Driicken Sie auf den Doppelpfeil
£, und ziehen Sie den Klemmenblock
nach unten heraus (3).
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W LED Charge
Die LED Charge leuchtet, wenn die Zwischenkreiskondensatoren des Frequenzumrichters geladen sind (Netzspannung ist
angeschlossen oder war vor kurzem angeschlossen). Bevor Sie die Abdeckung des Leistungsklemmenblocks oder den
Gehausedeckel 6ffnen vergewissern Sie sich bitte, dass diese Lampe erloschen ist, und fiihren Sie die Verkabelung
gemaf den Angaben in Kapitel 2 durch.

Position der Charge-LED:

VFPS1-2004PL~2150PM
VFPS1-4007PL~4185PL

Die LED befindet sich unter der Abdeckung
des Leistungsklemmenblocks.

LED Charge

VFPS1-2185PM~2450PM VFPS1-2550P~2900P
VFPS1-4220PL~4750PL VFPS1-4900PC~4630KPC
A o s N

7

LED Charge

LED Charge
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1.4.3 Erdung des Funkentstorfilters

Die Funktentstorfilter der Frequenzumrichter sind liber Kondensator(en) geerdet. Zur Reduzierung des Ableitstroms

des Funktentstorfilters im Umrichter kann je nach Modell auf dem Leistungsklemmenblock ein Schalter, eine Briicke

oder eine Schraube gedffnet werden. Dadurch wird der Kondensator von der Erdung getrennt und der Ableitstrom
des Funkentstorfilters reduziert.

Bei einigen Modellen kann der Erdungs-Kondensator vollstédndig abgetrennt werden, bei anderen die Kapazitat

reduziert werden.

Anmerkung 1: Beachten Sie, dass ein Betreiben des Umrichters ohne Kondensator ggf. nicht den EMV-Richtlinien
entspricht. Kontaktieren Sie Ihren Handler fir Informationen zu ableitstromfreien externen
Funkentstorfiltern.

Anmerkung 2: Achten Sie darauf, dass Sie vor dem Verbinden oder Abtrennen des Filterkondensators die
Netzspannung abgeschaltet haben und die Charge-LED erloschen ist.

W Modelle von 200V/45 kW - 400V/75 kW und weniger: Erdungs-Trennung des Kondensators mittels Schalter

@ Gefahr

Bei Verwendung eines Frequenzumrichters mit einer Leistung von 400V-4.0kW oder
® weniger bzw. mit einer Leistung von 400V-5.5kW bis 400V-18.5kW und mit Motorleitungen

mit 100m Lange oder mehr missen Sie die Taktfrequenz (Parameter LF) auf 4 kHz oder
Verboten | weniger einstellen, bevor Sie die Erdung des Funkentstorfilters trennen.

Bei einer Einstellung der Taktfrequenz von lber 4 KHz kann sonst der Frequenzumrichter
durch Ubertemperatur beschadigt werden.

/ Bei Verwendung eines Frequenzumrichters mit einer \
Leistung von 400V-4.0kW oder weniger bzw. mit einer
Leistung von 400V-5.5kW bis 400V-18.5kW und mit
Motorleitungen mit 100m Lange oder mehr miissen Sie die
Taktfrequenz (Parameter CF) auf 4 kHz oder weniger

einstellen, bevor Sie die Erdung des Funkentstorfilters

trennen.

200V 0.4~7.5kW, 18.5kW, 22kW 400V  0.75~18.5kW :

= Zur Erdung des Kondensators
driicken Sie diesen Schalter herein.
> (werkseitige Einstellung)
*
*2
*1: Position des Schalters je nach Modell. = \ Zur Trennung des Kondensators von
= Weitere Details, siehe Ansicht der Erde ziehen Sie den Schalter

Leistungsklemmen, Kapitel 1.

*2: Bei Modellen von 400V/4kW und weniger ist auf dem
Schalter ein Aufkleber mit dem Hinweis: “CF/SFr=4 kHz.”
Wenn Sie diesen Aufkleber auf lhrem Frequenzumrichter
finden, miissen Sie die Taktfrequenz (FL) auf 4 kHz oder
weniger einstellen (s.o.).

200V 11kW, 15kW, 30~45kW 400V 22~75kW :

grol® | klein —
l ’ Werkseitige Einstellung:

T Schalter geschlossen,
= Kondensatoren geerdet, volle
Filterwirkung.

grol | klein
Schalter gedffnet:

- geringer Ableitstrom

- J

iH

/.

Filterkondensatoren nicht geerdet,

U
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W Modelle von 200V - 55kW und mehr, Modelle von 400V - 90 ~ 132kW: Erdung des Kondensators

mittels einer Briicke

5—(O)

~

Werkseitige Einstellung:

Oberer Teil der Briicke mit einer
Schraube am Gehause des
Umrichters angeschlossen, volle
Filterwirkung.

obere Schraube gel6st und Briicke
gedreht, wie in der Abbildung links
gezeigt (niedriger Ableitstrom).

W Modelle von 400V - 160kW und gréRer: Erdung des Kondensators mittels einer Schraube

Werkseitige Einstellung:
Schraube in Position A wie in der
Abbildung links gezeigt (volle
Filterwirkung).

Schraube in Position B,
Filterkondensatoren nicht geerdet
(niedriger Ableitstrom).
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1.4.4 Anschluss der (DC-) Zwischenkreisdrossel

M Installation (Beispiel: VFPS1-4220KPC)

1) (2)

DC-Drossel —1 !

Abdeckung

Entfernen Sie die obere Abdeckung. Installieren sie das Gehause der
DC-Drossel an der
Schaltschrank-Riickwand und schrauben
Sie es an das Umrichter-Gehéause.

@) )

obere Abdeckung

Winkel

vordere Abdeckung

SchlieRen Sie die DC-Drossel an Anschrauben der Abdeckungen am

die Leistungsklemmen PO und Gehause der DC-Drossel.

PA/+ des Umrichters an. SchlieBen

Sie den Schutzleiter an.

= Siehe Abbildungen auf der
nachsten Seite.

SchlieRen Sie die vordere

Abdeckung nach dem

AnschlieRen.
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M Anschluss

«VFPS1-2550P~2900P, 4900PC~4160KPC» «VFPS1-4220KPC~4315KPC»

Schutzleiter

PO PA/+ PO PA/+  Schutzleiter

«VFPS1-4500KPC, 4630KPC»

T )
0 sl e [a] [J 9
— [—
o o\ le ®l|,
g 5 B
o -] - - - - |
PO.1 PA/+ PO.2 Schutzleiter PO.1 PA/+ PO.2 Schutzleiter
1.5 Anmerkungen zum Betrieb von Umrichtern

1.5.1 _Anmerkung zu umrichterbetriecbenen Motoren

Bei der Benutzung des VF-PS1 Frequenzumrichters zum Antrieb eines Motors beachten Sie bitte folgendes:

A\ Warnung

Verwenden Sie einen Umrichter passend zur Nennleistung Ihres Drehstromasynchronmotors oder
Permanentmagnetmotors.

%br:g;' Vermeiden Sie den Anschluss eines unpassenden Umrichters an lhren Motor.
Dieses kann bei Inbetriebnahme zu unruhigem Lauf der Motorwelle und/oder zu Gefahrdung durch

Unfalle oder Uberhitzung des Motors fiihren.

Vergleich Umrichterbetrieb zu Netzbetrieb
Der VFPS1-Umrichter verwendet ein sinusférmiges PWM-Steuersystem. Die Kurvenformen von Spannung und
Strom in der Motorleitung sind nicht exakt sinusférmig sondern leicht verzerrt. Aufgrund dessen erzeugt ein
umrichterbetriebener Motor im Vergleich zum Netzbetrieb mehr Verlustwarme, mehr Storeinflisse auf die
Umgebung und mehr Leitungsreflexionen. Bitte sprechen Sie lhren Handler an fiir Informationen tiber MaBnahmen
zur Reduzierung dieser Effekte.
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Betrieb in den unteren Drehzahlbereichen
Der Betrieb eines Universalmotors lber einen Umrichter bewirkt bei niedrigen Drehzahlen eine Verringerung der
Kihlleistung des Motorlufters. Reduzieren Sie also das Lastmoment, wenn Sie den Motor mit niedrigen Drehzahlen
betreiben méchten.
Wenn Sie einen Motor bei niedrigen Drehzahlen im Dauerbetrieb bei Nennlast betreiben wollen, verwenden Sie

einen fremdbellifteten Motor. Wenn der Umrichter einen fremdbeliifteten Motor betreibt, sollte der Parameter &L
zum Schutz gegen Uberlastung auf “fremdbelftete Motoren” eingestellt werden.

Anpassung der Grenze zum Schutz gegen Uberlastung
Der VF-PS1 Umrichter besitzt eine It - Logik (elektronischer Motorschutz), um den Motor vor Ubertemperatur zu
schitzen. Der Motornennstrom muss auf den Nennstrom des angeschlossenen Umrichters eingestellt werden

(Parameter tHr). In der Werkseinstellung des Umrichters ist das Verhaltnis Motornennstrom zu
Umrichternennstrom = 1 (100%).

Betrieb im oberen Drehzahlbereich bei einer Frequenz > 50Hz / 60Hz

Wenn ein Motor bei einer Frequenz > 50Hz/60 Hz betrieben wird, erzeugt er mehr Stéreinfliisse auf die Umgebung
und starkere Leitungsreflexionen, welche eventuell die Wicklungsisolationen gefahrden. Hohe Motordrehzahlen
beanspruchen auch die Lager im Motor. Kontaktieren Sie den Motorenhersteller, wenn Sie den Motor mit hohen
Drehzahlen betreiben méchten.

Betrieb mit (Getriebe-)Motoren, welche eine Olschmierung besitzen
Wenn ein Getriebemotor mit OI-Schmierung iiber einen Umrichter betrieben wird, nimmt das Schmiervermégen im
unteren Drehzahlbereichen ab. Kontaktieren Sie ggf. den Motor-Hersteller.

Sehr kleine Lasten oder Lasten, welche sehr kleine Lastmomente erzeugen
Wenn ein Motor an einer extrem kleinen Last betrieben wird (z.B. bei einem Lastfaktor < 50 %) oder wenn er eine
Last antreibt, die ein sehr kleines Lastmoment erzeugt, besteht die Gefahr einer Unstabilitdt und mechanischer
Schwingung. Abhilfe bringt eine Verringerung der Taktfrequenz oder die Anpassung der Stromregelung.

Unstabiler Betrieb
Wenn der Umrichter in Verbindung mit einem der folgenden Motoren oder Lasten verwendet wird, besteht die

Gefahr einer Unstabilitat:

> Ein Motor mit einer im Verhéltnis zur Umrichternennleistung zu groBen Nennleistung.

> Ein Spezialmotor, z. B. ein explosionsgeschiitzter Motor oder ein High-Speed-Motor.
Senken Sie die Umrichter-Taktfrequenz bei Umrichterbetrieb eines solchen Motors. Senken Sie
die Taktfrequenz bei Vektorregelung nicht unter 2,2 kHz.

> Ein Getriebe mit einem groRen Flankenspiel. Verwenden Sie in diesem Fall Hochlauframpen/
Runterlauframpen mit einer S-Form, passen Sie bei Vektorregelung die Strom- und die
Frequenzregelung an (Einstellung des Tragheitsmoments) oder verwenden die normale
U/f-Kennlinie anstatt Vektorregelung. (Ft = 0)

> Héaufige schnelle Wechsel der Drehzahl: Passen Sie in diesem Fall, wenn der Umrichter mit
Vektorregelung betrieben wird, die Antwortzeit an (Einstellung des Tragheitsmoments)
oder verwenden die normale U/f-Kennlinie anstatt Vektorregelung.
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Abbremsen eines Motors nach Trennung des Umrichters von der Spannungsversorgung
Wenn die Spannungsversorgung unterbrochen wird, lauft der Motor frei aus. Wenn Sie den Motor schneller zum
Stillstand bringen missen, nutzen Sie die Funktion automatischer Runterlauf bei Netzausfall und/oder riisten Sie
den Motor mit einem Hilfsbremssystem aus.
Bei Betrieb mit einer elektrischen Bremse trennen Sie unbedingt vor dem Bremsvorgang die
Umrichter-Motor-Verbindung lber ein Schiitz und trennen Sie voreilend die Sollwertfreigabe ST .

Generatorischer Betrieb
Wenn der Umrichter mit einer Last betrieben wird, welche ein hohes generatorisches Drehmoment erzeugt,
reagiert u.U. die Uberspannungs- oder Uberstrom-Schutz-Funktion des Umrichters und bewirkt eine
Stérungsmeldung des Umrichters. Verwenden Sie einen Bremswiderstand oder eine Energieriickspeiseeinheit.

Motoren mit zuséatzlicher mechanischer Bremse
Wenn ein Motor mit Bremssystem mit einem Umrichter betrieben wird, kann die Bremse méglicherweise aufgrund
der niedrigen Ausgangsspannung des Umrichters beim Anlaufen nicht gelést werden. SchlieRen Sie also die
Bremse Uber ein Schitz direkt ans Netz an und steuern Sie das Schiitz mit den Umrichterfunktionen.

passive mech. Bremse

passive mech. Bremse
MC2

MC1 MC1

drei-

drei-
:si e phasige
; an: ings- Spannungs-
> - versorgung
versorgung
LOW
Konfiguration 1 Konfiguration 2

Konfiguration 1: Bremsung im Stérungsfall.

Die externe mechanische Bremse wird durch die Schiitze/Relais MC2 und MC3 gesteuert. Bei Umrichter-Stérung
(FLB-FLC gedffnet) oder wenn einer der Kontakte MC1, MC2 oder MC3 gedffnet sind, féllt das Signal an der
Bremse ab (Bremsung erfolgt). Uber die Klemme PWR (sicherer Halt) wird die Versorgung des Motors
unterbrochen.

Konfiguration 2: Hubanwendungen.
Die Bremse wird durch das Umrichter-Signal LOW (unterschreiten einer Frequenzgrenze) gesteuert.

Die Konfigurationen 1 und 2 kénnen kombiniert werden.

Bei Betrieb mit einem Konuslaufermotor heben Sie den Boost des Umrichters (Spannungsanhebung im unteren
Drehzahlbereich) an oder verwenden Sie die 7-Punkte U/f-Kennlinie.
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1.5.2  Anmerkungen zu TOSHIBA Frequenzumrichtern

Uberstrom-Schutzfunktion

Der Umrichter besitzt eine Uberstrom-Schutzfunktion. Der maRgebliche Strom fiir diese SchutzmaRnahme bezieht
sich in der Werkseinstellung auf einen Motorstrom passend zur Umrichternennleistung. Wenn der Umrichter einen
Motor mit kleinerer Leistung regeln soll, missen die Uberstromschutzgrenze Parameter F&0 {) und die
elektronische Motorschutzfunktion Parameter i) angepasst werden.

Umrichterleistung

Ein Umrichter mit einer kleinen Nennleistung als die Motornennleistung sollte selbst dann verwendet werden, wenn

der mMotor einer kleinen Last betrieben wird. Der Ausgangs-Spitzenstrom kann trotzdem stark ansteigen und der
Umrichter zur Stérungsmeldung gebracht werden.

Kompensationsanlage
Es darf keine Kompensationsanlage zwischen Umrichter und Motor verwendet werden.

Der Anschluss einer Kompensationsanlage birgt die Gefahr der Zerstérung des Umrichters. Auch der Kondensator
selbst kann zerstort werden.

Uo
Umrichter v vViotor
Wo I
Ein Uberspannungsschutz darf

R PR N ebenso nicht zwischen Motor und
Umrichter verwendet werden.

Nennspannung des Umrichters

Der Umrichter muss an eine Spannungsquelle geman der Nennspannung (Typenschild) des Umrichters
angeschlossen werden. Andere Nennspannungen sind nicht zuldssig. Verwenden Sie bei Bedarf einen
Transformator in Verbindung mit einer Netzdrossel.

Anordnung von Sicherungen bei Verwendung mehrerer Umrichter

Schiltz 1 schiiz2  (Sicherung)
— i —
—0 O o) Umrichter1

Schiitz 3
— .
——O o—

—————1 Umrichter2

Schiitz n
~

Umrichter n

Die Umrichter sind also einzeln abzusichern,
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Netzanschluss mehrerer Umrichter

Umrichter haben in ihrem Hauptstromkreis keine Sicherung integriert. Wenn mehrere Umrichter an einem
Spannungspfad angeschlossen werden, sollte eine Anordnung von Sicherungen wie im Bild oben dargestellt
verwendet werden. Damit ist sichergestellt, dass bei Kurzschluss in einem Umrichter nicht alle Umrichter
abgeschaltet werden.

Stromoberwellen
Ist der EinfluR von harmonischen Verzerrungen der Netzspannung nicht zu vernachlassigen schleien Sie bitte
eine Netzsroddel am Eingangs des Umrichters an. (z.B. bei Betrieb von Geraten im selben Netz, welche starke

Verzerrungen der Netzspannung erzeugen, z.B. Sanftanlasser oder Frequenzumrichter mit groRer Leistung) .

Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen (RCD, ,,FI-Schutzschalter®)

Im Falle eines Defekts eines Frequenzumrichters kdnnen Fehler-Gleichstrome auftreten. Schutzeinrichtungen vom
Typ A oder AC Fehler erfassen diese nicht oder werden durch Fehler-Gleichstréme in lhrer Funktion beeintréchtigt.
Kontaktieren Sie lhre TOSHIBA Vertriebsniederlassung fiir Schutzeinrichtungen mit der Auslosecharakteristik Typ B
nach IEC60755 zur sicheren Erkennung von Fehler-Wechselstromen, pulsierende Fehler-Gleichstromen und
glatten Fehler-Gleichstromen.

1.5.3 __Einfliisse von Ableitstromen und GegenmaBnahmen

AWarnung

Im Umrichterbetrieb insbesondere bei Verwendung abgeschirmter Motorleitungen und Funkentstérfiltern
entsteht ein Ableitstrom. Dieser Ableitstrom kann seine Umgebung beeinflussen. Der Ableitstrom ist
abhangig von der Taktfrequenz und der Lange der Motorleitung. Treffen Sie folgende Ma3nahmen, um
Ableitstréme zu vermeiden.

(1) Einfliisse von Ableitstromen auf Erdpotential

Lol
?l:;tl-:;f;:-:q:; E Ei :: O Umiichler [— -.L kol

L. ] |
I Hl d T |
- )
]
ﬂ Umirichles E__J *— {Moior

il T L

- . —

£

Ableitstrome kénnen die Elektronik benachbarter Gerate beeinflussen. Storeinflisse kénnen Fehlfunktionen anderer
elektronischer Gerate verursachen.

Vorsorgemafnahmen:

1. Erden Sie alle elektronischen Geréate und den Kabelschirm der Motorleitung sorgfaltig.
2. Vermeiden Sie Erdschleifen.

3. Verwenden Sie ggf. Parameter LF, um die PWM-Taktfrequenz zu verringern.
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(2) Einfliisse von Leitung zu Leitung.

Bei einer mdglichen elektromagnetischen Einkopplung von Motorleitung zu Motorleitung oder von Motorleitung zu
Steuerleitung besteht die Gefahr von Stérungsausldésungen der Umrichter oder externer Motorschutzschalter.
Speziell bei Anordnungen mit langen Motorleitungen >50m koppeln hochfrequente Anteile leicht in benachbarte
Leitungen ein. Trennen Sie unbedingt Motorleitungen raumlich von Steuerleitungen. Bei der Notwendigkeit einer
Uberkreuzung von Motorleitungen und Steuerleitungen verwenden Sie einen Uberkreuzungswinkel von 90°.

L]
—?,___E'— —1 4-\_1_i-,|_L
-.Spul'nuugs —0 O—— Umrichtar —T1 _
LT

S M-

o—

Motorschutzschalter:

Hohe Frequenzanteile der Ableitstrome kdnnen die Funktion externer Motorschutzschalter beieintrachtigen,

insbesondere bei Verwendung von Motorleitungen mit 50m Lénge oder mehr oder bei Geraten mit 4kW Leistung
oder weniger.

Zu treffende MaBnahmen:

4 )

1. Verwenden Sie anstatt eines Motorschutzschalters den elektronischen Motorschutz
des Umrichters (Parameter DLT, Ehr).

2. Verwenden Sie Parameter LF, um die PWM-Taktfrequenz zu verringern.

3. Verwenden Sie Filmkondensatoren mit Kapazitaten von 0,1 bis 0,5 uF-1000 V

an den Eingangs- und Ausgangsklemmen jeder Phase des Motorschutzschalters.

— M
um I—_]

ViT2

W3

| Motorschutzschalter
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Strommessgerite:
Wenn ein Amperemeter in der Motorleitung angeschlossen wird um den Ausgangsstrom des Umrichters
anzuzeigen, besteht die Gefahr der Einkopplung durch Hochfrequenz-Anteile. Speziell bei langen Motorleitungen

(> 50m) und Umrichtern mit kleiner Leistung kénnen diese Storeinflisse groR im Vergleich zum Motor-Nennstrom
sein.

Zu treffende MaBnahmen:

1. Verwenden Sie zur Stromanzeige durch externe Messinstrumente die analogen Ausgangsklemmen des
Umrichters (FM - Klemme und AM - Klemme).
Verwenden Sie einen 1 mADC - Amperemeter oder einen 10 VDC - 1 mA - Voltmeter.

2. Verwenden Sie die Umrichter-Monitor-Funktion, um den Ausgangsstrom zu (iberprifen.

Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen (RCD, ,,FI-Schutzschalter®):

Ableitstrome enthalten hohe Frequenzanteile, welche von der Schutzeinrichtung zuverlassig erkannt werden
mussen. Anderenfalls besteht im Falle eines Defektes Gefahr von Herzversagen beim Berlihren
spannungsfiihrender Teile.

Zu treffende MaRnahmen:

1. Verwenden Sie allstromsensitive Schutzeinrichtungen (Auslésecharakteristik B nach IEC60755).
2. Kontaktieren Sie Ihre TOSHIBA Vertriebsniederlassung.

1.5.4 Installation

B _Installationsumgebung

Der VF-PS1 Umrichter ist ein elektronisches Steuergerat. Deshalb sollte der Installationsumgebung sorgfaltige Beachtung

gewidmet werden.
<D Gefahr

Brennbares Material vom Umrichter fernhalten => Entziindungsgefahr!

%,

Verboten

Setzen Sie den Umrichter nur unter den in diesem Bedienhandbuch beschriebenen Umgebungs-

bedingungen ein.
A Warnung

- Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er Vibrationen ausgesetzt ist.

Verbindlich

%,

Verboten

- Die Versorgungsspannung muss innerhalb +10 %/ - 15 % (unter Voll - Last innerhalb +10 %) der
Nennspannung des Umrichters sein.

- Die Versorgung mit einer zu grofRen Spannung konnte zu einem Ausfall, zu einem elektrischen

Verbindlich Schlag oder zu einem Brand fiihren.
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& Warnung

- Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem eine der unten aufgelisteten Chemikalien oder Losungsmittel in
Gebrauch sind.
Wenden Sie sich bitte schon vorher an Ihren Toshiba-Handler, wenn Sie beabsichtigen, den Umrichter an einem Ort zu
installieren, an dem der Umrichter mit Chemikalien oder Lésungsmitteln in Beriihrung kommen kann, die nicht in den
folgenden Tabellen stehen.

Zulassige * Chemikalien und Lésungsmittel (duBerlich) Unzuldssige Chemikalien und Lésungsmittel
Chemikalie Chemikalie
Essigsaure Azeton
(Konzentration von weniger als 10%) Benzene
Chlorwasserstoffsaure Chloroform
(Konzentration von weniger als 10%)

Schwefelsaure Ethylenglycol
(Konzentration von weniger als 10%) Essigsaureethylesther
Natriumchlorid )
Glycerin
Hexan
Triethylenglycol tetrachloroethylene
* Dies gilt nicht fiir Gase! Trichlorethylen
Xylen
Ammoniak

Vermeiden Sie es, den Umrichter in heilRen, feuchten oder staubigen Umgebungen oder einem Ort mit Temperaturen weit unter
0 °C zu installieren. Der Umrichter muss vor dem Eindringen von Wasser und Metallteilchen/ -spanen geschiitzt werden.
Installieren Sie den Umrichter nicht in einer Umgebung, wo er mit korrosiven Gasen ausgesetz ist oder Kiihlflissigkeit zum
Schneiden oder Schleifen eingesetzt wird.

Verwenden Sie den Umrichter bei Umgebungstemperaturen von —10 bis 40 °C (bis 50 °C, wenn die Abdeckung auf der
Oberseite des Umrichtergehauses entfernt wurde).

Anmerkung:  Der Umrichter erzeugt Warme. Wenn er in einem Schaltschrank installiert wird, achten Sie auf ausreichende
Luftzufuhr und auf seine Platzierung im Schaltschrank. Wenn der Umrichter in einem Schaltschrank installiert
wird (und gegen hereinfallenden Staub, Feuchtigkeit, etc geschiitzt ist), dann kénnen Sie die obere Abdeckung
entfernen.

Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er Vibrationen ausgesetzt ist.

Anmerkung:  Wenn Sie den Umrichter an einem Ort der Vibrationen ausgesetzt ist installieren wollen, sollten Sie
MaRnahmen zur Dampfung dieser Vibrationen treffen. Wenden Sie sich bitte schon vorher an Ihren
Toshiba-Vertragshandler.

Wenn Sie den Umrichter in der Nahe eines der folgenden Hilfsmittel oder Gerate installieren,
dann treffen Sie vorher MaRnahmen zum Schutz der Hilfsmittel und Gerate vor Fehlfunktion.
Komponenten wie Tauchmagnete, Bremsen, magnetische Kontaktschalter, fluoreszierende
Lampen usw. kénnen mit Umrichter-Netzdrosseln vor Fehlfunktionen durch Spannungsspitzen
geschlitzt werden.
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H Installation

<D Gefahr

- Installieren bzw. betreiben Sie den Umrichter nicht, wenn er beschadigt oder unvollstandig ist.
- Das Betreiben des Umrichters in einem defektem Zustand kdnnte zu einem elektrischen Schlag
oder Brand flihren. Kontaktieren Sie Ihren Toshiba-Handler im Falle einer Reparatur.

unzuléssig

- Installieren Sie den Umrichter auf einen nichtbrennbaren Untergrund (z. B. einer Stahlplatte),
andernfalls erwarmt sich im Betrieb die Riickseite stark.

- Verwenden Sie den Umrichter nur mit geschlossenem Frontdeckel => Gefahr eines elektrischen
Schlags.

Verbindlich - Verwenden Sie keine optionalen Komponenten, die nicht von Toshiba zum Betrieb mit diesem
Umrichter zugelassen wurden.

- Installieren Sie den landesspezifischen Normen entsprechend eine Not-Aus-Vorrichtung. Mit der
integrierten Funktion ,sicherer Halt* kann ggf. auf ein zusatzliches Schiitz zur Unterbrechung der
Spannungsversorgung verzichtet werden.

A Warnung

- Installieren Sie den Umrichter nicht auf einem nachgebenden und/oder brennbaren
Untergrund.
Beachten Sie bei der Auswahl des Untergrundes das Gewicht des Umrichters.
- Der Umrichter ist nicht mit einer mechanischen Bremse ausgestattet.
Zur Einhaltung méglicher geforderter Normen (z.B. bei Hebezeugen) betreiben Sie den Motor nicht

unzuléssig )
ohne mechanische Bremse.

Bauen Sie das Gerat sicher in aufrechter Lage an einem gut belifteten Ort auBerhalb direkter Sonnenbestrahlung ein.
Die Umgebungstemperatur darf generell zwischen —10°C und 40°C betragen. Betrieb bei Umgebungstemperaturen
50°C ist mdglich, wenn die obere Abdeckung des Gerates entfernt wird, und durch die darunter liegenden Offnungen
eine freie Luftzirkulation gewéhrleist ist.

Der Mindestabstand zu benachbarten Bauteilen muss oben/unten mindestens 10 cm betragen. Dadurch wird eine
ausreichende Beluftung gewahrleistet. Liftungsschlitze oder Luftzirkulations6ffnungen dirfen nicht verdeckt werden.
Durch die Méglichkeit der Side-by-Side Installation muss nicht auf einen ausreichenden seitlichen Abstand von
TOSHIBA VFPS1 Umrichtern untereinander geachtet werden, wenn die obere Abdeckung entfernt wird. Montieren
Sie das Gerat moglichst auf einer warmeableitenden Riickwand (z. B. Montageblech eines Schaltschrankes).

Vermeiden Sie Aufstellungsorte mit Vibrationen, Hitze, Feuchtigkeit, Staub, Metallteilchen/-spanen, dtzenden Gasen
oder Fluiden und Quellen elektromagnetischer Stérungen.

Ein ausreichender Arbeitsraum zur Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung sollte vorhanden sein. Sorgen Sie bei
Wartung oder Fehlersuche fiir eine angemessene Beleuchtung.

Verwenden Sie einen nicht leitenden FuRbodenbelag oder eine entsprechende Matte beim Arbeiten an elektrischen
Einrichtungen.
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a): Standard-Installation (b): Side-by-Side-Installation

Mindestabstand A Mindestabstand C
[ -

5cm oder mehr- 5cm oder mehr
Mindestabstand B v Mindestabstand C L

*1 VFPS1-2004PL~2150PM, 4007PL~4185PL

Abstand A | Abstand B | Abstand C | *2 VFPS1-2185PM~2450PM, 4185PL~4750PL
200V  bis 90 kW
400V bis 132 KW 10 cm 10 cm 10 cm
400V 160, 220 kW 15cm 15cm 25 cm
400V 250 ~ 315 kW 20 cm 15cm 25cm
400V 400, 500 kW 30 cm 25 cm 25 cm
400V 630 KW 40 cm 25cm 25cm

W Stromreduzierung
Der auf dem Typenschild eines 15 kW oder kleineren Frequenzumrichters angegebene Nennausgangsstrom ist der
Strom, der bei 4k Hz zulassig ist. Wenn die Taktfrequenz werkseitig auf 12k Hz eingestellt wurde, muss der
maximal entnommene Ausgangsstrom begrenzt werden oder die Taktfrequenz reduziert werden. Wenn F3 {5= !
(Werkseinstellung) oder 3 gesetzt ist, wird die die Taktfrequenz automatisch reduziert. Bitte vergleichen Sie die
Nennstromangabe auf dem Typenschild des angeschlossenen Motors.
= Weitere Informationen siehe Kapitel 12.

Im unteren Frequenzbereich wird die Taktfrequenz automatisch variiert, um elektromagnetische Stérungen vom
Motor zu reduzieren.

Wird der Parameter 73 {5 auf 2 oder 3 gesetzt, wird die Ausgangsspannung gesenkt. Die Taktfrequenz (LF) sollte
deshalb unter 4 kHz gesetzt werden, wenn der Schlupf reduziert werden soll.

Sinusfilter (Ausgangsfilter in der Motorleitung) diirfen in der Regel nicht mit Taktfrequenzen unterhalb von 4 kHz
betrieben werden (Siehe Typenschild des Filters). Die automatische Reduktion der Taktfrequenz muss in diesem
Fall deaktiviert werden und der Ausgangsstrom mit Parameter F51 | reduziert werden.

Abhangig von der Installationsweise, der Umgebungstemperatur und der Taktfrequenzeinstellung des
Frequenzumrichters kann der maximal zulassige Ausgangsstrom geringer als der angegebene Nennstrom sein.
Die Reduktion ist modellabhangig. Bitte entnehmen Sie die zulassigen Ausgangsstrome den folgenden
Diagrammen in % des Nennausgangsstroms, siehe Typenschild oder Kapitel 12, Seite L-1. Stellen Sie Parameter
FG3 tauf 1, um den Ausgangsstrom automatisch temperaturabhangig zu begrenzen.

200V 0.4~15kW
400V 0.75~18.5kW

(gestrichelte Linien - - - fiir 2.2kW) - Standardinstallation ohne obere Abdeckung
« Standardinstallation mit oberer Abdeckung oder Side-By-Side Installation
S 100% - F100% <
= RN Umgebungs- s Tl Umgebungs
o 9% SR S temperatur @ 90% . -temperatur
S 8o% e S 80% -
3 7" }40“0*1 37" }50°c
g 0% B S “}5000 g 70% e =
Z 60% SRS M Z 60% el .
a .| Feoc & -~ Leoc
o 50% 8 50% ~
> 3
«Q «Q
4kHz ~ 8kHz  12kHz  16kHz 4kHz ~ 8kHz  12kHz  16kHz
Taktfrequenz (£ F) Taktfrequenz (I F)
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200V 18.5~45kW (gestrichelte Linien - - - fiir 22kW)

400V 22~75kW Umgebungstemperatur
40°C "1
O 100% B
% 90% ™ /
@ ° 50°C
5 &% s
3 TN
) 70%
3
> 60%
] 60°C
(g 50%
3
«

25kHz 4kHz ~ 8kHz 12kHz  16kHz
Taktfrequenz (£ F)

200V 55kW oder groRRer

E 100% Umgebungstemperatur
o0 *

§ 90% ] 40°C
= 80% o
E 700/e ™~ L —oc

b
o I
3 60% s0°C
g 50%
«Q
g % 60°C
«

25kHz3kHz 4kHz 5kHz 6kHz 7kHz 8kHz
Taktfrequenz (£ F)

400V 90~132kW
o 100%
2 o [
g 90% Umgebungstemperatur
Z 80% 40°C *1
% 70%
% 60"/u 45°C
Z sou ™~ 50°C
| 40%
3 60°C
25kHz3kHz 4kHz 5kHz 6kHz 7kHz 8kHz
Taktfrequenz (£ F)
400V 160kW oder grofer
g 100% —
S 90% Umgebungstemperatur
S ~ — 40°C *1
5]
3 70% ™~ 45°C
© \
3 60%
> ~— 50°C
c 50% .
| 0% 60°C
>
«

25kHz3kHz 4kHz SkHz 6KkHz 7kHz  BkHz
Taktfrequenz (I F)

*1 gliltig, wenn Parameter F53 i =1
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H Verluste des Frequenzumrichters und erforderliche Liiftung

Der Energieverlust pro Zeit von Frequenzumrichtern betragt etwa 5% der abgegebenen Leistung und wird
groftenteils alsVerlustwarme abgestrahlt. Damit ein Temperaturanstieg im Innern des Schaltschranks Uber die
maximal zulassige Umgebungstemperatur (siehe Seiten A-30 bis A-31) verhindert wird, muss der Schaltschrank von

innen gekuhlt und belliftet werden.

Die folgende Tabelle gibt einen Uberblick iiber die bei Nennlast erforderliche Fremdbeliiftung und die fir den
Warmeaustausch erforderliche Flache bei Betrieb des Umrichters in einem geschlossenen Schaltschrank.

. Erforderliche Flache fiir
Spaklnnungs— Nennleistung Warmewerte Meng’;:e de:jgrflg?tierllchen Warmeaustausch in
asse (KW) W) remcpeittung abgedichtetem Schaltschrank
(m*/min) (mz)
0.4 50 0.29 1.0
0.75 70 0.40 1.4
1.5 113 0.65 2.3
2.2 135 0.78 2.7
3.7/4.0 191 1.1 3.8
5.5 307 1.8 6.2
7.5 408 24 8.2
1" 593 34 11.9
200V 15 692 4.0 13.9
18.5 800 4.6 16.0
22 865 5.0 17.3
30 1140 6.6 22.8
37 1340 7.7 26.8
45 1570 9.0 314
55 1720 9.9 34.4
75 2240 12.8 44.8
90 2700 15.4 54.0
0.75 57 0.33 1.2
1.5 82 0.47 1.7
2.2 112 0.64 2.3
3.7/4.0 136 0.78 2.8
5.5 262 1.5 5.3
7.5 328 1.9 6.6
11 448 26 9.0
15 577 3.3 11.6
18.5 682 3.9 13.7
22 720 4.2 14.4
30 980 5.6 19.6
37 1180 6.8 23.6
45 1360 7.8 27.2
4o0v 55 1560 9.0 31.2
75 2330 134 46.6
90 2410 13.8 48.2
110 2730 15.6 54.6
132 3200 18.3 64.0
160 3980 21.9 76.4
220 5404 30.9 108.1
250 6279 35.8 125.6
280 6743 38.4 134.9
315 7749 44.2 155.0
400 9433 53.8 188.7
500 11853 67.6 2371
630 14751 84.1 295.0

Anmerkung 1: Der Warmeverlust fiir Zusatzliche Geréate (Netzdrossel, Zwischenkreisdrossel, Entstorfilter,
etc.) sind nicht in der Tabelle beriicksichtigt worden.

Anmerkung 2: Die Warmewertangaben beziehen sich auf die Warmemenge, die ein Frequenzumrichter produziert,
wenn er dauerhaft mit der werkseitigen Einstellung der Taktfrequenz ZF und mit einer Motorbelastung
von 100 % betrieben wird.
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H Installieren von zwei oder mehr Umrichtern in einem Schaltschrank
Beachten Sie fiir die Installation von zwei und mehr Frequenzumrichtern in einem Schaltschrank bitte folgendes:

+ Die Umrichter kdnnen bei der Side-by-Side-Installation direkt nebeneinander ohne Zwischenraume aufgebaut
werden.

+ Bei einer Side-by-Side-Installation entfernen Sie die Schutzabdeckung von der Oberseite und begrenzen die
Umgebungstemperatur auf nicht mehr als 40°C.
Bei einer Umgebungstemperatur von tiber 40°C installieren Sie die Umrichter mit einem seitlichen Abstand von
25 cm zueinander, und entfernen Sie die Schutzabdeckung von jedem Frequenzumrichter, oder betreiben Sie
jeden Umrichter mit einem Strom, der unter dem Nennstrom liegt (s. Tasbellen auf Seite A-30 und A-31).

- Lassen Sie liber und unter den Umrichtern einen Mindestabstand von 20 cm.

+ Bei Installation von mehreren Frequenzumrichtern tibereinander:
Installieren Sie ein Luftleitblech, so dass die von den unteren Frequenzumrichtern abgegebene Warmluft nicht an
die Unterseite der oberen Umrichter gelangt:

Schaltschranklifter

e Umrichter

_— Luftleitblech

(<€ Umrichter
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2, Anschlu%

ESicherheitshinweise

<> Gefahr

- Demontage, Modifikation oder Reparatur des Umrichters nur nach Ricksprache mit lhrem
TOSHIBA Vertriebspartner
— Gefahr durch Stromschlége, Brandverursachung, Verletzung.

nicht — Erléschen der Gewahrleistung.
demontieren

- Offnen Sie niemals den Geh&usedeckel bzw. die Tir des Schaltschranks bei
angeschlossener Versorgungsspannung — Gefahr durch Stromschlage.

- Stecken Sie niemals lhre Finger in die Offnungen von z.B. Kabeldurchfiihrungen oder
Liftungsschlitzen, es besteht — Gefahr durch Stromschléage oder Verletzung.
Verboten - Verlegen Sie keine unisolierten Leitungen in der Néhe des Umrichters— Gefahr der

Stromschlage, Brandverursachung.
- Vermeiden Sie Feuchtigkeit und Wasser in der Umgebung des Umrichters — Gefahr der
Stromschlage.

- Schalten Sie die Spannungsversorgung erst ein, wenn Sie den Gehausedeckel und die

Schaltschranktiir geschlossen haben.

Bei Einschalten der Versorgungsspannung bei getffneter Abdeckung/Tir — Gefahr der
0 Stromschlage, Verletzungen.

. - Sollte vom Umrichter Rauch- oder Geruchsentwicklung ausgehen, schalten Sie die

Obliga- Stromversorgung sofort ab. Bei einer Weiterbenutzung besteht — Gefahr der
torisch Brandverursachung. Kontaktieren Sie in Féllen einer Reparatur Ihre Vertriebsniederlassung.
- Schalten Sie den Umrichter bei langerer Nichtbenutzung aus.
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2.1 Hinweise zum elektrischen Anschluss

< Gefahr

unzulassig

- Offnen Sie niemals den Geh&usedeckel bzw. die Schaltschranktiir bei angeschlossener
Versorgungsspannung — Gefahr der Stromschlage.

0

Obliga-
torisch

- Elektrische Verkabelung muss von einem Fachmann durchgefiihrt werden— Gefahr der

Stromschlage und Brandverursachung.

= Beachten Sie gliltige Installationvorschriften.
= SchlieRen Sie die Ausgangsklemmen sorgféaltig an:
Bei falscher Phasenabfolge, wird der Motor in die falsche Drehrichtung drehen — Gefahr
der Verletzung.
= Verkabelung muss nach dem Einbau erfolgen.
Bei einer Verkabelung vor der Einbau — Gefahr von Stromschlagen, Verletzung.
- Bevor Sie die Verkabelung vornehmen lassen:
(1) Schalten Sie die Versorgungsspannung zum Frequenzumrichter ab.
(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die LED
,Charge" erloschen ist.

(3) Prufen Sie vorab mit einem Spannungspriifer fir Gleichspannung von 800 V DC oder
mehr, ob die Spannung des DC-Leistungsteils (zwischen PA/+ und PC/-) 45V oder
weniger betragt.

- Werden diese MaRnahmen nicht sorgféltig durchgefiihrt — Gefahr durch Stromschléage bei
der Verkabelung
+ Drehen Sie die Schrauben auf dem Klemmenblock entsprechend dem angegebenen

Drehmoment andernfalls — Gefahr der Brandverursachung.

- Stelllen Sie sicher, dass die Versorgungsspannung innerhalb +10 % -15 % (unter Volllast
innerhalb +10 %) der Nenneingangsspannung des Umrichters ist.

Die Versorgung mit einer zu grofRen Spannung kénnte zu einem Ausfall, zu einem

Stromschlag oder Brand fiihren.

- Die Erdung muss sorgfaltig durchgefiihrt werden.
Bei unsachgemafer Durchfiihrung kann es zu Stromschlagen, Fehlfunktionen oder zu
Ableitstrom kommen.

&Warnung

N

- SchlieRen Sie weitere Komponenten mit eingebauten Kondensatoren (wie z.B. Funkentstorfilter,
Uberspannungsschutz) nicht an die Ausgangsklemmen an — Gefahr der Brandverursachung.

unzulassig
1)
VORSICHT
Erden Sie das Gerét grundsétzlich zu Ihrer Sicherheit und um elektromagnetische
Stérungen zu minimieren. Die Ver dung von Kabelschirmen allein ist keinesfall
ausreichend!
2) Verbinden Sie die Eingangsklemmen mit einer dreiphasigen Spannungsversorgung geman den Anforderungen
im Kapitel 12 ,Technische Spezifikationen®.
Verbinden Sie die Leistungsausgangsklemmen U, V und W mit einem 3-phasigen Motor passender Spannung,
der fiir Inre Anwendung geeignet ist. Dimensionieren Sie die Kabelquerschnitte nach den giiltigen Vorschriften
und den Empfehlungen auf den folgenden Seiten.
3) Schalten Sie Netzsicherungen oder Leitungsschiitzautomaten zwischen Umrichter und Netz.
4)  Verwenden Sie separate Kabel zur Flihrung der Spannungsversorgung, Motoranschliisse und Steuersignale. Die
Steuerkabel sollten nicht parallel zu den Leistungskabeln verlegt werden.
5) Verdrahten Sie den Umrichter nur im stromlosen Zustand bei abgeschalteter Netzspannung, und nachdem die

Charge-LED erloschen ist. Beachten Sie bei der Verdrahtung die jeweils gliltigen nationalen und internationalen
Sicherheitsvorschriften.

B-2



TOSH IBA Frequenzumrichter VF-PS1

10)

11)

12

13

14

15

16

17

18)

19)

Lesen Sie diese Anleitung sorgfaltig und in Ruhe durch, bevor Sie den Frequenzumrichter anschlieRen.

Die Eingangsspannung muss innerhalb der zuldssigen Toleranz (vgl. Kapitel 12 ,Technische Daten®) liegen.
Spannungen auflerhalb dieses Toleranzbereiches aktivieren interne Schutzeinrichtungen oder beschadigen das
Gerét. Die Frequenz des versorgenden Netzes muss im Toleranzbereich von +/-5 % zur Nennfrequenz liegen.

Verwenden Sie den Umrichter nicht an Motoren, deren Nennleistung héher ist als die Nennleistung des
Umrichters.

Der Umrichter ist fiir den Betrieb mit Standardnormmotoren ausgelegt. Bei der Verwendung von Spezialmotoren
wenden Sie sich bitte an lhre TOSHIBA-Vertriebsniederlassung.

A VORSICHT 2

Beriihren Sie keine internen Teile des Umrichters bei ang Versorgungssp g
J g ab und warten Sie, bis die LED

,»Charge* erloschen ist. Noch fiir bis zu 15 Minuten nach dem Abschalten besteht die Gefahr
eines elektrischen Schlages bei beriihren der Klemmen.

A VORSICHT

Bedienen Sie das Geriét nicht mit ge6ffnetem Gehdusedeckel oder ohne
Klemmenabdeckungen.

Schalten Sie dchst die Versorg

SchlieRen Sie keinesfalls eine Stromversorgung an die Ausgangsklemmen U, V und W an, selbst dann nicht,
wenn der Frequenzumrichter abgeschaltet ist. Trennen Sie die Motorkabel von den Ausgangsklemmen U, V und
W, wenn Sie eine Test- oder Netzspannung direkt auf den Motor schalten.

Stellen Sie sicher, dass ein angeschlossener Motor und die angetriebene Maschine nicht mit unzuldssig hohen
Drehzahlen betrieben werden. Uberhdhte Motordrehzahlen kénnen zu schweren Beschadigungen an Motor und

angetriebener Last flihren.

Wahlen Sie die Hochlauf- und Runterlaufzeiten bei manueller Vorgabe nicht zu kurz. Unnétig kurze Zeiten
belasten den Frequenzumrichter, den Motor und die angetriebene Last.

Beim Betrieb von Frequenzumrichtern mit Steuerungen kann es zu Kompatibilitdtsproblemen kommen.
Méglicherweise ist eine Potentialtrennung erforderlich. In diesem Fall sprechen Sie bitte lhren

TOSHIBA-Vertriebspartner oder den Hersteller der Steuerung an.

Montage, Anschluss, Programmierung und Inbetriebnahme des Umrichters darf nur durch geeignetes
Fachpersonal erfolgen, das mit den giiltigen Sicherheitsbestimmungen vertraut ist.

Schalten Sie Netzsicherungen oder Leitungsschiitzautomaten zwischen Umrichter und Netz. Verwenden Sie auf
der Eingangsseite des Umrichters nur geeignete FI-Schutzschalter.

Der Bediener des Antriebes muss in den Umgang mit dem Gerat angemessen eingewiesen worden sein.

VORSICHT

Beachten Sie alle Warnungen und VorsichtsmaBnahmen. Uberschreiten Sie nicht die
Nennwerte des Gerites.
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2.1.1 __EMV-gerechter Anschluss

Bei Beachtung der folgenden Installationsrichtlinien kénnen die gesetzlichen Grenzwerte eingehalten
werden:

1) Die Gerate der Serie VF-PS1-...PL-WP haben ein eingebautes Funktentstorfilter der Klasse A (C2 und C3).

Zusatzliche Filter fragen Sie bitte bei Ihrer Toshiba Niederlassung an.

2) Die Leistungskabel auf der Ein- und Ausgangsseite des Frequenzumrichters sowie die Signalleitungen
miissen geschirmt ausgefiihrt sein. Alle Kabelldngen sollten prinzipiell so kurz wie méglich ausgefiihrt werden.
Jedoch ist zu beachten, dass die netzseitigen Leistungskabel raumlich getrennt von den ausgangsseitigen
Leistungskabeln verlegt werden. Ebenso sollten die Signalleitungen getrennt von Leistungskabeln aller Art
verlegt werden. Beachten Sie vor allem: Fihren Sie Signal-, ein- und ausgangsseitige Leistungskabel nicht
parallel im selben Kabelkanal zueinander, bzw. biindeln Sie diese Leitungen nicht zu Kabelbdumen. Wenn
Kreuzungen zwischen Signal-, ein- und ausgangsseitigen Leistungskabeln nicht vermieden werden kénnen,
sollte der Kreuzungswinkel méglichst 90° betragen.

3) Montieren Sie den Frequenzumrichter auf einer metallischen Montageplatte (z.B. Montageblech des
Schaltschranks) und wenn méglich in einem metallischen Gehause (z.B. Schaltschrank). Dadurch I&sst sich
die Stérabstrahlung nochmals reduzieren. Das Montageblech und ggf. das Schaltschrankgehduse missen
durch Kabel mit entsprechend groRem Querschnitt geerdet werden. Das Erdkabel muss von den
Leistungskabeln getrennt verlegt werden.

4) Die Kabelschirme der Leistungs- und Signalkabel miissen mdglichst nahe am Frequenzumrichter geerdet
werden (max. 10 cm ungeschirmter Kabelweg). Untenstehendes Bild zeigt, wie eine korrekte Schirmerdung
praktikabel realisiert werden kann:

8ufere Kabelisolierung
Kabelschirm
Kabelschelle

(mit Montageblech
verschraubt)

5) Achten Sie darauf, dass die Erdverbindungen nicht durch Schmutz oder eine Beschichtungen beeintrachtigt
werden. In der Praxis kann dies oft durch eventuelle Lackierungen, z. B. des Schaltschrankgehauses, oder
anderweitige Beschichtungen geschehen.

6) Der Motor wird Uber ein geschirmtes dreiphasiges Kabel mit den Ausgangsklemmen U, V und W des
Umrichters verbunden. Erden Sie den angeschlossenen Motor auch vor Ort. Zusétzlich wird die Motor-Erde
mit dem Schirm der Motorzuleitung verbunden.

7) Alle Steuerleitungen sind ebenfalls geschirmt zu verlegen. Dabei kdnnen mehrere Signalleitungen innerhalb
eines Schirms verlegt sein. Der Schirm der Signalkabel wird einseitig moglichst nahe am Umrichter auf der
Montageplatte per Kabelschelle oder beidseitig moglichst groRflachig geerdet.
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8) Um die Storstrahlung weiter zu reduzieren, kann ein Ferritring Uber den Signalkabelschirm geschoben werden.

Geeignete Ferritringe konnen Uber lhre Toshiba-Vertriebsniederlassung bezogen werden.

9) Alle anderen Komponenten des Systems, z. B. speicherprogrammierbare Steuerungen, sollten auf demselben
Montageblech wie der Frequenzumrichter geerdet werden. Die Schirme der Signalverbindungen zwischen
externen Steuerungen und Frequenzumrichter sind einseitig mittels einer Kabelschelle moglichst nahe am
Frequenzumrichter auf der Montageplatte zu erden.

10) Die mitgelieferte EMV-Schirm-Montageplatte kann an den Frequenzumrichter angeschraubt werden.
Befestigungen fiir Kabelschellen sind dort bereits vorhanden.

H Schutz vor Einstrahlung
Um Funkstérungen zu vermeiden, verlegen Sie die Netz- (R/L1, S/L2, T/L3) und Motorleitungen (U/T1, V/T2, W/T3)
voneinander getrennt.

H Steuer- und Hauptspannungsversorgung
Die Versorgung der Steuerelektronik des Frequenzumrichters VF-AS1 ist von der Hauptspannungsversorgung
abhangig. Wenn bei einer Stérung der Eingangskreis getrennt wird, wird ebenso die Steuerspannung abgeschaltet.
Wenn Sie die Steuerspannung aufrechterhalten wollen, fiir den Fall dass die Hauptversorgung aufgrund von
Stérungen abgeschaltet wird, kdnnen Sie eine optionale Stromversorgung (24V £10% mind. 1,05A) fiir die
Steuerspannung benutzen, damit die Stromversorgung zum Steuerkreis separat erfolgt.

H Anschluss

+ Verwenden Sie Kabelschuhe oder Aderendhiilsen mit isoliertem Kragen zum AnschlieRen der Leistungskabel, da
der Abstand zwischen den Leistungsklemmen gering ist. SchlieRen Sie die Klemmen so an, dass sich die
benachbarten Leitungsenden nicht beriihren kénnen.

- Erden Sie den Umrichter immer, und verwenden Sie hierfiir die Erdungsklemme G/E. Verwenden Sie ein
Erdungskabel mit groRzugig dimensioniertem Querschnitt, um den hohen Frequenzanteilen von méglichen
Ableitstromen oder Fehlerstrémen Rechnung zu tragen. Es sollte so lang wie nétig und so kurz wie méglich sein
und die Erdverbindung so nah wie méglich am Umrichter sein. Zur Reduktion von elektromagnetischen Stérungen
sollte die Erdung sternférmig ausgefiihrt werden.

Um den geltenden Vorschriften hinsichtlich erhohter Ableitstrome (Uber 3,5 mA) zu genligen, verwenden Sie einen
Schutzleiter von mindestens 10 mm? (AWG 6) oder mehrere Adern mit entsprechendem Gesamtquerschnitt.

+ Die Lange der Netzzuleitungs sollte in der Regel nicht mehr als 30 m betragen. Wenn das Kabel langer ist als
30m, dann muss ggf. der Kabelquerschnitt erhéht werden.

+ Ziehen Sie die Schrauben auf dem Klemmenblock mit folgenden Drehmomenten an:

Empfohlenes Drehmoment zum Anziehen der
Schrauben auf dem Klemmenblock
N'm Ib-ins
M3 0.60 5.31
M4 1.40 12.39
M5 3.00 25.55
M6 5.40 47.80
M8 12.00 106.21
M10 24.00 212.42
M12 41.00 360.00
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2.1.2

Empfehlungen zur Installation

Die folgenden Angaben zu den Kabelquerschnitten sind Empfehlungen ohne Gewabhr. Bitte beachten Sie bei jeder Installation
die Angaben des Kabelherstellers zur Strombelastbarkeit der Leitung sowie einschlagige Vorschriften (DIN VDE 0100 DIN

VDE 298-4 usw.) zu Stromreduktion aufgrund von Verlegeart und Umgebungstemperatur, zulassigen Biegeradien etc.
Sichern Sie die Netzleitung mit Sicherungseinrichtungen oder Leistungsschaltern auf Basis der ermittelten maximalen

Strombelastbarkeit ab.
Die Empfehlungen zu den Querschnitten der Motorleitungen beriicksichtigen 0...100Hz Ausgangsfrequenz. Bei hoheren
Ausgangsfrequenzen oder langen Motorleitungen ist der Querschnitt zu vergréRern.

empf. Umrichter- Leistungsteil DC- Brems-
’\:g:]?]r__ Modell Netzanschluss (Kupferleitung XLPE/EPR) Motorleitung Zw:(srg?sen— :t’;dnzr_/
leistung (Form) mit Zwischenkreisdrossel | ohne Zwischenkreisdrossel Nenn- frei verlegte -chopper
Eingangs- | frei verlegte | Eingangs- | frei verlegte | ausgangs- Leitung
strom  [Leitungmax.| strom  |Leitungmax.| strom max. 40°C
kW] VFPS1- [A] 40°C [mm?] [A] 40°C [mm?] [A] [mm?] [mm?] [mm?]
0,4 2004 PL 2,1 1,5 3,5 1,5 3,0 (3,0) 1,5 1,5 1,5
0,75 2007 PL 3,2 1,5 6,1 1,5 4,8 (4,5) 1,5 1,5 1,5
1,5 2015 PL 6,4 1,5 11,5 1,5 8,0 (8,0) 1,5 1,5 1,5
2,2 2022 PL 9,3 1,5 15 4 11 (10,5) 1,5 2,5 1,5
3,7 2037 PL 15,5 4 26,0 6 17,5 (16,6) 4 6 1,5
5,5 2055 PL 22,5 6 35 10 27,5 (25) 6 10 1,5
7,5 2075 PL 34,5 10 45 16 33 (33) 10 16 2,5
11 2110 PM 53,5 16 54 (49) 16 16 4
15 2150 PM 72 25 66 (64) 25 25 6
18,5 2185 PM 77 25 . . 75 (66) 25 35 10
22 | 2220PM 88 25 DC'ZW'Sif]T:ggfr{Sdr°sse' 88 (75) 25 35 16
30 2300 PM 125 50 120 (88) 50 70 25
37 2370 PM 140 70 144 (120) 70 95 35
45 2450 PM 165 70 176 (140) 70 95 50
55 2550 P 200 70%x2 . . 221 120 95%2 50
75 | arsop 270 g | DOAmeenbeteorossel [T og5 70x2 95x2_| 35x2
90 2900 P 336 120x2 359 95%x2 120x2 50%2
0,75 4007 PL 2,1 2,5 3,7 2,5 2,3(23) 1,5 1,5 1,5
1,5 4015 PL 3,8 2,5 5,8 2,5 4,1 (4) 1,5 1,5 1,5
2,2 4022 PL 57 2,5 8,2 2,5 5,8 (4,6) 1,5 1,5 1,5
4 4037 PL 8,7 2,5 14,0 4 10,5 (8,6) 1,5 2,5 1,5
5,5 4055 PL 12,7 4 20,5 6 14,3 (13) 2,5 4 1,5
7,5 4075 PL 16,3 4 27 10 17,6 (17) 4 6 1,5
11 4110 PL 21,5 6 36,5 16 27,7 (25) 6 10 1,5
15 4150 PL 33,5 10 48 16 33 (32) 10 16 2,5
18,5 4185 PL 45,5 16 41 (37) 10 16 2,5
22 4220 PL 50 16 48 (38) 10 16 4
30 4300 PL 66 25 . . 66 (53) 16 25 6
37 4370 PL 84 35 DC'ZW'Sif:eegE:{Sdmse' 79 (60) 25 35 10
45 4450 PL 105 50 94 (75) 35 50 16
55 4550 PL 120 70 116 (93) 50 70 16
75 4750 PL 165 95 160 (120) 70 95 35
90 4900 PC 170 120 179 95 95x2 35
110 4110 KPC 200 150 215 120 95%2 35
132 4132 KPC 240 185 259 70%2 120x2 50
160 4160 KPC 290 2x120 314 95x2 120%x2 70
220 4220 KPC 395 2x150 DC-Zwischenkreisdrossel 427 150x2 150x2 95
250 4250 KPC 444 2x185 im Lieferumfang 481 150%2 185%2 150
280 4280 KPC 495 3x150 550 1203 1503 150
315 4315 KPC 555 3x185 616 150x3 150x3 150
400 4400 KPC 709 4x185 759 120x4 150x4 150%x2
500 4500 KPC 876 4x240 941 185x4 185%x4 150%2
630 4630 KPC 1091 6x240 1188 185%x5 185x4 150%x2

Die Angaben der Eingangsstrome beziehen sich auf eine Netzspannung von 230V bei den Geraten der 200V-Klasse und 400V bei den Geréaten der
400V-Klasse.
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Richtwerte fiir maximale Langen von geschirmten Motorleitungen zur Einhaltung geltender EMV-Vorschriften. Diese Angaben

gelten, wenn die Funktion zur Reduktion von kurzen Ausgangsspannungspulsen aktiviert ist (Parameter 73 if = 2, 3):
empfohlene Umrichter- C2 C3 C4
Motornenn- Modell (Wohnbereich) (Industriebereich) (Industriebereich)

leistung (Form) max. Motor- max. Motor- max. Motor-

400V-Klasse leitungslange ohne leitungslange ohne leitungslange ohne

[kw] VFPS1- zusatzliche Filter zusatzliche Filter zusétzliche Filter
0,75...4 4007 ... 4004 10m 20m 50 m
55...18,5 4055 ... 4185 - 20m 50 m
22...75 4220 ... 4750 - 50 m 80m
90 ... 400 4900 ... 4400K - 50 m 80m
500 ... 630 4500K ... 5630K - 50 m 80m

Zur Einhaltung geltender EMV-Vorschriften bei Verwendung l&ngerer Motorleitungen kontaktieren Sie bitte lhre
TOSHIBA-Vertriebsniederlassung fiir optionale Funkentstorfilter, dU/dt-Filter und Sinusfilter.

Zum Betrieb in der 1. Umgebung bei uneingeschranktem Vertrieb (C1 nach EN61800-3, Grenzwert nach EN55011 Klasse B
Gruppe 1) sind zusatzliche externe Filter erhaltlich.

2.1.3  Priifungen

VORSICHT
Priifen Sie folgende Punkte, bevor Sie den Umrichter an das Netz schalten:

1)  Vergewissern Sie sich, dass die Versorgungsspannung an die Klemmen L1, L2 und L3 angeschlossen ist. Ein
Anschluss der Versorgungsspannung an andere Klemmen des Umrichters beschadigt das Gerat.

2) Die Versorgungsspannung muss innerhalb der Spannungs- und Frequenztoleranzen liegen.
3) Der Motor muss an die Klemmen U, V und W angeschlossen werden.

4)  Vergewissern Sie sich, dass keine Kurz- oder Erdschliisse vorliegen, und ziehen Sie gegebenenfalls lose
Klemmenschrauben an.

2.1.4 _ Erstinbetriebnahme

VORSICHT

Vor der Freigabe eines elektrischen Antriebssystems fiir den Normalbetrieb sollte die Anlage
durch geeignetes Fachpersonal gepriift werden.

Beim ersten Anschluss des Umrichters an die Versorgungsspannung sind die
Werkseinstellungen aktiviert (vgl. Kapitel 7). Wenn diese Eil llungen fiir die A dung
nicht geeignet sind, miissen die entsprechenden Einstellungen iiber das Bedienfeld
vorgenommen werden, bevor ein Startbefehl vorgegeben wird.

Der Umrichter kann ohne angeschlossenen Motor betrieben werden. Der Betrieb ohne Motor
ist fiir eine Grundabstimmung oder zum Kennenlernen des Umrichters empfehlenswert.
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H Inbetriebnahme nach langer Lagerzeit

2)

3)

4)

Bei Nichtbenutzung des Umrichters altern die Kondensatoren des Zwischenkreises. Bei Lagerzeiten von mehr
als zwei Jahren sollte der Umrichter darum nach folgender Prozedur in Betrieb genommen werden, um
Beschadigungen der Zwischenkreiskondensatoren auszuschlieBen:

SchlieRen Sie einen Transformator mit regelbarer Ausgangsspannung ans Netz. Stellen Sie den Transformator
auf eine Ausgangsspannung von etwa 40 % der Umrichternennspannung.

Schlielen Sie den Frequenzumrichter an die Trafoausgange an.

Steigern Sie die Ausgangsspannung des Stelltrafos lber einen Zeitraum von 6 Stunden auf die Nennspannung
des Umrichters (dies kann in stiindlichen 10 %-Schritten oder auch stetig geschehen).

Nach Erreichen der vollen Spannung muss der Frequenzumrichter fiir zwei weitere Stunden an der
Nennspannung angeschlossen bleiben.

Nach Durchlaufen dieser Prozedur sind die Alterungserscheinungen an den Zwischenkreiskondensatoren
beseitigt, und der Umrichter ist wieder betriebsbereit.

2.1.5 Wartungq

2)

3)

4)

VORSICHT
Prifen Sie den Umrichter regelmaRig auf Sauberkeit, Korrosion und festen Sitz der Klemmenschrauben.

Halten Sie den Kuhlkérper frei von Staub und Abfallen.

VORSICHT

Vergewissern Sie sich vor dem Offnen des Umrichtergehéuses, dass der Umrichter vom Netz
getrennt ist und die Charge-LED erloschen ist.

Priifen Sie, ob in der Monitorebene des Umrichter-Programmiermenis Servicealarme angezeigt werden.

2.2 Standardanschluss

{>Gefahr

O

Verboten

= SchlieRen Sie niemals die Stromversorgung an die Leistungsausgangsklemmen U, V und

- SchlieRen Sie keine Bremswiderstande direkt an die DC-Anschlussklemmen (zwischen

= Bis zu 15 min nach Abschalten der Stromversorgung diirfen die Kabel der Eingangsseite

W an, selbst dann nicht, wenn der Frequenzumrichter abgeschaltet ist — Gefahr der
Zerstorung des Umrichters und Brandverursachung.

PA/+ und PC/- oder PO und PC/-) an — Gefahr der Brandverursachung.
SchlieRen Sie die Bremswiderstdnde gemaR den Hinweisen unter ,Anschluss externer
Bremswiderstande” an.

nicht beriihrt werden — Gefahr durch Stromschlage

Erdung

- Die Erdung muss sorgféltig durchgefiihrt werden.

Bei unsachgemaRer Durchfiihrung kann es zu Stromschlagen, Fehlfunktionen oder zu
Ableitstrom kommen.

B-8



TOSH IBA Frequenzumrichter VF-PS1

[Standardanschlussbild — Negative Logik — Schalten mit OV (Klemme CC)]

Beispiel fur den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 200V 0.4-45kW / 400V 0.75-75kW.

Netzanschluss:

200V Klasse:

0,4 ~ 45kW: 3ph 200 ~ 240V; 50/60Hz
400V Klasse:

0,75 ~ 75kW: 3ph 380 ~ 480V; 50/60Hz

© ©r
PA/+ PB  PC/-

MCCB

r Funk-
IS/L2

filter *3.

Leistungs-
teil

Werkseinstellungen:
Rechtslauf
Linkslauf
Quittierung
Festfrequenz 1
Festfrequenz 2
Festfrequenz 3
Bezugspotenzial 0V

sbumes Jnejeq

FLA *9 [ Stover
\_“9" P24/PLC

*7 0-imA 10 PWR

Abschirmung der
Steuerleitungen an a) --©
Masse des Umrichters

T Analogeingang -10..+10V

T Analogeingang 0..10V
»{a) oder 4(0)..20mA

negative Logik

{
Analoges Anzeigegeréat externes Potentiometer oder
0..10V oder 4(0)..20mA Spannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

Zwischen PO und PA/+ entweder eine externe DC-Zwischenkreisdrossel oder eine Kurzschlussbriicke anschliefen.
Gerate mit 400V 18,5 kW -75 kW, 200V 11,W — 45 kW haben eine Zwischenkreisdrossel integriert.
*1:

*2:
*4:
*5:
*6:

*7:
*8:

*1

o

Der Umrichter ist mit den Anschlussklemmen PO und PA/+ und einer Kurzschlussbriicke (200 V-45 kW oder kleiner,
400V-75 kW oder kleiner) ausgestattet. Bei Anschluss einer Zwischenkreisdrossel muss die Kurzschlussbriicke zwischen
beiden Klemmen entfernt werden.

Die Zwischenkreisdrossel ist in folgende Modelle eingebaut: 200 V-11 kW~ 45 kW und 400 V-18.5 kW ~75 kW.
Funkentstorfilter sind in den Modellen 200 V- 45 kW und kleiner und allen 400 V-Modellen integriert.

Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als Standard in die Modelle mit 200V sowie 400V-160 kW und
kleiner integriert.

Fir eine Gleichstromversorgung schlieBen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

Bei Verwendung einer Gleichstromversorgung fiir den Frequenzumrichter (200V: 18.5 kW und gréRer, 400V: 22 kW oder
groRer), kontaktieren Sie Ihre TOSHIBA-Vertriebsniederlassung, da ggf. eine Begrenzerschaltung fiir den Einschaltstrom
erforderlich wird.

Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.

Die Funktionen, die fiir die Klemmen OUT1, VI/VII and RR/S4 festgelegt wurden, kdnnen durch Parametereinstellungen
verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhéltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann
fur Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter F557).

Der PWR-Eingang ermdglicht sicheren Halt mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit Kategorie 3
nach IEC/EN61508, SIL2




TOSH IBA Frequenzumrichter VF-PS1

*8:
*9:

[Standardanschlussbild — Negative Logik — Schalten mit OV (Klemme CC)]
Beispiel fiir den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 200V 55- 90kW / 400V 90-400kW.

Netzanschluss:

200V Klasse:

55 ~ 90kW: 3ph 200 ~ 240V; 50/60Hz

400V Klasse:

90, 110kW: 3ph 380 ~ 480V; 50/60Hz

132 ~400kW: 3ph 380 ~ 440V; 50Hz
3ph 380 ~ 480V; 60Hz

MCCB1
S/ 1o [ ] e
filter *4
X'\ MCCB2

i T 400/200V ©--=-- Werkseinstellungen:
! Transformator Rechtslauf
i [cp (optional) Linkslauf °
| RES Quittierung g
| S1 Festfrequenz 1 @
i Rs o
! 1 s2 Festfrequenz2 |5
i__, 4 +SuU {>|—§Z S3 Festfrequenz3 [@

| Bezugspotenzial OV

LT

Ext. Steuerspannung
24Vdc (optional)

B-Kontakt einer
Uberlast-
Abschaltung

Abschirmung der
Steuerleitungen an (a) -
Masse des Umrichters

T Analogeingang -10..+10V

T Analogeingang 0..10V
»-{a) oder 4(0)..20mA

negative Logik

Analoges Anzeigegerat externes Potentiometer oder
0..10V oder 4(0)..20mA Spannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

: SchlieBen Sie die mitgelieferte externe DC-Zwischenkreisdrossel zwischen PO und PA/+ an.

Fur eine Gleichstromversorgung schlieBen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

Kontaktieren sie Ihre TOSHIBA Vertriebsniederlassung zu Einzelheiten (Einschaltstrombegrenzung) bei DC-Versorgung.
Funkentstorfilter sind in allen 400 V-Modellen integriert.Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als
Standard in die Modelle mit 160 kW und kleiner eingebaut.

Fir die Modelle ab 200V-90kW und ab 400V-132kW und gréRer ist ein dreiphasiger Anschluf fur die Versorgung der Lifter
erforderlich, wenn die Gerate mit Gleichspannung versorgt werden.

Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als Standard in die Modelle mit 200V sowie 400V-160 kW und
kleiner integriert.

Verwenden Sie einen externen Bremschopper oder eine Riickspeiseeinheit zum dynamischen Bremsen mit Geraten
400V-250kW und groRer.

Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.

Die Funktionen, die fiir die Klemmen OUT1, VI/VII and RR/S4 festgelegt wurden, kénnen durch Parametereinstellungen
verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

*10: Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhaltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann

fiir Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter F547).

*11: FUr Modelle 200V-55..90kW und 400V-90..132kW.
*12: Fur Modelle 400V-400kW
*13: Der PWR-Eingang ermdglicht sicheren Halt mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit Kategorie 3

nach IEC/EN61508, SIL2
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TOSH IBA Frequenzumrichter VF-PS1

[Standardanschlussbild — Negative Logik — Schalten gegen 0V (Klemme CC)]
Beispiel fur den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 400V 500-630kW.

Netzanschluss:

400V Klasse:

500 ~ 630kW:  3ph 380 ~ 440V; 50Hz
3ph 380 ~ 480V; 60Hz

MCCB vl\/IC Leli:Ings Motor
\' MccB2 =
B owmw @
10 Werkseinstellungen:

T1 Transformator
Rechtslauf

i (optional)

: p RO Linkslauf g
i RES O Quittierung é_“
i S10 Festfrequenz 1 @
i G RUN S20 Festfrequenz 2 %
i hv4 S30 Festfrequenz3 |8

Bezugspotenzial 0V

1l ,:D +SU D4

Ext. Steuerspannung
24Vdc (optional) *8

B-Kontakt einer .--{--

Uberlast- su%;ggsor
Abschaltung *-- '
—eI-)

L
oNn  OFF

Abschirmung der
Steuerleitungen an (a) --©
Masse des Umrichters

T Analogeingang -10..+10V

T Analogeingang 0..10V
>{a) oder 4(0)..20mA

negative Logik

2 Strom-
anzeige

Analoges Anzeigegerat externes Potentiometer oder
0..10V oder 4(0)..20mA Spannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

Funkentstorfilter sind in allen 400 V-Modellen integriert.

*1: SchlieRen Sie die mitgelieferte externe DC-Zwischenkreisdrossel zwischen PO und PA/+ an.

*2: Fur eine Gleichstromversorgung schliefen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

*3: Kontaktieren sie Ihre TOSHIBA Vertriebsniederlassung zu Einzelheiten (Einschaltstrombegrenzung) bei DC-Versorgung.

*4: Fur die Modelle ab 200V-90kW und ab 400V-132kW und groRer ist ein dreiphasiger Anschlufd fiir die Versorgung der Lufter
erforderlich, wenn die Gerate mit Gleichspannung versorgt werden.

*5: Verwenden Sie einen externen Bremschopper oder eine Riickspeiseeinheit zum dynamischen Bremsen mit Geraten
400V-250kW und groRer.

*6: Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.

*7: Die Funktionen, die fir die Klemmen OUT1, VI/VII and RR/S4 festgelegt wurden, kdnnen durch Parametereinstellungen
verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

*8: Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhaltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann
fiir Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter FE4 7).

*9: Der PWR-Eingang erméglicht sicheren Halt mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit Kategorie 3
nach IEC/EN61508, SIL2




TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

[Standardanschlussbild — Positive Logik — Schalten mit +24Vdc (Klemme P24)]

Beispiel fiir den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 200V 0.4-45kW/400V 0.75-75kW.

Netzanschluss:

200V Klasse:

0,4 ~ 45kW: 3ph 200 ~ 240V; 50/60Hz
400V Klasse:

0,75 ~ 75kW: 3ph 380 ~ 480V; 50/60Hz

+DC -DC *5

& N=d
PA/+ PB  PC/-

MCCB

Funk-
entstor-
fiter *3

Leistungs-
teil

Werkseinstellungen:
Rechtslauf
Linkslauf
Quittierung
Festfrequenz 1
Festfrequenz 2
Festfrequenz 3
Bezugspotenzial 0V
s Steuerspannung 24V

"9 | Steuer
tei

0-1mA

*7

Abschirmung der
Steuerleitungen an
Masse des Umrichters

. Analogeingang -10..+10V
(@)= 1 geingang
+(a)
Frequenzy { Strom- .
H'H = } Analogeingang 0..10V
positive Logik @ t oder 4(0)..20mA
. . 1
Analoges Anzeigegerat externes Potentiometer oder
0..10V oder 4(0)..20mA Spannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

Zwischen PO und PA/+ entweder eine externe DC-Zwischenkreisdrossel oder eine Kurzschlussbriicke anschlieRen.
Gerate mit 400V 18,5 kW -75 kW, 200V 11,W — 45 kW haben eine Zwischenkreisdrossel integriert.
*1:

*2:
*4:
*5:
*6:
*7:
*8:
*0:
*1

o

Der Umrichter ist mit den Anschlussklemmen PO und PA/+ und einer Kurzschlussbriicke (200 V-45 kW oder kleiner,
400V-75 kW oder kleiner) ausgestattet. Bei Anschluss einer Zwischenkreisdrossel muss die Kurzschlussbriicke zwischen
beiden Klemmen entfernt werden.

Die Zwischenkreisdrossel ist in folgende Modelle eingebaut: 200 V-11 kW~ 45 kW und 400 V-18.5 kW ~75 kW.
Funkentstorfilter sind in den Modellen 200 V- 45 kW und kleiner und allen 400 V-Modellen integriert.

Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als Standard in die Modelle mit 200V sowie 400V-160 kW und
kleiner integriert.

Fir eine Gleichstromversorgung schlieBen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

Bei Verwendung einer Gleichstromversorgung fiir den Frequenzumrichter (200V: 18.5 kW und gréfer, 400V: 22 kW oder
groRer), kontaktieren Sie Ihre TOSHIBA-Vertriebsniederlassung, da ggf. eine Begrenzerschaltung fiir den Einschaltstrom
erforderlich wird.

Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.

Die Funktionen, die fiir die Klemmen OUT1, VI/VII and RR/S4 festgelegt wurden, kénnen durch Parametereinstellungen
verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhéltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann
fiir Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter F547

: Der PWR-Eingang ermdglicht sicheren Halt mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit Kategorie 3

nach IEC/EN61508, SIL2
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

[Standardanschlussbild — Positive Logik — Schalten mit +24Vdc (Klemme P24)]
Beispiel fur den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 200V 55 ~ 90kW oder 400V 90-400kW.

Netzanschluss:
200V Klasse:

55 ~ 90kW: 3ph 200 ~ 240V; 50/60Hz

400V Klasse:

90, 110kW: 3ph 380 ~ 480V, 50/60Hz

132 ~ 400kW: 3ph 380 ~ 440V; 50Hz
3ph 380 ~ 480V; 60Hz
MCCB1

X' MCCB2

entstor-
filter *4

r &

Leistungs-
teil

400/200V
Transformator
(optional)

cP

+SU

§
D

B-Kontakt einer :--t-:

Uberlast-
Abschaltung

Ext. Steuerspannung
24Vdc (optional)

Surge
suppressor
]

®

- Rs

sAR?
OFF

ON

INT/PLC

Werkseinstellungen:
Rechtslauf
Linkslauf
Quittierung
Festfrequenz 1
Festfrequenz 2
Festfrequenz 3
Bezugspotenzial 0V

Abschirmung der
Steuerleitungen an

Masse des Umrichters

(@)

positive Logik

Analoges Anzeigegerat

externes Potentiometer oder

10 [sewer P24/PLC p Steuerspannung 24Vdc
I—‘e" *13PWR
8 gqm  OUT1Q
=
sw2 ouT20
RR
T Analogeingang -10..+10V
T Analogeingang 0..10V
»+<(a) oder 4(0)..20mA

0..10V oder 4(0)..20mA

Standard in die Modelle mit 160 kW und kleiner eingebaut.

Spannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

erforderlich, wenn die Geréate mit Gleichspannung versorgt werden.

kleiner integriert.

400V-250kW und groRer.

verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

*10:

: Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.
: Die Funktionen, die fiir die Klemmen OUT1, VI/VIl and RR/S4 festgelegt wurden, kdnnen durch Parametereinstellungen

fur Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter F5H7).

*11:
*12:
*13:

Fir Modelle 400V-400kW
nach IEC/EN61508, SIL2

Fir Modelle 200V-55..90kW und 400V-90..132kW.

: SchlieBen Sie die mitgelieferte externe DC-Zwischenkreisdrossel zwischen PO und PA/+ an.

Fir eine Gleichstromversorgung schliefen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

Kontaktieren sie lhre TOSHIBA Vertriebsniederlassung zu Einzelheiten (Einschaltstrombegrenzung) bei DC-Versorgung.
Funkentstorfilter sind in allen 400 V-Modellen integriert.Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als

Fir die Modelle ab 200V-90kW und ab 400V-132kW und gréRer ist ein dreiphasiger AnschluR fir die Versorgung der Lifter
Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als Standard in die Modelle mit 200V sowie 400V-160 kW und

: Verwenden Sie einen externen Bremschopper oder eine Rickspeiseeinheit zum dynamischen Bremsen mit Geraten

Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhaltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann

Der PWR-Eingang erméglicht sicheren Halt mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit Kategorie 3
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

[Standardanschlussbild — Positive Logik — Schalten mit +24Vdc (Klemme P24)]
Beispiel fur den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 400V 500~630kW inverter.

Netzanschluss:

400V Klasse:
500 ~ 630kW:  3ph 380 ~ 440V; 50Hz
3ph 380 ~ 480V; 60Hz
©
PA/+ PC/-
MCCB1 MC lais, Leisungs Motor
v Funk- teil
p XN phiet
K AT/L34
O R/L12
S/L22
e T/L32
RQuitch
e
e = *4
MCCB2 =
&R0
= &S0
! 4001200V To .
H T1 Transformator Werkseinstellungen:
; (optional) Rechtslauf
i a Linkslauf
: Quittierung
i RUN Festfrequenz 1
| (M v Festfrequenz 2
[ +SU D4 Festfrequenz 3
| Bezugspotenzial 0V
LT

Ext. Steuerspannung
24Vdc (optional) *8

B-Kontakt einer

: urge
Uberlast- suppressor *6
Abschaltung Rs -
- lelk
ON OFF

Abschirmung der
Steuerleitungen an
Masse des Umrichters

positive Logik

*8 Steuer-
teil

(OUT1/FM AM CCA RX VI/IIRR/S4 PP
O—0—9 O

) Steuerspannung 24Vdc

0-1mA

SW4 «7  x7

f Analogeingang -10..+10V

T Analogeingang 0..10V

(@)

oder 4(0)..20mA

Analoges Anzeigegerat
0..10V oder 4(0)..20mA

Funkentstorﬂlter sind in allen 400 V-Modellen integriert.

externes Potentiometer oder
Spannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

1 SchlieRen Sie die mitgelieferte externe DC-Zwischenkreisdrossel zwischen PO und PA/+ an.

*2: Fur eine Gleichstromversorgung schliefen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

*3: Kontaktieren sie lhre TOSHIBA Vertriebsniederlassung zu Einzelheiten (Einschaltstrombegrenzung) bei DC-Versorgung.

*4: Fur die Modelle ab 200V-90kW und ab 400V-132kW und groRer ist ein dreiphasiger Anschluf® fiir die Versorgung der Lufter
erforderlich, wenn die Gerate mit Gleichspannung versorgt werden.

*5: Verwenden Sie einen externen Bremschopper oder eine Riickspeiseeinheit zum dynamischen Bremsen mit Geraten
400V-250kW und groRer.

*6: Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.

*7: Die Funktionen, die fir die Klemmen OUT1, VI/VII and RR/S4 festgelegt wurden, kénnen durch Parametereinstellungen
verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

*8: Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhaltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann
fiir Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter F54 7).

*9:

nach IEC/EN61508, SIL2

Der PWR-Eingang erméglicht sicheren Halt mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit Kategorie 3
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TOSH IBA Frequenzumrichter VF-PS1

23 Beschreibung der Klemmen

2.3.1 Leistungsklemmen
Beispiel furr die Verdrahtung der Leistungsklemmen. Verwenden Sie Optionen (Funkentstorfilter, Drosseln,
Ausgangsfilter etc.) falls erforderlich.

H Stromversorqung und Motoranschliisse

! 1
1 1
Stromversorgung ! SchlieBen Sie die SchlieRen Sie die ! 2
| Kabel an RL1, S/L2, Motorverbindungskabel !
| | i und T/L3. an U/T1, V/T2 und W/T3. i
! 1
T i |R/L1|S/L2|T/L3| |Uf|'1|VIT2|W/T3||9| i Motor
Haupt- ! i
schalter : :

M Peripherieanschluss

Magnet- Motor- Ausgangs-
Hauptschalter Kov?tak!- Netz- Funkentstorfilter 9ang

schalter  drossel drossel filter

Motor

Frequenz- urms
Strom-
g umrichter VIT2

WIT1
PA/+ PB

Anmerkung: Zum Anschluss eines option:
externen Bremschoppers kontaktieren Sie
bitte Ihren TOSHIBA Vertriebspartner.

DC-Zwi i Br i [Anmerkung]




TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

H Leistungsklemmen

Klemme

Funktion

Erdungsklemme PE. Verbinden Sie tUber diese Klemme den Umrichter mit Erdungspotenzial.

R/L1, S/L2, TIL3
(RIL1.1,S/L2.1, TIL3.1,
RIL1.2,8/L2.2,TIL32) *1

200V Klasse: 400V Klasse:
0,4..90 kW  3ph. 200...240V - 50/60 Hz ~ 0,75...110 kW  dreiphasig 380...480V - 50/60 Hz
132...630 kW dreiphasig 380...440V - 50 Hz

dreiphasig 380...480V - 60 Hz

U/T1, VIT2, W/T3

Anschliisse fiir einen Drehstrommotor.

Anschlussklemmen fiir externen Bremswiderstand.
Fuhren Sie die entsprechenden Einstellungen der Parameter F304, F305, F308 und/oder 304
durch, wenn ein externer Bremswiderstand angeschlossen wird. (Einen optionalen externen

PA/+, PB Bremschopper schlieRen Sie zwischen PA/+ and PC/- an.)

(PA, PB) *2 Verandern Sie die Parameters Pt and Pr und PalF, wenn nétig.
Die 250 kW Modelle (und gréRer) haben keinen integrierten Bremschopper und sind nicht mit der
Klemme PB ausgestattet. Wenn Sie solches Modell benutzen und dynamisch bremsen méchten,
verwenden Sie bitte einen zuséatzlichen externen Bremschopper oder eine Riickspeiseeinheit.
Klemme mit negativem Potential des DC-Zwischenkreises. Diese Klemme kann

PC/- zum Anschluss einer Gleichspannungsquelle in Verbindung mit der Klemme PA/+
genutzt werden.
Anschlussklemmen fiir eine externe Zwischenkreisdrossel. Beim Anschluss einer externen

PO, PA/+ Zwischenkreisdrossel muss die Kurzschlussbriicke zwischen beiden Klemmen entfernt werden.
Zwischenkreisdrosseln fiir 200V: 45 kW (oder kleiner), 400V: 75kW (oder kleiner) sind im
Lieferumfang inbegriffen.
200V Klasse: 90 kW 400V Klasse:132...630 kW

RO, SO, TO Eingangsklemme fiir den Umrichter-Lifter. SchlieBen Sie eine dreiphasiges Spannungsversorgung

an, wenn Sie den Frequenzumrichter mit Gleichspannung versorgen.

*1 Bezeichnung in Klammern ( ) fiir Gerate 400V-500kW und 400V-630kW
*2 Bezeichnung in Klammern (') bei Geraten 200V-55kW und 400V-90~220kW und gréRer

2.3.2 Steuerklemmen

Der Steuerklemmenblock ist fiir alle Modelle VF-PS1 gleich. Die Position des Schalter SW1 ist unterschiedlich fiir die
Modelle VF-PS1 ...WN und VF-PS1 ..WP:

I

negative Logik

(VFPS W)

SOURCE :  SINK

| INT/PLC :PLC

SWi1

positive Logik

(VFPST —store-WP)

e =

[T o[ L—=
-~ O
N

PP _[RR/S4[CCA] VIl [RX [ FM [ AM

OO0

0-10vV FM
~20mA

i

O-1mA

I

sSw2

RR/S4

RR

Z -\

|

|
FLAJFLB]FLC ‘
[
.
[

SOURCE SINK ‘ = =22 =I=I= SW3

INT/PLC PLC; INT | UL Il 1l Il 1l Il 1l ouTH
|_4 [ [-SUT F [ R [S1 [ S2 [S3TRES] PULS LO
SwWi1 [PWR[ CC [ NO [P24POUTHIOUT2 CC [ | E:

Sw4

\ PWR-P24/PLC Briicke
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Klemme ?Egg-/ Funktion Spezifikation Interne Verschaltung
Programmierbarer Digitaleingang: SW1=SINK (INT): Negative Logik (Mit
F Ei Werkseinstellung: Vorwartslauf interner Spannungsversorgung P24)
ingang Positive Logik: Schalten von F mit P24 Worn SW = 1
Negative Logik: Schalten von F mit CC
Pos. Logik
Programmierbarer Digitaleingang: oo
R Eingan Werkseinstellung: Rickwartslauf .
9ang Positive Logik: Schalten von R mit P24 AChtung-
Negative Logik: Schalten von R mit CC SINK/SOURCE
>
E Programmierbarer Digitaleingang: L°g|k
RES | Eingang | £ Werkseinstellung: Reset _ negativ/positiv i ] . -
% | Positive Logik: Schalten von RES mit P24 Swi1 Neg Logik (PLC): Neg. Logik (Mit
g' Negative Logik: Schalten v. RES mit CC. extemer Spannungsversorgung 24Vdc)
O Wenn SW1=1
_‘; P24/PLC
= | Programmierbarer Digitaleingang:
o N
S1 Eingan % Werkseinstellung: Festdrehzahl 1 24V DC max. 5mA g Pos: Loaik
9ang 3 | Positive Logik: Schalten von S1 mit P24 Schaltzustande:
3 X o . :
5 Negative Logik: Schalten von S1 mit CC. SW1 = SINK:
o i <
% Programmierbarer Digitaleingang: ['(I)%CL 1160\\//(?0(;
m | Werkseinstellung: Festdrehzahl 2 SW1 = SOURCE:
. 5 o . N . = :
S2 Eingang | @ | Positive Logik: Verbindung von S2 mit P24 High > 11 Vdc
3 Negative Logik: Verbindung von S2 mit SW1=Pos. Logik (INT/PLC):
@ Low <5 Vdc Ml
@ | CC. Pos. Logik (Mit interner
Spannungsversorgung P24 oder
externer Spannungsversorgung = 24V
Programmierbarer Digitaleingang: Wenn SW1 =1
s3 Eingan Werkseinstellung: Festdrehzahl 3
9ang Positive Logik: Schalten von S3 mit P24
Negative Logik: Schalten von S3 mit CC.
SW3 auf Schalterstellung ,S4*: & 1
Programmierbarer Digital-/Analogeingang: ‘
RR/S4 | Eingang Werkseinstellung: Festdrehzahl 4
Positive Logik: Schalten von S4 mit P24
Negative Logik: Schalten von S4 mit CC
Wird die Verbindung P24/PLC und PWR
getrennt, wird die Endstufe des Umrichters . .
X X Nur positive Logik,
abgeschaltet, der Motor wird nicht mehr
. . . Schaltzustand
PWR | Eingang kontrolliert (Sicherer Halt mn SIL Il nach unabhangig von SW1:
IEC61508, Stopp Kategorie 0 nach EN954-1) High > 17 Vdo
Die Funktion dieses Eingangs ist nicht Low <2 vde
programmierbar.
Gleichspannung 24 V DC
Schalt- Die Klemme P24 stellt eine Steuerspannung
spann von 24 V DC fiir die Ansteuerung der digitalen 24V DC-200mA -
P24/ panng. Eingange mit positiver Logik zur
PLC Verfiigung.
Wenn SW1 auf Schaltposition PLC steht, kann
Bezugs- X .
otetial | 2" diese Klemme die externe Steuerspannung - -
P 24Vdc angeschlossen werden.
Bezugspotential 0V
Diese Klemme stellt das Bezugspotential fir
Bezugs- | alle Steuerklemmen zur Verfligung, und ist die
cC A " - : ; - -
potential | Steuerspannung fiir Betrieb mit negativer
Logik. AuBerdem ist CC das Bezugspotenzial
fiir OUT1und OUT2.
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Klemme /I-E\lt?sgg/ Funktion Spezifikation Interne Verschaltung
Gleichspannung 10V DC 10V DC
Bezugs- | Die Klemme PP stellt eine Versorgungs- - X
PP : - (zulassige Belastung:
potential | spannung von 10 V DC fiir externen 10mA DC)
Potentiometeranschluss zur Verfiigung.
SW3 auf Schalterstellung ,RR*:
Analogeingang: 10V DC

RR/S4 | Eingang | An der Klemme RR/S4 kann ein
Spannungssignal von 0 bis 10 V DC z. B. als
Frequenzvorgabe angeschlossen werden.

(Interne Impedanz:30 kQ)

Analogeingang: P5
An der Klemme VVI/Il kann ein 10V DC
Spannungssignal von 0 bis 10 V DC z. B. als (Interne Impedanz:30 kQ) 19
VI/I'l | Eingang | Frequenzvorgabe angeschlossen werden. 242 15K
Ebenso kann ein Stromsollwert 0 (4) ... 20mA 0(4)...20mA
DC z. B. als Frequenzvorgabe angeschlossen (Interne Impedanz:242Q)
werden, wenn Parameter F I8 =
Analogeingang: s
RX Eingang An der Klemme RX kann ein Spannungssignal 10V DC 15k
von 0 ... +/-10V DC z.B. als Frequenzvorgabe | (Interne Impedanz:22 kQ) 7

angeschlossen werden.

Analogausgang:

Die Klemme FM gibt in Werkseinstellung ein 0..10v DC swe o1V (2%
Aus- ) ) 1mADC
FM an frequenzproportionales Signal aus. umschaltbar auf
gang Benutzen Sie SW2 und F81 zum Umschalten 0(4)...20mA
zwischen 0...10 V und (0)4...20 mA -Ausgang
4.7k
~ Analoge Ausgangsklemme o—T1+—<]
AM Aus Die Klemme AM gibt in Werkseinstellung ein 0...10v DC
gang . . 1mADC
ausgangsstromproportionales Signal aus.
Digitalausgang oder Pulsausgang 24
OUTH Die Klemme OUT1 schaltet in
Werkseinstellung bei Unterschreiten einer
Mindestfrequenz 24V DC durch. Open K?Ilektor
Digitalausgang: Ausgange
Aus- | Die Klemme OUT2 schaltet in 24V DC-50mA
OuT2 ) . ¥
gang | Werkseinstellung bei Erreichen der .
Sollfrequenz 24V DC durch. “umschaltbar.
Potentialfreier Anschluss fiir die Logik
NO Digitalausgange OUT1 und OUT2.
Die Ausgangsklemme NO ist von der Klemme
CC isoliert.
CCA Bezugs- - .
1 potential Bezugspotential fir Analogsignale. - -
An diesem Eingang kann eine externe Spannung: ; P24
Versorgung fiir den Steuerteil (24V DC) P 9 +SU
. N L 24V DC +10%
+SU Eingang | angeschlossen werden. SchlieBen Sie die Strom:
. CC

optionale Spannungsversorgung zwischen

+SU und CC an. 1.1A oder mehr

250V AC-2A
Programmierbarer Wechselrelais-Ausgang P24
FLA Werkseinstellung: Bei Auftreten einer Stérung 30V DC-2A: FLA
. ist der Kontakt zwischen FLA und FLC Ohmsche Last DS 7ay
FLB Relais X . FLB
FLC geschlossen, beim Umrichter ohne
Stérung/ohne Netzanschluss ist der Kontakt 30V DC-1.5A TFLC
zwischen FLB und FLC geschlossen. Induktive Last

*1: Die Klemmen CC und CCA sind nicht voneinander isoliert, sollten jedoch getrennt verwendet werden:
CC firr die Logik, CCA fiir Analogsignale.
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SwW

SW-Schiebeschalter

Werkseitige

Funktion

0OUT1
PULS L0

]

Einstellung Einstellung e)
SOURCE} SINK o fiir die Gerate | Einstellung zur internen Spannungsversorgung des
INT/PLC IPLC VF-PS1 xxxx WN | Frequenzumrichters mit negativer Logik.
Swi1 SOURCE; SINK Einstellung zur externen Spannungsversorgung mit negativer
SOURCE | SINK — .
; : fiir die Gerate
° Einstellung bei Betrieb des Umrichters mit positiver Logik.
o0y FM Einstellung zur Verwendung des Analogausgangs FM.
0-20mA 0-1mA Entnehmen Sie einen Ausgangsstrom von 0...1mA (0...10V).
L]
D:I Wenn Sie den Schalter auf diese Position schieben, setzen Sie
auch Parameter FGHE | =0 (Ausgangsspannung 0...10V).
Sw2
o-10v FM Einstellung zur Verwendung des Analogausgangs FM.
0-20mA___ 0-1mA Entnehmen Sie einen Ausgangsstrom von 0(4)...20mA (0...10V).
I:D Wenn Sie den Schalter auf diese Position schieben, setzen Sie
auch Parameter FEE ! =1 (Ausgangsstrom 0(4)...20mA).
RR/S4
s4 RR ) .
EI:' . Einstellung der Klemme RR/S4 als Analogeingang. (0...10V DC)
Sw3
RR/S4
s4 RR ) I
I:D Einstellung der Klemme RR/S4 als Digitaleingang.
Sw4

Einstellung der Klemme OUT1 als Digitalausgang.
Wenn Sie den Schalter auf diese Position schieben, setzen Sie

Cooo

auch Parameter Faihs =i,

ouT1

o
c
=
1%

Lo

Einstellung der Klemme OUT1 als Pulsausgang.
Wenn Sie den Schalter auf diese Position schieben, setzen Sie
auch Parameter FEES = 1.
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B Umschaltung negative Logik / positive Logik (bei interner Spannungsversorgung)
Die Frequenzumrichter der Serie PS1 bieten die Mdglichkeit, die Art der Logik der Digitalein- und -ausgange
umzuschalten. Dies ermdglicht eine Anpassung des Geréates an die verschiedenen internationalen Standards. Die
Werkseinstellung der WP-Version ist positive Logik, die der WN-Version ist negative Logik. Beide Logikarten kénnen
entweder mit der internen oder einer externen Spannungsversorgung 24Vdc verwendet werden.

< Anschlussbeispiel mit Verwendung der internen Stromversorgung, Klemme P24 >

SINK Source |
INT INT/PLC “
SWi1 SWi1
Negative Logik Positive Logik
AVoe 24Vpe
Eingang gémeinsam [P4PLC Eingang
Ausgang | F
Ausgang |F
gpmeinsam| CC
24V, E / 24V, :
> Ausgang L Ausgang
meinsam P24/PLC
NO
Eingang |OUT1
gpmeinsam ccl

SPS Programmierbare  Frequenzumrichter SPS Programmierbare Frequenzumrichter
Steuerungsvorrichtung Steuerungsvorrichtung

Frequenzumrichter Frequenzumrichter

© P24/PLC

o P24/PLC
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H Negative Logik / Positive Logik (bei externer Spannungsversorgung)
Die PLC-Klemme dient zum AnschlieRen einer externen Stromversorgung oder zum Isolieren einer Klemme von
anderen Eingangs- oder Ausgangsklemmen. Bei Eingangsklemmen den Schiebeschalter SW1 zur Stellung PLC

schieben. < Anschlussbeispiele mit Verwendung der externen Stromversorgung>
SINK SOURCE
El:l INT/PLC
SWi1 SWi1
Negative Logik Positive Logik
24Voe " 24Vpe
p24/PLC  iEingang Input
Ausgang Ausgang
cc
meinsam
24V, ]
- Ausgang 24700

Ausgang
meinsam, NO

Eingang | OUT1

Eingang [ OUT1

gpmeinsam| NO

SPS Programmierbare  Frequenzumrichter

SPS Programmierbare Frequenzumrichter
Steuerungsvorrichtung Steuerungsvorrichtung
Externe 24V Externe 24V
Spannungsversorgung Spannungsversorgung
ov +24V ov +24V
L P24/PLC
.
C .
ST

Anmerkung: Vergewissern Sie sich, dass Sie die 0V-Klemme
(Bezugspotential) der externen Spannungsversorgung an die
CC Klemme angeschlossen haben.

H Pulsausgang

*Bei Verwendung der Klemme OUT1 mit Pulsausgang (wenn SW4 auf Position PULSE geschaltet ist und Parameter
1) kann ein externer Pull-Up-Widerstand 2...10 kQ

Zwischen P24 und OUT1 angeschlossen werden. P24
Dadurch kann bei Verwendung von negativer Logik
das Pulssignal liber P24-OUT1 abgenommen werden
und bei Verwendung von positiver Logik das Pulssignal |
{iber OUT1-CC abgenommen werden: outt it

Sw4 PULS l
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2.3.3 Serielle RS485 Schnittstellen

Die Frequenzumrichter VF-PS1 sind mit zwei seriellen Schnittstellen zur Programmierung und Fernsteuerung

ausgestattet:

1.)  RS485 2-Leiter Schnittstelle (auf dem Bedienfeld)

2) RS485 4-Leiter Schnittstelle (auf dem Steuerklemmenblock).

Die 2-Leiter Schnittstelle wird z.B. zum AnschlieBen eines optionalen Zusatzgerates an den Frequenzumrichter
verwendet (z. B. LCD-Bedienteil RKP004Z oder ein PC-Programmieradapter). Die 4-Leiter Schnittstelle wird fiir den
Anschluss eines RS485 Netzwerkes verwendet.

RS485 2-Leiter Schnittstelle

RS485 4-Leiter Schnittstelle

Belegung:
RS485 4-Leiterkommunikation RS485 2-Leiterkommunikation
Sr:g:el_ NuFr,TI::T_mr Beschreibung Sr:gnmael— NuFr’::r_]er Beschreibung

RXA 4 Datenempfang A DA 4 Datenempfang A
RXB 5 Datenempfang B DB 5 Datenempfang B
TXA 3 Dateniibermittlung A SG 8 Erdungspotential
TXB 6 Dateniibermittlung B
SG 2,8 Erdungspotential

Diese Tabellen zeigen die Signalbelegung auf der Umrichterseite. (z.B. RXA Signal wird vom Umrichter empfangen.)

* SchlieBen Sie niemals Pin-1 (P24) und Pin-7 (P11) an ! * Verwenden Sie niemals Pin 1, 2, 3, 6 oder 7 !

W Anschlussbeispiel fiir ein RS485 4-Leiter Netzwerk

gekreuzt parallel parallel
Master
(Umrichter, PC, SPS) PS1 (Slave) PS1 (Slave) PS1 (Slave)

E RXA | /\ RXA RXA RXA E]

RXB RXB RXB RXB
TXA TXA TXA TXA

B TXB TXB TXB jﬂ
SG Y /—| SG |-V /— SG SG
Abschluss-

W Anschlussbeispiel fiir ein RS485 2-Leiter Netzwerk

Master
(Umrichter, PC, Touchpanel) PS1 (Slave) PS1 (Slave) PS1 (Slave)
E +SD/RD DA DA DA E]
-SD/RD DB DB DB
ov SG SG SG
Y / \Y / W\
Abschluss-
100.Q_-1/4W.
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W Anmerkungen zur seriellen Kommunikation

Halten Sie einen Mindestabstand zwischen Kommunikationsverbindungen und Netz-/Motorleitungen von
mindestens 20 cm ein.

Verbinden Sie niemals Pin-1 (24V DC) und Pin-7 (5 V DC) miteinander. Verwenden Sie nur die in obiger Tabelle
beschriebenen Kontakte.

Verdrillen Sie die Verbindungen zwischen RXA und RXB bzw. zwischen TXA und TXB paarweise.

Verwenden Sie flexible, abgeschirmte Leitung (z.B. Ethernet CAT5 SFTP) und verbinden Sie die Schirme jedes der
Leitungssegmente untereinander und mit Erde (PE, nicht Klemme CC).

SchlieRen Sie Abschlusswiderstande an beiden Enden einer Ubertragungsstrecke an.

Bei Verwendung einer der 4-Leiter Schnittstelle in einem 2-Leiter Netzwerk verbinden Sie bitte RXB mit TXB und
RXA mit TXA.

Wenn Sie ein Kommunikationsgerat tUber die 2-Leiter Schnittstelle anschlieRen, lesen Sie sich bitte vorher
sorgfaltig die Hinweise im Bedienhandbuch fiir das Kommunikationsgerat.

Bei Master-Slave Betrieb lber die 4-Leiter Schnittstelle kann die Richtung Master-Empfang (Pin-4, Pin-5) und 2
Slave-Senden (Pin-3, Pin-6) entfallen, da von den Slaves keine Daten gesendet werden und vom Master keine
Daten empfangen werden.

*

*

*

*

*

*

*

*
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3. Bedienu ge s VF PS1

In diesem Kapitel werden die Grundlagen zur Bedienung des Frequenzumrichters VF PS1 beschrieben.

Prifen Sie vorab folgende Sicherheitshinweise.
1) Sind alle Kabel und Verdrahtungen sorgféltig angeschlossen worden?
2) Entspricht die Spannungsversorgung der Nennspannung?

@ Gefahr

Berlihren Sie niemals die Klemmen des Frequenzumrichters bei eingeschalteter
Versorgungsspannung, auch wenn der Motor abgeschaltet wurde — Gefahr der

Stromschlage.

-Beriihren Sie keine Schalter mit feuchten Handen, und reinigen Sie den Umrichter nicht

mit einem feuchten Tuch — Gefahr der Stromschlage.

-Halten Sie sich bei einem Nothalt des Motors nicht in der Nahe des Motors auf, wenn
zuvor die Wiederanlauf-Funktion ausgewahlt wurde — Gefahr der Verletzung, da der
Motor unerwartet wieder anlaufen kénnte.

Verboten

-Schalten Sie die Spannungsversorgung erst ein, wenn Sie den Gehausedeckel bzw. die

Schaltschranktiir geschlossen haben.

Bei Einschalten der Versorgungsspannung bei gedffneter Abdeckung/Tir — Gefahr der

Stromschlage, Verletzungen.

. -Sollten vom Umrichter Rauch oder Gerliche ausgehen, schalten Sie die Stromversorgung
Obliga- sofort ab. Bei einer Weiterbenutzung — Gefahr der Brandverursachung. Kontaktieren
torisch Sie in Fallen einer Reparatur lhre Vertriebsniederlassung.

-Schalten Sie den Umrichter bei langerer Nichtbenutzung aus, da es durch Feuchtigkeit,

Staub oder andere Fremdeinfliisse zu Fehlfunktionen kommen kann und somit

— Gefahr der Brandverursachung besteht.

Vergewissern Sie sich, dass die Steuersignale abgeschaltet sind, bevor Sie den

Frequenzumrichter nach einer Stérung zuriicksetzen — Gefahr der Verletzung.

A Warnung

@ -Beriihren Sie niemals Teile der Kuhlkérper oder Widersténde, diese werden wahrend
des Betriebs sehr heiR— Gefahr der Verbrennung.

Verboten

-Beachten Sie die Drehzahlbereiche des Motors und der angetriebenen Maschine —
Gefahr der Verletzung.

Verboten

C-1
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3.1 Ebenen des Benutzer-Meniis

( Standard-Anzeige ) Die Standard-Anzeige des Frequenzumrichters
erscheint nach dem Einschalten der

Stromversorgung.

Driicken Sie die Tasten AUF/AB im Bedienfeld zum Einstellen der Frequenzvorgabe, wenn Fiilid = 4.
Im Bedienfeld werden zusatzlich Informationen zu Statusalarmen und Stérungen angezeigt, die
wahrend des Betriebs aufgetreten sind.
« Einstellen der Frequenzwerte -> siehe Abschnitt 3.2.2
* Statusalarm
Bedeutung der Anzeige eines Alarms (wird abwechselnd blinkend mit der Frequenz angezeigt).

I :Wenn der Strom den Uberstromwert FED | Giberschreitet.

P : Wenn die Spannung den Uberspannungswert & Uberschreitet.

L :Wenn die Last 50% des Wertes erreicht, bei dem aufgrund von Uberlastung eine
Abschaltung erfolgt 1%t - Berechnung.

n : Wenn die Temperatur im Frequenzumrichter den Alarmwert des

Ubertemperaturschutzes erreicht.

[ Programmierebene ] Programmierebene zum Einstellen der Parameter
= Fur weitere Details zur Parameter-Programmierung, siehe Kapitel 4. 1.

Mit der EASY Taste kénnen zwei Anzeigemodi gewahlt werden:

Schnell-Anzeige :Bis zu 32 ausgewahlte (F 155 ~ F15Z) Parameter werden
angezeigt.
Standard-Anzeige :Alle Parameter werden angezeigt.
( Monitorebene ] Monitorebene zur Anzeige samtlicher Betriebsgrofen

des Frequenzumrichters.
Erlaubt die Anzeige von Frequenzen, Strdémen, Spannungen, Drehmoment,
Informationen zum Zustand der Ein- und Ausgange.

= Weitere Informationen siehe Kapitel 8.
Mit der Taste wird zwischen den Anzeigemodi des Frequenzumrichters umgeschaltet:
I
o o
Standard-Anzeige
) ) 7
Anzeige del Monitor-Ebene Programmier-Ebene | Parameter
' .

Betriebwert
= siehe Kapitel 8.1/

programmieren
= siehe Kapitel 4.1.

DE
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3.2 Basisbetrieb des VF-PS1

Klemmensteuerung und Tastatursteuerung kdnnen kombiniert werden.

= Weitere Informationen dazu siehe Kapitel 5.5.

[Klemmensteuerung )
)

(Tastatur- und Klemmensteuerung )

(Tastatursteuerung

3.2.1_Klemmensteuerung

Betrieb durch externe Signale.

Betrieb durch Driicken der Tasten im
Bedienfeld/-teil.

Frequenz und Start/Stopp-Signale
kénnen individuell von der Tastatur
und den Klemmen vorgegeben
werden.

In dieser Betriebsart wird der Motor geman den Signalen an den Eingangsklemmen (z.B. Klemmen F und R)
gestartet und gestoppt. Ebenso wird die Frequenz gemaR den Potentiometer-/ Spannungs- /Stromsignalen an den
analoge Eingangsklemmen vorgegeben (z.B. Klemmen RR/S4, VI/Il und RX).

H Anschlussbeispiel

Umrichter

S3

P24

RX VI/I RRIS4 PP

MCCB
—X_——RIL! urm
Spannungs_x/—(a S/L2 vm2 @
versorgung—)(/_(- TIL3 w3 (©

Motor

AN: Vorwartslauf, AUS:gefiihrter Runterlauf

AN: Ruckwartslauf, AUS: gefihrter Runterlauf

Reglerfreigabe (F | {7 =6):
AN: Sollwertfreigabe,
AUS: freier Motorauslauf

Spannungssignal: -10 ~ +10Vdc

Spannungssignal: 0 ~ 10Vdc

Externes Potentiometer (oder Spannungssignal RR/S4-CCA:0 to 10V)

oder Stromsignal: 4(0) ~ 20mAdc
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B Hochlauf-Runterlauf [Auswahl der Frequenzvorgabe der Basisparameter (Cd = 0 (Werkseinstellung)

Verbinden der Klemmen F und P24: o Freier Motorauslauf

Hochlauf vorwirts (Rechtslauf) Um die Funktion ,freier Motorauslauf* zu verwenden,

missen Sie die Funktion ST (Parameterwert 6) einer

nicht anders belegten Klemme zuordnen (hier S3).

Offnen der Klemmen F und P24: Offnen Sie ST-P24, um den Motor frei auslaufen zu
lassen. Im Display des Umrichters wird in diesem Fall

Runterlauframpe und Stopp OFF angezeigt.
i :

Motor-

Freier Auslauf
drehzahl
ud
Stooo

AN H AN
F-P24 __F—1___AUs F-P24__F—1____ aus

AN
s3pP4_I— L aus

H Frequenzvorgabe

1) Frequenzvorgabe mit Hilfe eines externen Potentiometers

* Potentiometer 1-10kQ-1/4W

: Frequenz mit dem
Potentiometer einstellen

Stellen Sie Parameter. FIld = 2 (Werkseinstellung).

2) Frequenzvorgabe mit Hilfe eines Spannungssignals 0 ~ 10V

* RR/S4
60Hz
Spannungssignal 0-10Vvde ~ bemmmmmmmm e
Frequency| |
- — CCA i
0 i
i
Stellen Sie Parameter. Fld = 2 (Werkseinstellung). 0vdc 10Vdc
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3) Frequenzvorgabe mit Hilfe eines Stromsignals 4(0) ~ 20mA

. | vim

Stromsignal 4(0) — 20 mAdc

50Hz
- CCA Frequenz

4mAdc 20mAdc

Wabhlen Sie den Analogeingang VI/ll zur Frequenzvorgabe mit Parameter Fliiid = 1.
Stellen Sie Parameter F {08 auf 1.
Stellen Sie Parameter F2} | auf 20.

4) Frequenzvorgabe mit Hilfe eines Spannungssignals 0 ~ 10 Vdc

. Vi
Spannungssignal 0-10Vdc 60Hz
- CCA Frequenz
0
0vdc 10Vdc

Waihlen Sie den Analogeingang VI/II zur Frequenzvorgabe mit Parameter FAld = 1.
Stellen Sie Parameter F (08 auf 0.

5) Frequenzvorgabe mit Hilfe eines Spannungssignals -10 ~ +10 Vdc
Die Drehrichtung kann durch Einstellen eines positiven/negativen Signals verandert werden.

+ RX
Spannungssignal 0-£10Vdc Vorwirtslauf 50Hz
-10Vde

Ruckwartslauf T
! +10Vde

|

Stellen Sie Parameter Fiiid = 3. 1

---------- 50Hz

Anmerkung: Umschalten zwischen zwei Frequenzvorgaben mit Parameter F2T0 .
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[Vorgehen zur Wahl der Frequenzvorgabe (Parameter Filid)]
gabe mit 4(0) — 20 mAdc an der VI/lI-Klemme]

[Beispiel: Frequenzvor:

Verwendete
Tasten

Display-
Anzeige

Vorgang

T
i

Anzeige der Betriebsfrequenz. (Wenn die Auswahl des im Display
anzuzeigenden Wertes 7 i1 = 0 [Betriebsfrequenz] eingestellt ist)

®

Der erste Basisparameter ,Historie“ RLH wird angezeigt.

>
S

Betétigen Sie zum Navigieren entweder die Tasten A und V .

Die ENTER-Taste betatigen, um den Parameterwert anzuzeigen.
(Werkseinstellung: 2)

Durch Betatigen der Taste A den Parameterwert auf 1 stellen.
Mit der MODE-Taste kdnnen Sie abbrechen ohne zu speichern.

®R®

Betatigen Sie die ENTER-Taste, um den eingestellten Parameterwert
crm

zu speichern. Filid und der gespeicherte Parameterwert werden kurz
abwechselnd blinkend angezeigt.

>
S

Navigieren sie zur Auswahl der erweiterten Parameter zur Anzeige
Fi-- mitden Tasten A und V .

r
(i

Betatigen Sie die ENTER-Taste, um den ersten erweiterten Parameter
der Gruppe F {0 bis F 135 anzuzeigen.

Betatigen Sie die Taste A , bis F I8 angezeigt wird.

Betatigen Sie die ENTER-Taste, um den Parameterwert anzuzeigen.
(werkseitige Einstellung: )

Durch Betatigen der Taste A den Parameterwert auf 1 stellen.
Mit der MODE-Taste kdnnen Sie abbrechen ohne zu speichern.

Speichern Sie den geanderten Parameterwert mit der ENTER-Taste.

HEOO®

Verlassen sie die Ebene der erweiterten Parameter. (Alternativ kénnen

Sie mit den Pfeiltasten A und V direkt bis F2[ | durchbléttern.)

>
S

Navigieren sie zur Anzeige F2-- mit den Tasten A und V .

Betéatigen Sie die ENTER-Taste, um in die Liste der erweiterten

Cann

Parameter bei il zu springen.

Betétigen Sie die Taste A , um auf FZli | zu wechseln.

Betéatigen Sie die ENTER-Taste, um den Parameterwert anzuzeigen.
(werkseitige Einstellung: )

ar

Betétigen Sie die Taste A , um auf 23 zu wechseln.
Mit der MODE-Taste kdnnen Sie abbrechen ohne zu speichern.

Speichern Sie die gednderten Parameter mit der ENTER-Taste.

Menliebene Basisparameter.

Monitorebene.

0000©6e0

£
==}

Standardanzeige.

C-6
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3.2.2 Bedienfeldsteuerung
In diesem Kapitel werden das Starten/Stoppen des Motors und das Einstellen der Frequenz mit Hilfe das Bedienfelds
beschrieben.

Frequenz vorgeben .
@ @ 9 9 Anschlussbeispiel
:Motor starten MCCB Motor
R/L1 utt ©

Spannungs-

Versorging S/L2 vir2 (Q)
Motor stoppen L wrrs @
(Runterlauframpe)

Freier Motorauslauf: Andern Sie die
Parametereinstellung Fic ¢ = 1. PWR

Werkseitig

Freier Motoraus- Umrichter .
gebriickt

Motor- lauf R

drehzahl
P24

Die Frequenz kann jederzeit auch RX VIl RRISE PP
wahrend des Betriebes gedndert

werden. =

MAndern der Parametereinstellung
Zum Tastaturbetrieb muss die Parametereinstellung geandert werden.
Die Makrofunktion des Parameters Rii4 erméglicht eine schnelle Einstellung aller hierfur bendtigten Parameter.

[Einstellung]

Verwendete Tasten LED Anzeige Vorgang

Zeigt die Frequenz an (Betrieb gestoppt). (Bei Auswahl des im

=]

nn
- Display anzuzeigenden Wertes F 7 il ={J [Ausgangsfrequenz])

Betéatigen Sie die EASY-Taste zur Anzeige der gekiirzten
Parameterauswahl.

=1y}

Basisparameter R4 (automatische Funktionseinstellung) wird im
Schnellmodus angezeigt.

Betéatigen Sie die ENTER-Taste, um die Parametereinstellung
anzuzeigen. (Werkseinstellung: ).

[}

Betatigen Sie die A Taste, um den Parameter auf 5 zu dndern.
(Frequenzeinstellung und Betrieb iiber die Tastatur).

Speichern Sie die geanderten Parameter mit der ENTER-Taste. AL

SeRuM
ne und der Sollwert des Parameters werden abwechselnd angezeigt.

02000

*Durch mehrfaches Betatigen der MODE-Taste kehren Sie zur Standardanzeige zuriick.
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M Beispiel fiir die Steuerung liber das Bedienfeld

Verwendete Tasten LED Anzeige Vorgang
- Zeigt die Betriebsfrequenz an. (bei Auswahl des im Display
- anzuzeigenden Wertes F 7 il =0 [Ausgangsfrequenz])
@ @ AN Stellen Sie die Frequenz ein.
P Speichern Sie die gednderten Parameter mit der ENTER-Taste. F{
IS
- und der Sollwert des Parameters werden abwechselnd angezeigt
@ A0esn Durch Betatigen der RUN-Taste beschleunigt der Motor auf die
- - eingestellte Frequenz in der vorgegebenen Hochlaufzeit.
cn Durch Betitigen der Taste A oder V' wird die Frequenz auch
o wahrend des Betriebs geandert.
E=0es=0 Betéatigen der STOPP-Taste verringert die Frequenz, und der Motor lduft
=le=
bis zum Stillstand runter.

W Auswahl der Stopp-Art Uber das Bedienfeld

Zusatzlich zum Stopp-Modus des gefiihrten Runterlaufs bis zum Stillstand durch Betatigen der Taste

(mit der definierten Runterlaufzeit) kdnnen Uber die Tastatur folgende STOPP-Modi ausgewahlt werden.

Stopp-Modi

Wirkung

Vorgang, Einstellung, etc.

Freier
Motorauslauf

In diesem Modus
schaltet der Um-
richter die Versor-
gungsspannung zum
Motor unverziiglich
ab, und der Motor
lauft frei aus.

Um den Stopp-Modus “freier Motorauslauf” (bei
Bedienfeldsteuerung) zu aktivieren, stellen Sie Parameter 2 {= {.

*Werkseinstellug: 7 12 | =0 (gefihrter Runterlauf)

Nothalt
(Uber Tastatur)

Folgende Stopp-Modi

kénnen ausgewahlt

werden:

-freier Motorauslauf

-geflihrter Runterlauf
(Runterlaufzeit 5ET)

-Gleichstrombremse

Werkseinstellung:

FRD3=0 (freier
Motorauslauf)

In jedem anderen Modus als der Tastatursteuerung kann der Motor
durch zweimaliges Betatigen der STOPP-Taste auf dem Bedienfeld
gestoppt werden (Nothalt):
(1) Betétigen der STOP-Taste.
“ELFF” wird angezeigt. Um die Anzeige zu beseitigen,
betétigen Sie eine Taste andere Taste als die STOP-Taste oder
warten Sie einige Sekunden, bis die Anzeige erlischt.
(2) Nochmaliges Betatigen der STOP-Taste.
Die externe Stérung ,£* wird angezeigt.

[Tl

CurT

CrEE

Mit Parameter F&0
(Werkseinstellung:

die Stopp-Art bei Nothalt ,=“ gewahlt.
=0, freier Motorauslauf)

o3

I wi
FED

Wahlen Sie die Digitalausgangsfunktion 134 (135), um ein
Schalten des Relais FL bei Nothalt ,£“ zu deaktivieren.

" Die Nothalt-Funktion fiihrt durch zweimaliges Betatigen der A
STOP-Taste auf dem Bedienfeld zu einem unverziiglichen
Halt des Motors, wenn eine andere Betriebsart als die
Tastatursteuerung gewahlt wurde.

Die Nothalt-Funktion (iber Bedienfeld kann mit Parameter
deaktiviert werden.

:  Jeder Nothalt wird in den Stérungsspeicher in der

Monitorebene geschrieben.

[
[ ]

C-8
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4. Programmierung —

Verwenden Sie eine der beiden Mdglichkeiten zur Anzeige des Programmiermends:

[ Schnellauswahl (EASY) ] : EASY-Taste eingeschaltet
Anzeige von 1 bis 32 ausgewahlten Parametern:

Schnellanzeige (acht EASY-Parameter in Werkseinstellung):
Para- )
meter Funktion
ALM automatische Funktionseinstellung
PE U/f-Regelung
FH maximale Frequenz
AL Hochlaufzeit #1
dEl Runterlaufzeit #1
- Lastverhaltnis Motor/FU #1
i Kalibirierung des FM Analogausgangs
PREL Anzeigemodus (EASY / standard)
Mit Parameter - 15 | ... F H2 kann die Auswahl der bis zu 4

32 anzuzeigenden EASY-Parameter festgelegt werden.

[ Standardmenii ] : EASY-Taste ausgeschaltet
Alle Parameter werden angezeigt.

—[ Basisparameter ] : grundlegende Einstellungen des
Frequenzumrichters
= siehe Kapitel 5 zu den Basisparametern.

= siehe Parameterliste Kapitel 11.

ol
-
'

o
x| -
V

erweiterte Parameter ] : Einstellung von Funktionen.
= siehe Parameterliste Kapitel 11.

Aus Sicherheitsgriinden kénnen folgende Basisparameter wahrend des Betriebs (Motor wird angetrieben) nicht
verandert werden:

[im Betrieb nicht veranderbare Basisparameter]
automatische Hoch-Runterlaufzeiten
automatische Anlauf-Drehmoment-Anhebung
automatische Funktionseinstellung
Befehlsvorgabe Uber ...

Frequenzvorgabe #1 Uber ...

U/f-Regelung

Eckfrequenz #1

Spannung bei Eckfrequenz #1

FH maximale Freuquenz

s Motorfangfunktion

Ul Verhalten bei Netzausfallen

o integrierter Bremschopper

Plar Ohmwert des Bremswiderstan(’s

PalP Dauerbelastbarkeit des Bremswiderstands

(=i Parametersatze speichern (z.B. Werkseinstellungen herstellen)

= Siehe Spalte "Im Betrieb veranderbar” in den Tabellen im Kapitel 11.
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41 Menustruktur

Gehen Sie zur Anzeige und Programmierung von Parametern wie folgt vor:

4.1.1 Parameterprogrammierung mit _der Schnellauswahl (EASY-Parameter)

Die Schnellauswahl ist aktiv, wenn die LED uber der Taste leuchtet. Nach driicken der Taste wird eine

konfigurierbare Auswahl (mit 35 { ... F15Z) von Parametern angezeigt.

Schnellauswahl (acht EASY-Parameter) in Werkseinstellung:

Para-
Funktion
meter
AL automatische Funktionseinstellung
e U/f-Regelung
FH maximale Frequenz
iG] ACC Hochlaufzeit #1
) dED Runterlaufzeit #1
Standardanzeige —
EHr Lastverhéltnis Motor/FU #1
i Kalibirierung des FM Analogausgangs
PoEL Anzeigemodus (EASY / standard)

E)
*
JS)QUJEJEdSISEg

* Parameterbezeichnung und
Parameterwert werden beim
Speichern abwechelnd
blinkend angezeigt.

@): ENTER-Taste: D) Preitasten:  (=):MODE-Taste:
Auswahl bestatigen F“TANEY'Q'SJG” Ebene des Benutzermeniis auswahlen
oder Parameterwert im hlend un oder andern eines Parameterwerts
speichern Veréndern von .
Parameterwerten  abbrechen ohne zu speichern
W Basisparameter programmieren:
(1) Navigieren zum zu veréandernden Parameter. (Driicken Sie @ oder@ J)
(2) Parameterwert anzeigen. (Driicken Sie @ J)

(3) Andern des Parameterwerts. (Driicken Sie 0 oder@ )
(4) Speichern des Wertes. (Driicken Sie @ J)

W Wertebereich
H | Der héchste einstellbare Wert wurde erreicht oder der zuvor eingestellte Wert liegt nach Einstellung eines
anderen Parameters oberhalb des maximal moglichen Werts (z.B. FH < 1iL).
L0 Der niedrigste einstellbare Wert wurde erreicht oder der zuvor eingestellte Wert liegt nach Einstellung eines
anderen Parameters unterhalb des minimal moglichen Werts (z.B. LL > 5r 1).

Wahrend der Anzeige von H | oder L[l kann der Parameterwert nicht gespeichert werden.

D-2
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4.1.2 Parameterprogrammierung mit der vollstindigen Parameterliste

Die vollstandige Parameterauswahl ist aktiv, wenn die LED uber der Taste nicht leuchtet. Nach driicken der

Taste kdnnen im Programmiermenu alle Parameter angezeigt und verandert werden.

M Basisparameter programmieren:
(1) Navigieren zum zu verandernden Parameter. (Driicken Sie @ oder@
@

) Parameterwert anzeigen. (Driicken Sie J)
(3) Andern des Parameterwerts. (Driicken Sie
)

0 oder @.)
)

(4) Speichern des Wertes. (Driicken Sie

Jeleweledsiseg

Jejeweled 8yolpwes

Parameterbezeichnung und
| Parameterwert werden beim
Speichern abwechelnd
blinkend angezeigt:

lsjsweled ausjamia

@ :ENTER-Taste:

@@: Pfeiltasten: :MODE-Taste:

Auswahl bestatigen

zum Navigieren

Ebene des Benutzermenis auswahlen

oder Parameterwert 'm Menu und oder &ndern eines Parameterwerts
speichern Verandern von bbrech h ich
Parameterwerten abbrechen onne zu speichern

M erweiterte Parameter programmieren:
Die erweiterten Parameter sind mit ... und drei Zahlen bezeichnet. Aus dem Menii der Basisparameter kénnen
sie gruppenweise aufgerufen werden (F {-- bis F3-- ).
(1) Navigieren zur entsprechenden Parametergruppe ( F1--bis F9-- ). (Driicken Sie @ oder@ )
(2) Ersten Parameter der Gruppe anzeigen. (Driicken Sie )
(3) Navigieren zum zu verandernden Parameter. (Drucken Sie @ oder@ J)
(4) Parameterwert anzeigen. (Driicken Sle

(5) Andern des Parameterwerts. (Driicken fle oder@

(6) Speichern des Wertes. (Driicken Sie

W Wertebereich
H 1 Derhéchste einstellbare Wert wurde erreicht oder der zuvor eingestellte Wert liegt nach Einstellung eines
anderen Parameters oberhalb des maximal méglichen Werts (z.B. FH < LiL).
Der niedrigste einstellbare Wert wurde erreicht oder der zuvor eingestellte Wert liegt nach Einstellung eines
L>5r ).

Wahrend der Anzeige von H | oder LT kann der Parameterwert nicht qespelchert werden.

Vo
Lo

anderen Parameters unterhalb des minimal méglichen Werts (z.B. Lt

D-3
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4.2

weitere Auswahlfunktionen

Die folgenden Funktionen sind erleichtern die Navigation zu  zuvor veranderter Parametern.

[ veranderte Parameter ] (nicht Werkseinstellung)

Auswahl von L1l im Men( der Basisparameter zeigt nur die Parameter an, deren Werte
von den Werkseinstellungen abweichen.
= Siehe auch Kapitel 5.21.

[ Historie ]

Auswahl von RLH im MenU der Basisparameter zeigt die letzten finf Parameter an,
deren Werte verandert wurden.
= Siehe auch Kapitel 5.1.

[ alle Parameter andern ] (z.B. Werkseinstellungen wiederherstellen)

Mit Parameter =% ksnnen vollstindige Parametersitze gespeichert und tiberschrieben
werden.

= Siehe auch Kapitel 5.20.
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5. BasispaW

5.1

Diese Parameter sind die Basisparameter fiir den Betrieb des Frequenzumrichters.
= Weitere Informationen dazu siehe Kapitel 11, Paramaterliste.

Historie-Funktion

: Historie-Funktion

-

* Funktion

I
1
1
1
1
| einstellen.
\

Anmerkung 1:

Anmerkung 2:

[Einstellung]

= Weitere Informationen siehe Kapitel 5.1.

Die fiinf zuletzt veréanderten Parameter kénnen hier und wieder verandert werden. Diese
Funktion ist sehr hilfreich, wenn Sie den Frequenzumrichter oft mit den gleichen Parametern

Wenn in der Historie keine Informationen gespeichert sind, wird der Parameter RiiH

Uibersprungen und der nachste Parameter Fii | angezeigt.
Anfang und Ende der Liste werden durch Anzeige von HERd und End gekennzeichnet.
Dazwischen werden die finf zuletzt gednderten Parameter in der Reihenfolge des letzten

Zugriffs angezeigt.

zu betatigende

Tasten LED-Anzeige Vorgang
nn Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt). (bei
o Auswahl Standardanzeige F T Tt = [ (Ausgangsfrequenz).
_— Der erste Basisparameter “Historie-Funktion (FRLH)" wird
el angezeigt.

Der zuletzt veranderte/eingestellte Parameter wird
angezeigt.

&
&)

Durch nochmaliges Betatigen der ENTER-Taste wird der
eingestellte Wert angezeigt.

DAY,

. Betéatigen Sie die Taste A oder ¥V , um den
eingestellten Wert zu andern.

S

Betatigen Sie die ENTER-Taste, um die Einstellung zu
SheACC speichern. Der Parameter und die Frequenz werden
abwechselnd angezeigt.

Gehen Sie gleichermalien vor, wenn Sie Parameter
@( @ ) il aufrufen oder &ndern wollen, und verwenden Sie dafiir die

Tasten A oder V .

®( @ ) {'!:‘I—l‘l":; \ERd.  Erster Parameter in der Historie
= (End).  Letzter Parameter in der Historie

Parameter- Durch Betatigen der MODE-Taste kehren Sie zur

Anzeige Parametereinstellung RLH zuriick.
Durch nochmaliges Betatigen der MODE-Taste kehren Sie
ALH zur Monitorebene oder Standardanzeige zuriick (Anzeige
1 der Betriebsfrequenz).
[

E-1
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5.2 Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeit

: Automatischer Hoch-/Runterlauf
: Hochlaufzeit 1
: Runterlaufzeit 1

pmmmm——— =

* Funktion

1) Mit RCT wird die Hochlaufzeit 1 festgelegt, d.h. die Zeitspanne, in der die Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters von 0 Hz bis auf die Maximalfrequenz FH ansteigt.
2)  Mit dEL wird die Runterlaufzeit 1 festgelegt, d.h. die Zeitspanne, in der die Ausgangsfrequenz vom

Maximalwert FH auf 0 Hz sinkt.

N e =~

5.2.1 Automatische Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeit

Der Umrichter passt automatisch die Hoch-/Runterlaufzeit an die GroRe der Last an.

=

* Passt automatisch die Hoch-/Runterlaufzeit in Abhéngigkeit vom Nennstrom des Umrichters an und zwar
von 1/8 bis 8-Mal so lang wie die unter RLL oder dEL eingestellte Zeit.

=2

* Passt die Geschwindigkeit automatisch nur wahrend des Hochlaufs an. Beim Runterlauf wird die
Geschwindigkeit nicht automatisch angepasst, sondern um die in Parameter dEL eingestelite Zeit verringert.

Ausgangs- bei kleiner Last Ausgangs- bei groRer Last
frequenz [Hz] frequenz [Hz]
FH FH
0 0
Zeit [s] Zeit [s]
Hochlaufzeit Runterlaufzeit Hochlaufzeit Runterlaufzeit
Hoch-/Runterlaufzeit — autom. verringert Hochlauf-/Runterlaufzeit — autom. erhoht

[Einstellung von Rl { (automatische Hoch-/Runterlauframpe) auf 1 oder 2. |
[Einstellen]
Parameter Beschreibung Einstellungen Werkseinstellung
I manuell
AUt automat. Hoch-/Runterlauframpe : automatisch o

'

i
4
[

: automatisch (nur bei Hochlauf)

*

*

*

*

*

Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass die Hoch-/Runterlaufzeit der Last entsprechend
eingestellt ist. Die aktuelle Hoch-/Runterlaufzeit verandert sich stetig mit Lastschwankungen.

Fir Frequenzumrichter, die eine feste Hoch-/Runterlaufzeit benétigen, verwenden Sie die manuelle Einstellung
mit den Parametern ACE, dEC.

Wenn Sie einen Bremswiderstand oder ein Bremsgerat benutzen, stellen Sie nicht Al i= | ein, da dies zu einer
Uberlastung des Bremswiderstands fiihren kann.

Stellen Sie den Parameter FL | ein, nachdem Sie den Motor richtig angeschlossen haben.

Stellen Sie die Hoch-/Runterlaufzeit RLE, dEL entsprechend dem Durchschnittswert der Last ein, um die optimale
Einstellung, auch fiir weitere Lastschwankungen, zu erhalten.

Bei grofRen Lastschwankungen kann der Fall eintreten, dass der Umrichter die Hoch-/Runterlaufzeit nicht
rechtzeitig anpasst und eine Fehlermeldung ausgibt.
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5.2.2

5.3

Manuelle Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeit
Die Hochlaufzeit ist der Zeitraum, in dem der Antrieb vom Stillstand bis zur Maximalfrequenz FH  beschleunigt.
Die Runterlaufzeit ist der Zeitraum, in dem der Motor von der Maximaldrehzahl FH  bis zum Stillstand herunter lauft.

Ausgangs- A
frequenz [Hz]
A =01 (Manuelle Einstellung)
0 ¢
Zeit [s]
ALT
[Einstellung]
Parameter Beschreibung Einstellungen Werkseinstellung
ACC Hochlaufzeit 1 0.t [Anmerk.] ~BE00 s modellabhéngig
dEl Runterlaufzeit 1 0.1 [Anmerk.] ~ BEC00 s modellabhangig

Anm.:  Der Minimumwert der Hoch-/Runterlaufzeit ist werkseitig auf 0.1 s eingestellt, kann jedoch durch Anderung
der Einstellung in Parameter £5F auf 0.01 s veréndert werden (Einstellbereich: 0.01 ~ 600.0 s).
Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 5.20.
Wenn der eingegebene Wert niedriger ist als die aufgrund der Lastbedingungen erforderliche optimale
Hoch-/Runterlaufzeit, kann sich durch die Soft-Stall-Regelung bei Uberstrom bzw. Uberspannung die
Hoch-/Runterlaufzeit verlangern. Wenn eine noch kiirzere Hoch-/Runterlaufzeit eingegeben wird, kann es zum
Schutz des Umrichters zu einer Uberstrom- bzw. Uberspannungsfehlermeldung kommen. (Weitere
Informationen finden Sie in Kapitel 13.1).

Einstellung der Drehmomentanhebung

: Automatische Kennlinieneinstellung

!« Funktion
Makrofunktion zur gleichzeitigen Einstellung der U/f-Kennlinienwahl (Parameter Pk) und Vorbereitung
des Autotunings (Parameter F4{{[l) . Passen Sie vor Benutzung dieser Funktion die Motorparameter
(siehe Autotuning-Ablaufdiagramm in Kapitel 11) an. Starten Sie nach der Einstellung von RLZ2 (oder
F400) den Motor, um das Autotuning durchfiihren zu lassen.

O lineare U/f-Kennlinie fiir konstantes Drehmoment (Werkseinstellung)

O automatische Drehmomentanhebung + Autotuning 1

O Sensorlose Vektorregelung 1 + Autotuning 1

Anmerkung: Weitere spezielle U/f-Kennlinien kénnen mit Parameter Pt ausgewahlt werden.
= Weitere Informationen siehe Kapitel 5.6.

[Einstellung]

Parameter | Beschreibung Einstellungen Werkseinstellung

0: deaktiviert (Z wird immer angezeigt)
1: autom. Drehmomentanhebung und Autotuning 1
2: Vektorregelung 1 und Autotuning 1

Automatische
Kennlinieneinstellung

Anmerkung: Nach jedem Autotuning erscheint in der Anzeige rechts wieder die &, auf der linken Seite wird die
vorherige Einstellung angezeigt. Beispiel:
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1) Automatische Drehmomentanhebung entsprechend der Last
| Setzen Sie AUZ auf 1 (autom. Drehmomentanhebung und Autotuning) |

Wird der Parameter RLZ = 1 gesetzt, misst der Umrichter die Motordaten (iber den gesamten Frequenzbereich ein
und passt seine Ausgangsspannung automatisch an, um ein konstantes Drehmoment und einen stabilen Betrieb zu

gewahrleisten.

Anmerkung 1: Die gleiche Einstellung erhalten Sie, wenn Sie die U/f-Kennlinienwahl P auf 2 (automatische
Anlaufmoment-Anhebung) setzen und FHID (Auto-Tuning 1) auf 2. (siehe dazu Kapitel 11)

Anmerkung 2. Wenn Parameter RlZ auf 1 gesetzt wird, stellt sich P automatisch auf 2.

Anmerkung 3: Die automatische Anlaufmoment-Anhebung bietet optimales Drehmoment bei allen Frequenzen,

wenn der Frequenzumrichter auf den angeschlossenen Motor mittels eines Auto-Tuning-Laufes
(Selbstoptimierung) eingestellt wurde. Achten Sie darauf, dass der angeschlossene Motor in
etwa der Leistungsklasse des Umrichters entspricht und die Motorparameter (s. Autotuning-
Ablaufdiagramm, Kapitel 11) vor dem Autotuning richtig eingestellt wurden.

2

~

Vektorregelung mit Autotuning

| Setzen Sie ALZ auf 2 (sensorlose Vektorregelung und Autotuning 2) |

Setzen Sie Parameter A2 auf einen Wert von 2, um den Frequenzumrichter auf den angeschlossenen Motor zu
optimieren, dies ist insbesondere geeignet fiir Aufziige und Lasttransportmaschinen.

Anmerkung 1:  Die gleiche Einstellung erhalten Sie, wenn Sie die U/f-Kennlinienwahl FP:  auf einen Wert von
2 setzen und FHIT auf 2. (siehe dazu Kapitel 6.22)

Anmerkung 2. Wenn Parameter Rl auf einen Wert von 1 gesetzt wird, dann wird Pt automatisch auf 3
gesetzt.

Anmerkung 3:  Die sensorlose Vektorregelung bietet optimales Antriebsverhalten fiir hohes Drehmoment und
lastunabhangige Drehzahlen, wenn der Frequenzumrichter auf den angeschlossenen Motor
mittels eines Auto-Tuning-Laufes (Selbstoptimierung) eingestellt wurde. Achten Sie darauf, dass
der angeschlossene Motor in der Leistungsklasse des Umrichters entspricht und die
Motorparameter (s. Autotuning- Ablaufdiagramm, Kapitel 11) vor dem Autotuning richtig
eingestellt wurden.

0% 00 000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000sesesesssscscscsosesssssscsscscsnse,

Wenn die Vektorregelung nicht programmiert werden kann....
Lesen Sie zuerst die Hinweise zur Vektorregelung in Kapitel 5.6).
1) Wenn Autotuning-Fehlermeldung “Etr~” erscheint = siehe Kapitel 13.1

sesecsscscces
cecccscccses

secesecssecscscsesesssscssscscne

M RU2 (autom. Kennlinieneinstellung) und Pt (U/f-Regelung)
Mit dem Parameter automatische Kennlinieneinstellung legen Sie die U/f-Regelung Pt und Autotuning FHIT
gemeinsam fest.

eesecscccsecesecesecscses®

Automatisch programmierte Parameter
Al Pt FHOD
Priifen Sie den Wert von Ft.
(Wenn AL ! nicht verandert
deaktiviert, { wird immer angezeigt. - wird, bleibt dieser ebenfalls -
unverandert. Werkseinstellung:
U/f konstant.)

=]

autom. Drehmomentanhebung und -

=B m 0
A - 2 | Autom. Drehmomentanhebung =: ausgefiinrt (i
utotuning

nach Ausfiihrung)
c: ausgefiihrt (T
nach Ausfiihrung)

Sensorl. Vektorregelung und Autotuning 2

L

Sensorl. Vektorregelung 1

3) Manuelle Drehmomentanhebung (konstante U/f-Kennlinie)
Der VF-AS1 Frequenzumrichter ist werkseitig auf diesen Modus eingestellt.

Diese Einstellung einget sich z.B. fiir Férderanlagen. Sie kann auch zur manuellen Anlaufanhebung verwendet
werden.

Riicksetzung auf konstante U/f-Regelung nach Anderung der Einstellung unter Riic:
Setzen Sie den Parameter U/f-Regelung Pt = [ (U/f konstant).
= Siehe Kapitel 5.6.

Anmerkung: Fur eine weitere Drehmomentanhebung erhéhen Sie den Wert von v (manuelle
Anlaufdrehmoment-Anhebung). = Siehe auch Kapitel 5.7.
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5.4 Einstellen der Parameter entsprechend der Betriebssignale

: Automatische Funktionseinstellungen

* Funktion

s ———

[Einstellung]

Mit diesem Parameter werden alle Funktions-Par ter (s.u.) zur A hl des Betriek dus
automatisch programmiert. Die Hauptfunktionen lassen sich einf ach programmieren.

[

einstellungen

Parameter Beschreibung | Einstellungen Werksein-
stellung
0: deaktiviert
1: Frequenzvorgabe mittels Spannung 0...10 V
. 2: Frequenzvorgabe mittels Strom 4...20 mA
mu ':S:&?:::?he 3: Frequenzvorgabe mittels Spannung oder Strom, Umschaltung mit n

X

Digitaleingang

4: Frequenzvorgabe (iber Bedienfeld und Befehlsgabe Uber Digitaleingédnge
5: Frequenzvorgabe und Befehlsgabe liber Bedienfeld
6: Freilauf-Stopp des Motors
Automatisch programmierte Funktionen und Parametereinstellungen
i [ 2 ER LR R =8
deakti- | Frequenzvorgabe |Frequenzvorgabe |Frequenzvorgabe |Frequenzvorgabe |Frequenzvorgabe |Freilauf-Stopp
Werks- viert | mittels Spannung | mittels Strom mittels Spannung | liber Bedienfeld und Befehlsgabe
einstellung oder Strom, und Befehlsgabe | iiber Bedienfeld
0..10V 4..20 mA Umschaltung mit | iber Digital-
Digitaleingang S3 | eingdnge
nn | 0: Digital- 0: Digital- . .
L1109 | singangs - - - - eingdnge i: Bedienfeld -
FIild [:RR/S4 — |2:RR/S4 VI 2: RR/S4 4: Bedienfeld | H: Bedienfeld -
T
F iog |5 Span- - - - Stromsignal i: Stromsignal - - -
nungssignal
i |5 Regler- - -
Fii freigabe - - - - - - o: deaktiviert
4 Fest- IiH: Prioritéts-
Fi fr‘e‘.uenz gis | - - zuordnung fiir - - G: Reglerfreigabe
q Frequenzvorgaben
o o [ [ o o
FEOD | FROd/FE0T — |FROd/F2E0- FNDg/F20n- FNDd/F200- FROd/F20n- FROd/F20n- -
Umschalt. Umschalt. Umschalt. Umschalt. Umschalt. Umschalt.
Fodd 0% = - 20 % 20 % - - =
el | b v — |2:RR/S4 VI VI 4: Bedienfeld | H: Bedienfeld -
= Weitere Informationen Uber Frequenz-Sollwert-Funktionen siehe Abschnitt 5.11.

| deaktiviert (i =0)

Keine Anderung der Parametereinstellung.

| Frequenzvorgabe mittels Spannung: (R4 = 1)

Frequenzvorgabe durch Analog-Spannungssignal (0...10V) an Analogeingang RR/S4 - CCA.

bei positver Logik:

PWR - P24/PLC verbunden:

F - P24/PLC verbunden:
R - P24/PLC verbunden:

Sollwertfreigabe (Werkseinstellung)
Vorwértslauf
Riickwartslauf

| Frequenzvorgabe mittels Strom (RLH = ¢)

Frequenzvorgabe durch Stromfluss (4-20mA) an durch Analogeingang VI/Il - CCA.

| Spannung/Strom-Frequenzvorgabe, Umschaltung mit Digitaleingang (Rii4 = 3)

Die Umschaltung zwischen externer/interner Steuerung (verschiedene Frequenz-Sollwerte) kann durch An- oder Abschalten
der Klemme S3 erfolgen. Uber RR/S4 wird das Spannungssignal gegeben und iber VI/Il das Stromsignal.

S3 - P24/PLC gedffnet:
S3 - P24/PLC geschlossen:

Die Frequenzvorgabe erfolgt gemaR dem Spannungssignal iiber RR/S4.
Die Frequenzvorgabe erfolgt geman dem Stromsignal tber VI/II.
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| Frequenzvorgabe lber Bedienfeld und Befehlsgabe (iber Digitaleingénge (Rfi% =4

o u

In dieser Einstellung erfolgt die Frequenzvorgabe Uber ein Bedienfeld und die Befehlsgabe Uber die Digitaleingénge:

Betétigen Sie die Tasten und um die Frequenz einzustellen.

| Frequenzvorgabe und Befehlsgabe (iber Bedienfeld: (R = 5)

In dieser Einstellung erfolgen sowohl Frequenzvorgabe als auch Befehlsgabe Uber ein Bedienfeld:

Betétigen Sie die Tasten um die Frequenz einzustellen.

Betétigen Sie die Tasten . und zur Befehlsgabe.
Freilauf-Stopp (Fii4 =)

S3 - P24/PLC geschlossen: Der Umrichter ist Bereit flr einen Startbefehl (F oder R).

S3 - P24/PLC gedffnet: Der laufende Motor wird nicht mehr angetrieben und kann frei auslaufen.
5.5 Auswahl Betriebsmodus

: Befehlsvorgabe iiber ...

od
od

[ FRGd ] : Frequenzvorgabe iiber ...

1
1
1
1
I
\

* Funktion
Mit diesen Parametereinstellungen wird festgelegt, welcher Eingangssignalquelle (Bedienfeld, Digital-,
Analogeingange, Optionen) der Umrichter bei der Befehls- und Frequenzvorgabe Prioritat gibt.

<Befehlsvorgabe iiber ...>

Werksein-

Parameter Beschreibung Einstellungen
stellung

[ 0: Digitaleingénge

Befehlsvorgabe 1: integr. Bedienfeld + optionales LED/LCD-Bedienteil

Chid iber .. 2: integrierte RS485-(2-Draht)-Schnittstelle #1 (FA00) 0
3: integrierte RS485-(4-Draht)-Schnittstelle #2 (FA04)

4: optionales Feldbusmodul

a: [ Befehle iiber Digitaleingange ] Befehlsvorgabe (z.B. Startbefehl) liber die Digitaleingange

{: [ Befehle iiber Bedienfeld J Betatigen Sie die und Tasten des integr. Bedienfelds

und zu stoppen).

c: [ Vorgabe uber integr. RS485-(2-Draht)-Schnittstelle J Start- und Stoppbefehle werden iiber die
RS 485 (2-Draht) Schnittstelle gegeben.
(Kommunikation Nr.:FA00)

3: [ Vorgabe iiber integr. RS485-(4-Draht)-Schnittstelle ] Start- und Stoppbefehle werden iber die
RS485 (4-Draht) Schnittstelle gegeben.
(Kommunikation Nr.:FA04)

Y: [ Vorgabe iiber optionales Feldbusmodul ] Start- und Stoppbefehle kommen von einem optionalen
Feldbusmodul. = Siehe Handbuch zur Optionen.

. Wenn die Prioritiit der Befehlsvorgabe durch Bit 15 in Kommunikationsnummer FAQD oder FAO4 einem

angeschlossenen Computer oder einer SPS zugewiesen wurde, gilt die Prioritiat auch gegeniiber der

(bzw. des optionalen LED/LCD-Bedienteils), um den Motor zu starten

Einstellung unter {11d. Digital-Eingangsfunktion 48/49 16scht die Proiritdtszuordnung von FROT / FAOY .
. Folgende Digital-Eingangsfunktionen bleiben stets aktiv, unabhéngig von den Einstellungen unter

[N0d: RES (Eingangsfunktion 8/9), Nothalt E (Funktion 20/21) und Sollwertfreigabe ST (Funktion 6/7)
sowie PWR (sicherer Halt, fest zugewiesen).

E-6
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<Frequenzvorgabe liber ...>
[Einstellung]

Werksein-

Parameter | Beschreibung Einstellungen
stellung

i VI/ll-Analogeingang (Spannungs-/Stromsignal)

: RR/S4 als Analogeingang (Potentiom./Spannungs

-signal)

3: RX-Analogeingang (Spannungssignal)

“: integr. Bedienfeld + optionales LED/LCD-Bedienteil
(FA03)

5: integr. RS485-(2-Draht)-Schnittstelle #1 (FA01)

— Frequenzvorgabe iiber F]: integr. RS485-(4-Draht)-Schnittstelle #2 (FA05)

rreE a 9 \: optionales Feldbusmodul

2: Al1 — optionaler Analogeingang

5: AI2 — optionaler Analogeingang
(Spannungs-/Stromsignal)

il Motorpoti: SCHNELLER/LANGSAMER-Befehle mit
den Digitaleingangsfunktionen 88-93

i: RP — optionaler Pulseingang

2. PG — optionaler InkrementalgeberEingang

i

an

[Programmierung]

« Vi

c: RR/S4 gang | Frequenzvorgabe erfolgt liber externe Signale (RR/S4-Klemme: 0~10Vdc).

gang Frequenzvorgabe erfolgt liber externe Signale (RX-Klemme: 0~x10Vdc (£5Vdc)).

ngang Frequenzvorgabe erfolgt iiber externe Signale. (0~10Vdc oder 4(0)~20mAdc).

(NN
I
x

Eingabe liber Bedienfeld /-teil ] Betatigen Sie die Tasten und auf dem
Bedienfeld /-teil zur Frequenzeinstellung

u
—

Eingabe liber RS485-(2-Draht)-Schnittstelle ] Frequenzvorgabe erfolgt iiber die
RS485-(2-Draht)-Schnittstelle.
(Kommunikations-Nr.: FA01)

o
—

Eingabe liber RS485-(4-Draht)-Schnittstelle ] Frequenzvorgabe erfolgt iiber die
RS485-(4-Draht)-Schnittstelle.
(Kommunikations- Nr.: FA05)

- |
—

Eingabe liber opt. Feldbusmodul ] Frequenzvorgabe erfolgt liber ein optionales
Feldbusmodul. = Siehe Handbuch zur Optionen.

B: Al1-Eingang, opt. Frequenzvorgabe erfolgt liber externe Signale (0~10Vdc (x5Vdc)).

o

Al2-Eingang, opt. Frequenzvorgabe erfolgt liber externe Signale (0~10Vdc oder 4(0)~20mA).

£3
—

Eingabe mit Motorpoti ] Frequenzvorgabe erfolgt durch SCHNELLER/LANGSAMER-Befehle mit
den Digitaleingangsfunktionen 88-93. = siehe dazu auch Kapitel 11.

RP-Pulseingang, opt] Frequenzvorgabe erfolgt iiber optionalen Pulseingang.

ic:

—

Inkrementalgeber-Eingang, opt. ] Frequenzvorgabe erfolgt liber optionalen
Inkrementalgeber-Eingang.

* Um Anderungen in der Befehls- oder Frequenzvorgabe vorzunehmen, muss der Umrichterbetrieb unterbrochen
werden.

Die Parametereinstellungen kdnnen bei laufendem Motor nicht gedndert werden!
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H Betrieb mit einer am Bedienfeld vorgegebenen Frequenz
CNld: Setzen Sie diesen Parameter auf 0 (Digitaleingénge).

Jd: Alle Einstellungen guiltig.

1) Einstellen der Start- und Stopp-Befehle und der Betriebsfrequenz iiber
das Bedienfeld

<Beispiel>
Parameter Beschreibung - FIHS‘G”U[\Q Start/Stopp |: Betatigen Sie die Tasten
[nod Befehlsvorgabe Uiber ! (Eingabe Uber
- Bedienfeld, -teil) und auf dem Bedienfeld
FRod Frequenzvorgabe uber... ;e(g;gggg lfg?lr) *Zum Umschalten zwischen Vorwérts- und

Ruickwartslauf verwenden Sie Parameter Fr

: Betéatigen Sie zur

Frequenzeinstellung die Tasten

und auf dem Bedienfeld.

i Zum Speichern der
Frequenz, betatigen Sie die
ENTER-Taste. FT und der
eingestellte Wert werden
abwechselnd angezeigt.

Spannungs-

Frequenz-

umrichter

Bei Auslieferung mit
Kurzschlussbriicke

CCA RX VI/II RRIS¢PP
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2) Befehlsvorgabe (Vorwarts-/Riickwartslauf und freier Motorauslauf) liber
externe Signale und Frequenzvorgabe iliber das Bedienfeld

Parameter Beschreibung Einstellung |StartlStopp|: Verbinden/Trennen der

nod Befehlsvorgabe Uber ... ngg?:;ﬁz:; Eingénge F und R mit P24/PLC
T (5 = [Frequenzvorgabe |: Betitigen Sie zur
Er - { (Eingabe Uber
Fhod Frequenzvorgabe Uber... das Bedienfeld
as Bedienfeld) Frequenzeinstellung die Tasten
und @ auf dem Bedienfeld.

Spannungs- ’:

Der Umrichter ist werk-

versorgung Motor seitig so eingestellt, dass
ng gﬂ %; 84— bei gleichzeitiger
& —=0Ts WIT3 @ Aktivierung der Klemmen F

und R der Umrichter den

Fol AN:Vorwartslauf, Motor runterfahrt (F {05).
| AUS:gefiihrter Runterlauf Bei Bedarf kann die Dreh-
Frequenz- R AN:Riickwrtslauf, richtung durch Anderung
umrichter °1~—YAuUS: gefihrter Runterlauf der Parametereinstel-
stol AN:Sollwertfreigabe, lungen umgekehrt werden.
e / AUS:freier Motorauslauf * Zum Speichern der
cCo Frequenz betétigen Sie
PWR die ENTER-Taste. F{ und
P2PLC die eingestellte Frequenz
- CA RX VI/II RRs4 PP \;v:griiglg?wechselnd

3) Befehlsvorgabe (Vorwarts-/Riickwartslauf und gefiihrter Runterlauf)
tiber das Bedienfeld und Frequenzvorgabe liber externe Signale.

Parameter Beschreibung Einstellung . I
tart/Stopp |: Betat Sie die Tast
rnod Befehisvorgabe | | g ienfeld, -teil) N e en
s Uber ... ’ und auf dem Bedienfeld
- VIfll-Analogeingang *Zum Umschalten zwischen Vorwarts- und
(Spannung/Strom) . . ) -
Frequenzvor- 2: RR/S4 als Analog- Riickwartslauf verwenden Sie Parameter .
Fhiog gabi ber eingang (Poten-
 tiom./Spannung) [Frequenzvorgabe : externes Eingangssignal
3: RX-Analogeingang (1) VIllEingang:  0...10Vdc (0...5Vdc) oder
(Spannung) 4(0)...20mAdc
(2) RR/S4-Eingang: Potentiometer
0...10Vdc (0...5Vdc)
(3) RX-Eingang: -10...+10Vdc (-5...+5Vdc)
Spannungs- * Andere Frequenzvorgaben iiber
versorgurig

5: integr. RS485-(2-Draht)-Schnitt-
stelle #1 (FA01)

: integr. RS485-(4-Draht)-Schnitt-
stelle #2 (FA05)

: optionale Feldbusschnittstelle *

8: Al1 — optionaler Analogeingang *

: Al2 — optionaler Analogeingang

Bei Auslieferung mit (Spannung/Strom) *

m

Frequenz-
umrichter

)

Kurzschlussbriicke {0: Motorpoti
{1 RP —optionaler Pulseingang *
| R i2: PG - optionaler
+ B (3) -10...+10Vdc Inkrementalgeber-Eingang *
- (-5...+5Vdc)
f »M ?0'::_150\\//:5 oder * Markierte Mdglichkeiten sind optional.
s 4(0)...20mA

(2) Externes Potentiometer
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4) Befehlsvorgabe (Vorwarts-/Riickwartslauf und freier Motorauslauf) und
der Frequenzvorgabe liber externe Signale (Werkseinstellung)

Parameter Beschreibung Einstellung Start/Stopp |: EIN/AUS der Digitaleingénge F, R.
Cnod Es(faerhlsvorgabe T (Digitaleingénge) [Frequenzvorgabel: externes Analogsignal
T VIli-Analogeingang (1) VI/I-Eingang: 0...10Vdc
(Spannung/Strom) (0...5Vdc) oder
oy Frequenzvorgabe 2: RR/S4 als Analogeingang 4(0)...20mAdc
o o~ "
iber... - (Potennome?er/Spannung) (2) RR/S4-Eingang: Potentiometer
3. RX-Analogeingang
(Spannung) 0...10Vdc (0...5Vdc)
(3) RX-Eingang:  -10...+10Vdc (-5...+5Vdc)
Spannungs- Der Umrichter ist werkseitig so
versorgung eingestellt, dass bei gleichzeitiger
Aktivierung der Klemmen F und R
EIN: Vorwartslauf, der Umrichter den Betrieb
AUS: gefiihrter Runterlau terbricht. Bei Bedarf k di
Frequenz- Ro— EIN: Riickwartslauf, unterbricht. Bei Bedart kann die
umrichter AUS: gefiihrter Runterlau Drehrichtung durch Anderung der
S3 o— ¢ .
EIN: Sollwertfreigabe, Parametereinstellungen umgekehrt
cc AUS: freier Motorauslauf
PWR (Um ST standig aktiv zu werden.
setzen, stellen Sie F 13
P24/PLC auf &. oder AL auf &.
Il RRIS4 PP * Weitere Méglichkeiten zur Frequenzvorgaben:
+ 4, (3)0...10Vdc A _(2-| - i
K b ©."5vdc) G: integr. RS485-(2-Draht)-Schnittstelle #1
+%(1)0...10vde (FA01)
- (0...5Vdc) oder
v 4(0)...20mAdc B:  integr. RS485-(4-Draht)-Schnittstelle #2
FA!
(2) Externes Potentiometer (FA0S)
L.

optionale Feldbusschnittstelle *

m

Al1 — optionaler Analogeingang *

o

Al2 — optionaler Analogeingang
(Spannung/Strom) *
0: Motorpoti

RP — optionaler Pulseingang *

PG - optionaler Inkrementalgeber-Eingang *

* Markierte Mdglichkeiten sind optional.
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5.6

U/f-Kennlinienwahl

: U/f-Regelung

* Funktion

Beim VF-PS1-Frequenzumrichter kénnen die im Folgenden beschriebenen U/f-Kennlinien ausgewahlt

werden.

CONIORWN=2O

(*1) Der Parameter AiiZ

U/f konstant
U/F quadratisch
Automatische Anlaufmomentanhebung (*1)
SLV Vektorregelung #1 (drehzahlorientiert) (*1)
- (ohne Funktion)
frei programmierbare 7-Punkte-U/f-Kennlinie

Regelung fiir Permanentmagnetmotoren

Vektorregelung #1 mit Ruckfiihrung (drehzahlorientiert) (*3)
- (ohne Funktion)
Energiesparen

10. erweitertes Energiesparen

Auto-Tuning 1.
(*3) Bei dieser Art der Regelung ist die Option PG Inkremetalgebereingang erforderlich (VEC004Z,
VEC005Z, VEC006Z oder VEC007Z)

[Parameter-Einstellung]

‘Automatische Kennlinieneinstellung” setzt automatisch diesen Parameter und

Parameter

Funktion

Einstellungsbereich

Werkseinstellung

U/f-Kennlinien-
wahl

N =0

: U/f konstant

: U/f quadratisch

: Automatische Anlaufmomentanhebung.
Die manuelle Anhebhung (Parameter uk) ist nicht aktiv
bei FE=2,3,4,6,7,8.

: SLV Vektorregelung #1 (drehzahlorientiert)

- (ohne Funktion)

: frei programmierbare 7-Punkte-U/f-Kennlinie

wb/0 Hz, F80/F 9 0. FISE/F A5, Ll/uby

: Regelung fr Permanentmagnetmotoren

(s.auch F , FEHD und FEH 1)

: Vektorregelung #1 “mit Ruckfiihrung (drehzahlorientiert)

- (ohne Funktion)

: Energiesparen

0:Erweitertes Energiesparen

L]

/A Warnung

o

Obligatorisch

o

-Wird der Frequenzumrichter mit der Einstellung Pt = 2, 3 oder 7 betrieben, muss auf eine
korrekte Parametereinstellung fiir die Motorkonstanten geachtet werden. Andernfalls besteht
die Gefahr, dass der Motor vom Umrichter nicht richtig angesteuert wird und er deshalb nicht
die gewlinschte Leistung erbringt. Fir ndhere Information siehe die folgenden Erlauterungen

zu den einzelnen PE-Einstellungen.
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1) Lineare U/f-Kennlinie (Werkseinstellung)
| Einstellen der U/f-Regelung P = 0 (U/f konstant) |

Diese Einstellung wird fir Anwendungen wie Férderbander und Krane verwendet, bei denen sowohl bei niedrigen
als auch bei Nenndrehzahlen das gleiche Drehmoment benétigt wird.

Ausgangs- A
spannung bei der
Eckfrequen

g

=3

e

5

<

c

©

o

@

?

j=2

§ ;
g ¢
< 0

N
Eckfrequenz [ #" Ausgangsfrequenz

*Fur eine weitere Erhdhung des Drehmoments muss bei der manuellen Spannungsanhebung uh ein groRerer
Wert eingegeben werden. —* Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 5.7.

2) Quadratische U/f-Kennlinie
| Einstellen der U/f-Regelung Pt = 1 (reduzierte Ausgangsspannung) |

Diese Einstellung eignet sich besonders fiir Ventilatoren, Lufter und Pumpen

A

Ausgangs- =
spannung bei 2
der Eckfrequenz  §
7
oD
&
®©
j=
®
3
<

0 >

Eckfrequenz Ausgangsfrequenz

E-12
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3) Automatische Anhebung des Anlaufdrehmoments

[ Einstellen der U/f-Regelung Pt = 2 (autom. Anlaufmomentanhebung) |

Bei dieser Einstellung wird der Laststrom liber den gesamten Drehzahlbereich iberwacht und die
Ausgangsspannung des Umrichters entsprechend angepasst (automatische Anhebung). Dies sorgt fiir ein
konstantes Drehmoment und einen stabilen Betrieb.

Frequenzumrichter VF-PS1

Ausgangsspannung
bei der Eckfrequenz

9(%.
—

<
5
IS
=
©
o
0
2
j=2]
i=
©
o
123
3
<

: Automatische

Drehmoment-

anhebung 0 >

»
Eckfrequenz Ausgangsfrequenz (Hz)

Anmerkung: Je nach Lastbedingungen kann es mit dieser Einstellung zu Schwankungen kommen, die den
Motorlauf destabilisieren. In solchen Fallen setzen Sie den Parameter P£=0 (U/f konstant) und erhéhen das
Drehmoment manuell.

* Motorkonstanten miissen eingestellt werden
Zur Einstellung der Motorkonstanten unterscheidet man zwei Mdglichkeiten.

1) Automatische Einstellung (Autotuning)
Geben Sie lediglich die auf dem Motor-Typenschild angegebenen Motor-Daten wie folgt ein und fiihren
danach das Auto-Tuning 1 durch (Siehe Ablaufdiagramm in Kapitel 11, zuerst F4IZ =4 und danach =2):

<Daten auf dem Motor-Typenschild >

ul (Eckfrequenz #1),

uiu (Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1),

F405 (Motornennleistung),

[E (Motornennstrom),
(Motornenndrehzahl).

H
u

E3 £

b
una
HET

]

2) Manuelle Einstellung (in der Regel nicht erforderlich)
Stellen Sie alle Motordaten manuell ein. Dies kann z.B. bei Sondermotoren erforderlich sein.
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4) sensorlose Vektorregelung (SLV)
| Einstellen der U/f-Regelung PE =3 (SLV) |

Mit der Vektorregelung erhalten Sie bei einem TOSHIBA Standardmotor das héchste Drehmoment im unteren
Drehzahlbereich. Die Vorteile der SLV Vektorregelung:

Frequenzumrichter VF-PS1

(1) Hohes Anlaufmoment

2) Stabiler Betrieb bei sanftem Anlauf aus niedrigstem Drehzahlbereich

3) Schlupfkompensation verringert Drehzahlschwankungen bei Lastschwankungen.
4) Hohes Drehmoment bei niedriger Drehzahl

Sie kénnen P:=3 (sensorlose Vektorregelung #1) ach verwenden, wenn mehrere Motoren gleichen Typs parallel
betrieben werden sollen oder bei einem einzelnen Motor bis zwei Leistungsklassen niedriger.

* Motorkonstanten miissen eingestellt werden
Zur Einstellung der Motorkonstanten unterscheidet man zwei Mdglichkeiten.

1) Automatische Einstellung (Autotuning)
Geben Sie lediglich die auf dem Motor-Typenschild angegebenen Motor-Daten wie folgt ein und fiihren
danach das Auto-Tuning 1 durch (Siehe Ablaufdiagramm in Kapitel 11, zuerst FHE0 =4 und danach =2):

<Daten auf dem Motor-Typenschild >
ul (Eckfrequenz #1),
uLu (Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1),

cunc

F4U5 (Motornennleistung),
un

F4OE (Motornennstrom),
cu

437 (Motornenndrehzahl).

2) Manuelle Einstellung (in der Regel nicht erforderlich)
Stellen Sie alle Motordaten manuell ein. Dies kann z.B. bei Sondermotoren erforderlich sein.
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Frequenzumrichter VF-PS1

5) Einstellen der frei programmierbaren U/f-Kennlinie

| Einstellen der U/f-Regelung Pt = 5 (frei programmierb. 7-Punkte- U/f-Kennlinie) |

In diesem Modus miissen sowohl die Eckfrequenz #1 als auch die Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1 zum
Betrieb des Motors gesetzt werden.

[Parameter Einstellung]

Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung

- Punkt 1 Frequenz 0 Hz 0.0

ub Punkt 1 Spannung 0.0 ~ 30.0% 0.0
F el Punkt 2 Frequenz VF1 0.0 ~100.0% 0.0
g Punkt 2 Spannung VF1 0.0 ~ 100.0% 0.0
F e Punkt 3 Frequenz VF2 0.0 ~FH Hz 0.0
REE Punkt 3 Spannung VF2 0.0 ~ 100.0% 0.0
FAaM Punkt 4 Frequenz VF3 0.0 ~FH Hz 0.0
F i85 Punkt 4 Spannung VF3 0.0 ~ 100.0% 0.0
F 95 Punkt 5 Frequenz VF4 0.0~ FHHz 0.0
Fia Punkt 5 Spannung VF4 0.0 ~ 100.0% 0.0
F 98 Punkt 6 Frequenz VF5 0.0~ FHHz 0.0
F 94 Punkt 6 Spannung VF5 0.0 ~ 100.0% 0.0

[ Punkt 7 Frequenz 0.0 ~ 100.0% 0.0
ubu Punkt 7 Spannung 0.0 ~ 100.0% 0.0

*100 % Wertanpassung (200V Klasse: 200V, 400V Klasse: 400V)

Ausgangsspannung bei der
Eckfrequenz #1 | iy

unuuedssBuebsny

«
V%]

Anm. 1:

Einstelluna 7-Punkte-U/f-Kennnlinie ]

VF5
VF4
VF3
VF1
VF2
( H
°

Ausgangsfrequenz [Hz]

Eckfrequenz #1

Linearitat zwischen den Punkten beeintrachtigen.

Anm. 2:

Begrenzen Sie die manuelle Anlaufdrehmomentanhebung (wi) auf ca. 3 %. Ein hoherer Wert kann die

Wenn Sie einen U/f-Kennlinienpunkt innerhalb des schraffierten Bereichs festlegen (s. Abbildung unten),

wird der Punkt automatisch auf die Grenzlinie (in der Abbildung fett gedruckt) verschoben, da die
tatséchliche Ausgangsspannung maximal.die Untergrenze des schraffierten Bereichs Bereichs (zwischen
[0V; OHz] und [ulw; 0,44 x wul]) erreicht.

oo Ry
B RSttty )
BRI )
AR
R ey
!
EFEERRERRE
R H
PRy '
PRty !
PRty
ey H
S H
o
L e '
oz ek '
o
'
7 1
..... e !
H L
[ inlxl 0,44 x _|iz uoz )
o 2 oo [N
[
OHz| | {HZ
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6) Betrieb mit Permanentmagnetmotor (PM-Motor)
[ Einstellen der U/f-Regelung Pt_= 6 (Regelung fiir PM-Motoren) |

PM-Motoren, die sich verglichen mit Induktionsmotoren durch geringes Gewicht, kleine Abmessungen und hohe
Effizienz auszeichnen, kdnnen im sensorlosen Modus betrieben werden.

Beachten Sie, dass diese Einstellung nur fiir bestimmte Motoren verwendet werden kann. Fiir ndhere Informationen
wenden Sie sich bitte an lhren TOSHIBA-Handler.

7) Vektorregelung mit Riickfiihrung
| Einstellen der U/f-Regelung Pt = 7 (Vektorregelung mit Riickfiihrung #1) |

* Motorkonstanten miissen eingestellt werden
Zur Einstellung der Motorkonstanten unterscheidet man zwei Méglichkeiten.

3) Automatische Einstellung (Autotuning)
Geben Sie lediglich die auf dem Motor-Typenschild angegebenen Motor-Daten wie folgt ein und fiihren
danach das Auto-Tuning 1 durch (Siehe Ablaufdiagramm in Kapitel 11, zuerst FHE0 =4 und danach =2):

<Daten auf dem Motor-Typenschild >
ul (Eckfrequenz #1),
ubu (Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1),

cunc

F405 (Motornennleistung),

HDE (Motornennstrom),
FHET (Motornenndrehzahl).

4) Manuelle Einstellung (in der Regel nicht erforderlich)
Stellen Sie alle Motordaten manuell ein. Dies kann z.B. bei Sondermotoren erforderlich sein.

8) Wichtige Hinweise zur Vektorregelung
1) Fir den Betrieb des Motors mit automatischer Anlaufmomentanhebung oder Vektorregelung (Ft = 2, 3, 4, 7)
geben Sie jede Motorkonstante wie auf dem Typenschild angegeben ein: (u. (Eckfrequenz #1), vt

(Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1), 7405 (Motornennleistung), F405 (Motornennstrom), FHE
(Motornenndrehzahl). Lesen Sie dann die Hinweise zum Autotuning 1 in Kapitel 11 aufmerksam durch und
setzen FHID = 2 (Autotuning). Bei einer Kabellange von mehr als 30m, miissen Sie das Autotuning

FHLD = 2) auf jeden Fall wie oben beschrieben durchfiihren, auch wenn ein von Toshiba empfohlener
Standardmotor verwendet wird.

2) Die sensorlose Vektorregelung wirkt sich effektivim Frequenzbereich unterhalb der Eckfrequenz wi. aus.

3) Verwenden Sie einen Motor mit 2-16 p (Anzahl Motorpole).

4) Wenn Sie eine Motordrossel oder ein anderes Motorfilter zur Unterdriickung von Spannungsspitzen zwischen
Umrichter und Motor schalten, kann dies aufgrund des Spannungsabfalls tiber der Drossel/Filter ein verringertes
Motor-Drehmoment zur Folge haben. Weiterhin kann die Einstellung des Autotuning 1 eine Fehlermeldung
hervorrufen (E:n, Ebn (-3) und die sensorlose Vektorregelung kann nicht verwendet werden. Im Falle einer
Fehlermeldung muss das Autotuning mit direkt am Motor angeschlossenem Umrichter durchgefiihrt werden oder
die aus den Motortestergebnissen berechneten Motordaten eingegeben werden

8) SchlieBen Sie einen Inkrementalgeber fiir die Vektorregelung mit Sensor direkt an den Motor an. Der Anschluss
z.B. am Abtrieb eines Getriebes verursacht unter Umstanden Schwingungen oder Stérungsmeldungen
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Frequenzumrichter VF-PS1

5.7

Manuelle Anlaufmomentanhebung — bei niedrigen Drehzahlen

: Wert bei manueller Spannungsanhebung #1 (voltage boost)

:- Funktion
1
1
1
1

Wenn das Drehmoment im niedrigen Drehzahlbereich nicht ausreicht, kbnnen Sie das Drehmoment mit diesem
Parameter erhéhen, indem Sie fiir die Spannungsanhebung einen groReren Wert eingeben.

Ausgangsspannung A
der Eckfrequenz
<
)
C
© D
(o 0 =
w 3
2 E
< [
Q.
)
5] i
A
>
Eckfrequenz Ausgangsfrequenz (Hz)
[Parameter Einstellung] 5
Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung

!
[Xlx}

Wert bei manueller

Spannungsanhebung (voltage boost)

0.0~30.0%

je nach Modell

* Der Parameter ist aktiviert, wenn Pt =0, 1, 5.
Anmerkung 1: Fir jede Umrichterleistung ist der Optimalwert programmiert. Achten Sie darauf, den Wert der

manuellen Spannungsanhebung nicht zu groR zu wahlen, da ein zu hoher Wert zu einem Uberstromfehler
beim Start fiihrt. Wenn Sie einen voreingestellten Wert &ndern, bleiben Sie dabei im Bereich von +2 % der

Werkseinstellung.
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Frequenzumrichter VF-PS1

5.8

Eckfreq

uenz

: Eckfrequenz 1

: Ausgangsspannung bei der Eckfrequenz 1

* Funktion

Hier werden die Eckfrequenz #1 und die Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1 gemaR den Lastbedingungen
oder der Motor-Nennfrequenz eingestellt.

Anm.: Hierbei handelt es sich um einen besonders wichtigen Parameter, da damit der Bereich fiir die konstante
U/F-Kennlinie festgelegt wird.

Eckfrequenz- A

spannung

[Parameter Einstellung]

=
=3
c
E]
c
c
I}
o
@
1]
=)
=
<
>
@
3
<

N

0 >

Ausgangsfrequenz (Hz)

Parameter

Funktion

Einstellungsbereich

Werkseinstellung

Eckfrequenz #1

Bei dieser Frequenz

wird die volle Aus-
gangsspannung

erreicht (i.d.R. Nenn-
frequenz des ange-

schlossenen Moto

25.0~500.0 Hz

rs)

je nach Umrichtermodell:
-WN: 500
-Wp: 50.0

200V-Klasse: 50~330 V

Ausgangsspannung  [400V-Klasse: 50~660 V

bei Eckfrequenz #

1

200V Klasse:' 3 {1

400V Klasse (je nach Modell):
-WN:HE D

-WP:HET

Anmerkung:

Die Ausgangsfrequenz ist begrenzt und kann nicht mehr als das 10,5-fache der Eckfrequenz #1
betragen. Diese Begrenzung gilt auch, wenn fir die Maximale Frequenz (FH) oder die Obere

Grenzfrequenz (

L) ein héherer Wert eingestellt wird.
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5.9 Maximale Ausgangsfrequenz

: Maximale Frequenz

* Funktion
1) Hier wird die Ausgangsfrequenz des Umrichters eingestellt (max. Ausgangswerte).

1
|
1
1
: 2) Diese Frequenz wird als Referenzwert fiir die Hoch-/Runterlaufzeit verwendet.

Ausgangsfrequer;éjz A Bei [} = 80hz H Diese Funktion bestimmt den
i Hochstwert je nach Motor- £
i nennleistung und Nennlast. ~ §
60Hz Bei [FH = 60Hz i o Die Maximale Frequenz kann  §
nicht wahrend des Betriebs ~ }
verandert werden. Um den H
i Wert anzupassen, miissen Sie
-~ i zuerst den Umrichter stoppen. }
Y ., .
0 100%  Signal zur Frequenzeinstellung (%)

*
Wenn FH erhdht wird, muss auch die Obere Grenzfrequenz wie erforderlich angepasst werden.

[Parameter Einstellung] 5
[ Parameter | Funktion [ Einstellungsbereich [ Werkseinstellung |
[FH [ Maximale Frequenz [ 366 ~5000 Hz [ 800 |

Anmerkung:  Die Ausgangsfrequenz ist begrenzt und kann nicht mehr als das 10,5-fache der Eckfrequenz #1
betragen. Diese Begrenzung gilt auch, wenn fiir die Maximale Frequenz (FH) oder die Obere

Grenzfrequenz (u.) ein hdherer Wert eingestellt wird.

5.10 Obere und Untere Grenzfrequenz

: Obere Grenzfrequenz
: Untere Grenzfrequenz

1
1
1 Mit der Unteren Grenzfrequenz wird die untere und mit der Oberen Grenzfrequenz die obere Begrenzung des
: Werts der Ausgangsfrequenz festgelegt

Obere Untere
Ausgangsfrequenz (Hz) Grenzfrequenz Ausgangsfrequenz (Hz) Grenzfrequenz

A A
7
ad

7’

- 7 i .
) 100% 0 100%
Signal zur Frequenzeinstellung Signal zur Frequenzeinstellung
* Frequenzen, die oberhalb des unter « Die Ausgangsfrequenz
UL eingestellten Wertes liegen, kann nicht auf einen Wert
werden nicht ausgegeben. unterhalb .. gesetzt werden.
[Parameter Einstellung]
Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung
je nach Umrichtermodell:
ub (Obere Grenzfrequenz N0 ~ FHHz - WN: 500
-WP: 500
L Untere Grenzfrequenz DD~ UL Hz oo
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Frequenzumrichter VF-PS1

5.11 Einstellen der Frequenz-Sollwert-Eigenschaften
[ Feo! M F203 | [ RFFZ | : VI/I-Bezugswert
[ Fei0 M F2@ |, [ AuFZ | :RR/S4-Bezugswert
[ F2IE M F219 |:RX-Bezugswert
[ Fe22 M Foes |:
[ FeeB M F23t¢ |- fiir optionale Einginge
[ Fed M Fead |:
[ FA{t M FAM |:Rs485-Bezugswert
= Weitere Informationen siehe Kapitel 7.3.
: * Funktion :
: Mit diesen Parametern wird die Ausgangsfrequenz gemaR dem externen Analogsignal (0~10Vdc, :
: 4(0)~20mAdc) und der Vorgabe Uber die integrierte RS485-Schnittstelle angepasst. :
1 !
5.12 Festfrequenzen

: Festfrequenzen 1~7

FEBY M F294 | : Festfrequenzen 8~15

* Funktion

Maximal 15 Festfrequenzen kénnen mit 4 Digitaleingdngen ausgewahlt werden.

———————

[Einstell-Methode]
1)START/STOPP

Der START/STOPP-Befehl wird tiber das Bedienfeld/-teil eingegeben (Werkseinstellung).

Parameter Funktion Einstellungsbereich Beispiel
0: Digitaleingange
1: integr. Bedienfeld + optionales LED/LCD Bedienteil
Thid Befehlsvorgabe tiber ... 2: integrierte RS485 (2-Draht) Schnittstelle #1 (FA00) o
3: integrierte RS485 (4-Draht) Schnittstelle #2 (FA04)
4: optionales Feldbusmodul

Anm. 1: Wenn Frequenzvorgaben (durch analoge oder digitale Signale) entsprechend den Festfrequenzen geschaltet
sind, muss mit Hilfe Parameter Fi3d (Frequenzvorgabe Uber ...) das Klemmenblock ausgewahlt werden.
= (Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 3. oder 5.5.

2)Festfrequenzen einstellen

Stellen Sie die je nach Anwendung erforderlichen Festfrequenzen ein.

Einstellen der Festfrequenz 1 bis 7

[ Parameter

Funktion

[ Einstellungsbereich

| Werkseinstellung |

| Festfrequenzen 1~7

o
| (138

Einstellen der Festfrequenz 8 bis 15

Parameter

Funktion

[ Einstellungsbereich

[ Werkseinstellung |

| Festfrequenzen 8~15

o
[T
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Beispiel fur Analogsignale bei Festfrequenzen: Wenn der Schalter SW1 auf negative Logik geschaltet ist

O: AN — AUS (andere Frequenzvorgaben als die Festfrequenzen sind giiltig, wenn alle AUS sind.)
Festfrequenz
ce Klemme 1]2]3[4]5]6 789 [10][1]12][13]14]15
— 151 $1-CC o[-|o]-Jo]-Jo]-Jo|-]o|-]o[-]o
— 152 S2-CC - lolol-]-]Tolo|-]-]olo|-]-]0o]o
— 1S3 s3-CC - -]-Tolo]Jolo|-]-]T-]-]o]lo]o]o
— ~#RRIS4  I"prisa-cC - -|--[-[-JoloJoJo|o|o]o]o

Funktionen der einzelnen Klemmen. (Werkseinstellung)

Klemme S1 -weeeeeeeeees Eingangsklemme Funktionsauswahl 5 (S1) F i 5= {[} (S1)
Klemme S2 - - Eingangsklemme Funktionsauswahl 6 (S2) F { k= {2 (S2)
Klemme S3 - Eingangsklemme Funktionsauswahl 7 (S3) F | {= {4 (S3)
Klemme RR/S4 - Eingangsklemme Funktionsauswahl 8 (S4) F | = {5 (S4)

Die Klemme RR/S4 ist werkseitig als Eingangsklemme fiir analoge Spannungssignale eingestellt. Um diese
Klemme als Eingangsklemme fiir Festfrequenzen zu nutzen, schalten Sie den Schalter SW3 auf Position S4 um.

[Anschlussbeispiel]

F (Vorwértslauf) ~1 /— Vorwérts 5
R (Ruckwartslauf) O-—/_‘ Ruckwarts
cC O
Y o__/—< Festfrequenz 1
S4 RR
:D s2 O-—/—‘ Festfrequenz 2
SW3
s3 O-—/—‘ Festfrequenz 3
RR/S4 O-—/— Festfrequenz 4

3)Verwenden weiterer Frequenzvorgaben mit dem Festfrequenzbefehl
Wenn keine Festfrequenz angegeben ist, akzeptiert der Umrichter ein Eingabebefehl vom Bedienfeld oder einem
anderen analogen Eingabegerat.

Andere Drehzahlbefehle
Festfrequenz Frequenzvorgabe Uber Bedienfeld Vi, RR/;\SFT"O%S("%T und Al2)
eingegeben Nicht eingegeben eingegeben Nicht eingegeben
eingegeben Festfrequenz gliltig Festfrequenz giiltig Festfrequenz giiltig Festfrequenz gliltig
Nicht Bedienfeldeingabe _ Analogsignal giiltig _
eingegeben glltig

*Anmerkung: Der Festfrequenz-Befehl hat immer Vorrang, wenn andere Frequenz-Befehle zur gleichen Zeit
eingegeben werden.

Zur Benutzung der RR/S4 Klemme als analoge Eingangsklemme schalten Sie den Schalter SW4 auf die Position

RR um. Beachten Sie, dass es dadurch unmdglich ist, die der Klemme S4 zugewiesene Funktion zu nutzen.
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Das folgende Beispiel zeigt einen 7-Stufen-Betrieb mit Werkseinstellungen.

Ausgangsfrequenz
Hz] A —
\_
Zeit
0 3. [s]
»
AN
F-CC e —— AUS
AN
s1-ccC ——— AUS
AN
S2-CC —— AUS
AN
S3-CC L AUS
Beispiel fiir den 7-Stufen-Betrieb (7 verschiedene Drehzahlen)
4)Einstellen der Ablaufsteuerung
Fur jede Festfrequenz kann eine Ablaufsteuerung ausgewahlt werden
Betriebsart einstellen
. . . Einstell-
Parameter Funktion Einstellungsbereich o
beispiel
Auswahl der 0: nur Festfrequenzen

Festfrequenz-Betriebsart

1: Festfrequenzen und Parametersatze

n
o

- nur Festfrequenzen

----------------- nur Frequenzbefehle werden

geleitet (1 bis 15).

von den Festfrequenzen

!: Festfrequenzen und Parametersatze -+« Drehrichtung, U/f-Kennlinie, Hoch- und Runterlaufzeiten
und die Drehmomentbegrenzung kénnen individuell fur
jede Festfrequenz gesetzt werden.

Wenn Sie FSE0= 1
und R zu folgen.

wahlen, lauft der Motor in der Ablaufsteuerung wie unten angegeben ohne der Klemme F

Betriebsmethode einstellen

Parameter

Einstellungsbereich

Einstellbeispiel

Funktion

0:

+1:

+2:

Ablaufsteuerung mit +4:

den Festfrequenzen .

1~15 +8:
+16:

Vorwartslauf

Riickwartslauf

Umschaltsignal #1 zwischen Hoch-/
Runterlauf

Umschaltsignal #2 zwischen
Hoch-/Runterlauf
Umschaltungssignal #1 U/f Kennlinie
Umschaltungssignal #2 U/f Kennlinie

+32: Drehmoment-Grenzen Umschaltsignal #1
+64: Drehmoment-Grenzen Umschaltsignal #2

r
K

Bei den mit + markierten Einstellungen kann mehr als eine Funktion gleichzeitig ausgewahlt werden, indem
die Summe der Nummern der gewiinschten Funktionen eingegeben wird.
Beispiel ) (+ /) + (+2)= 3
Mit der Eingabe “3” kdnnen Sie gleichzeitig die Funktion Rickwartslauf und Umschaltsignal #1 zwischen
Hoch-/ Runterlauf aktivieren.
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513 Drehrichtung Vorwairts-/Riickwartslauf (nur bei Start/Stopp iiber
Tastatur)
: Wert der Drehrichtung Vorwaérts-/Riickwaértslauf (nur bei Start/Stopp
liber Tastatur)

* Funktion
Programmieren Sie die Drehrichtung des Motors, wenn Start/Stopp lber das Bedienfeld durchgefiihrt wird.
Diese Funktion ist aktiv gesetzt, wenn L'l auf einen Wert von 1 (Bedienfeld) eingestellt wurde.

1
1
1
I
I
\

[Parameter Einstellung]

Parameter Funktion Einstellungsbereich einwsgrlﬁ_ng
\Wahl der Drehrichtung, nur bei |0: Vorwarts
£n IStart / Stopp Uber Bedienfeld |1: Rickwarts a
2: Vorwarts (Vorwarts/Rlckwartswechsel moglich)
[3: Rickwarts (Vorwarts/Riickwartswechsel moglich)

*

Uberpriifen Sie die Drehrichtung auf der Status-Anzeige.
Fr-F: Vorwartslauf
Fr-r: Rickwartslauf

= Weitere Informationen siehe Kapitel 8.1.

*

Wenn die Klemmen F und R des Klemmenblocks fiir die Umschaltung zwischen Vorwarts- und Rickwartslauf
verwendet werden, steht der Parameter Fr nicht zur Verfiigung.

Kurzschluss zwischen den Klemmen F-CC: Vorwartslauf

Kurzschluss zwischen den Klemmen R-CC: Riickwartslauf

Der Umrichter ist von der werkseitigen Voreinstellung so eingestellt worden, dass bei gleichzeitigen

*

Kurzschliissen zwischen den Klemmen F-CC und R-CC, der Motor (iber einen Runterlauf zum Stillstand
herabgefihrt wird. Wenn Sie jedoch Parameter F {35 verwenden, kénnen Sie zwischen Runterlauf und
Rickwartslauf wahlen.

= Weitere Informationen siehe Kapitel 6.2.1

ran

Die Funktion ist erst aktiviert, wenn Liilid auf einen Wert von 1 (Bedienfeld) gesetzt wurde.

*

* Wenn Fr auf einen Wert von 2 oder 3 gesetzt wurde, und ein Betriebszustand angezeigt wird, kann durch
Driicken der Taste @ und durch Gedrlickthalten der Taste , die Drehrichtung von riickwarts auf
vorwarts geandert werden, und umgekehrt von vorwarts auf riickwarts durch Driicken der Taste @ und
Gedriickthalten der Taste
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Thermische Motoriiberwachung

: Lastverhiltnis #1 Motor zu FU
: elektronischer Motor-Uberlastschutz
FBEE | : Eckfrequenz fiir Senkung der Stromschwelle fiir Stérg. OL2

FE3 | ] : Erkennung von Umrichter-Uberlast (OL1)

* Funktion
Mit diesem Parameter kénnen die fiir den jeweiligen Motor geeigneten Merkmale der thermischen
Motoriiberwachung ausgewahlt werden.

[Parameter einstellen]

Parameter Beschreibung Einstellungsbereich _Werks—
einstellung

e Lastverhaltnis #1 10~ 100 % i
Motor zu FU (O~ 100 %] il

elektronischer Werks- Motor- Soft-Stall-

Motor- einstellung Motortyp Uberwachung Regelung

Uberlastschutz o o (aktiv) x (nicht aktiv)

] selbst- [ (akiiv o (aktiv

Die Soft-Stall- : belieter Ix Enicht)aktiv) < Enicht)aktiv)
- Regelung begrenzt £ Motor - - - n
HL durch Anpassung 3 x (nicht aktiv) o (aktiv) u

der Frequenz Y fremd- o (aktiv) x (nicht aktiv)

automatisch den [+ beliifteter | © (aktiv) o (aktiv)

Husgangssirom auf 5 Motor [ (nicht aktiv) * (nicht akiiv)

£Hs CEne
Fia 1 (8- FBO5) [ (nicht aktiv) o (aktiv)

1) Einstellen des Lastverhiltnisses #1 Motor zu Frequenzumrichter und des elektronischen
Uberlastschutzes [OLT]

Die Auswahl des elektronischen Motoriberlastschutzes (5L wird verwendet, um die Stérung OL2 und die

,Soft-Stall*-Regelung bei Uberlast zu aktivieren oder zu deaktivieren. Wahrend die Motoriiberlastfunktion

(Stérung OL2) mit dem Parameter [T ausgewahlt wird, ist die Uberlastfunktion des Frequenzumrichters

(Storung OL1) immer aktiv.

Begriffserklarung:

,Soft-Stall*-Regelung bei Uberlast:

Die Soft-Stall-Regelung begrenzt durch Anpassung der Frequenz automatisch den Ausgangsstrom bevor
bei Feststellung einer Uberlast die Fehlermeldung OL2 ausgegeben wird. Dadurch wird der Motorbetrieb
nicht unterbrochen. Diese Funktion optimiert insbesondere den Betrieb von z. B. Ventilatoren, Pumpen
und Geblasen, die ein variables Drehmoment haben, das den Laststrom verringert, wenn sich die
Betriebsdrehzahl verringert.

Anmerkung: Verwenden Sie die ,Soft-Stall*-Regelung bei Uberlast nicht bei Lasten mit konstanten
Drehmomenten (z. B. Forderbander, bei denen der Laststrom nicht in abhangig von der Drehzahl ist).
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[Einsatz von selbstbeliifteten Motoren]
Wird ein Motor mit einer niedrigeren Frequenz als die Nennfrequenz betrieben, verringert sich die Kiihlwirkung fir den

Motor. Bei Verwendung von selbstbeliifteten Motoren wird daher zum Schutz vor Ubertemperatur die entsprechende
Schutzfunktion friiher ausgeldst.

M Einstellung der Auswahl der Eigenschaften fiir den elektronischen Motor-Uberlastschutz [

Einstellungen Uberlastschutz ,Soft-Stall“-Regelung bei Uberlast
i o X
{ () o
2 X X
3 X o

o :aktiv, x:nicht aktiv

M Einstellung Lastverhaltnis #1 Motor/FU  tHr
Wenn der Motor eine geringere Leistung hat als der Frequenzumrichters oder der Nennstrom des Motors geringer
ist als der des Frequenzumrichters, muss das Lastverhaltnis #1 Motor zu FU (:Hr) an den Nennstrom des Motors

angepasst werden.

Ausgangsstrom-Reduktionsfaktor [%]/[A]
A

[ERrx 1.0

ERdx0.6

0 30Hz Ausgangsfrequenz [Hz]

Anmerkung:  Der Motor-Uberlastschutz setzt ab 30 Hz ein. Falls nétig, setzen Sie
LUt =4, 5, 6 oder 7 (siehe folgenden Abschnitt). Auch wenn der
Umrichter mit einem selbstbellifteten Motor betrieben wird, kann es
erforderlich sein, die Motorlast bei einer Frequenz von 30Hz oder mehr
zu verringern. In einem solchen Fall setzen Sie [LTt = 4, 5, 6, oder 7 und

die Eckfrequenz (F606) gemal dem Motor.

[Einstellungs-Beispiel fiir VF PS1-2007PL mit 0.4 kW Motor mit 2A Nennstrom]

g LED-
Betétigte Tast Vi
etatigte Taste Anzeige 'organg
nn Zeigt die Ausgangsfrequenz an (Betrieb gestoppt). (Wenn die Auswahl in

der Standardanzeige F 1 il = 0 eingestellt ist [Ausgangsfrequenz]).

oo
(=
2

Der erste Basisparameter Historie (RLiH) wird angezeigt.

@ @ thr Zum Auswihlen von tHr-  die Taste A oder V betatigen.

i Betatigen Sie die ENTER-Taste, um die Parametereinstellung (werkseitige
Voreinstellung: 100 %) anzeigen zu lassen.

Betétigen Sie die Taste A , um den Parameter auf 40 % einzustellen

(= Motornennstrom geteilt durch Frequenzumrichter-Nennstrom x 100 =
2.0/5.0 x 100).

o Betatigen Sie die ENTER-Taste, um die gednderten Parameterwert zu
bernehmen. :Hr und der Parameterwert werden abwechselnd angezeigt.

®O®
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[Verwendung eines fremdbeliifteten Motors]
M Einstellung der Auswahl der Eigenschaften fiir den elektronischen Motor-Uberlastschutz [t

eix\égrl;g Uberlastschutz ,,Soft-Sta[g;;Tag;Iung bei
H o X
5 o o
& X X
7 X o

o : aktiv, X : nicht aktiv

Ein fremdbellifteter Motor (bestimmt fiir den Einsatz mit Frequenzumrichter) kann zwar in niedrigeren
Frequenzbereichen betrieben werden als ein selbstbelifteter Motor. Bei sehr niedrigen Frequenzen jedoch
vermindert sich die Kiihlwirkung fiir den Motor. In diesem Fall sollten Sie Parameter F&0E (Frequenzschwelle fiir
Reduktion des Ausgangsstroms) gemaf den Motoreigenschaften einstellen.

Generell sollte dieser Parameter nicht zu sehr von der Werkseinstellung abweichen. (fremdbellft. Motor: 6 Hz).

[Parameter einstellen]
Parameter Beschreibung Einstellungsbereich Werkseinstellung
Eckfrequenz fiir Senkung der "

Stromschwelle fiir Stérg. OL2 0.0~60.0 [Hz] 6.0

crn
FED

=

Anmerkung: FE0E st aktiviert, wenn DLTi=4~ 7.

M Einstellung Lastverhaltnis #1 Motor/Frequenzumrichter
Wenn der Motor eine geringere Leistung hat als der Frequenzumrichters oder der Nennstrom des Motors geringer

ist als der des Frequenzumrichters, muss das Lastverhaltnis #1 Motor zu FU (:Hr) an den Nennstrom des Motors
angepasst werden.

* Wenn die Anzeige in Prozent (%) erfolgt, entsprechen 100 % dem Ausgangsnennstrom (A) des
Frequenzumrichters.

Ausgangsstrom-
Reduktionsfaktor
[%IA]
]
]
]
]
]
]
[} -
0 _HZ >

A f H.
Einstellung der usgangsfrequenz (Hz)

Stromschwelle fur den
Motor-Uberlastschutz

2) Uberlast-Eigenschaften des Umrichters
Diese Funktion dient dem Schutz des Frequenzumrichters und kann nicht durch eine Parametereinstellung
deaktiviert werden. Der Umrichter verfiigt iber zwei Uberlast-Erkennungs-Funktionen, die jeweils mit dem

coo

Parameter F53 | (Erkennung von Umrichter-Uberlast (OL1)) ausgewéhlt werden kénnen.

[Parameter einstellen]

Parameter Beschreibung Einstellungsbereich Werkseinstellung
i Erkennung von Umrichter-Uberlast 0: Strom (120 %; 60 s) 00
A (OL1) 1: Temperatur -

com

Wenn der Fehler 0L | haufig auftritt, kann man Abhilfe schaffen, indem man den Wert des Parameters FED |

(Ansprechschwelle fiir die Strom-Soft-Stall-Regelung) verringert oder die Hoch- bzw. Runterlaufzeit (RLL bzw. dET)
hoéher einstellt.
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MW 53 =0 (Sttromerkennung, Standardeinstellung)
Die Schutzfunktion wirkt gleichmaRig und unabhangig von der Umgebungstemperatur wie in der
150%-60-Sekunden-Uberlast-Kurve unten dargestellt.

Uberlast des Frequenzrumrichters
A

Zeit [s] Strom [%] |Uberlastzeit des Umrichters [s]
111 2400
120 240
130 120
140 80
150 60
165 5
200 0.5
gemessener Ausgangsstrom [%]
0 >
110% 120% _
(100%: Ausgangsnennstrom des Umrichters )
Uberlast-Eigenschaften des Frequenzumrichters
FE3 = { (Temperatur)

Mit diesem Parameter wird der Uberlastschutz automatisch durch Vorausberechnung des internen
Temperaturanstiegs im Umrichter eingestellt (schraffierter Bereich in der Abbildung unten).

Zeit [s]

gemessener Ausgangsstrom [%]

110% 120%
° ° [100%: Ausgangsnennstrom des Umrichters]

Uberlast-Eigenschaften des Frequenzumrichters

Anm. 1: Wird der Umrichter mit mehr als 120% des Nennstroms betrieben oder betragt die Betriebsfrequenz
weniger als 0.1 Hz, kann es schneller zu einer Fehlermeldung kommen (&L | oder 0T {P~IL3F).

Anm. 2: Der Umrichter ist werkseitig so eingestellt, dass er bei Uberlast automatisch die Taktfrequenz reduziert,
um eine Uberlast-Fehlerausldsung zu vermeiden. Diese Reduzierung fiihrt dazu, dass die
Motorgerausche zunehmen, wodurch aber nicht die Leistung des Motors beeintrachtigt wird.

Wenn Sie nicht wiinschen, dass sich die Taktfrequenz automatisch reduziert, setzen Sie Parameter
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515 Anderung der Anzeigeeinheit % auf A (Ampere)/V (Volt)
dSPU | : Anzeige von Strom-/Spannungswerten

* Funktion
Mit diesen Parametern wird die Einheit der Anzeige verandert.
% <A (Ampere)/V (Volt)
Strom 100 % = Nennstrom des Frequenzumrichters
200 V-Klasse Spannung 100 % =200 V AC

’
]
1
1
1
1
]
]
|
: 400 V-Klasse Spannung 100 % =400 V AC
\

M Einstellungsbeispiel
Wenn der Frequenzumrichter VF AS1-2037PL (Nennstrom 16.6 A) mit Nennlast (100 % Volllast) betrieben wird,
werden die Einheiten wie folgt angezeigt:

1)Anzeige in Prozent 2)Anzeige in Ampere/Volt
. Ausgangsstrom:
180 Ausgang%strom. [ EE 16,67
100% :>
Gleichspannung:
Jnn Gleichspannung: 4200 200V
o 100% ud (konvertiert in
Wechselspannung)

[Parameter einstellen]

Parameter Beschreibung Einstellungsbereich Werkseinstellung
Lo Anzeige von 0:1%] ;
aary Strom-/Spannungswerten 1:[ %]— A (Ampere)/V (Volt)

** Mit Hilfe von =5F kénnen die folgenden Parameter konvertiert werden.
¢ A-Anzeige Anzeige des Stroms

Thermische Motoriiberwachung Level 1, 2, 3, 4

Gleichstrombremsung

“Soft-Stall“-Regelung Level
e V-Anzeige Anzeige der Spannung
frei programmierbare U/f-Kennlinie PSR

Anmerkung: Eckfrequenzspannung 1 -2 (l_l:_l_l, i :) wird immer in Volt angezeigt
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5.16 Anschluss eines Messinstruments

FNSL | : MessgroRe fiir den FM-Analogausgang

F : Kalibrierfunktion fiir den FM-Analogausgang
FEIH | : OUT1-Pulsausgang — Zeitkonstante zur Filterung
FBE { | : FM-Umschaltung Spannungs-/Stromausgang
FBEZ | : FM Ausgangsgerade steigend/fallend
FBEI | : Verschiebung der FM-Ausgangsgeraden
FBEY | : FM-Ausgangsfilter — Zeitkonstante
ANSL | : MessgroRe fiir den AM-Analogausgang
N : Kalibrierfunktion fiir den AM-Analogausgang
FBHS | : Steigung der AM-Ausgangsgeraden
FBEE | : Verschiebung der AM-Ausgangsgeraden

pum |

* Funktion
Die Betriebsdaten des Umrichters werden als analoge Spannungs- oder Stromsignale an den Analogausgang FM
(bzw. AM) gegeben. Mithilfe eines angeschlossenen Messgerats kdnnen diese Daten angezeigt werden. Zur

o

Kalibrierung des Messgeréts verwenden Sie den Parameter i1 (Kalibrierfunktion fiir den FM-Analogausgang) bzw.
AT (Kalibrierfunktion fiir den AM-Analogausgang).

Anm. 1: Das FM- bzw. AM-Ausgangssignal ist ein analoges Spannungs- oder Stromsignal. (Ausgabe als positiver (+)
Wert. Zur Anzeige positiver und negativer Werte werden zwei optionale Erweiterungskarten benétigt.)

Anm. 2: Falls erforderlich kann an den FM(AM)-Analogausgang entweder ein 0~1mAdc-Amperemeter oder ein
0~7.5Vdc(oder 10Vdc)-Voltmeter angeschlossen werden. Der FM-Analogausgang kann auch als
0(4)~20mAdc-Ausgang verwendet werden

<Anschluss an FM-Analogausgang

FM =
Frequenzmessgerat
VF-PS1 / (Werkseinstellung)
CCA - Die Anzeige des Frequenzmessgerates schwankt wihrend der
Kalibrierung.

*Ein Frequenzmessgerat QS60T ist als Option erhaltlich.

M Ausgabemodi FM-Analogausgangs

mit 0~1mAdc Amperemeter mit 0~10Vdc Voltmeter mit 0(4)~20mAdc Amperemeter
o-1ov M 0-10v FM 0-10v FM
0-20mA 0-1mA 0-20mA 0-1mA 0-20mA 0-1mA
sw2 sw2
sw2 FEB =0 FE8i={

Modus bei Anschluss eines optionalen
Frequenzmessers QS60T

< Anschluss an AM-Analogausgang >

AM z
Amperemessgerat
VF-PS1 / (Werkseinstellung)
CCA Die Anzeige des Amperemessgerates schwankt wahrend der
Kalibrierung.

*Es wird empfohlen, ein Amperemeter zu verwenden, das einen mind. 1,5fach groReren Nennstrom als der
Frequenzumrichter hat.
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[Parameter fiir FM-Analogausgang]

r}:\:rt:-r Beschreibung Einstellungsbereich Em;:!ﬁ;]gs' eir\:\é?;ﬁz;g
0: Ausgangsfrequenz (a)
1: Frequenzvorgabe (Sollwert) (a)
2: Ausgangsstrom (b)
3: Zwischenkreisspannung (c)
4: Ausgangsspannung (c)
5: Kompensierte Ausgangsfrequenz *2 (a)
6: Drehzahl-Riickfiihrungssignal (vom opt. (a)
Inkrementalgeber-Eingang PG)
7: Drehzahl-Ruckflihrungssignal gefiltert (opt. (a)
Inkrementalgeber-Eingang PG
8: Drehmoment (d)
9: Drehmoment-Vorgabe (d)
11: Drehmoment-Wirkstrom (b)
12: Erregerstrom (b)
13: PID-Istwert (a)
14: Motor-Uberlast (0L 2-Wert) (a)
15: Umrichter-Uberlast (L1 -Wert) (a)
16: Uberlast Bremswiderstand (DL --Wert) (a)
17: Belastung des Bremswiderstands in % (a)
18: aufgenommene Leistung (b)
19: abgegebene Leistung (b)
23: Al2 optionaler Analogeingang (a)
24: RR/S4 Analogeingang (a)
25: VI/Il Analogeingang (a)
26: RX Analogeingang (a)
27: Al1 optionaler Analogeingang (a)
. . 28: FM Analogausgang (a)
FISL E/ll\?fzgraolggafl:z;:nng 29: AM Analogausgang (a) g
30: Festwert 1 -
31: Analogausgangswert fiir Kommunikation -
32: Festwert 2 -
33: Festwert 3 -
34: aufgenommene Gesamtleistung (a)
35: abgegebene Gesamtleistung (a)
45: Verstarkung fiir Analogausgénge (Param. F1t + Rl) -
46: MY FUNCTION Monitor 1 *1
47: MY FUNCTION Monitor 2 *1
48: MY FUNCTION Monitor 3 (mit Vorzeichen) *
49: MY FUNCTION Monitor 4 (mit Vorzeichen) *1
50: Ausgangsfrequenz mit Vorzeichen (a)
51: Frequenzvorgabe (Sollwert) mit Vorzeichen (a)
52: kompensierte Ausgangsfrequenz m. Vz. (a)
53: Drehzahl-Riickfihrungssignal m. Vz. (iber opt. (a)
Inkrementalgeber-Eingang PG)
54: Drehzahl-Ruckfiihrungssignal gefiltert m. Vz. (iber (a)
opt. Inkrementalgeber-Eingang PG)
55: Drehmoment mit Vorzeichen (d)
56: Drehmoment-Vorgabe mit Vorzeichen (d)
58: Drehmoment-Wirkstrom mit Vorzeichen (b)
59: PID-Ruckfiihrungswert mit Vorzeichen (a)
60: RX-Analogeingang mit Vorzeichen (a)
61: opt. Al1-Analogeingang mit Vorzeichen (a)
62: negativer Festwert 1 -
63: negativer Festwert 2 -
64: negativer Festwert 3 -
cn Kalibrierfunktion fur den | Multiplikator fiir Analogausgangswert (0...10 V oder 0(4)...20 mA.
o FM-Analogausgang Angezeigt wird d. Wert d. auszugebenden MessgréRe, s. Param. Fli5. B
OUT1 - Pulsausgang
FROE Zeitkonstante zur 4 ms, 8 ms ~100 ms &4
Filterung *4
FM-Analogausgang ist
FRE Spannungs- oder :0~10V, {:0~20mA o
Stromausgang
] FM-Ausgangsgerade - fallend (hoher Messwert = niedriger Ausgangswert) (
HHs steigend / fallend {: steigend (hoher Messwert = hoher Ausgangswert) !
coaa FM-Ausgangsgerade -10.0 ~ 100.0 % nn
roes Verschiebung ca. 20.0 % fiir 4 ... 20 mA yeu
0: kein Filter
: 1: Filter ca. 10ms
FEBY Fz’:i-t/:gigfann%zﬂ“er 2: Filter ca. 15ms o
3: Filter ca. 30ms
4: Filter ca. 60ms
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[Parameter fir Analogausgang AM]

Parameter Beschreibung Einstellungsbereich .Werks-
einstellung
ancs MessgroRe fir den 0~64; Werkseinstellung: Ausgangsstrom z
. AM Analogausgang Gleich wie in FI15L (29: AM Ausgang aktiviert)
- - Multiplikator fir Analogausgangswert (0...10 V).
AN Kigﬁ;'eiingfn fir den AM Im Display wird der Wert der auszugebenden Messgrofie -*3
gausgang angezeigt, siche Parameter RN5L
0: negative Steigung
cooc AM-Ausgangsgerade (hoher Messwert = niedriger Ausgangswert) P
rhes Steigung 1: positive Steigung !
(hoher Messwert = hoher Ausgangswert)
cooe AM-Ausgangsgerade _m A~ (mro 0.0
oo VerSChiebUng L. LR RN /D [N}

*1: Monitoreinstellungsebene ausgewahlt.
*2: “Kompensierte Ausgangsfrequenz” bezieht sich auf die Frequenz, die derUmrichter zum angeschlossenen Motor sendet.
*3: werksseitig eingestellt fiir den Anschluss des opt. Frequenzmessgeréats ,QS60T" (zwischen FM/AM und CCA: ca. 3,6V)

*4: Ausgangsstrom, Zwischenkreisspannung, Ausgangsspannung, kompensierte Ausgangsfrequenz, Drehzahl-
Rickflihrungssignal, Drehmoment, Drehmoment-Wirkstrom, Erregerstrom-Ausgabe (Analog-/Pulsausgange und

Monitoranzeige) kdnnen gefiltert werden.

M Auflésung
Die maximale Auflésung an FM und AM betragt 1/1024.

* In der Werkseinstellung werden bei einer Betriebsfrequenz von 80Hz am FM-Ausgang etwa 4,7V (externe

Impedanz ist o) oder 1mA (externe Impedanz ist 0Q) ausgegeben. Am AM-Ausgang werden etwa 10V oder

1mA ausgegeben, wenn auf dem Bedienfeld ein Ausgangsstrom von 185 % angezeigt wird.

[Beispiel fiir die Kalibrierung einer FrequenzmessgroRe fir die FM-Klemme]
*Verwenden Sie die Einstellschraube am Messgerét zur Voreinstellung auf 0-Punkt.

Verwendete Tasten

LED-Anzeige

Vorgang

- [xlXRR}

0 eingestellt ist [Ausgangsfrequenz]).

Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt) (wenn Standardanzeige
CTn =

o

T

Der erste Basisparameter Historie (riiH) wird angezeigt.

IOl

Betatigen Sie entweder die Taste A oder ¥V

o

um it auszuwahlen.

® | =

Betatigen Sie die ENTER-Taste zur Anzeige des Frequenz-Ist-Wertes.

Benutzen Sie die Tasten A V¥ , um die MessgroRe zu kalibrieren.
Beachten Sie, dass sich die Anzeige des Messgeréats dabei andert,

wahrend die LED-Anzeige des Umrichters gleich bleibt.

*Die Nadel des Messgerates bewegt sich etwas verzdgert.

[Hinweis]

Die Einstellung ist einfacher,
wenn Sie die Taste fiir einige
Sekunden gedriickt halten.

Die Kalibrierung ist abgeschlossen. it und die Frequenz werden
abwechselnd angezeigt.

Die Anzeige wechselt wieder in die urspriingliche Einstellung (wenn
Standardanzeige F 1 il = 0 eingestellt ist [Ausgangsfrequenz])

' *Der VF-PS1 Frequenzumrichter verfiigt (iber zwei, gleichzeitig nutzbare Ausgangsklemmen (FM und AM)

zum Anschluss von Messgeréten.
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B Kalibrierung bei gestopptem Frequenzumrichter (Einstellung von FIi5L (RAN5L) = 30: Festwert 1, 3c:
Festwert 2, 33: Festwert 3)
Waéhrend des Kalibriervorgangs kommt es zu betréchtlichen Schwankungen in der Daten-Anzeige. Deshalb sollte die
Kalibrierung bei gestopptem Frequenzumrichter vorgenommen werden.
Das Messgerat kann auf die mit dem Parameter F1151 bzw. R5L ausgewéhlten Werte angepasst werden. Die
Einstellungsbereiche (a) bis (d) (s. Tabelle auf vorheriger Seite) andern sich geman der Einstellung der Festwerte 1 bis 3
wie in der Tabelle unten angegeben. Benutzen Sie die in dieser Tabelle angegebenen Werte bei der Kalibrierung. Am
FM-/AM-Analogausgang werden mit Festwert eingestellte Werte ausgegeben, wenn fiir den Betrieb die in unten stehender
Tabelle angegebenen Werte verwendet werden. (Kalibrierungsbeispiel siehe unten).
Festwert 1 wird empfohlen fiir Einstellungsbereich (a) oder (c). Festwert 2 wird empfohlen fiir Einstellungsbereich (b).
Festwert 3 wird empfohlen fiir Einstellungsbereich (d).

Messgeréteinstellung
. . Festwert 1 Festwert 2 Festwert 3
EInSte"UnngerelCh CAC) (OmC) y— 3 Crcy (OriC) y— 27 CAC) (O =33
FNSL(ANSL)=30 FNSL(ANSL) =3¢ FISL(RNSL)=33
(a) FH 54 % 40 %
(b) 185 % 100 % 74 %
(c) 150 % 81 % 60 %
(d) 250 % 135 % 100 %

Anm.: 100 % der Eingangs-/Ausgangsleistung ist das Produkt von y¥3x200V (400V) x Umrichter Nennstrom.

[Beispiel: Vorgehensweise bei der Kalibrierung des Messgerétes, das an den Ausgang AM mit der Zuweisung
Ausgangsstrom angeschlossen ist.]

Verwendete Tasten | LED-Anzeige Vorgang
oo Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt) (wenn Standardanzeige
i £

1 il = 0 eingestellt ist [Ausgangsfrequenz]).

Der erste Basisparameter Historie (RiH) wird angezeigt.

Ok

@ @ e Betatigen Sie entweder die Taste A oder V, um RIISL auszuwahlen.
Lalap=]

2 Betétigen Sie die ENTER-Taste zur Anzeige des Frequenz-Ist-Wertes.

. Setzen Sie den Parameter auf 32 (Festwert 2 fiir Messgeréat-Kalibrierung)
ac durch Betatigen der Taste A

Betétigen Sie die ENTER-Taste zum Speichern der Anderung. RS und
der eingestellte Wert werden abwechselnd angezeigt.

Wahlen Sie die Kalibrierfunktion fir den AM-Analogausgang (Rt) durch
Betatigen der Taste V aus.

QBO®

Betétigen Sie die Tasten A V¥ , um das Messgerét zu kalibrieren.
Stellen Sie den Zeiger auf den Ausschlagswert, den dieser anzeigen soll,
wenn ein Strom ausgegben wird, der 100% groRer ist als der Nennstrom.

[Hinweis]
@ @ K'\ Die Einstellung ist einfacher,
W wenn Sie die Taste fir einige

Sekunden gedriickt halten.

3
=]

Beachten Sie, dass sich die Anzeige des Messgerats dabei andert,
wahrend die LED-Anzeige des Umrichters gleich bleibt.
*Die Nadel des Messgerates bewegt sich etwas verzdgert.

Betétigen Sie die ENTER-Taste um die Anderung zu speichern. Rt und der
eingestellte Wert werden abwechselnd angezeigt.

3
3
g

o
=]
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angL Wahlen Sie die Kalibrierfunktion fiir den AM-Analogausgang (R7) durch
Betatigen der Taste V aus.

' Betatigen Sie die ENTER-Taste um die Parametereinstellung abzulesen.

Andern Sie die Parametereinstellung wieder auf 2
(Ausgangsstrom-Anzeige).

Betatigen Sie die ENTER-Taste zum Speichern der Anderung. RNiSL und
der eingestellte Wert werden abwechselnd angezeigt.

Betatigen Sie die MODE-Taste 3 x, um auf die Anzeige der aktuellen
0o Frequenz zuriickzukehren (wenn Standardanzeige-Auswahl F 7 {3=
[Ausgangsfrequenz])

® ®RQOC

H Verschiebung der Ausgangsgeraden fiir einen Analogausgang
Im Folgenden wird beispielhaft die Verschiebung der Geraden von 0-20mA — 20-O0mA, 4-20mA fiir den
Analogausgang FM dargestellt.

F 1l small

v b0

0 100% 0 100%

*Die Invertierung des analogen Ausgangssignals kann mit Parameter Fi! eingestellt werden.
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5.17  Taktfrequenz fiir Pulsweitenmodulation

: Taktfrequenz fiir Pulsweitenmodulation
F1iZ | : Automatische Anpassung der Taktfrequenz
F3 {6 | : Taktfrequenzauswahl

* Function

1) Durch Einstellen der Taktfrequenz fiir Pulsweitenmodulation kann die Taktfrequenz an den Ton des magnetischen
Rauschens angepasst werden, der vom Motor erzeugt wird. Dieser Parameter verhindert ebenfalls, dass im Motor
eine Resonanz auf eine angeschlossene Last (Maschine oder Lifterabdeckung) auftritt.

2) Zudem wird der Parameter dazu verwendet, das elektromagnetische Rauschen zu verringern, das vom Umrichter
erzeugt wird. Verringern Sie die Taktfrequenz, um das elektro-magnetische Rauschen zu mindern. Anmerkung:
Hierdurch wird zwar das elektromagnetische Rauschen vermindert, das magnetische Rauschen des Motors hingegen
verstarkt.

3) Der Parameter 3 i reduziert das elektromagnetische Rauschen, indem die verringerte Taktfrequenz verandert wird.

[Parameter einstellen]
Parameter Beschreibung Einstellungsbereich Werkseinstellung

Taktfrequenz fir _ N N
EF Pulsweitenmodulation 1.0~16.0kHz (1.0~8.0kHz) "1 Je nach Modell

Automatische Anpassung

= . \ aktivi )
Fai der Taktfrequenz 0: ausgeschaltet, 1: aktiviert 5
0: wird nicht automatisch reduziert
e 1: wird automatisch reduziert
F3ib Taktfrequenzauswahl 2: wird nicht autom. reduziert (nur 400V Modelle) {

3: wird autom. reduziert (nur 400V Modelle)

Anm. 1:Wenn die Taktfrequenz auf 2.0 k Hz oder dariiber festgelegt ist, kann sie wahrend des Betriebs nicht auf
einen Wert unterhalb 2.0 kHz verringert werden. Veranderungen, die zur Verringerung der Taktfrequenz
fiihren sollen, werden erst dann wirksam, wenn der Betriebsvorgang ausgeschaltet und neu gestartet wird.

Anm. 2:Wenn die Parametereinstellung 1.9 k Hz oder weniger betréagt, kdnnen Sie die Einstellung nicht auf einen
Wert oberhalb 2.0 kHz erhéhen. Veranderungen zur Erhéhung auf tiber 2.0 kHz werden sofort wirksam.

Anm. 3:Wenn Pt (U/f-Kennlinienwahl) auf einen Wert von 2, 3, 4, 7 oder 8 gesetzt wurde, setzt der
Frequenzumrichter eine untere Frequenzgrenze von 2.0 kHz fir Taktfrequenzen.

Anm. 4:Wenn sie die Taktfrequenz verandern, miissen Sie den konstanten Ausgangsstrom des Umrichters

verringern.
= Siehe auch Kapitel 1., §eite A-29/30, “Stromreduzierungskurve.”
Anm. 5:Wenn es zu einem Motor-Uberlast kommt bei Einstellung von F3 i& =0 oder =2 (Taktfrequenz wird nicht

automatische reduziert), wird eine Uberlast-Fehlermeldung ausgegeben.

Anm. 6:Damit die Einstellung von 3 {& =2 oder =3 wirksam werden, muss die Spannungsversorgung ab- und
wieder angeschaltet werden.

Anm. 7:Wenn Sie die Taktfrequenz Pt zwischen | und 5 kHz setzen, ist es empfehlenswert, Parameter F&1 |
unter 130 % zu setzen.

| JF P
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5.18  Spezielle Funktionen fiir den Stérungsfall

5.18.1 Motorfangfunktion (Wiederholfunktion nach freiem Motorauslauf bis

Stillstand)
: Motorfangfunktion

A\ Warnung

- Ausreichend Abstand zu Motoren und mechanischen Komponenten halten.
o Bei aktivierter Wiederholfunktion ausreichend Abstand zu Motoren und Maschinen halten.

Wenn sich der Motor und die Maschine im Alarm-Stopp-Status befinden und die Wiederholfunktion
aktiviert ist, laufen der Motor und die Maschine nach dem angegebenen Zeitraum plétzlich wieder
Obli- an.

gatorisch -Zur Unfallverhiitung am Frequenzumrichter, Motor und der Maschine bringen Sie Warnhinweise
an, die darauf hinweisen, dass die Wiederholfunktion aktiviert ist — Gefahr der Verletzung.

,' ¢ Funktion

: Der Parameter wird zum Detektieren der Drehzahl und -richtung bei freiem Motorauslauf bis zum Stillstand
: oder bei einem Stromausfall verwendet. Nach Wiederherstellung der Stromversorgung wird der Motor dann
| wieder langsam angetrieben (Motordrehzahl-Suchfunktion). Es ist ebenfalls mdglich, mit diesem Parameter
: vom Netzbetrieb zum Umrichterbetrieb umzuschalten, ohne dass der Motor gestoppt wird.

! Beim Neustart wird die Meldung rtrY angezeigt.

1) Automatischer Wiederanlauf nach kurzzeitigem Stromausfall (automatischer Wiederanlauf)

Eingangsspannung

Motordrehzahl / K \

AN
F-cC | AUS

*iu5: Diese Funktion wird nach dem Feststellen einer Unterspannung durch die Hauptstromkreise und den
Steuerstromkreis aktiviert, sobald die Spannungsversorgung wiederhergestellt ist.

Werks- Einstellungs-
Parameter Funktion Einstellungsbereich . L g
einstellung beispiel
0: nicht aktiviert
1: nach Wiederanlauf
o . 2: bei kurzzeitiger Sollwert-Sperre
s Motorfangfunktion (ST-Signal) 0 1 oder 3
3: Kombination aus 1+2
4: beim Start

* Wird der Motor im Wiederanlauf-Modus neu gestartet, dann wird diese Funktion unabhangig der Einstellung in
diesem Parameter ausgefiihrt.

* Die Funktion (1u5=1, 2, 3, 4) wird aktiviert, wenn die Fehlerriicksetzung oder der Steuerstromkreis eingeschaltet
wird.
* Die Funktion (u5=1, 3) wird aktiviert, wenn eine Unterspannung im Hauptstromkreis entdeckt wird.
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2) Wiederanlauf des Motors wahrend freien Motorauslaufs bis zum Stillstand (Motordrehzahl-Suchfunktion)

Motordrehzahl
/ >

An
F-cC B AUS

,7 —l An
ST-CC AUS

*i,5=2: Diese Funktion wird aktiviert, sobald die Verbindung zwischen Klemme ST-CC gedffnet und wieder
geschlossen worden ist.

Werks-
einstellung

Parameter Funktion Einstellungsbereich Einstellungsbeispiel

0: nicht aktiviert

1: nach Wiederanlauf

LG Motorfangfunktion 2: (b;_}_kégﬁ;;tlg& Sollwert-Sperre 0 1 oder 3
3: Kombination aus 1+2
4: beim Start

* Um den Frequenzumrichter im Bedienfeld- Betriebsmodus neu zustarten, betétigen Sie die RUN-Taste nach einem

kurzzeitigen Netzspannungsausfall.
* Wenn 375 (Drehzahlriickfiihrung Inkrementalgeber: Anzahl der Phasen) =1 (eine Phase) gesetzt wird, mit

o,

U/f-Kennlinienwahl F:=7, 8 (Vektorregelung mit Rickfiihrung #1, #2), gibt der Umrichter eine Fehlermeldung aus,

(E- 13: abnormale Encoder-Geschwindigkeit), sobald die Drehrichtung des Motors nicht mehr stimmt.

Vorgang und Anwendung der Wiederanlauf-Funktion
« Durch die gleichzeitige Anwendung von Parameter F 313, kann die Wiederanlauf- Funktion im Fehlerfall angesteuert
werden.

[Anwendung in Krinen oder Laustaufnahmemitteln |
Beim Betrieb von Krénen oder Lastaufnahmemitteln kann es moglich sein, dass die Last wéahrend des Warteintervalls

nach unten bewegt wird. Wird der Frequenzumrichter in einer derartigen Hebeeinrichtung betrieben, muss der Parameter

Uu5=0 eingestellt werden. AuRerdem sollte nach Méglichkeit die Wiederanlauf-Funktion nicht verwendet werden.

eBeim Wiederanlauf ist ein Warteintervall von 2-4 s voreingestellt, damit der Umrichter die Anzahl der Umdrehungen des

Motors priifen kann. Aus diesem Grunde dauert der Start langer als normal.

eVerwenden Sie diese Funktion in einem System, wo ein Motor an einen Frequenzumrichter angeschlossen ist, da es bei

Anschluss mehrerer Motoren an einen Umrichter zu Stérungen im Betriebsablauf kommen kann.

ececccobecccccccccccce,
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5.18.2 Verhalten bei Netzspannungsausfillen (Gefiihrter Runterlauf)
Uul : Verhalten bei Netzspannungsausfillen
F3 10 | : maximal zuldssige Uberbriickungszeit (gefiihrter Runterlauf wihrend

Netzunterbrechung)
R h
: 1) Weiterlaufen mit generatorischer Energie: Die Funktion zum Weiterlaufen des Motors mit :
\ generatorischer Energie wird bei Netzspannungsausfallen h
I verwendet. |
1 2) Gefiihrter Runterlauf bei Netzspannungs-: Mit dieser Funktion wird der Motor bei einem 1
! ausfallen: Netzspannungsausfall sofort gestoppt. 1
! Ein gewaltsamer Stopp wird mit - i} (Runterlaufzeit) !
: ausgefihrt, indem die generatorische Energie des Motors !
h verwendet wird. Nach diesem Stopp stagniert der Umrichter, :
\ bis die Befehlsvorgabe abgeschaltet wird. ,
[Parameter einstellen]
Parameter Funktion Einstellungsbereich _Werks—
einstellung
0: kein Runterlauf, keine
Betriebsaufrechterhaltung 5

: Betriebsaufrechterhaltung

: gefiihrter Runterlauf wahrend
Netzunterbrechung 0

: gefiihrter Runterlauf/Hochlauf
(Runterlauf/Hochlaufsignal)

: gefiihrter Runterlauf/Hochlauf (Runterlauf-/
Hochlaufsignal +Netzunterbrechung)

Verhalten bei
Netzspannungsausféllen mit
generatorischer Energie

[
b

o

AW N

Maximal zuléssige

Uberbriickungszeit (gefiihrter 0.1~320.0 s 2.0

Runterlauf bei Netzausfall)

Anm. 1: Das Verhalten bei Netzspannungsausfallen mit generatorischer Energie hangt, wenn U.l=1 gesetzt ist,
von der Einstellung in F3 {T ab.

Anm. 2: Auch wenn diese Funktionen benutzt werden, kann ein Motor unter bestimmten Lastbedingungen fei
auslaufen. In diesem Fall verwenden Sie die Wiederanlauf-Funktion mit diesem Parameter.

Anm. 3: Diese Funktionen kdnnen nicht wahrend der Drehmoment-Regelung oder Positioniersteuerung ausgefiihrt
werden.

Anm. 4: F3 T kann bei Uul = 1 eingestellt werden, nicht jedoch wenn L.l =

)
L
£3
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M Einstellungsbeispiel fir Lul=
[Bei unterbrochener Stromversorgung]

Eingangsspannung

*Die Zeitspanne, in der der Motor weiter-
i betrieben werden kann, héngt von der

Motordrehzahl freier Motorauslauf bis zum Stillstand (s)
& :  Tragheit bzw. den Lastbedingungen der
Maschine ab. Bevor diese Funktion
Qgﬂlén\évi?ﬁegi%.ﬂ{é’ﬁﬂ??ﬁ.ﬁﬁ’e”ﬂge > verwendet wird SO|.I.te déshalb ein Test zur
brochen wird. dann wird die ca. 100 ms i Bestimmung der Tréigheit und Lastbe-
aBSg,qiz?usﬁrli.ﬂecmema"ung nieht dingungen gemacht werden.

[Bei kurzzeitigem Stromausfall]

Eingangsspannung

/ :

max. zulassige [\
Normaler Hochlauf

Uberbriickungszeit

Motordrehzahl

M Einstellungsbeispiel Lul=2

Eingangsspannung

Motordrehzahl

3>
>
Runterlauf bis zum Stillstand

+ Auch nach einer Erholung des Umrichters von einem Netzspannungsausfall 1auft der Motor weiter aus bis zum
Stopp. Wenn die Spannung im Hauptkreis unter eine bestimmte Grenze féllt, wird die Regelung gestoppt, und der
Motor frei auslaufen.

- Die Runterlaufzeit variiert je nach Einstellung in 73 {T. In diesem Fall bezieht sich die Runterlaufzeit auf die Zeit,
die verstreicht bis der Motorlauf bei FH (Maximale Ausgangsfrequenz) zum Stillstand kommt.

H Einstellungsbeispiel =3 (wenn die Funktion synchronisiertes Hoch-/Runterlaufsignal der Eingangsklemme S1
zugewiesen wurde)
F 115 (Eingangsklemmen-Funktionsauswahl 5 (S1)) =62 (synchronisiertes Hoch-/Runterlaufsignal)

synchronisiertes AN
Hoch-/Runterlauf-
signal

(S1 Klemme) Umrichter 1

Motordrehzahl
A )
\ £317 ,
Zeit
Umrichter 2 F38

Bei Unterbrechung des Betriebes erscheint abwechselnd die Anzeige SEDF.
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5.19 Anschluss eines externen Bremswiderstands fiir dynamisches Bremsen

: Externer Bremswiderstand

Pbr : Ohmwert des Bremswiderstandes

PBEP | : Nennbelastbarkeit des Widerstandes

FEI9 | : Zulidssige Dauer fiir Uberlastung des Bremswiderstandest

* Funktion
Ein externer Bremswiderstand fiir dynamisches Bremsen wird in folgenden Féllen benétigt:
1) wenn der Motor schnell heruntergefahren werden muss,
2) bei Auftreten eines Uberspannungsfehlers wihrend des Runterlaufs
3) bei Auftreten von Lastschwankungen, wenn auch bei konstanter Drehzahl generatorische Energie entsteht,
z. B. bei einer Presse

[Parameter einstellen]

Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung

0: kein externer Bremswiderstand
angschlossen

" . 1: Bremswiderstand angeschlossen,

Fb Externer Bremswiderstand Uberlastschutz fir Widerstand aktiv (OLr) 0

2:Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fiir Widerstandt deaktiviert

Par Ohmwert des Bremswiderstandes [0.5~1000Q modellabhéngig

o Nennbelastbarkeit des N P

PBIF |\Widerstandes 100% ED 0.01-600.0 kW modellabhangig
Zulassige Dauer fir Uberlastung

FE3s des Bremswiderstandes 0.1~600.0 s 5.0

(10-fache Belastung)

* Ansprechschwelle siehe Parameter FE2E (siehe auch Kapitel 6.14.2).

Anm. 1:  Die mit F533 eingestellte Zeitspanne gibt an, wie lange der Bremswiderstand eine Uberlast aushélt.
(Geben Sie die Zeit ein, die verstreichen soll, bis der Umrichter eine Fehlermeldung ausgibt bei einer Last,
die 10 Mal so hoch ist wie die zuldssige Nennbelastbarkeit des Widerstandes (in P=LF festgelegt). Mit
Ausnahme des externen Bremswiderstand fiir dynamisches Bremsen ist es nicht erforderlich, die von
TOSHIBA empfohlenen Widerstands-Einstellungen zu &ndern.

Anm. 2: Wird der Parameter P auf | oder £ gesetzt (dynamisches Bremsen aktiviert), stellt sich Frequenzumrichter
automatisch auf Nutzung der regeneratorischen Energie vom Motor mithilfe eines Bremswiderstandes ein,
ohne dass ein Uberstromschutz notwendig ist (gleiche Funktion wie F305 = ).

Anm. 3: Bei Umrichtern ab einer Nennleistung von 400V-200 kW stellen Sie P = 0, da externe Bremseinheiten nicht
zur Standardausstattung zahlen.

Alle 200V- und 400V-Gerate des VF-PS1-Frequenzumrichters mit einer Nennleistung von bis zu 160kW haben
eingebaute Bremswidersténde als Standardausriistung. Wenn Ihr Frequenzumrichter innerhalb dieses
Leistungsbereiches liegt, schlieBen Sie den Bremswiderstand wie in Abbildung a) oder b) gezeigt an. Wenn |hr
Frequenzumrichter eine Nennleistung von 200kW oder mehr hat, schlieBen Sie einen Bremswiderstand gemaf
Abbildung c) an.
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( N

Anschluss eines externen Bremswiderstandes (optional)
a) Externer Bremswiderstand (mit themrischer Sicherung) (optional)

Externer Bremswiderstand

(optional)

MCCB
Dreiphasige —x
Spannungs-
versorgung
im Hauptkreis
Umrichter

[Parameter einstellen]

Parameter Funktion Einstellungsbereich Einstellungsbeispiel

0: kein externer Bremswiderstand
angschlossen

1: Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fiir Widerstand aktiv )

(OLr) !

2:Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fir Widerstandt
deaktiviert

Externer Bremswiderstand

o
o

* SchlieRen Sie keinen Bremswiderstand an, dessen Widerstand kleiner ist als der minimal zulassige Widerstand.
Fiir einen funktionierenden Uberlastschutz muss auf die richtige Einstellung der Parameter Pk und PhiF
geachtet werden.

[Parameter einstellen]

Parameter Funktion Einstellungsbereich Einstellungsbeispiel
Ohmwert des
Pbr Bremswiderstandes 0.5~1000Q Jeder Wert

B Nennbelastbarkeit des
TR Widerstandes 100% ED

Zulassige Dauer fur
Uberlastung des

0.01~600.0 kW Jeder Wert

Setzen Sie den
Parameter auf 5.0 flr Typ

F533 Bremswiderstandes 0.1-600.0's ’I\’AI?)dR;”uenngUlrezr;ere
(10-fache Belastung) anderen Weth
(. J
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~N
b) Externer Bremswiderstand ohne thermische Sicherung
Wenn keine Spannungsver- Externer Bremswiderstand (optional)
. TH - Ry PBR
sorgung zum Steuerkreis geht
MCCB
Dreiphasige —x |
Spannungs- ﬁ(//_
versorgung /
im Hauptkreis /'
Vorwartslauf/Stopp
Rickwartslauf/
[Anm. 1] Stopp

Spannungs-
versorgung

Anm. 1: Anschluss bei Verwendung eines MCCB anstelle eines MC.
Anm. 2: Ein Transformator wird nur fiir die 400V Modelle benétigt (nicht fiir die 200V Modelle).

[Parameter einstellen]
Parameter Funktion

Einstellungsbereich Einstellungsbeispiel

0: kein externer Bremswiderstand
angschlossen

1: Bremswiderstand angeschlossen,

L Externer Bremswiderstand (OIL_er)erIastschutz fur Widerstand aktiv ,

2:Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fir Widerstandt

deaktiviert
por  |Onmwertdes 0.5~1000Q Jeder Wert
PRLP | eqooelastbarkel des 0.01~600.0 KW Jeder Wert

(Wenn die Option thermischer Bremswiderstand nicht verwendet wird, vergewissern Sie sich, dass die

Parameter Pbr und PhLF sorgfaltig gesetzt wurden.

* Um einen Brand zu verhindern, vergewissern Sie sich, dass Sie ein Thermorelais angeschlossen haben.
(THR). Obwohl der Frequenzumrichter die Bremswiderstande vor Uberlast und Uberstrom schiitzt, wird, sobald
diese Schutzfunktion ausfallen sollte, das Thermorelais aktiviert. Wahlen und schlieBen Sie ein Thermorelais
(THR) gemaR der Leistung ihres Bremswiderstandes an.

- Warnung -
In der obigen Schaltung ist das Netzschiitz (MC) im Haupkreis abgeschaltet, wenn die Schutzfunktion des

Umrichters aktiviert wird, demzufolge wird keine Fehlermeldung angezeigt. Der Umrichter I6scht den Fehler,
sobald er ausgeschaltet wird. Deshalb priifen Sie das Fehlerprotokoll, nachdem der Umrichter aus- und wieder

angeschaltet wurde. = Siehe auch Kapitel 8.2.1.

Um das Loschen eines Fehlers durch Ab- und Anschalten der Spannungsversorgung zu verhindern, &ndern Sie
\__die Einstellung im Fehlermodus Parameter F5lZ. = Siehe auch Kapitel 6.33.2.

J

|u]
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( N

c) Leistungen von 400V-200 kW oder mehr
TH - Ry Externer Bremswiderstand (optional)
|_| PBR

Wenn keine Spannungsversorgung é é

PA PB | Dynamisches Bremsgerét

\ (optional)

MC

zum Steuerkreis geht

MCCB

Dreiphasige %(/
S -

pannungs %(/‘
versorgung  —¢ i
im Hauptkreis

S o =t~

Transforma
2:1

.

Vorwartslauf/Stopp
PRickwartslauf/
[Anm. 1 Stopp
Spannungs-
versorgung
Anm. 1: Anschluss bei Verwendung eines MCCB anstelle eines MC.
[Parameter einstellen]
Parameter Funktion Einstellungsbereich Einstellungsbeispiel

0: kein externer Bremswiderstand
angschlossen

1: Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fir Widerstand aktiv .

(OLr) -

2:Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fiir Widerstandt
deaktiviert

* Um einen Brand zu verhindern, vergewissern Sie sich, dass Sie ein Thermorelais angeschlossen haben.
(THR). Obwohl der Frequenzumrichter die Bremswiderstande vor Uberlast und Uberstrom schiitzt, wird, sobald
diese Schutzfunktion ausfallen sollte, das Thermorelais aktiviert. Wahlen und schlieRen Sie ein Thermorelais
(THR) gemaR der Leistung ihres Bremswiderstandes an.

- Warnung -
In der obigen Schaltung ist das Netzschiitz (MC) im Haupkreis abgeschaltet, wenn die Schutzfunktion des
Umrichters aktiviert wird, demzufolge wird keine Fehlermeldung angezeigt. Der Umrichter I6scht den Fehler,
sobald er ausgeschaltet wird. Deshalb priifen Sie das Fehlerprotokoll, nachdem der Umrichter aus- und wieder
angeschaltet wurde. = Siehe auch Kapitel 8.2.1.
Um das Léschen eines Fehlers durch Ab- und Anschalten der Spannungsversorgung zu verhindern, andern Sie
die Einstellung im Fehlermodus Parameter F5Z. = Siehe auch Kapitel 6.33.2.

s Externer Bremswiderstand
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B Mindest-Widerstandswerte der angeschlossenen Bremswiderstiande
Die Mindest-Widerstandswerte der extern angeschlossenen Bremswiderstande sind in der folgenden Liste
aufgefihrt.
Schliefen Sie keine Bremswiderstédnde mit kleineren als den unten aufgefiihrten Werten an.
(Fir Modelle mit 200 kW oder groBer benétigen Sie zum dynamischen Verzégern einen externen Bremschopper
oder eine Netzriickspeise-Einheit (optionales Gerat).)

Urntichter [VF-PS1 200V Klasse] [VF-PS1 400V Klasse]
Nennleistung (kW) !Empfohlener . Mindest- !Empfohlener . Mindest-
Widerstandswert Widerstandswert Widerstandswert Widerstandswert
0.4 200Q 50Q - -
0.75 200Q 50Q 200Q 60Q
1.5 75Q 35Q 200Q 60Q
22 75Q 200 200Q 60Q
3.7/4.0 40Q 16Q 160Q 40Q
55 20Q 1Q 80Q 30Q
7.5 15Q 8Q 60Q 20Q
11 10Q 50 40Q 200
15 7.5Q 50 30Q 13.3Q
18.5 7.5Q 3.3Q 30Q 13.3Q
22 3.3Q 3.3Q 15Q 13.3Q
30 3.3Q 2.50 13.3Q 10Q
37 20 1.7Q 8Q 6.7Q
45 20 1.7Q 8Q 50
55 2Q 1.7Q 8Q 50
75 1.7Q 1.3Q 80 3.3Q
90 1.7Q 10 3.7Q 2.50
110 - - 3.7Q 1.90
132 - - 3.7Q 1.9Q
160 - - 3.7Q 1.90
220 - - 1.9Q 1.90
250 - - 1.4Q 1Q
280 - - 1.4Q 1Q
315 - - 1.4Q 1Q
400 - - 0.95Q 0.7Q
500 - - 0.7Q 0.7Q
630 - - 0.7Q 0.7Q
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5.20 Werkseinstellung
F| : Werkseinstellung
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T eI T T T eI T T T T T \
1 Funktion :
: Mit diesem Parameter mehrere Parameter gleichzeitig gesetzt werden. Ebenso kénnen mit diesem Parameter 1
: in einem Vorgang alle Parameter auf ihre Werkseinstellung zurlickgesetzt werden, oder bestimmte Parameter :
1 individuell gesetzt und gespeichert werden. :
]
[Parameter einstellen]
Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung
0: ausgeschaltet
1: Charakteristik 50 Hz
2: Charakteristik 60 Hz
3: Grundeinstellungen
4: Fehlerspeicher I6schen
5: Betriebsstundenzahler riicksetzen
6: Typeninformation initialisieren
o . 7: Benutzerdefinierten Parametersatz sichern n
s Wahl der Grundeinstellungen 8: Benutzerdefinierten Parametersatz -
zurlickschreiben
9: Betriebsstundenzahler fiir Ventilator
zuriicksetzen
10: Hochlauf-/Runterlaufzeit einstellen 0.01 s
~600.0 s
11: Hochlauf-/Runterlaufzeit einstellen 0.1 s
~6000 s
* Mit diesem Parameter werden die Einstellungen anderer Parameter verandert. Deshalb erscheint immer T in der
Anzeige.
* Wenn Parameter :'47 aufgerufen wird, wird der vorher eingestellte Wert auf der linken Seite des Parameters
angezeigt.
* 4P kann nicht wahrend des Betriebs des Motors gesetzt werden. Stoppen Sie deshalb den Umrichter zuerst, und
programmieren Sie diesen Parameter danach.
[Programmierter Wert]

50 Hz Grundeinstellung (E4F= 1) |

Einstellen von ='4F=1 flihrt dazu, dass die folgenden Parameter fiir einen Betrieb bis 50 Hz eingestellt werden.
(Dadurch verandert sich nicht die Einstellung aller anderen Parameter.)

* Maximale Frequenz FH :50Hz - VI/Il Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 R {72 : 50Hz
* Eckfrequenz 1 ui :50Hz + RR/S4 Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 RuF2 : 50Hz
* Eckfrequenz 2 F {10 :50Hz -+ RX Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F2 {5 : 50Hz
« Al1 Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F225 : 50Hz
+ Al2 Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F23 i : 50Hz
+ Obere Frequenzgrenze L. :50Hz  « RP/ Hochgeschwindigkeitspuls zum Referenzwert #2
zugeordnete Referenzfrequenz #2 F237 : 50Hz
« Obergrenze der PID- Regelabweichung F3E4 : 50Hz
« Untergrenze der PID- Regelabweichung F 355 : 50Hz
+ Umschaltung FU-Betrieb/Netzbetrieb F355  :50Hz + Obere Frequenzgrenze F3G™ : 50Hz
« Zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 FH :50Hz + Obere Frequenzgrenze mit PID-Regelung F370 : 50Hz
« Motor-Nenndrehzahl (Motor-Typenschild) F -5 :1410min-1
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| 60 Hz Grundeinstellung (t4P=2) |

Einstellen von £4F=1 fiihrt dazu, dass die folgenden Parameter fiir einen Betrieb bis 60 Hz eingestellt werden.
(Dadurch verandert sich nicht die Einstellung anderer Parameter.)

 Maximale Frequenz FH :60Hz - VI/ll Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 R {F2 : 60Hz
« Eckfrequenz 1 ui :60Hz « RR/S4 Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 R.F2 : 60Hz
* Eckfrequenz 2 F {10 160Hz « RX Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F2 {9 : 60Hz
« Al1 Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F225 : 60Hz
« Al2 Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F23 ! : 60Hz
+ Obere Frequenzgrenze Li. :60Hz -+ RP/ Hochgeschwindigkeitspuls zum Referenzwert #2
zugeordnete Referenzfrequenz #2 F237 : 60Hz
« Obergrenze der PID- Regelabweichung F3EH : 60Hz
« Untergrenze der PID- Regelabweichung F 355 : 60Hz
+ Umschaltung FU-Betrieb/Netzbetrieb F355  :60Hz « Obere Frequenzgrenze F35™ 1 60Hz
* Zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F8 i :60Hz + Obere Frequenzgrenze mit PID-Regelung F370 : 60Hz

« Motor-Nenndrehzahl (Motor-Typenschild) F4Z 7 :1710min-1

| Werkseinstellung (£4P=3) |
Einstellen von :47=3 fiihrt dazu, dass die folgenden Parameter auf ihre Werkseinstellung zuriickgesetzt werden.
*Mit Einstellung des Parameters auf einen Wert von 3, erscheint fir kurze Zeit in der Anzeige und danach
die Anzeige ( oder ). Beachten Sie, dass mit dieser Einstellung der Fehlerspeicher geldscht wird.

Vorsicht bitte! Die folgenden Parameter werden nicht auf die Werkseinstellung zurlickgesetzt werden, wenn Sie
Parameter -47=3 setzen. Die folgenden Parameter werden auch nicht in der Benutzerparametergruppe Ll

angezeigt, auch wenn sich ihre Einstellung von der Werkseinstellung unterscheidet.

Parameter Funktion
ALH Historie-Funktion
FISL Festlegung der MessgréRe fiir die FM-Klemme
F Kalibrierfunktion fiir die FM-Klemme
ANSL Festlegung der MessgréRe fiir die AM-Klemme
an Kalibrierfunktion fir die AM-Klemme: Bei angeschlossenem Messgerét kann die unter F& 10
gewahlte Anzeige Online mit den Pfeil 1 abgeglichen werden
Analoge Eingangs-
FioE klemme VI/VIl Spannungs-/Strom-

umschaltung

Analoge Eingangsklemme Al2 (Option) Spannungs-/Stromumschaltung
VI/Il Referenz Verschiebung

VI/Il Referenz Verstarkung

RR/S4 Referenz Verschiebung
RR/S4 Referenz Verstarkung

RX Referenz Verschiebung

RX Referenz Verstarkung

Optionale Al1 Referenz Verschiebung
Optionale Al1 Referenz Verstérkung
(Fortsetzung néachste Seite)
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Parameter Funktion
F4E Optionale Al2 Referenz Verschiebung
479 Optionale Al2 Referenz Verstérkung
e Auswahl digitaler Ausgang/Pulsausgang
e (OUT-NO)

FE2 Festlegung de MessgréRe des optionalen MON1 Ausganges
Kalibrierfunktion fir den optionalen analogen MON1 Ausgang: Bei angeschlossenem

FET3 Messgeréat kann die unter F&72 gewahlte Anzeige Online mit den Pfeiltasten
abgeglichen werden.
FEM Festlegung de MessgroRe des optionalen MON2 Ausganges

Kalibrierfunktion firr den optionalen analogen MON2 Ausgang: Bei angeschlossenem

FETS Messgerét kann die unter F& 74 gewahlte Anzeige Online mit den Pfeiltasten
abgeglichen werden.
FER FM Umschaltung Spannung/Strom
FERA MON1 Umschaltung Spannung/Strom-Ausgang
FES ! MON2 Umschaltung Spannung/Strom-Ausgang
F15 I~F182 | Auswahl EASY Parameter 1~32
FBED Free Datenspeicherung

FB53 Reset-Funktion

Fehlerspeicher 16schen (E4P=Y) |

Mit Einstellen von £5F=4 werden die Speicher der letzten 4 Stérungen geléscht.

Betriebsstundenzihler riicksetzen (E4P=5) |

Mit Einstellen von =4F=5 kann der Betriebsstundenzahler auf 0 zuriickgesetzt werden.

Typeninformation initialisieren (t4P=E) Nur zu Servicezwecken|

Einstellen von -4F=6 flihrt dazu, die bei Stérung £E-4F (Formatfehler) zu beheben. Mit dieser Funktion wird eine
Steuerkreisplatine neu formatiert und an den Umrichter angepasst, z. B. wenn eine Steuerkreisplatine aus einem
Umrichter ausgewechselt und an einen anderen angeschlossen wird. Mit dieser Einstellung werden alle
gespeicherten Daten geldscht.

Benutzerparameter sichern (E4P=1) |

Lo

Einstellen von £'4F=7 flihrt dazu, dass die aktuellen Parametereinstellungen gespeichert werden.

Benutzerparameter zuriickschreiben (E4P=f) |
Einstellen von :4F=8 fiihrt dazu, dass die mit Parameter -4"=7 gespeicherten Parameter zuriickgeschreiben
werden.

* Die Einstellungen  und & erméglichen die Nutzung von benutzereigenen Grundeinstellungen.

Betriebsstundenzihler fiir Ventilator 16schen (E4F =9) |
Einstellen von :4F=9 fiihrt dazu, dass der Betriebsstundenzahler fir den Ventilator geléscht wird. Setzen Sie
diesen Parameter, wenn Sie den Ventilator austauschen, etc.

Hoch-/Runterlaufzeit einstellen: 0.01 bis 600.0 s (E4P={[) |

Mit Einstellen von £5F= |l kdnnen Sie die Hoch-/Runterlaufzeit innerhalb von 0.01 bis 600.0 s einstellen.

Hoch-/Runterlaufzeit einstellen: 0.1 bis 6000 s (E4P= (1) |

Mit Einstellen von £47= i | kénnen Sie die Hoch-/Runterlaufzeit innerhalb von 0.1 bis 6000 s einstellen.
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Aufrufen und Andern der Benutzerparameter

: Anzeige von Parametern, die von der Werkseinstellung abweichen

Funktion

o
(X

Mit dieser Funktion kénnen automatisch die von der Werkseinstellung abweichenden Parameter in der
Benutzerparametergruppe L aufgerufen und angezeigt werden. Die Parametereinstellungen kénnen in
dieser Gruppe ebenso verandert werden.

Wenn Sie einen Parameter auf seine Werkseinstellung zuriicksetzen, erscheint er nicht mehr in L.
Es kann einige Sekunden dauern, bis die veranderten Parameter angezeigt werden, da die gespeicherten

Daten der Benutzerparameter mit der Werkseinstellung geprift werden. Durch Betétigen der

MODE-Taste kdnnen Sie den Suchvorgang abbrechen.

Anm. 3:

Parameter, die nach der Einstellung £4F=3 nicht mehr auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt werden

kénnen, erscheinen nicht in der Anzeige. = Weitere Informationen siehe Kapitel 5.20.

W Parameter aufrufen und neu programmieren

Verwendete Tasten

LED-Anzeige

Vorgang

Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt).
(Wenn die Auswahl der Standardanzeige F 7113
[Betriebsfrequenz]).

eingestellt ist.

Durch Betétigen der MODE-Taste wird in die Programmierebene
umgeschaltet. Der erste Parameter FRiLH der Gruppe
BASISPARAMETER wird angezeigt.

Betatigen Sie die Taste A oder V,um zur

Benutzerparameter-Gruppe Lru zu gelangen.

Betatigen Sie die ENTER-Taste, um in den Modus fir die
benutzerdefinierte Parametersuche zu wechseln.

e
L

Die Parameter mit einer von der Werkseinstellung abweichenden
Einstellung werden gesucht. Betatigen Sie die Taste A oder V ,
um den angezeigten Parameter zu &ndern. Betatigen Sie die
ENTER-Taste oder die A Taste, um die angezeigten Parameter
zu verandern. (Mit der Taste A kénnen Sie in umgekehrter
Reihenfolge suchen.)

Betatigen Sie die ENTER-Taste zum Anzeigen der Einstellung.

Die Taste A oder V driicken, um die Einstellung zu verandern.

Betatigen Sie die ENTER-Taste, um den geénderten Wert zu
Ubernehmen. Der Parameter und die Frequenz werden
abwechselnd angezeigt. Nach der Ubernahme wird

L,U---“ angezeigt.

Gehen Sie wie beschrieben vor, um weitere Parameter aufzurufen
oder um deren Einstellung mit den Tasten A oder V zu verandern.

Wird U - - - wieder angezeigt, ist das Aufrufen beendet.

Durch Driicken der MODE-Taste kdnnen Sie den Suchvorgang
abbrechen und zum Einstellungsmodus zuriickkehren.

Durch Driicken der MODE-Taste kénnen Sie zum Status- oder zum
Standard-Anzeigemodus (Anzeige der Betriebsfrequenz)
zurlickkehren.
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5.22

Funktionen der EASY-Taste

PSEL | : Parameter-Anzeigeauswahl [ F15{ | F1HZ | : Auswahl EASY-
FI50 | : Funktionen der EASY-Taste Parameter 1~32

!« Funktion

Die folgenden drei Funktionen kdnnen der EASY-Taste fiir eine leichtere und schnellere Anwendung tGber
eine Taste zugewiesen werden: *Umschaltung zwischen Schnell- und Standardeinstellungsmodus
*Schnelltaste
*Bedienfeld/externe Taste: Bedienfeld AN

[Parameter einstellen]

Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung
0: Standardeinstellung bei Aktivierung des
PSEL Parameter-Anzeigeauswahl Motors At 0
- 1: Schnellmodus bei Aktivierung des Motors
2:  Nur Schnellmodus
0: Umschaltung zwischen Schnell-/Standard-

einstellungsmodus
1: Schnelltaste: Taste 2 Sekunden gedriickt
halten zum Speichern der Parameter,
einfaches Betétigen der Taste zum
Aufrufen der gespeicherten Parameter
(Historie-Parameter)
Bedienfeld/externe Taste: Bedienfeld AN
Halten von Extremwerten (peak hold &
minimum hold)

FAs0 Funktionen der EASY-Taste

M Schnell-/Standardauswahl-Modus (F 150=0)
Mit der EASY-Taste kann zwischen Schnell- und Standardeinstellungsmodus umgeschaltet werden.
Je nach Modus wird eine reduzierte Auswahl von 1...32 Parametern oder alle Parameter angezeigt.

Schnellauswahlmodus

In diesem Modus kdnnen Sie eine Vorauswahl von Parametern treffen (max. 32 Parameter), deren Einstellungen
haufig verandert werden, so dass nur diese aufgerufen werden. Acht Parameter werden werkseitig im Voraus
ausgewahlt; Sie kdnnen Parameter individuell zufiigen oder ersetzen.

Standardmodus

Standardeinstellungsmodus, in dem alle Parameter aufgerufen werden.

[Aufrufen von Parametern]

Setzen Sie Parameter F 1501=0, schalten Sie auf den Einstellungsmodus durch Betétigen der EASY-Taste um, und
betatigen Sie dann die MODE-Taste.

Betatigen Sie die Taste A oder ¥V, um die Parameter in aufsteigender oder absteigender Reihenfolge aufzurufen.

Beziehung zwischen Parametereinstellung und Modus:

[PSEL o

. Standardeinstellungsmodus bei Aktivierung des Motors. Betatigen Sie die EASY-Taste, um zum
Schnelleinstellungsmodus umzuschalten.

[PSEL 1
. Schnelleinstellungsmodus bei Aktivierung des Motors. Betatigen Sie die EASY-Taste, um zum
Standardeinstellungsmodus umzuschalten.

. Schnelleinstell dus (festgelegt)

9




TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

[Parameter einstellen]

Wabhlen Sie die gewiinschten Parameter 1 bis 32 aus (F 15 i~F 1B2). Beachten Sie, dass die Parameter mit einer
Kommunikations-Nr. definiert sind. Die Kommunikations-Nr. finden Sie in der Parameterliste in Kapitel 11.

Im Schnellauswahl-Modus werden nur die unter 1 bis 32 definierten Parameter in der Reihenfolge ihrer
Registrierung aufgefiihrt.
In der Werkseinstellung sind die Parameter wie folgt eingestellt:

[Parameter einstellen]

Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung
Fsd Auswahl EASY Parameter 1 0o~ 555 HD(RUH)
Fs2 Auswahl EASY Parameter 2 oo~ 5959 5 (Pb)

5 Auswahl EASY Parameter 3 o ~1 LE(FH)

15 Auswahl EASY Parameter 4 o~ 5959 9 (RLD)
F55 Auswahl EASY Parameter 5 0~ 5959 0 (dED)
F5E Auswahl EASY Parameter 6 0~ 9949 EO0 (5Hr)
FI57 Auswahl EASY Parameter 7 0~ 555 5 (F1)
FisE Auswahl EASY Parameter 8
~ ~ 0~ 995 555
R Auswahl EASY Parameter 31
FED Auswahl EASY Parameter 32 o~ 5959 O (PSEL)
Anm.: Wenn eine ungltige Kommunikations-Nr. definiert wird, dann wird sie als Fortlaufend

999 (ohne zugewiesene Funktion) angesehen. 955: ausgeschaltet

M Lesezeichen-Funktion (F150=1)
Mit dieser Funktion kénnen Sie einen der Parameter in der Liste als Sprungziel auswahlen, so dass Sie diesen mit
einem Tastendruck anwéhlen konnen. Die Lesezeichenfunktion kann nur in der Frequenzanzeige benutzt werden.

[Einstellung]

[T

Setzen Sie Parameter =150 = 1, zeigen sie den Parameter an, fir den Sie das Lesezeichen festlegen mochten,
und halten Sie die EASY-Taste fiir mindestens 2 Sekunden gedriickt. Das Lesezeichen wurde erzeugt.
Um den Parameter aufzurufen, betétigen Sie die EASY-Taste.

m Halten von Extremwerten (peak hold & minimum hold) (f750=3)
Mit dieser Funktion kdnnen Sie fiir die Funktion ,Extremwerte halten’ Triggersignale mit der EASY-Taste geben (s.

cono

COCE COCO COTm CoTd
oo

Parameter - 105, 955, FS5E, FE00, FS0 ). Das Messen der Extremwerte fiir diese Parameter beginnt in dem
Augenblick, wenn Sie die EASY-Taste betatigen, nachdem Sie Parameter  150=3 gesetzt haben. Die Extremwerte
(peak hold & minimum hold) werden in absoluten Werten angezeigt.
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M Fern- / Vor-Ort-Steuerung: Bedienfeld AN (F150=2)

Mit dieser Funktion kénnen Sie einfach zwischen Vor-Ort- und Fersteuerung fiir Befehle und Frequenzvorgaben
umschalten (Bedienfeld / Klemmenblock). Setzen Sie dafur Parameter F 155=2, und wahlen Sie dann mit der
EASY-Taste das gewlinschte Steuerungsgerat aus.

[Steuerung uber den Klemmenblock]

Frm

Wenn LTild=0 ist kein Umschaltungsvorgang erforderlich.

[Steuerung Uber das Bedienfeld]
Schalten Sie die EASY-Taste ein.

Befehle
nod Taste

Digitaleingénge: Vor-Ort / Fern

Bedienfeld

RS485
Kommunikation

Feldbusoption

gnorieren
Bedienfeld

Frequenzvorgaben

Fnod ) . |
Eingangsfunktion 104/105

Analogeingéinge FROd / F207 Umschaltung I
(VI/IL,RR,RX)

Bedienfeld — —

RS485
Kommunikation — ]

Feldbusoption |

Bedienfeld
Motorpoti ] —

Pulseingang — — Frequ.vorg.

|| Feol

Analogeingdnge
(VI/I,RR,RX)

Bedienfeld — —

RS485
Kommunikation

Feldbusoption

Motorpoti ] |

Pulseingang — _—
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6. Uberwac er Betriebsgrofen

6.1 Anzeige in der Monitorebene

In der Monitorebene werden alle BetriebsgrofRen des Frequenzumrichters angezeigt.
= Informationen zu den Anzeigeebenen (Umschaltung mit der MODE-Taste) finden Sie in Kapitel 3.1.

'l
Monitorebene ' @
e Standard- Anze|ge
,
(nach Einschalten der
Stromversorgung)
\ / Programmierebene
N

0D

m

(

[P

werden die Betriebsgrofien angezeigt

== Monitorebene mit 22 BetreibsgroRen

10 BetriebsgroRen zum Zeitpunkt der Stérungen werden

c
Q
<2
0
o
c
g &
‘©
o o
— [42] o
2 < o~ -
[=4 H =
=] = (\l =
5 gNw €
] s EZ 2
1 = N& 2
£ T cd 2
] 8= I
= =] [ [}
ey N (<)
@ E c Ol c
= ot 2 = 2
S o 50D S
o 2:<3 »
€ ol [ @
< = i ) |
© Q. £ c 1
£ 6] w © 1
£ 4 |
o . '
c 12 1
‘© |
g " |
* Stérungsmeldung und 1
1 . [}
S J die Nummer (1 ... 4) werden '\ )
abwechselnd blinkend angezeigt.
:ENTER-Taste @@ Navigations-- ‘ Auswahl der Anzeige- und
Wird zur Wertein- Tasten Betriebsart

stellung und zum
Speichern verwendet.
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6.2

Uberwachen der BetriebsgréRen

6.2.1 Monitorebene im Regelbetrieb (keine Stérung)

*1

[Anm. 4]

In diesem Modus kénnen die BetriebsgréfRen des Frequenzumrichters angezeigt werden.

Um aus der Standardanzeige in die Monitorebene des Umrichters bei normalem Betrieb zu gelangen, betétigen Sie

die -Taste zweimal.

M Anzeige (z. B.: Betrieb bei 60 Hz)

Kommu- LED-
nikations- Angezeige Taste Anzei Beschreibung
N nzeige
Anzeige der Frequenz (Auswahl der im Display
- Standard-Anzeige G000 anzuzeigenden BetriebsgréRe mit Parameter F7 i3
Werkseinstellung 0)
FEO1 Programmierebene ALH Der erste Parameter Historie (RiiH) wird angezeigt.
Monitorebene
- Anzeige der Drehrichtung
FEO1 (wechselnde [l . . u
. (F: Vorwartslauf, R: Riickwértslauf)
Richtung)
. Anzeige des Frequenz-Sollwerts
- Frequenzvorgabe aln ) -
Werkseinstellung =7 i i = i
Anzeige des Ausgangsstroms.
- A t L BD
usgangsstrom @ Werkseinstellung F 7 1 = 2
Eingangs- L Anzeige der Eingangsspannung [Anmerkung 3]
- IR —— -
spannung o Werkseinstellung F 113 =3 in %, 85F0 =10
a Anzeige der Ausgangsspannung. (Werkseinstellung : %)
- Ausgangsspannun /\ B 3
9angssp 9 Q " | (werkseinstellung £ 14 =4)
Digitaleingénge 1 ‘1101, |Anzeige der Schaltzustédnde der Digitaleingénge
Schaltzustande YUk nl L) F R, ST, RES, 81, S2, S3, RR/S4
FEO6 Digitaleingange 2 = ... |Anzeige der Schaltzustéande der optionalen
ROt
Schaltzusténde Digitaleingé@nge (v. rechts nach links) LI1, LI2, LI3, L14
Digitaleingange 3 . ... |Anzeige der Schaltzustande der optionalen
Schaltzustande " """ | Digitaleingénge (v. rechts nach links.) LI5, LI6, LI7, LI8
FEO7 |Digitalausgénge 1 ~ ... |Anzeige der Schaltzustédnde der Digitalausgénge/Relais
Schaltzustande " """ (von rechts nach links:) OUT1, OUT2, FL
. . Anzeige der Schaltzustande der optionalen
Digitalausgange 2 i - " .
Schaltzustinde tiiiiiit | Digitalausgange/Relais
(v.r.n.l.) OUT3, OUT4, R1, OUT5, OUT6, R2, R3, R4
FEO8 | CPU Version 1 @ wind Anzeige der CPU Version 1
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Kommu- LED-
nikations | Angezeigter Begriff Taste ; Beschreibung
ONE Anzeige
FE73 | CPU Version2 @ c il Anzeige der CPU2 Version 2
[Anm. 5] FE10 | Letzte Storung O3 o 1 | AAnZeige derletzien Storung
: - (abwechselnd mit ,, i“ in Intervallen von 0,5 s).
IH &2 | Anzeige des vorletzten Fehlers
FEN1 Vorletzte Stérun
[Anm. 5] 9 @ (abwechselnd mit 2 in Intervallen von 0,5 s).
[Anm. 5] FE12 Drittletzte Stérun IF3 < 3 | Anzeige des drittletzten Fehlers
9 (abwechselnd mit ,3“ in Intervallen von 0,5 s).
[Anm. 5] FE13 Viertletzte Stérun nErr @' | Anzeige des viertletzten Fehlers
g (abwechselnd mit =" in Intervallen von 0,5 s).
Anzeige von Lebensdauerwarnungen der Gerateliifter,
Betriebsstundenzahler, Zwischenkreiskondensatoren
und Steuerteil-Kondensatoren.
AN: | -
Wartungsintervall- mn '
[Anm. 6] FE79 9 L., 4| Aus;, " [N
Voralarm | L\
Betriebs- \\__ Kihlungsventilator
stundenzahler Steuerkreis-
Kondensator
Leistungsteil des Kondensators
Am. 7| Fe1a Betriebsstunden- @ Lo Anzeige der gesamt-Betriebsdauer (Motor EIN).
zahler - (Angabe 0.1 entspricht 10 Stunden.)
Zuriick zur Anzeige der Frequenz (Auswahl der im Display
Standardanzeice AN anzuzeigenden BetriebsgroRe mit Parameter F 1 {0
9 [Anm. 1] Werkseinstellung 0)

Anmerkung 1: Betatigen Sie die Tasten , um die Betriebsgréen n der Monitorebene auszuwahlen.

Anmerkung 2: Anzeige von *1, *2, *3, *4, und *5 kann aus aus 40 BetriebsgroRen ausgewahlt werden:

Standardanzeige mit Parameter 7 i3

Monitor 1 ... 4 mit Parameter =1 1 { ... F 1 i1

Die Anzeigeeinheit von Strom und Spannung kann von % in A (Ampere)/V (Volt) mit Parameter 45\
geandert werden = Siehe auch E6581301 Kapitel 5.15.

Angezeigter Wert ist die Zwischenkreisspannung /~/2 (in % oder V, siehe Parameter d5FL)

Die Anzahl der angezeigten Striche variiert je nach Einstellung in FG55

(Auswahl Digitalausgang / Pulsausgang).

Der Strich, der die Ausgangsklemme OUT1 symbolisiert wird nur angezeigt, wenn diese als
Digitalausgang konfiguriert ist.

Wenn FEE9=0: Der Strich fur OUT1 wird angezeigt.

Wenn FEE3=1: Der Strich fir OUT1 wird nicht angezeigt.

Die Stérungsrmeldungen werden in der Reihenfolge ihres Auftretens angezeigt:
! (letzter Fehler) < 2 < 3 & H (&ltester Fehler).

Lag keine Stérung vor, dann erscheint nEr - (,no error)
Weitere Informationen zu den letzten 4 Stérungen erhalten Sie durch Betatigen der

Anmerkung 3:
Anmerkung 4:

Anmerkung 5:

Taste , wenn | £ & 1 Hangezeigt wird. = siehe auch Kapitel 8.2.2.

Der Wartungsintervall-Voralarm wird aufgrund des Wertes angezeigt, der in F534 festgelegt ist und
sich aufgrund der jahrlichen durchschnittlichen Umgebungstemperatur, der Betriebszeit und der
Belastung errechnet. Dieser Alarm basiert nur auf einer ungefahren Schatzung und sollte als
Richtwert verwendet werden.

Der Betriebsstundenzahler zahlt nur die Zeit, wahrend der der Motor dreht.

Anmerkung 6:

Anmerkung 7:

F-3
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M Schaltzustande der Digitaleingange

1 1 Datenbit der Kommunikation
R RRN NN ¢\ Nr. FEO6

L Digitaleingang 1 (F) F111 : 0 langer Strich
Digitaleingang 2 (R) F112 @ 1 Bei Eingangssignal :
Digitaleingang 4 (RES): F 114 : 3 Kein Eingangssignal
Digitaleingang 5 (S1) :F115 : 4 (kurzer Strich) []
Digitaleingang 6 (S2) :F116 : 5
Digitaleingang 7 (S3) F117 6
inil H WD :B .
- Digitaleingang 8 (RR/S4) :~ 7)
3 A il
h=3 [ Digitaleingang 9 (LI1): F 13 8 ) Bei Eingangssignal ,
o
2 Digitaleingang 10 (LI2): F i23 @ 9
(I'II)'I Digitaleingang 11 (LI3): F i 1 Kein Eingangssignal
(gb Digitaleingang 12 (LI4): 7 {22 1 ) (kurzer Strich) ]
&
2 ] []
é B ol -
@ L Digitaleingang 13 (LI5): F 123 : 12 Bei Eingangssignal ,'
% ~ Digitaleingang 14 (LI6): F {24 : 13
T Digitaleingang 15 (LI7): F i25 : 14 Kein Eingangssignal
> Digitaleingang 16 (LI8): F {25 : 15 (kurzer Strich) !

~
Digitaleingang 9 bis 16  : an den optionalen Erweiterungseinheiten
"

Anmerkung: Wenn F i[i7 auf einen Wert von 1 bis 8 gesetzt wurde, geben die Monitoren f und & die
niederwertigen 8 Bit des Binareingangs (B0~B7) wieder.

B Schaltzustande der Digitalausgéange

Datenbit der Kommunikation

| o f f 4 Nr. FEO7 .
C—___ Digitalausgang 1 (OUT1): F i35 : 1| BeiAusgangssignal ]
Digitalausgang 2 (OUT2): F 131 : 2
Digitalausgang 3 (FL) Fi3d ¢ 3| KeinAusgangssignal
/- (kurzer Strich) !
m
L Digitalausgang 4 (OUT3) : A
Digitalausgang 5 (OUT4) :5 '
Digitalausgang 6 (R1) 16 | BeiAusgangssignal I
_g) Digitalausgang 7 (OUT5) 17
§' Digitalausgang 8 (OUT6) :8 | Kein Ausgangssignal
% Digitalausgang 9 (R2) :9 | (kurzer Strich) I
m Digitalausgang 10 (R3) :F{RE 10
é’_ Digitalausgang 11 (R4) FRS 1)
g Digitalausgang 4, 5, 6 (OUT3, OUT4, R1) :optionale Erweiterung 1 mit
(cén Digitalausgénge/Relais
=1 Digitalausgang 7, 8, 9 (OUT5, OUT6, R1) :optionale Erweiterung 2 mit
i Digitalausgange/Relais
k Digitalausgang 10, 11 (R3, R4) :opt. 16-Bit Binar/BCD-Code

M Betriebsstundenzahler
Zur Angabe der Betriebsstundenzeit werden die Betriebsstunden dann gezahlt, wenn die Ausgangsfrequenz-
Uberwachung eine andere Frequenz als 0.0 Hz liest. 10 Stunden entsprechen der Einheit 0.1.




TOSH IBA Frequenzumrichter VF-PS1

Detaillierte Information tber die letzten Storungen kénnen durch Betétigen der Taste angezeigt werden, wenn

6.2.2 Anzeige detaillierter Stérungsinformationen
in der Monitorebene eine Stérungsmeldung (abwechselnd mit { & 2 < 3 <M )angezelg; wird.

Die folgenden Informationen lber Betriebsdaten zum Zeitpunkt der Stérung bleiben nach Quittierung/Reset fiir die vier
letzten Stérungen gespeichert.

Angezeigter Begriff Taste | LED-Anzeige Beschreibung

[Anm. 5]|Letzter Fehler 1 le Letzter Fehler (alternierende Anzeige)

Wiederholt auf-
tretende Stérungen

B Anzeige Anzahl von wiederholt auftretenden Stérungen
) OCR G, DCRZ, DCR4, DL Einheit: Anzahl)

[Anm. 1] Ausgangsfrequenz oo Anzeige der Betriebsfrequenz bei Auftreten der Stérung.

Monitorebene

; Fr —F Anzeige der Drehrichtung. (F: Vorwértslauf, r: Riickwértslauf)
(Drehrichtung)

Anzeige der Frequenzvorgabe.

Frequenz-Sollwert -
q (Werkseinstellung F 7 | i= {, Frequenz-Sollwert)

[Anm. 2] Anzeige des Ausgangsstroms.

[

Ausgangsstrom .
9ang (Werkseinstellung F 7 i2=Z, Ausgangsstrom)

[Anm. 2] Eingangsspannung
[Anm. 3][(DC Erkennung)

Anzeige der Eingangsspannung [Anmerkung 3]

Cd Cone =1

Werkseinstellung F 7 13 =3 in %, d5PU =10

Anzeige der Ausgangsspannung. (Werkseinstellung : %)

[N}

. 2]/ Ausgangsspannun .
[Anm. 2} Ausgangsspanniing (Werkseinstellung &7 4 =4

Anzeige der Schaltzustédnde der Digitaleingédnge

Digitaleingange 1
'gialeingange (v.r.n.1)F, R, ST, RES, S1, S2, S3, RR/S4

Anzeige der Schaltzustande der Digitalausgange/Relais

Digitalausga
(Anm. 4] Digitalausgange (von rechts nach links:) OUT1, OUT2, FL

Anzeige der Betriebsdauer bei Auftreten des Fehlers.

Anm. 6] Betriebstundenzahl
L ] Betriebstundenzahler (0.01=1 Stunde, 1.00=100 Stunden)

- Betatigen Sie die MODE-Taste, um zum letzten Fehler zuriick-
zukehren.

Letzter Fehler 1

OLLLPDDCIO®

Anm. 1: Betatigen Sie die Taste @ oder @ um die Anzeige zu verandern.

Anm. 2: Sie kénnen zwischen % und A (Ampere) / V (Volt) mit Parameter d5PL (Strom-/Spannungseinheit)
umschalten.

Anm. 3: Die Anzeige der Eingangsspannung ist die gemessene Zwischenkreisspannung /N2 .

Anm. 4: Die Anzahl der angezeigten Striche variiert je nach Einstellung in F555 (Auswanhl digitaler
Ausgang/Pulsausgang). Der Strich, der die Ausgangsklemme OUT1 symbolisiert wird nur angezeigt, wenn
diese als Digitalausgang konfiguriert ist.

Wenn FEE53=0: Der Taktstrich fir OUT1 wird angezeigt.
Wenn F&559=1: Der Taktstrich fiir OUT1 wird nicht angezeigt.
Anm. 5: Wenn keine Stérung vorliegt wird nEr - angezeigt.
Anm. 6: Der Betriebsstundenzahler zahlt nur die Zeit, wahrend der der Motor dreht.
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6.3 Anderung der Anzeige in der Monitorebene

M Anderung der Standardanzeige
Der in der Standard-Anzeige dargestellte Wert (*1 links in der Liste auf Seite H-2) z. B. in Werkseinstellung der
Frequenz-Ist-Wert (bei eingeschalten Versorgungsspannung ,=0.0“ ,bei abgeschalteten der Versorgungsspannung
,OFF* angezeigt) kann in auf jede der auf Seite H-7 aufgelisteten BetreibsgroRen eigestellt werden. Nur bei
Auswahl der Ist-Frequenzwerden Vorwarnungen wie t oder L angezeigt.

Standard-Anzeige = Auswahl des im Display anzuzeigenden Wertes (F 1 il
Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung

. ) 0: Echtzeit-Wert
e bei Stérung gehaltener Anzeigewert X
Faos . 0 1: Spitzenwert 0
in der Monitorebene

2: Tiefstwert
f1m Auswahl der im Display 0~70 a
anzuzeigenden BetreibsgroRe = Siehe Seite H-7.

Legen Sie fest, wie die den Monitoren 1-8 zugewiesenen BetreibsgroRen ausgegeben werden sollen:
. Wenn F 05 =0 gesetzt wurde, wird die mit Parameter F 7 il (Auswahl des im Display anzuzeigenden
Wertes) ausgewahlte BetreibsgroRe fortlaufend angezeigt.
. Wenn F 105 = |, £ gesetzt wurde, wird der Spitzenwert / Tiefstwert dermit Parameter F 7 i} (Auswahl des
im Display anzuzeigenden Wertes) ausgewahlte BetreibsgroRe angezeigt.
Bei Stop des Motors werden die zuletzt angezeigten Werte bis zum nachsten Start des Motors gehalten.
Die Spitzen- und Tiefstwerte, die nach Einschalten der Spannungsversorgung oder nach einer Fehlerriicksetzung mit
der EASY-Taste angezeigt werden, werden unabhangig davon, ob der Motor lauft oder stillsteht, immer angezeigt.

W Anderung der Monitoren 1 ... 4
Die Positionen in der Monitorebene, die in der linken Spalte auf Seite H-2 mit *2 bis *9 versehen sind, kdnnen
verandert werden. Wahlen Sie den gewiinschten Wert aus den auf Seite H-7 aufgelisteten Funktionen aus.

*2 Frequenz-Sollwert = F1it (Monitor 1).
*3 Ausgangsstrom = F1i2  (Monitor 2).
*4 Eingangsspannung = F1i3 (Monitor 3).
*5 Ausgangsspannung = F1M (Monitor 4).
Parameter Beschreibung Einstellung Werkseinstellung
Auswahl des in der Monitorebene
Fad an erster Stelle angezeigten 1
Wertes . )
= 0~70 = Siehe Seite H-7
Fiie Auswahl des Wertes an 2. Stelle 2
RE Auswahl des Wertes an 3. Stelle 3
FiM Auswahl des Wertes an 4. Stelle 4

*Wenn Parameter =7 { { bis 7 M =0 gesetzt wurden (Ausgangsfrequenz), wird der Frequenz-Ist-Wert nicht in den
Stérungsinformationen festgehalten.
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[Anm.
[Anm.

[Anm.

[Anm.

[Anm.

[Anm.
[Anm.

[Anm.
[Anm.
[Anm.
[Anm.

[Auswahl der anzuzeigenden BetriebsgroRen in der Standardanzeige und der Monitorebene (F (10 - F7iH)]
Kommuni- | Parameter Betriebsgrofie Anzeige Einheit Einheit
kations- Nr. -wert (int. Display) (Kommunikation)

FDO0O 0 Ausgangsfrequenz GO0 abhangig von F 103 0.01 Hz

FE02 1 Frequenz-Sollwert a0 abhéngig von F 103 0.01 Hz

FEO3 2 Ausgangsstrom . B 1% oder d5FU 0.01 %

FEO04 3 Zwischenkreisspannung = 1% oder 45PU 0.01 %

FEO05 4 Ausgangsspannung P D 1% oder d5FU 0.01 %

FE15 5 Kompensierte Ausgangsfrequenz [N abhangig von F 103 0.01 Hz

Ruckflihrungssignal n L P
FE16 6 (iiber optiongaler?Gebereingang PG) - abhéngig von F 1013 0.01Hz
Ruckfihrungssignal gefiltert n . P

FE17 i (iiber optiongaler?Gebgereingang PG) - abhéngig von F 1013 0.01Hz

FE18 8 Drehmoment q =& 1% 0.01 %

FE19 9 Drehmoment-Sollwert q B 1% 0.01 %

FE20 11 Drehmoment-Wirkstrom L0 1% 0.01 %

FE21 12 Erregerstrom (Blindstrom) L B 1% 0.01 %

FE22 13 PID — Istwert 0 abhéngig von F 03 0.01 Hz

FE23 14 Motoriiberstrom OL2-Wert LD 1% 0.01 %

FE24 15 FU- Uberstrom OL1-Wert L0 1% 0.01 %

Uberlastfaktor der Bremswiderstéande "

FE25 16 (Olr-Wert) -0 1% 1%

FE28 17 iieol/i{stung des Bremswiderstandes I 19% 1%

FE29 18 Eingangsleistung H 0 0.1 kKW 0.01 kW

FE39 23 Optionaler Al2 - Analogeingang d 0 1% *2

FE35 24 RR/S4 - Analogeingang d D 1% *1

FE36 25 VI/Il - Analogeingang A0 1% *1

FE37 26 RX - Analogeingang d D 1% *1

FE38 27 Optionaler Al1 - Analogingang A0 1% *2

FE40 28 FM Analogausgang A D 1 1

FE41 29 AM Analogausgang A D 1 1

(FAB5) 31 Analogewert fiir Kommunikation [Anm. 3] [Anm. 3] [Anm. 3]

FEG66 32 CPU Version 1 der Optionseinheit LD - -

FEG7 33 CPU Version 2 der Optionseinheit [N - -

FE76 34 aufgenommene Energie H D 0.01(1 kWh) 0.01 kWh

FE77 35 abgegebene Energie H 0 0.01(1 kWh) 0.01 kWh

FEO0O 50 Ausgangsfrequenz mit Vorzeichen a0 abhéngig von F 103 0.01 Hz

FE02 51 Frequenz-Sollwert mit Vorzeichen 500 abhangig von F 103 0.01 Hz

FE15 52 kompgnsierle Ausgangsfrequenz mit Enn abhingig von F 103 0.01 Hz

Vorzeichen
FE16 Ruickfiihrungssignal mit Vorzeichen ,., R Came
3 (iber optioni\ler?Gebereingang PG) v abhéngig von F 33 0.01 Hz

FE17 Ruickfiihrungssignal gefiltert mit VZ . R .

54 (iber optioni\ler?Get?ereingang PG) - abhéngig von F 33 0.01 Hz

FE18 55 Drehmoment mit Vorzeichen q B 1% 0.01 %

FE19 56 Drehmoment-Sollwert mit Vorzeichen q =& 1% 0.01 %

FE20 58 Drehmoment-Wirkstrom mit Vorz. T0 1% 0.01 %

FE22 59 PID-Istwert mit Vorzeichen A abhangig von F 103 0.01 Hz

FE37 60 RX - Analogeingang mit Vorzeichen d D 1% *1

FE38 61 optionaler Al2 — Analogeingang m. VZ A0 1% *2

FE90 71 Drehzahl (mit FE5E) 0 1min”’ 1min”'

FA15 72 Feldbusoption Empfangszahler T 1 1

FA16 73 Feldbusoption verworfene Pakete i 1 1

Anm. 1: Wenn ein anderer als der oben angegebene Wert definiert wird, dann erscheint  “=554

Anm. 2: negative Werte werden mit Minuszeichen “-” angezeigt.
Anm. 3: Daten, die mittels serieller Kommunikation in FA65-FA79 geschrieben werden kénnen.

= Siehe Bedienhandbuch (E6581314) fiir die serielle Kommunikation.

oo
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6.4 Anzeige von Stérungsmeldungen

6.4.1 Storungsursachen

Siehe auch Kapitel 9 fiir detaillierte Hinweise zur Storungsbehebung.
Siehe Kapitel 6.5 fiir Vorwarnungen.

Wenn der Frequenzumrichter eine Stérungsmeldung ausgibt, wird zur Ursachenfindung ein Fehlercode angezeigt. In
der Monitorebene werden bis zur Quittierung die Werte der BetriebsgréRen zum Zeitpunkt der Stérung gehalten
(siehe nachstes Kapitel 8.4.2).

Nach Quittierung werden die wichtigsten Daten in den Stérungsspeicher fiir die letzte Stérung Gibernommen. Die
Daten im Speicher fir die vorletzte Stérung werden mit denen aus dem Speicher fiir die letzte Stérung ersetzt, usw:

vor quittieren: nach quittieren:
standige Erfassung

aktuelle Werte der Betriebs-
daten in der Monitorebene

gehaltene Werte der Betriebs-
daten in der Monitorebene

Speicher fir letzte Stérung Speicher fi letzte Storung

Speicher fir vorletzte Stérung Speicher fir vorletzte Stérung

Speicher fir drittletzte Stérung Speicher fir drittletzte Stérung

Speicher flr viertletzte Stérung Speicher fir viertletzte Stérung

i

wird geldscht

M Beschreibung der Stérungsmeldungen
‘melding Bedeutung Kommunikabon . FC30
oy Uberstrom beim Hochlauf des Motors, gemessen vom Stromwandler. 1
- Abhilfe: Hochlaufzeit verlangern (Parameter RCD, FSOD, F5 0, F5 M)
s Uberstrom beim Runterlauf des Motors, gemessen vom Stromwandler. 2
o Abhilfe: Runterlauframpe verlangern (Parameter 5EC, F501 F5 11 F515)
oca Uberstrom bei konstanter Drehzahl (gemessen vom Stromwandler), evtl. 3
S verursacht durch Lastschwankung
o e Uberstrom beim Hochlauf des Motors (gemessen von der IGBT Endstufe) 37
o Abhilfe: siehe Storungsmeldung CL !
orar Uberstrom beim Runterlauf des Motors (gemgssen von der IGBT 38
Endstufe) Abhilfe: siehe Stérungsmeldung L2
o Uberstrom bei konstanter Drehzahl (gemessen von der IGBT Endstufe)
e rstron .. e 39
Abhilfe: siehe Stdrungsmeldung i 3
Kurzschluss Ausgangsphase U bei Einschalten des Gerates
OrR Abhilfe: Uberpriifen Sie die Ausgangsphase auf Kurzschliisse gegen 5
andere Phasen oder Erde.
aras Kurzschluss Ausgangsphase V bei Einschalten des Gerates 6
B Abhilfe: siehe Storungsmeldung 2R |
nrR3 Kurzschluss Ausgangsphase W b?i Einschalten des Gerates 7
Abhilfe: siehe Stérungsmeldung 2R |
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Siehe auch Kapitel 9 fiir detaillierte Hinweise zur Stérungsbehebung.
Siehe Kapitel 6.5 fiir Vorwarnungen.

Stérungs-
meldung

Stérungscode,

Bedeutung Kommunikation Nr.. FC90

Uberstrom lastseitig bei Einschalten des Geréates, Fehler auf der
Ausgangsseite des Gerates

Abhilfe: Uberpriifen Sie den Motor auf Kurzschliisse. Stellen Sie sicher,
dass bei Verwendung eines Hochfrequenzmotors entsprechende
Parameter richtig gesetzt sind (... !). Uberpriifen Sie die
Verbindungsleitungen zum Motor.

— Uberstrom im Bremswiderstand. 36
o Abhilfe: Versuchen Sie, die Runterlaufzeit zu verlangern (Parameter dtl)

Die zulassige Temperatur des Kiihlkérpers wurde Uberschritten. Diese
Stérung wird im Vorfeld durch die Warnmeldung POH angekiindigt

aH (Ausgangsfunktion 20/21, Display Anzeige ,1“). Sind alle Lifter in 16
Ordnung? Ist die Umgebungstemperatur zu hoch? Sind eventuell

warmeabstrahlende andere Komponenten in der Nahe des Umrichters ?

oHe Durch Eingangsfunktion 46/47 ausgeldste Stérung 46
Der Frequenzumrichter wurde Uber die zuldssige Zeitdauer hinweg
oot Uberlastet. Diese Stérung wird durch die Warnmeldung POL1 (Ausgangs- 13

funktion 16/17, Display ,- ) angekiindigt. Abhilfe: Ggf. AL verléangern.

Der Motor wurde Uber die zulassige Zeitdauer hinweg Uberlastet. Diese
oLe Stérung wird durch die Warnmeldung POL2 (Ausgangsfunktion 18/19, 14

)« o L

Display ,..“) angekiindigt. Abhilfe: Programmierung von ©Liiiund EHr .

Thermische Uberlastung des Bremswiderstandes
e Abhilfe: VergréRern Sie die Zeiten zwischen den einzelnen Bremszyklen. 15
Versuchen Sie, die Runterlaufzeit zu verlangern (Parameter dtl).

Uberspannung eingangsseitig beim Hochlauf. Dieser Fehler wird durch die

R Warnmeldung OP (Eingangsfunktion 22/23, Display ,7“) angekindigt. 10
Abhilfe: Evtl. Netzdrosseln verwenden.
R Uberspannung eingangsseitig bei Runterlauf des Antriebes. Vgl. [iF 1. 11

Uberspannung wahrend Betrieb mit konstanter Drehzahl

Evtl. Netzdrosseln verwenden. Ist der Umrichter zu schwach ausgelegt?
Geht der Antrieb trotz kontinuierlicher Geschwindigkeit in den
generatorischen Betrieb? => ggf. Bremswiderstand verwenden.

12

N Das zulassige Drehmoment des Motors wurde Uberschritten. Vorwarnung 22
" durch Ausgangsfunktion 28/29. Uberpriifen Sie das mechanische System.

Fehler in der Betriebsart ,Unterstromerkennung®, Vorwarnung durch
i Ausgangsfunktion 26/27). Wird zur Keilriemenuberwachung genutzt. 29

Abhilfe: Parameter F5 | | ... FG {2 Uberpriifen.

Unterspannung eingangsseitig, Vorwarnung durch Ausgangsfunktion

uei 24/25. Entspricht die Versorgungsspannung den Nennwerten? 30

c Ein Nothalt-Befehl wurde gegeben. 17
Der Umrichter behandelt dieses Ereignis wie eine Betriebsstérung.

EEF EEPROM-Stérung 1. Kontaktieren Sie Ihre Vertriebsniederlassung. 18

EEPE EEPROM-Stérung 2. Kontaktieren Sie |hre Vertriebsniederlassung. 19

£ERA EEPROM-Stérung 3. Kontaktieren Sie Ihre Vertriebsniederlassung. 20

EF Kurzschluss gegen Erde. 33

EFE Uberpriifen Sie die Motorleitungen und den Motor auf Erdschluss. 34
Ausgangsleistungsteil meldet fehlende Phase.

EFHD Lauft der Motor ,rund“? Abhilfe: Bitte Giberpriifen Sie die Verbindungen 9

conc

zum Motor. Programmieren Sie probehalber Fali5.

Eingangsleistungsteil meldet fehlende Phase.
EFH I Abhilfe: Bitte Gberpriifen Sie die Netzverbindungen. 8

Evt. durch die Programmierung von FECE .
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Siehe auch Kapitel 9 fiir detaillierte Hinweise zur Stérungsbehebung.
Siehe Kapitel 6.5 fiir Vorwarnungen.

‘medong Bedeutung Kommuniaten e FC30
Errd RAM-Stérung. Kontaktieren Sie lhre Vertriebsniederlassung. 21
Errd ROM-Stérung. Kontaktieren Sie Ihre Vertriebsniederlassung. 22
ErrH CPU-Stérung. Kontaktieren Sie Ihre Vertriebsniederlassung. 23
— Unterbref:hung der seriellen Kommunikation fir eine Zeit langer als FE73. 24

B Abhilfe: Uberpriifen Sie das verwendete Schnittsstellenkabel.
Errf Main-Gate-Array-Stérung. Kontaktieren Sie Ihre Vertriebsniederlassung. 25
Errt Stromerkennungs-Stérung. Kontaktieren Sie |hre Vertriebsniederlassung. 26
Errd Kommunikationsstérung, konfiguriert mit FE5 | = 4. 27
Selbstoptimierung des Antriebs (Autotuning) fiir die Vektorregelung nicht
= méglich. (vgl. Etr i - Ekbnd) 40
Abhilfe: Uberpriifen Sie die Einstellungen in Parameter F4LT bis FH {3,
Selbstoptimierung des Antriebs (Autotuning) fiir die Vektorregelung nicht
Ebrt méglich. 84
Abhilfe: Uberpriifen Sie bitte die Einstellungen in Parameter - L.
Selbstoptimierung des Antriebs (Autotuning) fiir die Vektorregelung nicht
Ekbnd moglich. 85
Abhilfe: Uberpriifen Sie bitte die Einstellungen in Parameter F4 |2.
Selbstoptimierung des Antriebs (Autotuning) fiir die Vektorregelung nicht
ind méglich ?ufgrund falscher Motordaten. 86
Abhilfe: Uberpriifen Sie bitte die Einstellungen in
Parameter wul, ulu, FHOE, FHO
oo Initialisierungsfehler des Umrichters.
s Setzen Sie einmalig Parameter 4 =E. 41
- " Uberspannung an Analogeingang.
T Abhilfe: SchlieRen Sie eine Gleichspannung mit maximal 10V an. 42
E- Bremssequenz-Fehler (keine Riickmeldung von der Bremse). 43
E - Stérung der Ruckflihrungssignale, konfiguriert mit 7377, m
B (optionaler Inkrementalgebereingang PG).
E_ 3 Drehzahlwéchter: Der Umrichter erkennt eine Dr_e_h_z_ahlal_:)\_ﬂ_eichung mittels 45
Rickfiihrung.Konfiguration mit den Parametern ~52c ... FGc™.
E_ g Unterspeinnung / Unterstrom am Analogeingang. 50
B Abhilfe: Uberpriifen Sie die VI/Il Eingangssignale.
f_ . CPU2-Kommunikationsstérung. 51
Kontaktieren Sie lhre Vertriebsniederlassung.
£ - Stérung bei der Uberwachung der U/f-Kennlinienwahl. 52
o Abhilfe: Uberpriifen Sie die Parameter .. und wi ... Senken Sie ub.
E ooy CPU1 —Fehler. 53
Kontaktieren Sie |hre Vertriebsniederlassung.
£ _ o Falsche Spannung an einem Digitaleingang. 54
B Abhilfe: Steuern Sie mit +24V DC gegen CC (positive Logik)
£ -3 Fehler in optionalem Zusatzgerét 1 55
E— M Fehler in optionalem Zusatzgerat 2 56
E-25 Fehler bei Halten der Stoppposition 57
E_ CPU2-Fehler 58
B Kontaktieren Sie lhre Vertriebsniederlassung.
SOUE Asynchronlauf (nur fir PM Motoren) 47
Kein Fehler (,No Error”) 0

Anmerkung: Einzelheiten zu den letzten 4 Stérungen kénnen abgerufen werden. = Siehe auch Kapitel 8.2.1
(*) Dies ist keine Stérung, sondern ein Platzhalter fiir den Stérungsspeicher.
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6.4.2 Monitorebene im_Stoérungsfall

Bei Auftreten einer Stérung kénnen die gleichen Informationen der Tabelle aus Kapitel 8.2.1 “Monitorebene unter
normalen Bedingungen” angezeigt werden (vgl. unten dargestellten Tabelle), bevor der Umrichter ausgeschaltet
oder zuriickgesetzt wurde. Zur Anzeige der wichtigsten Informationen nach Abschalten der Spannungsversorgung
bzw. Riicksetzung folgen Sie den Anweisungen in Kapitel 8.2.2 “Anzeige detaillierter Information tber
Fehlermeldungen”.
Um aus der Standardanzeige in die Monitorebene des Umrichters bei normalem Betrieb zu gelangen, betétigen Sie

die -Taste zweimal.

M Beispiel
Kommu- LED-
nikations- Angezeige Taste Anzei Beschreibung
NI nzeige
Blinkende Anzeige der Stérungsursache wenn
" FC90 [ Standard-Anzeige ore Parameter F 1 Il in Werkseinstellung 0. Der Motor lauft
frei aus.
FEO1 Programmierebene ALK Der erste Parameter Historie (Ai{H) wird angezeigt.
Monitoreb
FEO1 (woer!hc'):ln::e @ - Anzeige der Drehrichtung bei auftreten der Stérung
Richtung) o (F: Vorwartslauf, R: Riickwértslauf)
Anzei F -Sollwerts bei auftret
0 : Frequenzvorgabe 00 rlzelge des re_quenz Sorvge‘ ‘s b‘el auftreten der
Stérung Werkseinstellung F i = |
Anzeige des Al troms bei auftreten der Sto
3 ) Ausgangsstrom Ao nzelgel es usgf?gl_s\s rc:ms ei auftreten der Stérung
Werkseinstellung - i = ¢
. Anzeige der Eingangsspannung [Anmerkung 3] bei
*4 E -
- Slr;ii:is @ Rt auftreten der Stérung
pannung Werkseinstellung F1 13 = 3 in %, 45P1 = 0
. Anzeige der Ausgangsspannung. (Werkseinstellung : %)
5 - Al @ Pt .
usgangsspannung T bei auftreten der Stérung (Werkseinstellung 7 4 =H4)
FEO06 Digitaleingange 1 @ Anzeige der Schaltzustédnde der Digitaleingange bei
[REERERE ftreten der St
[Anm. 4] Schaltzustande atireten der Storung
. (v.r.n.l.)F, R, ST, RES, 81, S2, 83, RR/S4
Digitaleingénge 2 Anzeige der Schaltzustande der optionalen
Scialtzus?énge Ao Digitaleingénge bei auftreten der Stérung
(v. rechts nach links) LI1, LI2, LI3, LI4
Digitaleingénge 3 . ... |Anzeige der Schaltzustéande der optionalen
oot
Schaltzusténde B Digitaleingénge (v. rechts nach links.) LI5, L16, L17, LI8
. N Anzeige der Schaltzustande der Digitalausgange/Relais
Digital. 1
Sg:::sz:?_;rie @ R bei auftreten der Stérung
FEO7 (von rechts nach links:) OUT1, OUT2, FL
Digitalausginge 2 Anzeige der Schaltzustande der optionalen
Scialtzus?éndi @ it | Digitalausgénge/Relais bei auftreten der Stérung
(v.r.n.1.) OUT3, OUT4, R1, OUT5, OUT6, R2, R3, R4
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Kommu- LED-

nikations | Angezeigter Begriff Anzei Beschreibung
ONE nzeige
FEO8 [ CPUVersion 1 w il Anzeige der CPU Version 1

FE73 | CPU Version2 c il Anzeige der CPU2 Version 2

Anzeige der letzten Stoérung

Anm.5]] FE10 | Letzte Sto
! ! elzie siorung (abwechselnd mit, i“ in Intervallen von 0,5 s).

i e ¢ | Anzeige des vorletzten Fehlers

FE11 Vorletzte St6
[Anm. 5] orletzie Storung (abwechselnd mit ,2“ in Intervallen von 0,5 s).

[Anm. 5] FE12 Anzeige des drittletzten Fehlers

Drittletzte Stérun
9 (abwechselnd mit ,3“ in Intervallen von 0,5 s).

[Anm. 5] FE13 ntrr <M | Anzeige des viertletzten Fehlers

Viertletzte Stérun
! z ung (abwechselnd mit =" in Intervallen von 0,5 s).

LI

Anzeige von Lebensdauerwarnungen der Geratelifter,
Betriebsstundenzahler, Zwischenkreiskondensatoren
und Steuerteil-Kondensatoren.

AN: | -
Wartungsintervall- , n H
(Anm- 81} rezg ungsintery Rt |Aus, | R
Voralarm \ 1l
Betriebs- _I \t__ Kuhlungsventilator
stundenzahler Steuerkreis-
Kondensator
Leistungsteil des Kondensators
Ao 71| Fe1a Betriebsstunden- r—_ Anzeige der gesamt-Betriebsdauer (Motor EIN).
zahler s (Angabe 0.1 entspricht 10 Stunden.)
Zuriick zur - Anzeige Stérungsmeldung, wenn Parameter F 110 in
Standardanzeige oeE

Werkseinstellung 0. Der Motor steht.

[Anm. 1]

Anm. 1: Wenn bei dem Umrichter, nachdem er angeschaltet oder zuriickgesetzt wurde, bei der CPU-Initialisierung
Probleme entstehen, kénnen detaillierte Stérungsinformationen nicht gespeichert werden.

Anm. 2: Anzeige von *1, *2, *3, *4 und *5 kann aus aus 40 BetriebsgroRen ausgewahlt werden: Standardanzeige mit
Parameter F 1 {J, Monitor 1 ... 4 mit Parameter F 111 ... F7 X
Die Anzeigeeinheit von Strom und Spannung kann von % in A (Ampere)/V (Volt) mit Parameter o5FL
geandert werden = Siehe auch E6581301 Kapitel 5.15.

Anm. 3: Betatigen Sie die Tasten , um die Betriebsgréen n der Monitorebene auszuwahlen.

Anm. 4: Sie kénnen mit Parameter 55571 zwischen Anzeige in % oder A (Ampere)/V (Volt) umschalten.

Anm. 5: Angezeigter Wert ist die Zwischenkreisspannung /~/2" (in % oder V, siehe Parameter d5M L

Anm. 6: Die Anzahl der angezeigten Striche variiert je nach Einstellung in F559 (Auswahl Digitalausgang /
Pulsausgang). Der Strich, der die Ausgangsklemme OUT1 symbolisiert wird nur angezeigt, wenn diese als
Digitalausgang konfiguriert ist.
Wenn FEE5=0: Der Strich fiir OUT1 wird angezeigt.
Wenn FE59=1: Der Strich fir OUT1 wird nicht angezeigt.

Anm. 7: Die Stérungsrmeldungen werden in der Reihenfolge ihres Auftretens angezeigt:
| (letzter Fehler) < 2 < 3 < H (&ltester Fehler).

Lag keine Stérung vor, dann erscheint nErr (,no error*)

Weitere Informationen zu den letzten 4 Stérungen erhalten Sie durch Betatigen der Taste @,
wenn | & £ < 3 Hangezeigt wird. = siehe auch Kapitel 8.2.2.

Anm. 8: Der Wartungsintervall-Voralarm wird aufgrund des Wertes angezeigt, der in F534 festgelegt ist und sich
aufgrund der jahrlichen durchschnittlichen Umgebungstemperatur, der Betriebszeit und der Belastung
errechnet. Dieser Alarm basiert auf einer ungefahren Schatzung und sollte als Richtwert verwendet werden.

Anm. 9: Der Betriebsstundenzahler zahlt nur die Zeit, wahrend der der Motor dreht. = siehe dazu Kapitel 8.2.2.

Anm. 10: Bei Auftreten einer Stérung kénnen die Maximalwerte aufgrund der Erkennungsszeit nicht immer

gespeichert und angezeigt werden.
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6.5 Warnanzeigen, Voralarme etc.

Wenn der Frequenzumrichter eine Warnanzeige, einen Voralarm etc. ausgibt, wird die Ursache angezeigt. (bis auf
einige Ausnahmen)

Die unten aufgefiihrten Warnungen kdénnen auch ber die serielle Kommunikation (Adresse FC91) angezeigt werden.
Siehe Kapitel 13.1 fiir eine detaillierte Beschreibung weiterer Alarme.

Bit Nr. in
FC91 Beschreibung Display-Anzeige
gesetzt

0 Uberstrom Voralarm T

1 Uberlast-Voralarm des Frequenzumrichters L

2 Motoriiberlast-Voralarm L

3 Ubertemperatur-Voralarm H

4 Uberspannungs-Voralarm. o
Aktivierung des Bremschoppers (Abhangig von Parameter Pt

5 Unterspannung im Zwischenkreis TIFF

6 (freier Bereich) -

7 Unterstrom-Warnung -

8 Drehmomentgrenze erreicht -

9 Uberlast Bremswiderstand-Voralarm -

10 Betriebsstundenzahler-Warnung -

" Bei Auftreten eines Kommunikationsfehlers interne Kommunikationsoption Lo
PROFIBUS/DeviceNet/CC

12 RS485 Kommunikationsstorung (Abhangig von FE03, FADIH) 4=

13 (freier Bereich) -

14 Erzwungener Runterlauf und Halt aufgrund eines ) P
Netzspannungsausfalls (Abhéngig von Parameter 1i.l)

15 Voralarm-Halt aufgrund eines and?{emden Betriebs bei unterer Lgep
Frequenzgrenze (Abhangig von FE55)

Wert in den Bits von FC91: ,0” entspricht normalen Bedingungen und ,1” entspricht dem Auftreten eines Alarms etc.
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7. Parameterliste

1. Basisparameter

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Kommu- Schrittweite Werks- [im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander-| drehzahl- PM- U/f= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel
m - . Die flnf zuletzt veranderten Parameter kénnen hier siehe
RUH 3 Historie-Funktion angezeigt und wieder veréndert werden. " } Param. ole * * 5.1
0: manuell (durch Parameter: REL/dED u. FRE0/FSED )
o Automatischer 1: automatische Anpassung der Hoch-/Runterlauf- .
R 0000 |\och/Runterlauf zeiten (Bereich: -12,5% ... +700% von RCL/ZEL ...) n 0 Nein | efe . . 5.2
2: automatische Anpassung (wie 1:) nur bei Hochlauf
. 0: Parameterwerte von Ft und FHLT sind guiltig.
. Makrofunktion: Siehe auch Parameter ub wenn Pt =0, 1,5 .
Aug 0001 Automatische 1: ?uugfga(tﬁcrlezﬁjnnrhe?ﬂﬂﬁ lzmzd)Autotumng 2 durch- 7 0 Nein o/e . . 5.3
Kennliniensinstellung 2: sensorl. Vektorreg. u. Autotun. 2 (P =3, FHID = 2)
0: deaktiviert
- 1: Frequenzvorgabe liber RR/S4 (0...10 V)
Makrofunktion: 2: Frequenzvorgabe Uber VI/II (4...20 mA)
. 3: Frequenzvorgabe iiber RR/S4 oder VI/II,
A o040 | putomatische ungen Umschaltung mit Digitaleingang S3 * 0 Nein | /e . . 5.4
9 4: Frequenzvorgabe lber Bedienfeld und
Lun Befehlsgabe iber Digitaleingange *1
s. auch Parameter &4 5: Frequenzvorgabe und Befehlsgabe lber Bedienfeld
6: Reglerfreigabe iiber Digitaleingang S3 *1
0: Digitaleingénge *1
Befehlsvorgabe uber ... 1: integr. Bedienfeld + optionales LED/LCD Bedienteil
Chod 0003 2: integrierte RS485 (2-Draht) Schnittstelle #1 (FA00) 17 0 Nein o/e . . 5.5
(siehe auch Par. F {35) 3: integrierte RS485 (4-Draht) Schnittstelle #2 (FA04)
4: optionales Feldbusmodul
1: VI/Il - Analogeingang 0...10V / 0(4)..20 mA  *2
2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V *3
3: RX - Analogeingang -10...+10 V
4: integr. Bedienfeld + opt. LED/LCD Bedienteil (FA03)
5: integrierte RS485 (2-Draht) Schnittstelle #1 (FA01)
6: integrierte RS485 (4-Draht) Schnittstelle #2 (FA05)
fn Frequenzvorgabe #1 7: optionales Feldbusmodul .
Fiidd 0004 (#2: F207) 8: Al1 - optionaler Analogeingang " 2 Nein ole * * 5.5
9: Al2 - optionaler Analogeingang *2
10:Motorpoti: Frequenzvorgabe durch
SCHNELLER/LANGSAMER-Befehle mit
den Digitaleingangs-Funktionen 88 ... 93 *1
11:RP - optionaler Pulseingang (s. Param. F234)
12:PG - optionaler Inkrementalgeber-Eingang (F31%)
*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter F {05, F { il ... F (Einstellbereich auf Seite G-62).

*2: Umschaltung der Analogeingénge Strom-/Spannungssignal: siche Parameter i

Ao C oo

udund F oS

*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-12)

~
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1. Basisparameter

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

*3:
*4:
*5:
*6:
*7:

Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-12)
Bauformabhéngige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54.
TOSHIBA Frequenzumrichter VF-AS1 xxxx PLY-A2 : maximal 1000 Hz Ausgangsfrequenz.

Werkseinstellung fiir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1...-
Andern der Parametereinstellungen typ ermdglicht die Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeiten mit 0,01 s Schrittweite (Einstellungsbereich: 0.01~600.0 s.).

WN: 60 Hz und ...

-WP: 50 Hz

Parameter [  Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter i) Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- | U= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
0: U/f konstant -/- - .
1: U/f quadratisch -/- - .
2: Automatische Anlaufmoment-Anhebung. o/- - -
Die manuelle Anhebung (Parameter k) ist
nicht aktivbei F- =2, 3,4,6,7,8
3: SLV Vektorregelung #1 (drehzahlorientiert) o/- - -
4: - -/- - -
P 0015 U/f-Regelung 5: frei programmierbare 7-Punkte-U/f-Kennlinie 17 0 Nein -/- - . 5.6
ub/0 Hz, FS0/F 190 FIBE/FES ) Lb/uly
6: Regelung fiir Permanentmagnetmotoren -/- . -
(s. auch Parameter P98, FH495 | FEHD und FEH D)
7: Vektorregelung #1 m. Ruckfiihrung (drehz.orientiert) -le - -
8: - -/- - -
9: Energiesparen /- - -
10:erweitertes Energiesparen o/- - -
f start voltage boost  #1 0.0~ manuelle Anlaufdrehmoment-Anhebung *
ub 0016 ™5 Eingangsfkt. 28...31] 30.0%  nur aktivbei Pt =0, 1,5 0.1/0.1 4] Ja - . . 5.7
25.0~ Bei dieser Frequenz wird die Spannung
ub 0014 Eckfrequenz  #1 500.0 Hz ubu erreicht. (i.d.R. Motor-Nennfrequenz) 0.1/0.01 *5,*6 Nein o/e 0 . 5.8
. umschaltbar mit Eingangsfkt. 28...31  *1
\ Ausgangsspannung bei [50~330 V200V Klasse: TOSHIBA VF-PS1 2xxx ... 200V :
uky 0499 |Eckfrequenz (vi) #1 _[50~660 V400V Kiasse: TOSHIBA VF-PST 4xxx ... W1 ooy ] Nein oo N 58
. 30.0~*5 Bezugswert fiir Hoch- /Runterl .
F oot maximale Frequenz 500.0 Hz  FSO0/FS0 1, FSIM/FS Hiund FS 0-1/0.01 80.0 Nein o/ ° ° 59
[ 0012 obere Grenzfrequenz 0.0~FH Hz _ obere Grenze fiir Frequenzvorgaben 0.1/0.01 *5 Ja o/e . . 5.9
L 0013 untere Grenzfrequenz__ |0.0~LUL Hz  untere Grenzt_e fur Frequenzvorgaber] _ 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . . 5.9
AL 0009 |Hochlaufzeit #1 01~  bezogenaufFH, #2.. #4:F500.F5 1 0.10.1 *7 *4 Ja oo . . 5.2
- 6000 vergleiche auch Elngangsfunktlonen
dEl 0010 Runterlaufzeit #1 s 62/63, 122/123 und 24...27. *4 0.1/0.1 *7 *4 Ja o/o . . 5.2
RR/S4 obere ~EH Frequenz bei Eingangssignal an Analog- *3 *
RuFe 0213 Bezugsfrequenz 0.0 Hz eingang RR/S4 = F2 iZ (100% Bezugswert) 0.1/0.01 5 Ja ole * ° 51
I VI/Il obere _CL Frequenz bei Eingangssignal an Analog- *
Rire 0204 Bezugsfrequenz 0.0~FHH eingang VI/Il = FZ13 (100% Bezugswert) 0.1/0.01 5 Ja ole * ° 51
1: Funktionszuweisung fir Digitaleingénge: siehe Parameter F {35 , F { il ... F {ZH (Einstellbereich auf Seite G-62).
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1. Basisparameter

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - =

nicht relevant)

Parameter Kommu- S(BCSdriiet:?feTgT Werks- | im Betrieb Art der U/f-Regelung (Parameter P )* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich Kommunikatio ein- verander- | Drehzahl- PM- Ulf = E6581301
Nr. ) stellung | bar | orientiert Motor | konst. |  Kapitel
El 0018 |Festfrequenz Nr. 1 - SO e 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . .
o 0019 [Festirequenz Nr. 2 f:'::t‘fr;aljgnmz‘itﬁ’sr 287 ... P fir die 0.1/0.01 | 0.0 Ja oo . 5
5rd 0020 |[Festfrequenz Nr. 3 £aou g e R 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . D
T 0021 |Festfrequenz Nr. 4 L~ Hz [°Aistauch die Nmfa” Festirequenz 59701 T 0.0 Ja /o . . 5.12
éré 0022 |Festfrequenz Nr. 5 Umschaltung mit den 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . .
Srh 0023 |Festfrequenz Nr. 6 Eingangsfunktionen 10...17 *1 0.1/0.01 0.0 Ja o/e ° .
S 0024 |Festfrequenz Nr. 7 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . °
Drehrichtung bei 0: Vorwartslauf Die Drehrichtung (re.; I| )W|rd in der
c Start/Stop von 1: Ruckwartslauf Monitorebe angez Fr<f; Fr-r)
o 0008 | gegienfeld / -teil 2: Vorwartslauf (umschaltbar mlt alten +® " 0 Ja ole * ° 5.13
(Chdd=1) 3: Ruckwaértslauf (umschaltbar mit halten +
Lastverhaltnis #1 10~100% - = Motor-Nennstrom geteilt durch Frequenz-
EHr 0600 |Motor/FU (siehe auch °  umrichter-Nennstrom (siehe Kapitel 12) [%]. 7 100 Ja o/e . . 5.14
Parameter DLT, FEDT) Umschaltbar mit Eingangsfunktion 28/29 *1
. Ein- Motor- Soft-Stall-
elektronischer stellung Motortyp liberwachung Regelung
Motor-Uberlastschutz = = -
0 selbsi- o (aktiv) x (nicht aktiv)
Die Soft-Stall-Regelung 1 beltfteter |2 (aktiv) o (aktiv)
o begrenzt durch 2 Motor | X (nicht aktiv) X (nicht aktiv)
HR o017 Anpassung der 3 x (nicht aktiv) o (aktiv) & 0 Ja o/ * * 5. 14
Frequenz automatisch 4 fremd- | © (aktiv) x (nicht aktiv)
ge” C\fsgiggsf,‘!‘?if‘aij“f 5 belifteter |o (aktiv) 5 (aktiv)
R 6 Motor [ (nicht aktiv) | x (nicht aktiv)
o 7 (s. FEHE) [x(nicht aktiv) o (aktiv)
aCon relative / absolute 0: % bezogen auf Nenndaten (siehe Kapitel 12)
s 0701 Display-Anzeige 1: A (Ampere) / V (Volt) " 0 Ja ole * ° 5.15
cno) MessgroRe flir den 64 : . *
FRSL 0005 FM Analogausgang 0~64; Werkseinstellung: Frequenz 9 17 0 Ja o/e . . 5.16
. s Multiplikator fiir Analogausgangswert (0...10 V oder
F 0006 ﬁﬂllﬁ)‘rrzzrlgur;klj?napur den 0(4)...20 mA. Angezeigt wird der Wert der auszugebenden 7 - Ja o/e . . 5.16
gausgang MessgréRe, siehe Parameter FII5L .
Ao MessgroRe fur den g, . i .
ARG 0670 AM Analogausgang 0~64; Werkseinstellung: Ausgangsstrom 9 7 2 Ja o/e . . 5.16
L . . Multiplikator fir Analogausgangswert (0...10 V).
AN 0671 Ki/:liﬁigmgfna&" den Im Display wird der Wert der auszugebenden MessgroRRe m - Ja o/e . . 5.16
gausgang angezeigt, siehe Parameter ANSL .
TF 0300 |PWM-Taktfrequenz 1.0~16.0 kHz (1.0~8.0 kHz) *10 0.1/0.1 *4 Ja o/e . . 5. 17
*1: Funktionszuweisung fiir Digitaleingénge: siehe Parameter F {35 , F { il ... F {5 (Einstellbereich auf Seite G-62).
*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54. B
*8: Die Motorfangfunktion ist immer aktiv bei automatischem Wiederanlauf nach Stérung (siehe Parameter F 37 3), unabhangig von der Einstellung mit Parameter w5 und F3 i3,

*9: MessgroRen fiir Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-59.
*10: Umrichtermodelle der 200V-Klasse ab 55 kW und 400V-Klasse ab 280 kW: maximal 8 kHz.
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1. Basisparameter

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - =

nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb| _ Art der U/f-Regelung (Parameter F:)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- | drehzahl- PM- Ulf = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
Motorfangfunktion Einstellung:[0[1]|2(3[4
(Speed Search) (b6 3utom. Wiederanlauf n. Stérung (s. F303 ofo|o]ofo
Aufschalten auf den n — - -
UuS 0301 |rotierenden Motor mit |- Netz-Ein od. Quittierung (Eingangsf. SRJ) Xjojolojo 11 0 Nein ole . . 5.18.1
passender Frequenz nach kurzzeitigem Spannungsausfall (s. P52 1) [x|o|x[o]|x
unter den folgenden n. Freigabe Aus->Ein (Eingangsfunktion 6/7 *1) |x|x|o|o]|o
Bedingungen *8: nach Startbefehl (Eingangsf. 2...5, 100/101 *1) |x|x|x|x|o
0: kein autom. Runterlauf, Betrieb nicht aufrecht erhalten
VoE Verhalten bei 1: Betrieb mit generatorischer Energie aufrecht erhalten .
e 0302 | Netzausfallen 2: gefiihrter Runterlauf nach Netzunterbrechung n 0 Nein ole * ° 5.18.2
(siehe Parameter F 3 il und FE213)
integrierter 0: kein externer Bremswiderstand angeschlossen
Bremschopper 1: Bremswiderstand angeschlossen, Uberlastschutz fir
Ph 0304 Widerstand aktiv (Stérung OLr) mnm 0 Nein o/e . . 5.19
Siehe auch Parameter [2: Bremswiderstand angeschlossen, Uberlastschutz fir
Fbr, PP, FEIS Widerstand deaktiviert
o Ohmwen des N .
P 0308 Bremswiderstandes 0.5~1000 Q 0.1/0.1 4| Nein o/e . . 5.19
PLLP | 0309 |Dauerbelastoarkeitdes 4 01-g00.0 kw 0.01/0.01 *4| Nein ole . . 5.19
0: deaktiviert / beendet
1: Grundeinstellungen fiir Motornennfrequenz 50 Hz
Makrofunktion: 2: Grundeinstellungen fiir Motornennfrequenz 60 Hz
3: Werkseinstellungen
Speichern und 4: Stérungsspeicher l6schen
Programmieren 5: Umrichter-Betriebsstundenzahler riicksetzen
Von Parametersatzen 6: Typeninformation initialisieren (nur fiir Service)
u 7: speichert alle Parameter in benutzerdefiniertem .
E5P 0007 (Werkseinstellungen, Parametersatz n 0 Nein ole * ° 5.20
benutzerdefinierte 8: Uberschreibt alle Parameter mit benutzerdefiniertem
Einstellungen, etc.) Parametersatz
9: Betriebsstundenzahler fiir int. Liifter zurlicksetzen
vgl. auch Parameter 10:Hochlauf-/Runterlaufzeiten Einstellbereich fur Parameter
Uc und AL ALD /dELD, usw. =0.01 s ~600.0 s)
11:Hochlauf-/Runterlaufzeiten Einstellbereich = 0.1 s ~
6000 s; Werkseinstellung)
pc, 0050 ép;;g;’g?gf;edn%ss ? Anzeige aller Parameter nach Einschalten .
FaEL : nur EASY-Parameter nach Einschalten 1" mnm 0 Ja o/e . . 5.22
(Schnellanz. (EASY)/ 2: immer nur EASY-Parameter 1
Standardanzeige) )

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingénge: siehe Parameter F {15, F 1 .. F
*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54.

*7

i£H (Einstellbereich auf Seite G-62).

ValHSOLl

ndern der Parametereinstellungen typ ermogllcht die Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeiten mit 0,01 s Schrittweite (Einstellungsbereich: 0.01~600.0 s.).
*11: zu den EASY-Parametern siehe Parameter - 1570 ... F 182
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1. Basisparameter * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; = = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb| _Art der U/f-Regelung (Parameter Pi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- | drehzahl- PM- U/f = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
P Menii . ) )
i - Erweiterte Parameter Siehe Liste auf den folgenden Seiten. - - - o/e . . 4.1.1
Anzeige von
ron _ Parametern, die von der |Die von der Werkseinstellung abweichenden Parameter _ _ ofe R . 4.2
mrH Werkseinstellung kénnen hier angezeigt und wieder verandert werden.
abweichen.

vValHSOLl
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2. Erweiterte Parameter

[1] Frequenzabhangi

e Ausgangsfunktionen

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Kommu- Schrittweite Werks- |im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter i )* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander-| drehzahl- PM- E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor Kapitel
Frequenzgrenze fiir die Oberhalb dieser Frequenz schaltet der
Fnn 0100 |[Ausgangsfunktion 4/5 entsprechend programmierte 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . 6.1.1
(LOW) *12 Digitalausgang / Relais
Frequenzgrenze fir die
b 0101 (A;éaa;;gsfunktl&nzwg Der entsprechend programmierte 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . 6.1.2
halbe Hyst brett Digitalausgang / Relais schaltet bei:
albe Hysteresebreite - Frequenz = Vorgabe + F {12 (RCH)
Figz | o102 |umF il flrAusgangs- - Frequenz = F i1+ F 102 0.1/0.01 25 Ja ole . 6.1.2
e funktionen 6/7 (RCH) e : s
und 8/9 (RCHF) *12
*12: Funktionszuweisung fur Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter F {30} ... F {48 , F {kH und - (k5 (Einstellbereich auf Seite G-65).
[2] Eingangsklemmen
Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter F'i)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verdnder- | drehzahl- PM- E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor Kapitel
Gleichzeitige
i Ansteuerung der : Ruckwartslauf .
T 0105 Eingangsfunktionen 1: Runterlauf bis zum Stillstand n 1 Nein ole ° 6.2.1
2/3(F)und 4/5 (R) *1
Prioritét der Befehlsgabe : Umschaltung nur durch Elngang]_s[llil_rj_‘kt 108/109
F 105 0106 |an Digitaleingangen vor oder mit der EASY-Taste, wenn F 150 = 17 0 Nein o/ . 6.2.2
o dem Bedienfeld / -teil 1: Digitaleingdnge haben Prioritat vor dem s
Bedienfeld / -teil auch wenn [Nid / F2lt =
VI/Il - Analogeingang:
Fioa 0108 gipannar:ungs—/Strom— Einstellung: 11 0 Nein o/e . 6.2. 4
J _ o VI/l: s, Param. £20
Al2 - optionaler Analog- |1: 0(4)...20 mA A2 s Param. £
F g 0109 [Eingang: Spannungs- T ’ n 0 Nein o/o . 6.2.4
/Stromsignal

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingénge: siche Parameter
*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgénge / Relais: siehe Parameter r

[Ty L=

Coco

F G und

(Elnstellberelch auf Seite G-62).
(Einstellbereich auf Seite G-65).

ValHSOLl
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

Digital - Ein-und Ausgénge

Digitaleingénge

o Mit Parameter 10 wird die Quelle fur Befehlsvorgaben gewanhlt (Z1i0d = 1 fir Befehlsvorgabe an denDigitaleingéngen)

» Die Digitaleingdnge kénnen in positiver/negativer Logik beschaltet werden oder durch eine SPS angesteuert werden.
Hierzu ist der Schalter SW1 in die entsprechende Position zu stellen (siehe auch Seite B12 und folgende). In positiver Logik
(Werkseinstellung der Gerate VF-xS1 xxxx WP) werden die Digitaleingdnge mit +24Vdc extern oder aus der Klemme P24
geschaltet. In negativer Logik (Werkseinstellung der Gerate VF-xS1 xxxx WN) werden die Digitaleingdnge mit 0V aus der

Klemme CC geschaltet.

« Den Digitaleingédngen werden Eingangsfunktionen *1 zugewiesen, mehreren Eingangen kann die selbe Funktion

zugewiesen werden.

« Alle Eingangsfunktionen sind auch invertiert verfiigbar (ungeradzahlige Parameterwerte).

Beispiel:

Bei den Geraten VF-xS1 xxxx WP in Werkseinstellung ist der Schalter SW1 in Position SOURCE und dem Digitaleingang F ist
die Eingangsfunktion F (Startbefehl fir Rechtslauf, Parameter F | | | = 2) zugewiesen. Der Motor wird betrieben, solange +24Vdc
(z.B. aus Klemme P24) an Klemme F anliegen ist. Die Funktion kann invertiert werden, indem Parameter F | | { = 3 gesetzt wird.
Dann wird der Motor betrieben, solange die Klemme P24 nicht mit Klemme F verbunden ist.

Bei den Geraten VF-xS1 xxxx WN in Werkseinstellung ist der Schalter SW1 in Position INT und dem Digitaleingang F ist die
Eingangsfunktion F (Startbefehl fir Rechtslauf, Parameter F ! | | = 2) zugewiesen. Der Motor wird betrieben, solange die
Klemme CC mit der Klemme F verbunden ist. Die Funktion kann invertiert werden, indem Parameter F | | | = 3 gesetzt wird.
Dann wird der Motor betrieben, solange die Klemme CC nicht mit Klemme F verbunden ist.

Digitalausgiange und Relais

« Die potentialfreien Digitalausgange kénnen in positiver/negativer Logik beschaltet werden (siehe Seite B13 und B-14 zur
Beschaltung). Hierzu ist der Schalter SW1 in die entsprechende Position zu stellen (siehe auch Seite B12 und folgende). In
positiver Logik (Werkseinstellung der Gerate VF-xS1 xxxx WP) schalten die Digitalausgange gegen +24V aus der Klemme
P24. In negativer Logik (Werkseinstellung der Gerate VF-xS1 xxxx WN) schalten die Digitalausgange gegen 0V aus der

Klemme CC.

« Den Digitalausgangen und Relais werden Ausgangsfunktionen *12 zugewiesen, mehreren Ausgéangen kann die selbe

Funktion zugewiesen werden.

« Alle Ausgangsfunktionen sind auch invertiert verfiigbar (ungeradzahlige Parameterwerte).

Beispiel:

Bei den Geraten VF-xS1 xxxx WP in Werkseinstellung ist dem Relais FLA-FLB-FLC die Ausgangsfunktion FL (Stérungsmeldung,
Parameter F {32 = 10) zugewiesen. Der Kontakt FLB-FLC ist geschlossen (und FLB-FLA gedffnet), wenn keine Netzspannung
am Frequenzumrichter anliegt oder keine Stérung vorliegt. Die Funktion kann invertiert werden, indem Parameter F {32 = 11
gesetzt wird. Dann ist der Kontakt FLB-FLA ist geschlossen (und FLB-FLC gedffnet), wenn Netzspannung am

Frequenzumrichter anliegt und keine Stérung vorliegt.

Integrierte SPS (MY FUNCTION)

Ist die bendtigte Funktion nicht verfiigbar, kann mit MY FUNCTION eine individuelle Schaltfunktion erstellt werden. Siehe

Parameter F3--  *30 .

*1: Funktionszuweisung flr Dlgllalelngange siehe Parameter F {15 |, F {i0 ..
FHEL

Seite G-62) und Parameter F {43 ...

*12: Funktionszuweisung fir Digitalausgange / Relais: sieche Parameter F130 ..

G-65).

*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS

F 28 und F B4 ... F {57 (Einstellbereich auf

. F138 , F168 und F169 (Einstellbereich auf Seite

G-7
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[3] Funktionsfestlegung der Digitaleingdnge

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- | imBetrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter Pi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verénder- | drehzahl- PM- Ulf = E6581301

Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel

Fro | o110 E?nséfr?;:fﬂms;jﬁ”dig aktiven 1/1 6 Nein ole . . 6.3. 1
Fiit | o111 |Funkionsfestiegung fur Digialeingang 1 1/1 2 Nein ole . . 7.2.1
i | o | iR D g D e pie [T |5 | e | e ARNEEE
Fiis | ome |Funkionsteslegung i Dighangang § |3 0CSE 1 S e peseichning. | 1/ 12 | Nem | e NI
£ 0117 Ililuenmktri;):sg%stlegung fur Digitaleingang 7 11 14 Nein o/ . . 7.2.1
£ 0118 i;n;%):ges;lsegung fl'jr*g)igitaleingang 8 11 72 Nein ole . . 7.2.1
Fio | o119 E‘I‘;lg'l‘;?rféz%eg‘:{l‘gr;‘i;g‘i‘ﬁ”a'e“ 1/1 0 Nein ole . . 7.2.1
Fien | 0120 E‘I‘;g‘l‘;“rfgﬂe?gﬁef;rn‘]’é"ﬁga'e” 1/1 0 Nein ole . . 7.2.1
LN 0121 Egmgr:;ﬂegrr}‘(?efrl:ﬁgtﬁgaleﬂ 0: deaktiviert / Eingang fiir MY FUNCTION 11 0 Nein ole . . 7.2.1
Fer | o oot i-es o m_ | o | Men | e RNEEX
Fi23 | 0123 E.“Qﬁﬁ?ﬁéisnge%'&?Jr“nrn?é’tﬁ’l?f'e" 111 0 Nein ole . . 7.2.1
Fiev | 0124 E‘I‘é‘lg'lglr‘rfgﬂe?:ﬁ;;rrﬁé"t"lga'e” 1/1 0 Nein ole . . 7.2.1
Fizs | o125 Ef;f;ﬁ?:;fgefgﬁ;‘;’n‘]’gtﬁf'e” 1/1 0 Nein ole . . 7.2.1
| orae |podenietoqn b ontr m_ | o | vem | e IR
SR 0127 E?nsélaeg;:fﬂr?;?i;ﬁgndig aktiven 1/1 0 Nein 0 . . 6.3.1
Fizs | o128 E?:;fﬁ;;ﬁf&?&ﬂg”dig aktiven 1/1 0 Nein ole . . 6.3. 1

*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-12)

*13: Eingangsfunktionen: Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-62.

ValHSOLl
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[3] Funktionsfestlegung der Digitalausgange

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Kommu- Schrittweite Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter Fk)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- U/f= | E6581301

Nr. Kommunikation) stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel

F a0 0130 Elu;rhtrirc]):sof%sipﬁgung fiir Digitalausgang 1 11 4 Nein o/e . . 7.2.2
Fi3t | 0131 [funktionsfestiegung fur Digitalausgang 2 117 6 Nein | o/ . o | 7.2.2
| 0 | Nen | e EENEEY
N EEE
Fiv | o134 E‘i‘(m‘;i‘;ﬂi‘:?;;ﬁ%“&%g:ﬂ"epgznﬁf” 0~255  *15 11 254 Nein ole . . 7.2.2
£ 0135 iﬂggtaicr)]réssf;?:iesggng'{%]r optionales 11 254 Nein oo . . 7.2.2
Fian | 0136 E‘i’{:}:‘aﬁlgﬂzfge;ﬁ%“g%rfﬁrrn‘épg%”%e” 11 254 Nein ole . . 7.2.2
BENEEE
Fi38 | o138 |Lunkionetentegng fyr optonates 117 254 | Nein oo . o« | 722

*15: Ausgangsfunktionen: Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-65.
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[4] Reaktionszeiten der Steuerklemmen

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verénder- | drehzahl- PM- Uff= E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor konst Kapitel
FiE | o1es /'i““k""”SfeT“.egfgg gg"mb”a'es Die Option wird derzeit nicht 111 254 Nein olo . . 7.2.2
Fﬁiﬁtaigr?ssfr:s?:gung fiir optionales 0~256 ™5 unterstiitzt/ist nicht
(oo rf a .
FiES 0169 Ausgangsrelais 11 R4 verfigbar. 11 254 Nein o/o . . 7.2.2
[5] Nenndaten weiterer Motoren fiir die U/f-Regelung, Motordatensatz #1 ... #2 wahlbar mit Eingangsfunktion 28/29 *1

£l 0170 |Eckfrequenz #2 25.0~FH Hz 0.1/0.01 *4 Nein - . . 6.4.1

T Ausgangsspannung bei der . * . _
Fid 0171 Eckirequenz #2 50~330V/660V 1/0.1 4 Nein . . 6.4.1
Fiag 0172 |Manuelle Spgs.anhebung #2 0.0~30.0% 0.1/0.1 *4 Ja - . . 6.4.1
Fia 0173 |Lastverhaltnis #2 Motor zu FU | 10~100% 100 Ja - . . 6.4.1

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54.

*6: Werkseinstellung fir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-PS1...-WN: 60 Hz und ...-WP: 50 Hz

*13: Eingangsfunktionen: Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-62.
*15: Ausgangsfunktionen: Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-65.

ValHSOLl
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[6] 7-Punkte U/f-Kennlinie (Parameter Pt = 5)

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; = = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb [ Art der U/f-Regelung (Parameter FE)* [ Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- U/f = | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
Punkt 1 Spannung bei » 7-Punkte U/f-Kennlinie (Parameter P = 5): o Nei
ule 0016 | pynkt 1 Frequenz 0 Hz DO-EWT Die tats&chliche Ausgangsspannung a.ad % en B B * a8
BE 0190 |Punkt2 Frequenz VF1  [0.0 ~100.0% | erreicht maximal die Untergrenze des 0.1/0.01 0.0 Nein - - o 5.5
schraffierten Bereichs (zwischen
Fig 0191 Punkt 2 Spannung VF1 0.0 ~ 100.0% [0V; OHZ] und [ub; 0,44 x i ] ). 0.1/0.01 0.0 Nein - - 0 5.5
Fiag 0192 Punkt 3 Frequenz VF2 0.0~FHHz Lo \ 0.1/0.01 0.0 Nein - - . 5.5
F 3 0193 | Punkt3 Spannung VF2 |0.0 ~ 100.0% | F 33-fimsmiasie 0.1/001 | 00 | Nein - - . 5.5
FigN 0194  |Punkt 4 Frequenz VF3  |0.0 ~ FH Hz FEn TR E 0.1/0.01 0.0 Nein - - . 55
Figg 0195 |Punkt4 Spannung VF3  [0.0~100.0% | _F i35 fiziits / 0.1/0.01 0.0 Nein - - o 5.5
FoE 0196 |Punkt5 Frequenz VF4 |0.0~ FRHz |, f=ir ! 0.10.01 | 0.0 | Nein - . . 5.5
Ny '
Fsn 0197 Punkt 5 Spannung VF4 0.0 ~100.0% | £ 131 ..J3X ' 0.1/0.01 0.0 Nein - - . 5.5
F g 0198 |Punki6 Frequenz VF5__ 0.0~ FriHz | 20— ™ [01/001 | 00 | Nein - - . 5.5
F 99 0199 Punkt 6 Spannung VF5 0.0 ~ 100.0% OHz| Fi8a 0.1/0.01 0.0 Nein - - . 5.5
f 25.0~ Bei dieser Frequenz wird die Spannung P A
b 0014  |Punkt 7 Eckfrequenz #1 500.0 Hz  wLu erreicht. (i.d.R. Motor-Nennfrequenz) 0.1/0.01 4,76 Nein o/e . . 6.5
, Punkt 7 Spannung bei 50~330 V. 200V Klasse: TOSHIBA VF-PS1 2xxx ... 200 V q
e 0409 | Eckfrequenz (vi) #1  [50~660 V400V Kiasse: TOSHIBAVF-PST dxxx oo | > [Tqoov | Nein | /e : : e
*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54.
[7] Analogeingénge (z.B. fiir Frequenz- und Drehmomentvorgaben)
Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb [ Art der U/f-Regelung (Parameter i)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- [ drehzahl- PM- U/f = | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor |konst.| Kapitel
£ann Umschaltbedingung fir  [0: Flild & F20 71 Umsch. mit Eingangsfunktion 104/105 *1
Feld 0200 Sollwertvorgabe 1: FNidd > F207 autom. Umsch. bei Frequenz F 208 n 0 Ja ole ° ° 6.6.1
%-Wert des Eingangssignals, bei dem
can VI/Il Analogeingang: _ Frequenz FZ32 ausgegeben oder
TER 0201 Bezugswert #1 0~100%  prehmoment F205 ausgegeben wird " 0 Ja ole ° ° 7.3.2
(2.B. 20% fiir 4 mA).
cana o Cu Frequenz bei %-Wert Fc | des analogen
Foid 0202  [VI/l Bezugsfrequenz #1 [0.0~ FH Hz Eingangssignals 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . . 7.3.2
. . %-Wert des Eingangssignals, bei dem
Fa03 0203 |yl Analogeingang: 0~100%  Frequenz A IF2 oder Drehmoment F205 11 100 Ja ole R . 7.3.2
9 ausgegeben wird.
RIF2 0204  [VI/Il Bezugsfrequenz #2 |0.0~FH Hz  Frequenz bei %-Wert F203 0.1/0.01 *6 Ja o/e . . 5.1
nc VI/Il Analogeingang: .
F2ns 0205 0~250% 1/0.01 0 / - - 16
Bezugsmoment #1 i zur Drehmomentvorgabe und -begrenzung Ja ore
F2nE 0206 VI/Il Bezugsmoment #2 | 0~250% 1/0.01 100 Ja o/e - - *16
O siehe Basisparameter

*1: Funktionszuweisung fir Digitaleingénge: siche Parameter

ComcoCoom o
L= B R R

{£8 (Einstellbereich auf Seite G-62).

o
*6: Werkseinstellung fiir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1...-WN: 60 Hz und ...-WP: 50 Hz
*16: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581331) zur Drehmomentvorgabe.

~
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

Analog - Ein-und Ausgénge

Analogeingange

« Die Analogeingange kénnen mit 0...10 V, 0(4)...20 mA und -10...10 V (je nach Eingang) betrieben werden. Klemme CCA
stellt das Bezugspotential (OV, Masse) zur Verfligung. Siehe Seite B-9 fiir Details.

Die Kennlinien der Analogeingénge kénnen an die Analogsignale angepasst werden. Hierzu werden zwei Punkte auf der

Kennlinie durch zwei Wertepaare vorgegeben. Fiir die Eckwerte von Drehmomenten und Frequenzen werden
unterschiedliche Parameter verwendet:

F A =1 Fhod=1
F20 1 =20% (4mA)
F203 = 100% (20mA)

4...20 mA zur Frequenzvorgabe an VI/II

Frequenz in Hz

Eing. VI/II
4..20 mA

Analogsignal in %

0...10 V zur Drehmomentbegrenzung an VI/II:

% Drehm.
0% Drehm.

0
01=0% (0V)
100% (10V)

Drehmomentlimit in %

Eing. VI/II
0..10V
Fens Analogsignal in %

Die Quelle fiir die Frequenzvorgabe wird mit dem Parameter FiCd vorgegeben und kann automatisch oder mit

Digitaleingangsfunktion 104/105 zu F2T 7 umgeschaltet werden. Die Quelle fiir Drehmomentbegrenzung wird mit Parameter

Cuun Cuua

FHHD und FHYE ausgewanhlt. Fir die Geréate VF-AS1 kann mit Parameter F420 die Quelle fir eine Drehmomentvorgabe
(Parameter P- = 4 oder 8, Eingangsfunktion 112/113 aktiv) und mit F-37 eine Drehzahlbegrenzung gewahlt werden.

Analogeingénge kénnen fiir mehrere Vorgaben gleichzeitig verwendet werden.
Mit MY FUNCTION kénnen Analogeingénge verwendet werden, um ausgewéhlte Parameterwerte (z.B.

Hoch-/Runterlaufzeiten, Anlaufmoment-Anhebung, u.a.) mit Analogsignalen zu verandern.

Analogausgédnge

« An den Analogausgangen Signale mit 0...10 V, 0(4)...20 mA und -10...10 V (je nach Ausgang) ausgeben werden. Siehe

auch Seite B-9.

SW2 = 0-20mA (links)
N5L = 2 (Strom)
58C = 1 (steigend)

il

4...20mA zur Anzeige des Stroms an FM

FEE =1 (0..20mA)
F1i = ... (anzupassen)
FEE3 =20.0% (4mA)

100% T

Analogsignal in %

7
z

Ausg. FM
4..20 mA

Strom in % des FU-Nennstroms

|
0%

185%

Beispiel:

wn =

No o s

Den Analogausgangen wird jeweils ein anzuzeigender Betriebswert zugeordnet. Siehe auch Seite E-27.
Steigung (Verstéarkung) und Verschiebung der Kennlinien kénnen an angeschlossene Anzeigegeréte angepasst werden:

Programmierung des Analogausgangs FM zur Anzeige
des Ausgangsstroms mit 4...20mA:

. Schalter SW2 einstellen (s. Seite B-13)

FEB {=0fur0...10V; FEE { = 1 fur 0(4)...20mA
Charakteristik der Kennlinie ( steigend / fallend ):
FGEZ = 1 > hoher Analogwert bei hohem Betriebswert
82 = 0 - niedriger Analogwert bei hohem Betriebswert
83 =20.0% (4mA)
schlieRen des Anzeigeinstrumentes
L =30 (gibt internen 185%-Festwert aus, siehe S. E-29)
Einstellen von Parameter F1! bis das Anzeigegeréat einen Wert
entsprechend 185% des FU-Nennstroms anzeigt.

crncy =

FIiSL = 2 (Strom, siehe S. E-27 flr anzuzeigende Betriebswerte)

o

)
[=x}

]
oo

>
=1

* Mit MY FUNCTION kdnnen Maxima und Minima von Betriebswerten gehalten und an Analogausgéngen angezeigt werden.

*9: MessgroRen fiir Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-68.

G-12
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7] Analogeingénge (z.B. fiir Frequenz- und Drehmomentvorgaben)

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; = = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- | drehzahl- PM- Ulf = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
Siehe Parameter FIild (1~13), F200 und F20H
= 0207  |Frequenzvorgabe tber ... #2 Umschaltung automatisch (220 = 1) oder 1n 1 Nein oo . . 6.6.1
mit Eingangsfunktion 104/105 (F2CC =0) *1
crn o Automatische Umschaltung, wenn
0208 |\ri0alFel’ Umschalt-Frequenz 0.1~ " die mit F0d angegebene 9 01001 | 04 Ja ole . . 6.6.1
(siehe auch Parameter F200) FH Hz [ —
Frequenzvorgabe unterhalb Fc'0f ist.
0: kein Filter
. 1: Filter ca. 10 ms
Fang 0209 | Analcgeingang 2: Filter ca. 15 ms " 0 Ja ole . . 7.2.4
9 3: Filter ca. 30 ms
4: Filter ca. 60 ms
; . %-Wert des Eingangssignals bei dem
F2 0 0210 ng/jgse/’;ﬂ"ff'”ga”g' . 0 "00% Frequenz Fe i lgde?_Drghmoment 17 0 Ja ole . . 7.3.1
rc 4 ausgegeben wird.
ol 0211 |RRIS4 Bezugsfrequenz#1  *3 |07~ Frequenzbei v-Werl i fides 01001 | 00 | Ja ole . . 7.3.1
i Hz analogen Eingangssignals
0~ %-Wert des Eingangssignals bei dem
Foi 0212 RR/S4 Bezugswert #2 *3 100% Frequenz = {3 oder Drehmoment 17 100 Ja o/e . . 7.3.1
Fc iS5 ausgegeben wird.
29 RR/S4 Bezugsfrequenz #2: 0.0 ~ Frequenz bei %-Wert - |2 des .
i e Frequenz be?%-Veert [ ) FHHz ana‘Iqogen Eingangssignals BB B = do * * & W
FoH 0214 RR/S4 Bezugsmoment #1 =0 1/0.01 0 Ja o/e - *16
G 0215 |RR/S4 Bezugsmoment #2 0~250% (zur Drehmomentvorgabe) 1/0.01 100 Ja oo 5 B 16
Fo b 0216 [RX Analogeingang: Bezugswert #1  [-100~100% 17 0 Ja oo . . 7.3.3
Fo i 0217 RX Bezugsfrequenz #1 0.0~FH Hz 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . . 7.3.3
Fo B 0218 RX Bezugswert #2 -100~100% n 100 Ja o/e . . 7.3.3
Fo i 0219 RX Bezugsfrequenz #2 0.0~FH Hz 0.1/0.01 *6 Ja o/e . . 7.3.3
Feel 0220 RX Bezugsmoment #1 -250 ~ keine negativen Werte eingeben, | 1/0.01 0 Ja o/e - - *16
Fodd 0221 RX Bezugsmoment #2 250% wenn FH40 = 3 oder FHHE = 3 1/0.01 100 Ja o/e - - *16
Focd 0222 |Al1 opt. Analogeing. Bezugswert #1 [-100~100% n 0 Ja oo . . *17
Foed 0223 | Al1 Bezugsfrequenz #1 0.0~FH Hz 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . ° *M7
FocM 0224 | Al1 Bezugswert #2 -100-100% 1M 100 Ja o/e . . *17
Focs 0225  [Al1 Bezugsfrequenz #2 0.0~FH Hz 0.1/0.01 *6| Ja oo . . *17
FocH 0228 | Al2 opt. Analogeing.: Bezugswert #1 |0~100% 17 0 Ja o/e . . *16
Focd 0229 | AI2 Bezugsfrequenz #1 0.0~FH Hz 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . . *17
== 0230 Al2 Bezugswert #2 0~100% Al 100 Ja o/e . . *17
Fodd 0231 Al2 Bezugsfrequenz #2 0.0~FH Hz 0.1/0.01 *6 Ja o/e . . *17

siehe Basisparameter
*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-12)
*6: Werkseinstellung fir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1...-WN: 60 Hz und ...-WP: 50 Hz
*16: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581331) zur Drehmomentvorgabe.
*17: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zu den optionalen I/O-Erweiterungen.

~
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[7] Optionskarte mit Pulseingang zur Drehzahlvorgabe

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite Werks- [im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander-| drehzahl- PM- Uit = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel
e RP - optionaler High-Speed 1000 %-Wert von Parameter -3 5 bei dem Ja *
FeH 0234 Pulseingang: Bezugswert #1 0~100% Frequenz F235 ausgegeben wird. n 0 ole ° * 24
_ 0.0~ Frequenz, die bei RP Eingangs- J *
0235 |RP - Bezugsfrequenz #1 FH Hz wert = F 234 ausgegeben wird. 0.1/0.01 0.0 a o/e . . 24
0236 |RP - Bezugswert #2 0~100% %-Wert von Parameter 3 iH 171 100 Ja o/e ° ° *24
0237 [RP - Bezugsfrequenz #2 0.0~FHHz _ Frequenz bei F£'3& 0.1/0.01 *6 Ja o/e . . *24
K 0378 | RP - maximale Pulszahl 12~9999 (Tastverhaltnis: 50 + 10%) n 500 Nein o/e . 0 *24
*6: Werkseinstellung fir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1...-WN: 60 Hz und ...-WP: 50 Hz
*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.
[8] Start- und Stoppfrequenzen
Kommu- Schrittweite Werks- |im Betrieb|[ Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- U/f= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
Im Gegensatz zur unteren Grenzfrequenz
(Parameter 1) wird beim Anlaufen sofort
0.0~ diese Frequenz ausgegeben (nitzlich bei
Foul 0240 |Startfrequenz '10 0 Hz Schweranldufen mit hohem Anlaufstrom). 0.1/0.01 0.1 Ja o/e . . 6.7.1
. Beim Hochlauf bis zur unteren Grenz-
frequenz L. werden hingegen auch die
niedrigeren Frequenzen ausgegeben.
Cau B 0.0~ Frequenzvorgaben kleiner als F2H { + F2H¢2
FoH 0241 |Mittlere Hysteresefrequenz FH Hz werden ignoriert. 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . . 6.7.2
Mit den Parametern F2H {und F252 ist die
Programmierung einer Anlauf-Hysterese
moglich. Der Hochlauf beginnt bei einer
Caus . .0~ Frequenzvorgabe von F2H |+ F2He,
Fohe 0242 |Halbe Hysteresebreite 30.0 Hz der Runterlauf endet bei einer 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . . 6.7.2
Frequenzvorgabe von F2H |- F242.
(So kann mit der Frequenzvorgabe auch
der Start-/Stop Befehl gegeben werden.)
3 0.0 ~ Der Runterlauf endet mit der Frequenz
Fa43 0243 | Stoppfrequenz 30.0 Hz F243, vgl. Parameter F240 0.1/0.01 0.0 Ja ) . . 6.7.1
- - Frequenzvorgaben unterhalb werden als
Faud | o2aq |loWanafir o 00,1,  Vorgabe von 0 Hz gewertet (nitzlich zB. | 0.1/0.01 0.0 Ja oo . . 6.7.3
a 9 . wenn die Motorwelle fixiert werden soll).
Frequenz Fou2 Fau2 Frequenz Frequenz
A A UL [ ST g i g S
' ' ' beim Start
b Faug
-~ Hochlauf Hochlauf automatischer Runterlauf gl
Foy3-l----- T Runterlauf T unterhalb LL +02Hz T T | ____ \A/{ . )
Fouf -f--------- L1 « nach Zeit F25h méglich wahrend Betrieb R
. 7z 7
Fa4t Vorgabe Vorgabe Vorgabe
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9] Gleichstrom-Bremse

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter F:)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- Ulf = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel
Grenzfrequenz fiir die automatische
Gleichstrombremsung bei Runterlauf.
0.0: nur mit Eingangsfkt. 22/23 *1
cacm Die Gleichstrombremse kann sinnvoll nur
Feald | 0250 |\ ol hiedrigen Frequenzen (< ca. 10 Hz) [0.01 ~ 120.0 Hz: automatisch bei 01001 | 0.0 Ja ole . . 6.8.1
eingesetzt werden. Dieser Parameter Runterlauf
legt fest, unterhalb welcher Frequenz die
Gleichstrombremse aktiviert wird.
Bremsgleichstrom (auf den
Fest 0251 [Nennausgangsstrom bezogener Wert, 0~100 % Nennstrom (siehe Kapitel 12) 17 50 Ja oo . . 6.8.1
siehe Kapitel 12).
Fesg 0252 |Gleichstrombremsdauer 0.0~20.0 s 0.1/0.1 1.0 Ja o/e . . 6.8.1
. . . - erfolgt automatisch bei
£ac3 0253 Au_tomatlsche G_Ielchstrombremsung 0: de_al_mwert Erreichen von £ 250 17 0 Ja ofe o o 6.8. 1
zwischen Drehrichtungswechsel 1: aktiviert wahrend d. Runteriaufs
Motorwelle fixieren mit halbem (1) 2&53?_‘0““&
Bremsgleichstrom (F25 ) . A X ~
FEeM 0254 |nach Ende des Runterlaufs solange \gr'g::];';hg' r:ig:nE;gz:gLSr?Eiﬁzggs- 17 0 Ja o/e . . 6.8.2
?FfeEl'gfffe’}g:{;j:)k:ft?ﬁg ST funktion 22/23 *1 aktiviert wurde und
9 9 i nicht bei 0 Hz Betrieb (s. Param. F255)
0 Hz Betrieb L
- A . . 0: deaktiviert (nur DC-Bremse)
Fass | o255 |Nuraktivbei Betrieb mit Drehzahl- 1: 0 Hz Betrieb aktiv 17 0 Ja /o . . 6.8.3
riickfiihrung (Parameter Ft = 7) (gilt auch fir F25 | = 2 und F&03 = 2)
und wenn Parameter F258 > 0.0 -
Automatischer Stopp bei fortgesetztem . -
F256 | 0256 |Betrieb mit Frequenz LL +0,2 Hznach |09 deakiiviert 0101 | 0.0 Ja oo . . 6.9
der in F25E eing liten Zeit. i e
[10] Einrichtbetrieb (JOG-Mode, Tipp-Betrieb) * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)
Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- U/f= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
Coun siehe auch: 1 "2
FEED 0260 |Festfrequenz fiir Einrichtbetrieb ' 50"‘(') Hz  Eingangsfunktion 18/19 0.1/0.01 5.0 Ja oo . . 6.10
i Ausgangsfunktion 52/53
0: Runterlauframpe
Febt 0261 |Art der Bremsung bei Einrichtbetrieb 1: freier Motorauslauf, 11 0 Nein o/e . . 6. 10
2: Gleichstrombremse
Einrichtbetrieb (iber Bedienfeld 0: deaktiviert
« . . s 1: Einrichtbetrieb (iber Bedienfeld kann
Fasa | oze2 |Wahrend des Einrichtbetriebs ist die mit der MODE-Taste ausgewhlt 17 0 Ja ole . . 6.10
Ausgangsfunktion LOW (4/5) aktiv, werden (Anzeige FUOL / 05
jedoch nicht R(..;H (6/7)’. qnd d'e, Einrichten im Rechts-/Linkslauf)
PID-Regelung ist deaktiviert. *12

*1: Funktionszuweisung firr Digitaleingénge: siehe Parameter F il
*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgange / Relais: sieche Parameter F {30 ... F {38 | F

~

R
ST LT

C oo

2B (Einstellbereich auf Seite G-62).
{58 und F {53 (Einstellbereich auf Seite G-65).
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[10] Motorpoti: Frequenzvorgabe mit Eingangsfunktion SCHNELLER / LANGSAMER * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)
Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter Ft)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- Ulf= E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel
- Motorpoti Reaktionszeit bei Die Motorpotifunktion ist aktiv,
FoOEH 0264 |SCHNELLER - Befehl 0.0~10.0' s. |wenn FN0/F207 = 10 ist. 0.1/0.1 0.1 Ja o/e . . 6. 11
Eingangfunktion 88/89 *1 Zwei der Digitaleingénge
carc Motorpoti Frequenzschrittweite bei = werden mit den Funktionen
Fobs 0265 SCHNELLER — Befehl 0.0~FH Hz SCHNELLER und 0.1/0.01 0.1 Ja o/e . . 6. 11
Cace Motorpoti Reaktionszeit bei *1 _ LANGSAMER belegt.
FoER 0266 || ANGSAMER - Eingangsf. 90/91 0.0~10.0s Optional kann ein dritter 0.1/0.1 0.1 Ja o/o . . 6.1
i i i i Eingang mit der Funktion
F2E1 | o267 | Motorpoll Frequenzschrittweite bel |o o £t g | o PR belegt werden. 0.1/0.01 | 0.1 Ja ole . . 6. 11
] 0268 | Motorpoti initiale Frequenz LL~UL Hz | (s- Eingangsfunkt. 88...93 *1) [™01/0.01 0.0 Ja o/e . . 6. 11
Speichern der letzten Motorpoti - i e ) R
- L 0: nur mit Eingangsfunktion 86/87 *1,
F2ES 0269 |Frequenz als initiale Frequenz i S h ! 17 1 Ja o/e . . 6. 11
(FZEB) bei Netz-Aus 1: F2EH wird tberschrieben bei Netz-Aus
[11] Uberspringen von Resonanzfrequenzen * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)
Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb [ Art der U/f-Regelung (Parameter Fk)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verénder- | drehzahl- PM- Ulf = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel
F2g 0270 |Sprungfrequenz 1 0.0~FH Hz husgange. 0.1/0.01 0.0 Ja ole . . 6. 12
FEl 0271 |halbe Sprungweite um F2 10 0.0~30.0Hz | .., 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . . 6.12
Faoe 0272 | Sprungfrequenz 2 0.0~ FHHz 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . . 6.12
F213 | 0273 |[halbe Sprungweiteum F212  [0.0~30.0Hz | 0.1/0.01 | 0.0 Ja ole . . 6.12
oM 0274 | Sprungfrequenz 3 0.0~ FHHz | Fo™ 0.1/0.01 0.0 Ja o/o . . 6.12
F2i5 0275 |halbe Sprungweite um F2 14 0.0~30.0Hz ’ Frequenzvorgabe 0.1/0.01 0.0 Ja o/o . . 6.12
[12] Festfrequenzen 8 ~ 15 * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)
Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter i)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- Ulf = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
F 0287 |Festfrequenz 8 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . °
[ 0288 |Festfrequenz 9 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . °
[ 0289 |Festfrequenz 10 Siehe Parameter 5r | ... 57 1 0.1/0.01 0.0 Ja oo . °
F 0290 [Festfrequenz 11 fur die Festfrequenzen 1 ... 7 0.1/0.01 0.0 Ja o/e . °
0291 |Festfrequenz 12 LL~UL Hz ) 0.1/0.01 0.0 Ja o/e ° . 5.12
0292 | Festfrequenz 13 Umschaltung mit den .. [ 0170.01 0.0 Ja oo o .
0293 |Festirequenz 14 Eingangsfunktionen 10...17 *1 ™0 1/0.01 0.0 Ja ole B .
5 Festfrequenz 15 und Notfallfre-
Faay 0294 | (cny 5. Eingangsf. 56,59 *1 0.1/0.01 0.0 Ja oo o .
aoc Ubernahme der Istfrequenz als 0: deakt.  F 150 = 2 ermdglicht Um-
Fe35 | 0295 |goiwert b. Umsch. Fern - Vor-Ort |1: aktiviert _schalten m. d. EASY-Taste " ! Ja ol . . 6.14
*1: Funktionszuweisung fiir Digitaleingénge: siehe Parameter F {35 , F { il ... F {25 (Einstellbereich auf Seite G-62).
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[13] Stérungsvorbeugung

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb] _Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verénder- | drehzahl- PM- U/f = | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. | Kapitel
0F 0300 [faklfrequenzfur 1 4.0~16.0kHz (1.0~8.0kHz) *10 0.1/0.1 4| Ja ole a a 5.17
Motorfangfunktion Einstellung: [0[1[2|3|4
(Speed Search) [pej autom. Wiederanlauf n. Stérung (s. FI03) [o[o[o[o[o]
|Aufschalten auf den Netz-Ein od. Quitti Ei t 8/9 1 FEBEE
tus | 0301 |rotierenden Motor mit niNetz2Einfed@UHiemingl(Eingangsias/Skk) " 0 Nein | ole . o | 5181
passender Frequenz nach kurzzeitigem Spannungsausfall (s. P52 ) || o[ x| ofx
unter den folgenden n. Freigabe Aus->Ein (Eingangsfunktion 6/7 *1) | x| x| o] o| o
Bedingungen *8: nach Startbefehl (Eingangsf. 2...5, 100/101 *1) [x[x[x[x[o
0: kein autom. Runterlauf, Betrieb nicht aufrecht erhalten
W Verhalten bei 1: Betrieb mit generatorischer Energie aufrecht erhalten .
s 02 Netzspannungsausféllen [2: gefiihrter Rgnterlauf nach Netzur?terbrechung " v e alo ° ° 2. 9. 2
(siehe Parameter F 3 iT
F303 | 0303 Cvﬂggg'r:rﬁ‘l‘a"l:?;‘rf%’gung 0: ausgeschaltet; 1-10 Mal 1" 0 Ja ole . o |6.14.1
0: ausgeschaltet
. 1: Bremswiderstand vorhanden,
Ph 0304 ép:;guis;e?;?::dee)gemen Uberlastungsiiberwachung aktiviert 11 0 Nein o/e . . 5.19
2: Bremswiderstand vorhanden,
Uberlastungsiiberwachung nicht aktiviert
0: Spannungsanstieg verhindern
1: ausgeschaltet £3 13) ertaub ‘
canc Spannungsregelun 2: Spannungsanstieg (bis -3 i5) erlauben zwecks .
F305 0305 w%hrend%un?erlau? sghnellengRunterlgLEfs abhangig von FE2E. n 2 Nein ole ° ° 6.14.2
3: aktive Spannungsanhebung (bis 3 i3) zwecks noch
schnelleren Runterlaufs abhangig von FE25.
Spannungskorrektur und Einstellung | Netzspannung *) Ausgangsspg. (* Bei Vektorregelung (s. Param.
. -begrenzung 0 nicht Korrigiert *) nicht limitiert Ft) ist dieser Parameterwert
£an 0307 (* Bei Vektorregelung mit ) 1 Kormigiert * icht limitiert 17 0 Nein veréanderbar, dle. Netzspanq— . 6. 14. 2
- Param. - =2, 3, 7,9, 10 wird orrigiert *) nicht limitie ungskorrektur wirkt aber bei
die Netzspannung immer 2 nicht korrigiert *) limitiert F307=0,1wie1beiP#0,1,5
automatisch korrigiert.) 3 korrigiert *) limitiert F307=2,3wie3bei Pt #0,1,5
o Widerstandswert des externen o i
Par 0308 [ e s 0.5~1000 Q 0.1/0.1 4 Nein o/e . . 5.19
L Belastbarkeit des externen A .
FRLP 0309 EramE RS 0.01~600.0 kW 0.01/0.01 4 Nein o/e . . 5.19
Maximal zulassige Uber- Ja/ 6
F3 D 0310 |briickungszeit (gefiihrter 0.1~320.0 s  Siehe auch Parameter 1.l *15 0.1/0.1 2.0 Nein o/e . . 18 2
Runterlauf bei Netzausfall) *19 )

[ siehe Basisparameter

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54.

*8: Die Motorfangfunktion ist immer aktiv bei automatischem Wiederanlauf nach Stérung (siehe Parameter
*10: Umrichtermodelle der 200V-Klasse ab 55 kW und 400V-Klasse ab 280 kW: maximal 8 kHz.

*19: Parameteranzeige ist veranderbar wenn Parameter L. = 1 und nicht veranderbar wenn .l = 2.

cana

F313), unabhangig von der Einstellung mit Parameter L5 und F3 10,
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* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

[13] Stérungsvorbeugung
Parameter |  Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb| _Art der U/f-Regelung (Parameter - )* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- U/f= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor konst. Kapitel
0: beide Drehrichtungen zulassen
Fai 0311 Sperrung einer Drehrichtung | 1: Rickwartslauf gesperrt 7 0 Nein o/e . . 6.14.4
2: Vorwartslauf gesperrt
=N Automatische Variation der 0: ausgeschaltet .
Fafe 0312 Taktfrequenz 1: aktiviert (reduziert das Storfeld des Motors) " 0 Nein ole * * 5.17
automatische PWM- Einstellung:| 0 | 1] 2|3
B Taktfrequenzanpassung autom. Taktfrequ.-Reduktion x| o|x
- _el’(lj'l(?hl dis Drehmoment bei [Software-dU/dt-Begrenzung x| x|olo
niedrigen Frequenzen, i -Gera i
F3iE 0316 - ermgglicht d?an Betrieb mit (nur bei 400V-Geréiten verfiigbar) 7 1 Nein o/e . . 5.17
LF > 4Hz ohne Lastreduktion, |Einstellungen 2 und 3 werden aktiv, nachdem die
- muss bei Betrieb mit Sinus- | Netzspannung ausgeschaltet (bis das Display
filter deaktiviert werden (Ein- | erloschen ist) und wieder eingeschaltet wurde.
stellung 0)
ERE] 0319 |Max. Erregung b. Runterlauf *32 [100 ~ 160 % _glltig wenn Param. F30i5 = 2, 3 11 140 Nein o/ - . 6.14.2

[14] Drooping — lastabhangige Frequenzreduktion

*

bei Vektorregelung ohn

e/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Kommu- Schrittweite Werks- [im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter F:)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verdnder- | drehzahl- PM- U/f = | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor konst Kapitel
Maximaler Drooping- 0.0~ Bei aktiver Drooping-Regelung *22 ist
an Frequenzfaktor zur : die maximale Ausgangsfrequenz = _ _
F3cu 0320 automatischen :/00'0 ub x (F325/100) x Drehmomentfaktor. 0.1/0.1 0.0 Ja ofe 6.15
Drehzahlanpassung ° Die Frequenz kann FH iiberschreiten.
Niedrigste Frequenz, bei der 0.0 D K . .
Ny e : .0~ rooping-Regelung nicht aktiv wenn
Faa 0321 |die Drooping-Regelung aktiv | ™ 350 4 Frequenzfaktor x Drehmomentfaktor =0 | 0.1/0.01 0.0 Ja oo - - 6.15
ist. (Hierbei ist der Hz 20
Drooping Frequenzfaktor = 0)
Hochste Frequenz, bei der die 0.0~ Zwischen 3¢ {und F32 2 wird die
5 Drooping-Regelung aktiv ist. . Ausgangsfrequenz = ui x _ _
Fiee 0322 (hierbei ist der Drooping- E'ZZO'O Frequenzfaktor x Drehmomentfaktor 0.1/0.01 0.0 Ja ole 6.15
Frequenzfaktor = F 320 *22
yéﬁg?:tgfogrp?:;ng:g;h:;' 0~ Drooping-Regelung nicht aktiv wenn
[ o = =
Faca 0323 aktiv ist. (Hierbei ist der ;I/OO I:ngquenzfaktor x Drehmomentfaktor = 0 n 10 Ja o/e - - 6.15
Drehmomentfaktor = 0) °
caau Dampfung der - * _ _
FacH 0324 Drooping - Regelung 0.1~200.0 rad/s 22 0.1/0.1 100.0 Ja o/e 6.15

]}

*22: Drooping kann nur aktiviert werden, wenn " = 3 od

er 7
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16] Automatische Umschaltung Netz- / Umrichterbetrieb

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb [ _Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verdnder- | drehzahl- PM- Ulf= E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor konst. Kapitel
: 0: deaktiviert
o Umschaltung zwischen 1: automatisch umschalten bei Stérun
cacy : : Ie} .
E 0354 ngmg?stz ~Betrieb 2: automatisch umschalten bei Frequenz F 355 1 0 Nein ofe * * 6.19
3: autom. bei Frequenz F 355 und bei Stérung
FI55 | 0355 |freduenzzurUmschalting o ry py, 0.1/0.01 6 | Ja ole . . 6.19
zuvor: Schalten des Digitaleingangs mit
Eingangsfunktion 102/103 *1 und des
. - Digitalausgangs / Relais mit Ausgangs-
FIsE | 0356 [y artezeftvorUmschaltng 10,50 < funktion 48/49 (-> Netzschitz) ~ *12 | 0.01/0.01 4 | Ja ole . . 6.19
z : anschlieRend: FU-Start und Schalten des
Digitalausg. / Relais mit Ausgangs-
funktion 46/47 (-> Meldung FU-Betrieb)
Wartezeit nach zuvor: 7355 und autom. FU-AUS
caca 0.40 ~ anschlieRend: Schalten des
a5 0357 l'élawfh’\il}ttuzng 10.00s Digitalausgangs / Relais mit Ausgangs- 0.01/0.01 0.62 Ja o/e . . 6.19
funktion 48/49 (-> Netzschiitz) *12
zuvor: Schalten des Digitaleingangs mit
Eingangsfunttion 102/103 und Erreichen
cacn Wartezeit vor Umschaltung |0.10 ~ von F355 ; anschlieBend: FU-Stopp,
TAas 0358 FU -> Netz 10.00 s Schalten des Digitalausgangs / Relais mit 0.01/0.01 2.00 Ja ofe * * 6.19
Ausgangsfunktion 46/47
(-> Meldung FU-Betrieb) und F 357
*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingénge: sieche Parameter F {35 , F | il ... F IZE (Einstellbereich auf Seite G-62).
*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54.
*6: Werkseinstellung fiir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1...-WN: 60 Hz und ...-WP: 50 Hz
*12: Funktionszuweisung fur Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter F {301 ... F {38 , F {58 und F {R5 (Einstellbereich auf Seite G-65).
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[17] integrierte PID-Regelung

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; -

= nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- [ drehzahl- PM- Uif= E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor konst Kapitel
PID - Regelung, _vergleicht
Ruickfihrung (F350) mit 0: deaktiviert
F355 0359 |Vorgabe (FIZd/FZET): 1: Prozessdaten PID-Regelg. (Temp./Druck, etc.) 11 0 Nein o/e . . 6.21
Rick < Soll => 1 Frequenz 2: Drehzahl PID-Regelung (Potentiometer, etc.)
Rick > Soll => | Frequenz
Ruckfihrung zur 0: Vorgabe = Abweichung (ohne Ruckfiihrung)
PID-Regelung von Eingang... |1: VI/II - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA *2
2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V *3
FIED 0360 |Sollwert (Frequenzvorgabe): [3: RX -Analogeingang -10...+10 V 171 0 Nein o/e . . 6.21
siehe Parameter FIII4/F207  [4: Al1 - optionaler Analogeingang
5: Al2 - optionaler Analogeingang *2
s. auch Eingangsf. 54/55 *1 |6: PG - optionaler Inkrementalgeber-| Elngang
RN 0361 [Filter fir Rickfihrung (PT1) |0.0~25.0 nur aktiv, wenn Parameter F 3 11 0.1 Ja o/e . . *23
. . . _ 1 Uberschwingen 6. 21
F3Ed 0362 |Proportional-Anteil P 0.01~100.0 | Anstiegszeit, verbl. Abweichung 0.01/0.01 0.10 Ja o/e . . 23
caca ; - 1 Uberschwingen, Stabilisiergs.-zeit .
F3gd 0363 |Integral-Anteil | 0.01~100.0 | Anstiegszt., verbleibende Abw. 0.01/0.01 0.10 Ja o/e . . 23
cac Obergrenze der PID- T * *
F3EM 0364 Regelabweichung LL ~UL Hz 0.1/0.01 6 Ja o/e . . 23
c Untergrenze der PID- T * *
F3ES 0365 Regelabweichung LL~UL Hz 0.1/0.01 6 Ja o/e . . 23
e . . . . 1 hochfrequente Resonanzen *
F3ER 0366 |Differential-Anteil D 0.00~2.55 | Reaktionszeit 0.01/0.01 0.00 Ja o/e . . 23
cac Obergrenze fur V1o * *
1= 0367 Frequenzvorgaben (PID) LL~UL Hz 0.1/0.01 6 Ja o/e . . 23
riaa | oses g;‘;:;%r:;j;;‘;{)en (ID) LU~k Hz 0.1/0.01 w Ja ole . . *23
EEE] 0369 [Wartezeit vor PID-Regelung  [0~2400s |-, D-Reset mit Eingangsfkt. 52/53 *1 11 0 Ja o/e . . *23
R Maximale Ausgangs- L <UL H N "
Fand 0370 frequenz (PID-Regelung) L ~uL HzZ 0.1/0.01 6 Ja o/e . . 23
Can Minimale Ausgangs- L~ H " *
Fati 0371 frequenz (PID) L ~uL Az 0.1/0.01 LL Ja o/e . . 23
CERE] 0372 |Anstiegsrate Vorgabe (PID) nur aktiv, wenn Parameter 355 =2 [ 0.1/0.1 10.0 Ja o/e o o 23
— 0.1~600.0  wirkt auf die Frequenzvorgabe
F3i3 0373 |Abfallrate Vorgabe (PID) (Sollwert) bei PID-Regelung 0.1/0.1 10.0 Ja o/e . . *23
F3H 0374 |Totband Frequenzabweichung |0.0~25.0 0.1/0.01 2.5 Ja o/e ° ° *23
*1: Funktionszuweisung fiir Digitaleingénge: siehe Parameter F {35, F 10 ... F Il
*2: Umschaltung der Analogeingénge Strom-/Spannungssignal: siche Parameter
*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-12)
*6: Werkseinstellung fiir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1...-WN: 60 Hz und ...-WP: 50 Hz
*23: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581329) zur integrierten PID-Regelung.
Regler N Anstlegs/AbfaIIrate *A
N\ ACC /dED FD15/ FE1

*A: Block ist aktiv nur bei

)
[

359 =

F 1
*B: Block ist aktiv nur bei 355 = 2 (Drehzahlregelung)

(Prozessdaten-Regelung)
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

AutotuninM%M

Ist der Motor ein 4P-eigen=
bellifteter TOSHIBA Motor?.

JA

Setzen Sie die Motorparameter gemaR den Angaben auf
dem Typenschild ein:

Typenschild Parameter Einstellung
Eckfrequenz ul 25.0 ~500.0 Hz
Spannung bei , 50 ~ 330 (200V)
Eckfrequenz o 50 ~ 660 (400V)
Mot -

otormnenn Funs 0.1~800 kW
leistung
Mot -

otormnenn Fuis 0.0~2000 A
strom
Mot -

otormenn Fum 100~60000 min”"
drehzahl

Setzen Sie FHIL=4.

[
I

EEn3 angezeigt?

wird

NEIN

Ist die Motorleistung gleich
der Umrichterleistung?

NEIN ¢

Geben Sie die Nennleistung des

Motors in Parameter F405 ein.

v

Setzen Sie FHED=1. |

Ende

Die Eckfrequenz vi oder die

Motor-Nenndrehzahl F4T 7 ist
nicht korrekt. Priifen Sie die
Einstellung.

v

Geben Sie den korrekten Wert in
ul oder FHI 7 ein, und setzen Sie

R T

nochmals FHiili=

JA

v

Die folgenden Parameter wurden
berechnet und eingestellt:

F {0 Motorkonstante 1

F4 | | Motorkonstante 2

'Z Motorkonstante 3

4 i3 Motorkonstante 4

v

Cur

Setzen Sie F-L0=2, und starten
Sie den Betrieb.

A 4

cuon

Fur Parameter 4 {0 und FH I
werden vom Frequnzumrichter
automatisch berechnete Werte
verwendet.

wird £t {oder Etnd
angezeigt?

NEIN

Cuor Cuo

FH 10 und F5 i wurden auf
den Motor eingemessen.




[44a9)

|

[18] Closed-Loop Drehzahlregelung mit Inkrementalgeber-Riickfiihrung

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb [ _Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verdnder- | drehzahl- PM- U/f = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor konst Kapitel
B PG - optionaler Inkremental- - Pulszahl pro : _ _ _ *
F315 0375 geber-Eingang: ppr 12-9999 Motorwellen-Umdrehung " 500 Nein e 18
PG - optionaler Inkremental- 1: eine Spur (A-R) _
F37h 0376 |[geber-Eingang: 2: zwei Spuren (A-A, B-B) 17 2 Nein -le - - *18
Anzahl der Spuren 3: zwei Spuren (A-A und B-B vertauscht)
. 0: ausgeschaltet
£311 | 0377 |gover Bingang: " |1: eingeschaltet (mit Fiter) 117 0 Nein | /o - - *18
- ?Jberwachun der Verbindun 2: eingeschaltet (Erkennung von kurzzeitigem
9 9 Netzspannungsausfall)
- RP - optionaler High-Speed " Can *
F37B 0378 Pulseingang: Max. Pulszahl 12~9999 s. auch Parameter F23 11 500 Nein o/e . . 24
*18: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581319) zur optionalen Ruckfihrung. *24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.
19] Motorparameter
Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb [ Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- [ drehzahl- PM- Uif= E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor konst. Kapitel
0: deaktiviert / Autotuning beendet
1: Rucksetzen der Motordaten (Parameter
Automatisches Einmessen der 410 ... FH 13 ) auf Werkseinstellung *4
Cunn Motordaten #1 (Auto-Tuning 1) [2: Einmessen (Anzeige: At ") zuvor die i
FunD 0400 | . beim nichsten Startbefehl Parameter 7 0 Nein o/e - - 6.22
Siehe auch Ablaufdiagramm | 3: Auto-Tuning durchfiihren mit b, ubu,
auf der vorigen Seite Eingangsfunktion 66/67  *1 FHOS, FRDE
4: Motordaten (Parameter FH i ... und FU‘" a
4 13 ) nur berechnen eingeben !
FHO 0401 | Schlupfkompensation 0~150 % hebt das Anlaufmoment (1.) 11 70 Ja o/e - - 6.22
Automatische Anpassung 0: deaktiviert
FHOZ 0402 |an die Motorerwarmung 1: eigenbellifteter Motor 7 0 Nein o/e - - 6.22
(Auto-Tuning 2) 2: fremdbelifteter Motor
FHOS 0405 | Motomennleistung 0.10~500.0 kW 0.01/0.01 *4 Ja o/e - - 6.22
i 0406 | Motomennstrom 0.1~2000 A Anheben senkt das Drehmoment | 0.1/0.1 *4 Nein o/e - - 6.22
K 0407 | Motorenndrehzahl 100~60000 min-1 171 *4 Nein o/e - - 6.22
cuom Motorkonstante 1 . o * _ _
FHl 0410 (Kompensation Primér-Widerstand) 0.0~30.0 % hebt das Anlaufmoment (2.) 0.1/0.1 4 Ja o/e 6.22
Cuo Motorkonstante 2 _an o . N . . _
e 0411 (Hauptindukltivitit ) 10~90 % hebt allgemein das Drehmoment 17 4 Nein o/e 6.22
YRE Motorkonstante 3 " o hebt das Drehmoment bei hohen . K R R
e 0412 (Strevindukiiviti) 0~200 % Drehzahlen 0.1/0.1 4 Nein o/e 6.22
Cuoa Motorkonstante 4 - o N _ _
FHi3 0413 (Sekundéir-Widerstand) 0.1~25.0 % Nennschlupf 0.1/0.1 4 Ja o/e 6.22
e 0415 | Erregungsanhebung 100~130 % hebt das Anlaufmoment (3.) 11 100 Nein o/e - - 6.23
cuor Soft-Stall Stromgrenze bei N . N -
4R 0416 hohen Drehzahien (> ut.) 10~250 siehe auch Parameter FET | 11 100 Nein o/e - - 6.23
*1: Funktionszuweisung fiir Digitaleingénge: siehe Parameter F {35 , F { {[l ... F {ZE (Einstellbereich auf Seite G-62).

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54.
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[[21] Drehmoment-Begrenzung

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Kommu- Schrittweite Werks- | im Betrieb Art der U/f-Regelung (Parameter F:)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich K%;?Amift\/o ein- verander- | drehzahl- PM- U/f = E6581301
Nr. 0 stellung bar orientiert Motor konst. Kapitel
0: deaktiviert
B Begrenzung des 1: VI/I - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA  *2
FHHD 0440 |Drehmoments #1 2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V ) 7n 4 Ja o/e . - 6.25.1
(motorisch) 3: RX - Analogeingang -10...+10 V s. Par. 220 @
4: Parameterwert -4 !
Cuu Drehmomentgrenze #1: 0:0 ~249.9 % Umschaltung #1 ... #4 mit  *1 R
! 0441 (motorisch) 250.0%: deaktiviert Eingangsfunktionen 32 ... 35 0.1/0.01 | 250.0 Ja o/e * 6.25.1
0: deaktiviert
Begrenzung des 1: VI/II - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA *2
e 0442 |Drehmoments #1 2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V *3, 17 4 Ja o/e . - 6.25.1
(generatorisch) 3: RX - Analogeingang -10...+10 V s. Par. F220 @
4: Parameterwert F444
w3 Drehmomentgrenze #1: 0:0 ~249.9 % R
FHHa 0443 (generatorisch) 250.0%: deaktiviert 0.1/0.01 | 250.0 Ja o/e . 6.25.1
Cucu Drehmomentbegrenzung im  [0: Leistung konstant Siehe Abbildung unten links . _
T 0454 Feldschwéchungsbereich 1: Drehmom. konst. bei Frequenzen oberhalb vt 1 0 Nein ole * 6.21
*1: Funktionszuweisung fiir Digitaleingénge: siehe Parameter F {35 , F { il ... F {5 (Einstellbereich auf Seite G-62).
*2: Umschaltung der Analogeingénge Strom-/Spannungssignal: siehe Parameter F {Z8 und F i35 . Frequenz [H]
*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-12) Frequenz (Ml A g ncntaivierer a i
etriebsfrequenz

Drehmomentgrenze /

Positives
Drehmoment +250% Drehmoment Fun = -~
- aktuelle Drehzahl
. 1 (an die Belastung
1 motorisch angepasste Frequenz) Zeit[s]
regenerativ Drehmoment [N-m].
D
i )
Linkslauf regenerativ Rechtslauf (
. S
motonsch* I
e o mechanische AN Zeit[s]
3 AUS
Bremse I— (gedffnet)
Negatives -250% Drehmoment Zeit s]
Drehmoment

(Frequenz unabhangig
von der Belastung)

Drehmoment [N'm]

\‘ // varilert je nach Drehmoment-

aktuelle Drehzahl (Hochlaufzeit

grenze.)

| zeit[s]
i
!
]__ Drehmoment wird auch bei
Bremsenéffnung bei D

D

mechanische AN
Bremse

[

grenze gehalten.
——

Zeit [s]
AUS
(gedffnet)

Zeit[s)
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[22] Regelungsverhalten der Strom- und der Frequenzregelung

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verénder- | drehzahl- PM- U/f= | E6581301

Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. | Kapitel

0460 [Frequenzregelung P-Anteil #1 1~9999 Schritt 1: i senkt Schwingneigung, 171 40 Ja o/e - - *26

0461 |Frequenzreg. Stabilisierung #1 Schritt 2: FHED erhdht Empfindlichkeit 11 100 Ja o/e ° - *26

0462 [Massentragheitsmoment #1 0~100 Schritt 3: FHEZ verringert Uberschw. 11 35 Ja o/e . - *26

0470 [ VI/II Verschiebung d. Geraden 0~255 Eingangsgerade der Analogeingange: 171 *4 *27 Ja o/e . . 6.28

0471 [VI/Il Verstarkung d. Geraden Frequenz- e 17 *4 *27 Ja o/e . D 6.28

0472 |RR/S4 Verschiebg. d. Geraden nur zur vorgabe Y V hieb 1/1 *4 *27 Ja o/e ° ° 6. 28

0473 _|RR/S4 Verstarkung d. Geraden | Kalibrier- erschiebung 171 *4 %27 Ja o/e . . 6. 28

0474 |RX Verschiebung d. Geraden ung 11 *4 *27 Ja o/e . . 6. 28

0475 |RX Verstarkung d. Geraden < 171 *4 %27 Ja o/e . . 6. 28

0476 [Al1 Verschiebung d. Geraden vgl. Analog- 1Al *4 *27 Ja o/e . . 6. 28

0477 | Al Verstarkung d. Geraden Parameter signal 171 4 27 Ja o/ B B 6. 28

0478 [Al2 Verschiebung d. Geraden TEL , 11 *4 Ja o/e . D 6. 28

0479 [AI2 Verstarkung d. Geraden Tee ’ Verstirkung 11 *4 Ja o/ . . 6. 28

cu PM Motorkonstante 1 .
F498 0498 (d Achse Induktivitét) 0~100 % aktiv, \a/epnn Para:mertcreirj':: =6 7 40 Nein - . - 6. 29
. PM Motorkonstante 2 s. auch Parameter FEHD | FEH -

F494 0499 (q Achse Induktivitat) 171 40 Nein - . - 6. 29

T T

*1: Funktionszuweisung firr Digitaleingénge: siehe Parameter F {05 |, F
*4: Bauformabhéngige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54.
*7: Andern der Parametereinstellungen typ ermdglicht die Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeiten mit 0,01 s Schrittweite (Einstellungsbereich: 0.01~600.0 s.).
*26: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581333) zur Strom- und Drehzahlregelung

*27: Diese Einstellung bleibt unverandert nach Parameter -4 = 3 (Riicksetzen auf Werkseinstellung)

[23] Hoch-/Runterlaufzeiten und Rampenform #2

[

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; = = nicht relevant)

(Einstellbereich auf Seite G-62).

Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander-[ drehzahl- PM- | U/f= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel
FSO0 0500 |Hochlaufzeit #2 0.1~6000s Auswahl mit P54, Umsch. m. Eings. 0.1/0.1*7 *4 Ja o/e . . 6.30. 1
- * Conc
FED! | 0501 |Runterlaufzeit #2 -fit. 24/25 ™1 oder F5L5 01/01°7 | 4 Ja oo . o 6.30.1
cona Rampenform fur L S-Kurve: ruckfreier Betrieb fiir
-t 9502 | Hoch-/Runterlau #1 (1): Iér];irwe Férderbander und Getriebe 1/1 0 Ja ole ° ° 6.30.1
c Rampenform fir e C-Kurve: fir Betrieb oberhalb von wi.
o 0503 HOChFZ/Runteﬂauf #2 2: C-Kurve (Feldschwéchung, z.B. Spindelantrieb) 17 0 Ja o/e * ° 6.30.1
Auswahl der aktiven Hoch-/
e Runterlauf-Parametersatze 1: Hoch-/Runterlauf #1 (RLL ,
Fai 0504 |41 und #2 2: Hoch-/Runterlauf #2 (F500 , " ! Ja ol * ¢ 6.30.1
aktiv, wenn Param. C10d =

*4: Bauformabhéngige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54.
*7: Andern der Parametereinstellungen =47 erméglicht die Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeiten mit 0,01 s Schrittweite (Einstellungsbereich: 0.01~600.0 s.).
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[25] Schutzfunktionen

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; = = nicht relevant)

Parameter [ Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verénder- [ drehzahl- PM- U/f= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
IAnsprechschwelle fiir die Wenn der Ausgangsstrom diesen
IStrom-Soft-Stall-Regelung 0~164 % Wert liberschreitet, senkt oder erhéht
B ° die Soft-Stall-Regelung die Frequenz
FEDH 0601  |(Vermeidet Stérungen OL und 165 %: um den Strom zu begrenzen. 7 120 Ja o/e . . 6.33.1
IOC wegen Uberlast oder dealiiiviert Siehe zusatzliche Stromgrenze FH i5
Uberstrom durch automatische fur den Feldschwéchbereich (hohe
Frequenzanpassung) Frequenzen > vui)
0: Stérungen werden auch durch Abschalten der
. . Netzspannung quittiert.
FE02 0602 | porungsquitierung durch 1: Stdrungen bleiben nach Netz-AUS/EIN 17 0 Ja ole . . 6.33.2
bestehen und miissen quittiert werden
(Eingangsfkt. 8/9 *1 oder 2x STOP-Taste)
0: freier Motorauslauf
. 1: geflihrter Runterlauf mit der aktuell gultigen
FEO3 0603 Ei‘:]”t::a;fuzi'ﬁ':gtgg}‘zgd”[ﬁr; Runterlaufzeit und Rampenform #1 ... #4 11 0 Nein | oo . . 6.33.3
9ang 2: Gleichstrombremsung (s. FEEH , F25 tu. F252)
3: Runterlauf #4 mit F5 {5 und F5 {5
g Dauer der Gleichstrombremsung _ cac caca
FEOH 0604 bei Nothalt (vgl. Param. F&03 0.0~20.0 s s. Parameter F25 und F252 0.1/0.1 1.0 Ja o/e . . 6.33.3
0: deaktiviert
1: beim ersten Start des Motors
Phasenausfallerkennung (nur einmalig nach Netz-EIN)
o (ausgangsseitig) 2: bei jedem Start des Motors
FROS 0605 3: wahrend des Betriebs 17 0 Nein o/e . . 6.33.4
Wartezeit 1s (fest) bis 4: beim Start + wahrend des Betriebs
Stérung EPHO 5: wahrend des Betriebs und automatischer
Wiederanlauf, nachdem alle 3 Phasen wieder
Kontakt haben.
Eckfrequenz fir Senkung der 0.0~60.0 Hz Unterhalb von FELE / 30 Hz (fremd-
[ty 0606 Stromschwelle fur Stérg. OL2. . . od. selbstbelufteter Motor) wird der 0.1/0.01 6.0 Ja ofe . R 5.14
s Ist aktiv, wenn LT =4 ,5,7 Stérung OL2  2uléssige Strom (z.B. Anlaufstrom) e : :
(= fremdbeliifteter Motor) 9 linear bis 0,6 x :Hr verringert.
cona Zulassige Dauer fiir Motorlast _ e
=1 0607 150% (Motorlast = 1,5 x EHr) 10~2400 s fir Stérung OL2 7 300 Ja o/e . . 5.14
cono Phasenausfallerkennung 0: deaktiviert .. = .
FhoE 0608 (eingangsseitig) 1+ aktiviert fur Stérung EPHI 7 1 Nein o/e . . 6.33.7
no Unterstrom-Ansprechschwelle - -
FROS 0609 Halbe Hysteresebreite 1~20% fir Stérung UC 111 10 Ja o/e . . 6.33.8
" Storungs-/Warnmeldung bei 0: nur Ausgangsfunktion 26/27  *12
FB D 0610 | Unterstrom 1: Stérung UC aktiviert n 0 Ja ole ¢ * 6.33.8
FR 0611 Unterstrom-Ansprechschwelle  [0~100% fur Stérung UC 17 0 Ja o/e . . 6.33.8
Dauer, flr die der
oo Ausgangsstrom > FR { i+ FE 1 _ e
Fioog 0612 sein muss bevor Storungs-/ 0~255 s fur Stérung UC 17 0 Ja o/e . . 6.33.8
Warnmeldung wg. Unterstrom
*12: Funktionszuweisung fur Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter F {30 ... F {45 , F {55 und - {55 (Einstellbereich auf Seite G-65).

~
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[25] Schutzfunktionen

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter |  Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter F:)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- [ drehzahl- PM- U/f= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
0: bei jedem Start (lange Testimpulse)
1: beim ersten Start nach Netz-EIN
=] Stérungs-/Warnmeldung bei (lange Testimpulse) .
Fh i3 0613 | Kurzschluss am Ausgang 2: bei jedem Start (kurze Testimpulse) " 0 Nein o/ * * 6.33.9
3: beim ersten Start nach Netz-EIN
(kurze Testimpulse)
o Stérungs-/Warnmeldung, wenn  [0: nur Ausgangsfunktion 28/29 und 130/131 *12)
FRIS 0615 |Drehmoment > = {5 + -5 i3 oder |1: Storung OT aktiviert B B 11 0 Ja ole . . 6.33.10
Drehmoment > F5 {1+ FE iE Ausgangsfkt. 130/131: aktivab 0,7 x FE 5/ FE T
oo Ubermoment-Ansprechschwelle
FRIE 0616 | ci motorischem Betrieb 0-250% fir Stérung OT 1/0.01 150 Ja o/e . . 6.33.10
oo Ubermoment-Ansprechschwelle
FE I 0617 | pei generatorischem Betrieb 1/0.01 150 Ja oo . e |6.33.10
Dauer, fiir die das
- Drehmoment > & If + FE {3 oder
FRIB 0618 |Drehmoment > Ff {71+ FE iH sein {0.00~10.00 s fiir Stérung OT 0.01/0.01 0.50 Ja o/e . . 6.33.10
muss bevor Stérungs-/
Warnmeldung wg. Ubermoment
oo Ubermoment-Ansprechschwelle - e
FR S 0619 | aibe Hysteresebreite 0~100% fiir Stérung OT 1/0.01 10 Ja o/e . . 6.33.10
Fea0 0620  |Betrieb des internen Lilfters 0: automatisch 1" 0 Ja ole . e |6.33.1
N ) 0.1~999.9 Gezahlt werden nur Zeiten, in
Fo i op21 | Srenzwert fir Service Wamung 14400 denen der Motor betrieben wird. 01041 | 6100 | Ja ole . o |6.3312
(0.1 =10 h) Ausgangsfunktion 56/57 *12
- Reaktionszeit zur Erkennung 0.01 ~ fﬁé%[?::uaztr('sf Tg)t;rjshzahl-
Fhod 0622 einer Drehzahlabweichung 100.00s  Inkrementalgeber am optionalem 0.01/0.01 0.01 Ja -/e - - 6.33.13
(Stérung E-13) Eingang PG
FE23 0623 |zulassige Drehzahliberschreitung |05 Sorund E-13 deakiiviert 0.1/0.01 | 00 Ja e . . le33.13
e zulassige 0.0: Stérung E-13 deaktiviert
Fhct 0624 | prehzahlunterschreitung 0.1~30.0 Hz 0.1/0.01 0.0 Ja e . . 6.33.13

=

o

*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgénge / Relais: siehe Parameter F {30 ... F {38, F {5H und

F {b3 (Einstellbereich auf Seite G-65).
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[25] Schutzfunktionen

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter |  Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- U/f= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
o Ansprechschwelle fir Erkennung |40 1500, Wenn Pt = 1, 2 ist Fich auch die
Fhdh 0626 | von Uberspannung (Storg. OP+, | 4"\ oo °  Schwelle fiir das Ansprechen des n *4 Nein o/e . . 6.14.2
Messung im FU-Zwischenkreis) i Pg- integrierten Bremschoppers.
crac Ansprechschwelle fur Erkennung | 50~79% Messung erfolgt im .
Toe 0625 von Unterspannung Stérg. UPI ¢ 80%: automatisch Zwische?]kreisg " 80 Nein ole * * 6.33.15
FE21 0627 | Verhalten bei Unterspannung |5 g;‘grmag"&‘;f‘n':gf Fonpusgangsikt. 24125 *12 19 0 Nein ole . e | 63315
cra Erkennung von 0: Strom (120 %; 60 s .
e 0631 Umrichter?Uberlast (OL1) 1: Tempe(ratur : " 0 Nein B B B 514
Uberwachung des
Analogeingangs VIA
coan 0: deaktiviert Stérung E-18 wenn der
ree 0633 (z.B. zur Erkennung von 1~100% Analog?Eingangswen <FR33 " 0 Ja ofe ° ° 6.33.18
Drahtbruch oder zur
PTC-Auswertung)
1: -10 ~ +10°C
Jahrliche Durchschnitts- gj :;1 : :gg °8
FEaH 0634 | Temperatur im Schaltschrank 4 +31 ~ +40 °C 17 3 Ja o/e . . 6.33.19
(fr Wartungsintervall-Meldung) 5 +41 ~ +50 °C
6: +51 ~ +60 °C
fir Ausgangsfunktion 114/115  *12
Haltezeit des Digitalausgangs / Ggf. erforderlich bei Zwischen-
FRIS 0635 |Relais fiir eine externe 0.0~25s kreiskopplung mehrerer FUs oder 0.1/0.1 0.0 Nein o/e . . 6.33.20
Einschaltstrom-Begrenzung bei Gleichstrom-Speisung. Bitte
Kontaktieren Sie lhren Distributor.
ccan PTC1 - optionaler Eingang Th1 . *
e 0637 | fir KaltleiFt)er (Motorter?]pe?atur) 0: deaktiviert . " 0 Nein o/e ° ° 25
- : X - Ur Stérung OH2
£oam 0638 P"TCZ - optlonaler Eingang Th2 |1: aktiviert " 0 Nein ole R R 04
- firr Kaltleiter (Motortemperatur)
Zulassige Dauer fur Uberlastung
FE3S 0639 |des Bremswiderstandes 0.1~600.0 s s.auch Param. P, Plar , PRIF 0.1/0.1 5.0 Nein o/e . . 5.19
(10-fache Belastung)
*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingénge: sieche Parameter F {55, F { il ... F IZE (Einstellbereich auf Seite G-62).
*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-54.
*12: Funktionszuweisung fur Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter & {30 ... F {35 , F {58 und F {55 (Einstellbereich auf Seite G-65).

*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.
*25: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581339) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB003Z.
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[25] Schutzfunktionen * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)
Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter Fk)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- [ drehzahl- PM- U/f= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel
Uberstromschwelle fir
FEHD 0640 Erkennung von Asynchronlauf | 10~150 fir Stérung SOUt 7 100 Nein - - - 6.29
eines PM-Motors
= Zeitlimit fur Erkennung von 0.0: deaktiviert .
FoHt 0641 Asynchronlauf bei PM-Motoren [0.1~25.0 s 0.1/0.1 00 Nein 3 B B 6.29
Wartezeit vor Wiederanlauf nach [0: keine Wartezeit bei Frequenzen <10 Hz
FEH3 0643 | Stop-Befehl mit freiem 1: keine Wartezeit bei Frequenzen <20 Hz mn 0 Nein o/e . .
Auslaufen Freies Auslaufen mit Eingangsfunktion 6/7 (ST) *1
Verhalten bei Unterbrechung an |, o c_ o
; 0: Stérung £- i .
FRNH 0644 | Analogeingang VI/II X : . oo 171 0 Nein o/e . .
5. Ausgangsfunkt. 154/155  *12 1: Betrieb fortsetzen mit Festfrequenz 14 (F293)
PTC-Uberwachung am
integrierten Analogeingang 0: deaktiviert
FEHS 0645 |RR/S4 1: Stérung OH2 11 0 Nein o/e . .
2: Warnung H
s. Ausgangsfunkt. 150/151  *12
FEHE 0646 |[PTC Widerstand Schwellwert 100 ~ 9999 Q 11 3000 Nein o/e . .
~ Uberwachung einer optionalen |0: Steuerspannungsversorgung nicht liberwacht
FEHT 0647 externen Steuerspannungs- 1: Uberwachung Warnung bei Fehler 11 0 Nein o/e . .
Versorgung 2: Uberwachung, Stérung COFF bei Fehler
Notfallbetrieb ,FIrE* mit
Festfrequenz F259H4
B 0: deaktiviert ENT-Taste > 2s driicken oder
FESD 0650 |Der Betrieb kann nur durch 1 aktiviert Eingangsfunktion 56/57 und 11 0 Nein o/e . .
Quittierung (Eingangsfunktion ’ Eingangsfunktion 58/59  *1
8/9 RES *1) oder Auschalten
beendet werden.
= Keiliemenwachter (Unter- 0: nur Ausgangsfunktion 142/143  *12 .
Feo 0651 moment) Warnung/Stérung 1: Stérung Ut 171 0 Nein o/o . .
crca Schwellwert fir Untermoment - .
FESE 0652 motorischer Betrieb 0 ~250% 11 0 Nein o/e . .
ceca Schwellwert fir Untermoment N .
FEST 0653 generatorischer Betrieb 0 ~250% 11 0 Nein o/e . .
Coou Untermoment Erkennungszeit 0.00 ~ Zeit bis Warnung/Stérung Ut oder .
T 0654 10.00s.  Ausgangsfunktion 142/143  *12 n 0 Nein ole * ®
FRSS 0655 |Untermoment Hysterese ~100% 11 0 Nein o/e . .
*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: sieche Parameter: WhL,F LR e (Elnstellberelch auf Seite G-62).
*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter F {30 ... F {38, F {55 und F {559 (Einstellbereich auf Seite G-65).
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[26] Addieren und Multiplizieren von Drehzahlvorgaben

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

*1: Funktionszuweisung fiir Digitaleingange: siehe Parameter F {05, F ({0 ... F {28 (Elnstellberelch auf Seite G-62).

*2: Umschaltung der Analogeingénge Strom-/Spannungssignal: siche Parameter

GBund F D5 .

*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-12)
*9: MessgroRen fir Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-59.

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter Ft Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verénder- | drehzahl- PM- U/f= | E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
0: deaktiviert
1: VI/II - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA *2
2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V *3
3: RX - Analogeingang -10...+10 V
Verschieben der Eingangs- 4: E;%?;h?;ldlenfeld + optionales LED/LCD
kennlinie fir die Frequenz- ; .
5: integr. RS485 (2-Draht) Schnittstelle #1 (FA01)
vorgabe nach oben oder unten |00 RS4g5 (4-Draht) Schnittstelle #2 (FAO5)
FRED 0660 . 7: optionales Feldbusmodul n 0 Ja oo . . 6.34
gD:\:vgﬁ:r?Ei:;;guvsvi-rd Zur 8: Al1 - optionaler Analogeingang
Drehzahlvorgabe (Wahl mit 9: Al2 - optionaler Analogeingang *2
Parameter rgnn J/F207) addiert 10:Motorpoti: Frequenzvorgabe durch
rreeireu ) SCHNELLER/LANGSAMER-Befehle
mit Digitaleingangs-Funktionen 88 ... 93 *1
11:RP - optionaler Pulseingang
12:PG - optionaler Inkrementalgeber-Eingang
13:optionaler Bindrcode- /BCD-Eingang
Drehen der Eingangskennlinie 0: d L
L : deaktiviert
fur die n':krte(q\;‘:rrs‘g&ffb)e um den| - Vil - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA *2
EER 0661 D p ; 9 2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V *3
Gl er Wert an diesem Eingang 3 RX - Analogeingang -10...+10 V n 0 Ja o/e . . 6.34
wird mit der Drehzahlvorgabe 4j i geingang
(Auswahl mit Parameter . B . .
FNOd/Fa07) multipliziert. 5: Al1 - optionaler Analogeingang
FEGT 0669 |OUTA ist Digital-/Pulsausgang |} Ehﬁggtfs‘ﬂ;gnagng ir‘:fsa;rzé'ccr:‘e‘:’gh;'r:z[ it 17 0 Nein ole . . 6.35.1
Ao MessgroRe fiir den i A i *
ANGL 0670 AM Analogausgang 0~64; Werkseinstellung: Ausgangsstrom 9 7n 2 Ja o/e . ) 5.16
L o Multiplikator fiir Analogausgangswert (0...10 V).
A 0671 ﬁﬁlalll)glear{;n?:n fur den/AM Im Display wird der Wert der auszugebenden 171 - Ja o/e . . 5.16
gausgang MessgréRe angezeigt, sieche Parameter AN5L .
siehe Basisparameter
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[27] MessgréRen fiir Analog-/Pulsausgénge * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; = = nicht relevant)
Kommu- Schrittweite Werks- | im Betrieb Art der U/f-Regelung (Parameter Pt )* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld/ | " oin ™ | verander- | drehzahl- PM- | Uf= E6581301
9 Kommunikatio .
Nr. ) stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
s MessgrolRe fiir den optionalen w - *
B2 0672 MON7 Analogausgang 0~64 *9 ) 171 4 Ja o/e . . 24
Kalibrierfunktion far den Multiplikator fir Analogausgangswert (s. FoEE :
FEW | 0673 |optionalen MON1 (10...#10V, 0... 10V, 0(4) ... 20 mA). 11 - Ja oo . . *24
Analogausgan Im Display wird der Wert der auszugebenden
gausgang MessgroRe angezeigt, sieche Parameter F5 2 .
e MessgroRe fir den optionalen " N «
o 0674 MON2 Analogausgang 0~64 *9 1171 5 Ja oo . . 24
0 m Coor.
Kalibrierfunktion far den Multiplikator fir Analogausgangswert (s. a5 i :
FE1S | 0675 |optionalen MON2 (10...+10V, 0... 10V, 0(4) ... 20 mA). 17 . Ja oo . . 24
- Analogausgan Im Display wird der Wert der auszugebenden
gausgang MessgroRe angezeigt, sieche Parameter F5 -,
e Festlegung der Funktionen fir _ R JE—
Foa 0676 | 4en Pulsausgang OUT1-NO 0~49 *9 s. Parameter F5i5 n 0 Ja o/e . . 6.35.1
FE11 | oer7 |OUTT- Pulsausgang 1.00 ~43.20 kHz . Parameter F553 001001 | 384 | Ja ole . . 6.35.1
£ OUT1 - Pulsausgang 4 ms, JE. N
FEoE 0678 Zeitkonstante zur Filterung 8 ms ~ 100 ms s. Parameter FE55 11 64 Nein o/e . . 6.35.1
croo FM - Analogausgang ist 0: 0..10V siehe auch Parameter FEH3 .
e 0681 Spannungs-/Stromausgang 1: 0(4)... 20mA _und Schalter SW2 " 0 Nein ole ° ° 6.35.3
FM - Ausgangsgerade
steigend / fallend 0: fallend
(hoher Messwert = niedriger Ausgangswert)
FRAD 0682 |Die Steigung kann fiir 17 1 Ja o/e . . 6.35.3
Betriebswerte mit Vorzeichen 1: steigend
(Parameterwert 1150 = 50...64) (hoher Messwert = hoher Ausgangswert)
nicht invertiert werden.
FEE3 | 0683 \F/g"rs‘c’?]‘ifgj:gsgerade 0.0 ~100.0% ca. 20.0 % fir 4 ... 20 mA 0104 | 00 Ja ole . . 6.35.3
0: kein Filter
) 1: Filter ca. 10ms
FEB4 | oss4 |FM - Ausgangsilter 2! Filter ca. 15ms 17 0 Ja ole . . 6.35. 1
3: Filter ca. 30ms
4: Filter ca. 60ms
0: negative Steigung
rooc AM - Ausgangsgerade (hoher Messwert = niedriger Ausgangswert)
FEES 0685 Steigung 1: positive Steigung 17 1 Ja o/e . . 6.35.3
(hoher Messwert = hoher Ausgangswert)
FEEE | 0686 Cgﬂrs'cﬁfjgjr:‘gsgerade -10.0 ~ 100.0 % 0101 | 00 Ja ole . . 6.35.3
*9: MessgroRen fur Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-59.

*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.
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[27] MessgroéRen der optionalen Analogausgénge * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

- - Ty*
Parameter | (o S;:J!;;vae?ét/e Werks- | im Betrieb |—Artder U/f-Regelung (Parameter M) Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich K(omrAunikatwo ein- verander- | drehzahl- PM- U/f = E6581301
Nr. stellung bar orientiert Motor konst. Kapitel

n)

MONT1 - optionaler 0: -10 ... +10 V Spannungsausgang
FEEE 0688 |Analogausgang ist 1: 0... 10 V Spannungsausgang 17 0.1 Nein o/e . . *24
Spannungs-/Stromausgang 2: 0(4) ... 20 mA Stromausgang
0: negative Steigung
cooo MONT1 - Ausgangsgerade (hoher Messwert = niedriger Ausgangswert) *
FEEY 0689 Steigung 1 positive Steigung 17 1 Ja o/e . . 24
(hoher Messwert = hoher Ausgangswert)
coon MON?1 - Ausgangsgerade - .
FEAD 0690 Verschiebung -10.0 ~ 100.0 % 0.1/0.1 0.0 Ja o/e . . 24
MONZ2 optionaler 0: -10 ... +10 V Spannungsausgang
FESH 0691 |Analogausgang ist 1: 0... 10 V Spannungsausgang 7 0.1 Nein o/e . . *24
Spannungs-/Stromausgang 2: 0(4) ... 20 mA Stromausgang
0: negative Steigung
rros MON2 - Ausgangsgerade (hoher Messwert = niedriger Ausgangswert) -
FhED 0692 Steigung 1: positive Steigung 7n 1 Ja o/e . . 24
(hoher Messwert = hoher Ausgangswert)
Fe33 | osgs |MON2-Ausgangsgerade -10.0 ~ 100.0 % 01041 | 00 Ja ole . . *24

Verschiebung
*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.

[28] Bedienfeld — Einstellungen * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; = = nicht relevant)

Kommu- Sgehdn;tnvae%'/e Werks- | im Betrieb Art der U/f-Regelung (Parameter ™i)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich K(omnllunikatio ein- verander- | drehzahl- PM- Ulf= E6581301
Nr. ) stellung bar orientiert Motor |  konst. Kapitel
Parametriersperre: Nur
~ Parameter F 100 kann geandert 0: zuléssi
Fann 0700 |werden. Alle anderen Parameter | o erg 7 0 Ja o/e . . 6.36.1
sind einsehbar, aber nicht - gesp
verénderbar.
(o relative / absolute Anzeige von  |0: % (der Nenndaten,
d5PY 0701 Strom- und Spannungswerten 1: A (Ampere)/V (Volt) n 0 Ja oo ® * 5.15

[1 siehe Basisparameter
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[28] Bedienfeld — Einstellungen

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfithrung (@= Parameter aktiv; - =

nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb| _Art der U/f-Regelung (Parameter Ft)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- | drehzahl- PM- Uif = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel

Multiplikator bei frequenzpro- . .

Fi02 | 0702 |portionaler Anzeige, z. B. zum  |O-9% Freduenzanzeige, 001001 | 000 | Ja oo . . 6.36.2
Zwecke einer Drehzahlanzeige i i

F103 | 0703 |Multiplikator 152 git fir T e I e werte FI5H .. FI5 11 0 Ja oo . . 6.36.2

. 0: negative Steigung

Invertierung der L

Fa0s 0705 |frequenzproportionalen Anzeige 1: E)r:)c:i]t?\/reMSetZisg\llﬁ\rgt; = niedriger Ausgangswert) 7 1 Ja o/e . . 6.36.2
mit freier Einheit (F 02 (hoher Messwert = hoher Ausgangswert)

o Offset der Anzeige mit freier =
FADE 0706 Einheit (£ 102 > 0.00) 0.00~FH Hz 0.01/0.01 0.00 Ja o/e . . 6.36.2
. . ) Schrittweite fir einmaliges
o Frequenz-Schrittweite #1 bei 0.00: deaktiviert, y .
oot 0707 Sollwerteingabe iiber Bedienfeld |0.01~Fh Hz ;Lpeen fluT eine der 0.01/0.01 0.00 Ja o/e . . 6.36.3
. K . L Schrittweite fur Anzeige
an Frequenz-Schrittweite #2 bei 0: deaktiviert, .
Fas 0708 | soliwerteingabe iiber Bedienfeld | 1~255 Hz Sz(;r?.Nz:ghligiﬁ:firungn?) " 0 Ja o ° ° 6.36.3
. 0: aktueller Wert
Fi3 | ooy |ExXtremwerte hallen (n der 1: Spitzenwert 17 0 Ja ole . . 8.3
ST 2: Tiefstwert

cnon Auswahl eines Wertes fir die " « Werkseinstellung:

Fal 0710 Standardanzeige 0~70 *9 Ausgangsfrequenz 11 0 Ja o/e . . 8.3
Auswahl eines Wertes, der an . .

F1ti | 0711 |erster Stelle in der Monitorebene [0~70 *9  \Vekseinstellung: 1" 1 Ja ole . . 8.3
angezeigt wird. quenzvorg
Auswahl eines Wertes, der an . .

F1i2 | 0712 |zweiter Stelle in der 0~70 rg Wefksenstelung: 1" 2 Ja oo . . 8.3
Monitorebene angezeigt wird. gang
Auswahl eines Wertes, der an . .

F113 | 0713 |driter Stelle in der Monitorebene [0~70 *9  Werkseinstellung: 117 3 Ja ole . . 8.3
angezeigt wird. gangssp 9
Auswahl eines Wertes, der an . .

F14 | 0714 |vierter Stelle in der 0~70 rg Wejksenstelung: 1" 4 Ja ole . . 8.3
Monitorebene angezeigt wird. gangssp: 9

*9: MessgroRen fur Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-59.
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[28] Bedienfeld — Einstellungen; Trends speichern

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb| _Art der U/f-Regelung (Parameter F:)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- [ drehzahl- PM- U/f = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
£aa Runterlauf bei Stopp tber 0: Runterlauframpe,
e 0721 | Bedienfeld 1:_freier Motorauslauf " 0 Ja ole ° ° 6.36.6
—an Sperren der Frequenzvorgabe 0: zulassig
Fian 0730 | iber das Bedienfeld 1: gesperrt K 0 Ja o/e ° ° 6.36.1
R Sperren der Nothaltmdglichkeit |0: zulassig
T 0734 | iber Bedienfeld 1: gesperrt n 0 Ja o/e * *
caoc Sperren der Quittierung Uber das |0: zulassig
Faas 0735 | Bt dienfeld 1. gespert 11 0 Ja o/e . . 6.36. 1
Sperren der
ar Anderungsmdglichkeit von 0: zulassig
Fids 0736 |rnng/Fnid wahrend des 1: gesperrt K 1 Ja ole ° ° 6.36.1
Betriebes
ENT-Taste fir 5 s.
EEE] 0: Bedienfeld aktiv drlicken reaktiviert
Faan 0737 |Alle Tasten sperren 1- Bedienfeld deaktiviert das Bedienfeld 17 0 Ja o/e . . 6.36.1
vorubergehend
Trenddaten speichern: Trigger-Bedingung:
. Gespeicherte Daten kénnen
FHD 0740 |Uber die seriellen Schnittstellen |0: deaktiviert, 17 1 Ja o/e . . 6.37
ausgelesen werden 1: bei Stérung,
(Komm. Nr. EQ00 ... EH55) 2: mit Eingangsfunktion 76/77  *1
0:4 ms
. - 1:20 ms Fur jeden der Messwerte
i | o741 |SPeicherungsinterval fur 2:100ms  F42 ... F 145 werden 117 2 Ja ole . . 6.37
3:1s 100 Samples gespeichert.
4:10s
coua crRn Cooo - " Werkseinstellung:
Fabe 0742 |Trenddaten 1 (EDDD ... E 155) 0~49 *9 Ausgangsfrequenz 17 0 Ja o/e . . 6.37
EITE] nn o - N Werkseinstellung:
o3 0743 |Trenddaten 2 (EZ0OD ... EZS5) 0~49 *9 Frequenzvorgabe n 1 Ja o/e . . 6.37
Fd | 0744 |Trenddaten3 (E30D..E339) |0~49 *o We;\kjfé’;ff;!g{;g;n 11 2 Ja olo . . 6.37
= cun cun * Werkseinstellung:
Fus 0745 |[Trenddaten4 (EHDD...EY59) [0~49 *9 Eingannsspa%nung 17 3 Ja o/e . . 6.37

*1: Funktionszuweisung firr Digitaleingénge: siehe Parameter F {35, F I il ... F iZH (Einstellbereich auf Seite G-62).
*9: MessgroRen fir Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-59.
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[28] Bedienfeld — Einstellungen: EASY-Funktionen

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Kommu- Schrittweite | Werks- | im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter FE)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verdnder- | drehzahl- [ drehm. | PM- | U/f= E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert | orientiert | Motor | konst Kapitel
- Energiezahler (Monitor - 0: FE76, FE77 ricksetzen auf 0
Fo4E 0748 |Parameterwerte 34 und 35) 1: FE76, FE77 weiterzahlen nach Netz-Aus 17 40 Nein o/e . . 5.22
nach Netz-Aus Riicksetzen mit Eingangsfunktion 74/75 *12
0: 1 kWh
Energiezahler (Monitor - 1: 10 kWh
FHe 0749 |Parameterwerte 34 und 35) 2: 100 kWh 17 *4 Nein o/e . . 5.22
Anzeige-Einheit 3: 1.000 kWh
4: 10.000 kWh
. 0: Anzeige aller Parameter nach Start des Motors
FoEL 0050 E;?g?ggf&?ﬁ;m 1: nur EASY-Parameter nach Start des Motors 171 0 Ja o/o . . 5.22
2:_immer nur EASY-Parameter anzeigen
0: Parametermenii umschalten:
nur EASY-Parameter oder alle Parameter
1: Lesezeichen: EASY-Taste zwei Sekunden
gedriickt halten zum Speichern des aktuell
cocn . .- angezeigten Parameters. EASY-Taste kurz
FAsd 0750 |[Funktionen der EASY-Taste driicken, um zum Lesezeichen zu springen. 17 0 Ja o/e . . 5.22
2: Umschaltung Fern- / Vor-Ort-Steuerung
3: gespeicherte Extremwerte |6schen und
die Erfassung erneut beginnen
vgl. Param. F 105, FS55, FEEE, F9°0, F5°2
o 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
Fas 0751 |Auswahl EASY-Parameter 1 Werkseinstellung: AU n 40 Ja o/e . ) 5.22
caca 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
TS 0752 |Auswahl EASY-Parameter 2 Werkseinstellung: Pt 17 15 Ja o/e . . 5.22
caca 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
Fisd 0753 [Auswahl EASY-Parameter 3 Werkseinstellung: = FH 7 1" Ja o/e . . 5.22
cac 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
FasM 0754 |Auswahl EASY-Parameter 4 Werkseinstellung: LT 17 9 Ja o/e . . 5.22
£ 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
Fa55 0755 |Auswahl EASY-Parameter 5 Werkseinstellung:  dEL 17 10 Ja o/e . . 5.22
£ 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
FA5E 0756 |Auswahl EASY-Parameter 6 Werkseinstellung:  thr 17 600 Ja o/e . . 5.22
TSl 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
s 0757 |Auswahl EASY-Parameter 7 Werkseinstellung: = F1 1 6 Ja o/e . . 5.22
] 0758 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer) -
= Auswahl EASY-Paramater z.B. , 750 fiir Parameter F 1511, 11 999 Ja oo . . 5 22
F;"é ( 0%1 8..31 siehe zweite Spalte dieser .
e Parameterliste.
cama 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
FaAd 0782 |Auswahl EASY-Parameter 32 Werkseinstellung: ~PSEL 7 50 Ja o/e . . 5.22

[ siehe Basisparameter

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-53.

*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgénge / Relais: siehe Parameter F 130 ... F i3

[==}

, FiEH und F {55 (Einstellbereich auf Seite G-65).
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[29] Kommunikation (= E6581315 integrierte RS485 Schnittstellen) * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

vValHSOLl

GO

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- [ im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter F'i)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- [ drehzahl- PM- Uif = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
. 0: 9600 Baud
Faac | 0800 szgf;f‘tg”s”c%mﬁe"e) 1: 19200 Baud 17 1 Ja ole . . 6.38.1
2: 38400 Baud
s 0: keine
Paritat
FEDH 0801 . 1: gerade 11 1 Ja o/e . . 6.38.1
(2- und 4-Draht-Schnittstelle) 2: ungerade
. I Muss eindeutig sein fir jeden
Faie | o802 (Uz']“L'rﬁzti['[')f;‘tt_'fs”;ﬁ'}?‘?:{e"l‘é) 0~247  Frequenzumrichter im selben 17 0 Ja oo . . 6.38. 1
RS485-Netzwerk.
P Warnung t oder Storung ERR5 (s.
cona 0803 \}iVartezelt_ (Timeout) vor 0: AUS  Parameter FEDH, wenn fur diese
FBO3 ommunikationsfehler : h mnm 0 Ja o/e . . 6.38.1
(2- und 4-Draht-Schnittstelle) 1~100s  Dauer kein Schreibbefehl (z.B.
Sollwert) empfangen wird.
Einst. | 2-Draht Schnittstelle | 4-Draht Schnittstelle
o |- -
Wi d /5t bei 1 |Warnung ,t* -
arnmeldung / Storung bei = o -
Kommunikationsfehlern RS485 g Stérung ,ERRS Warnung
FaoH 0804 |(2-Leiter und 4-Leiter) - _ amung ., 111 8 Ja o/ . . 6.38.1
4 [Warnung ,t Warnung ,t
s. Ausgangsfunktion 78/79 *12 | 5 |Stérung ,ERR5" Warnung ,t*
6 |- Stérung ,ERR5*
7 [warnung t Stérung ,ERR5"
8 [Stérung ,ERR5" Stérung ,ERR5"
canc Wartezeit vor Senden 0.00: keine zusatzliche Wartezeit
=t 0805 (2-Draht-Schnittstelle) 0.01~2.00 s 0.01/0.01 0.00 Ja o/e . . 6.38.1
0: Slave (0 Hz bei Stérung des Masters)
1: Slave (letzte Frequenz beibehalten
bei Stérung Masters)
FE3G | 0806 z‘gf‘gtrzgts_'g‘g’:nmste"e) 2: Slave (Nothalt bei Stérung des Masters) 17 0 Ja ole . . 6.38.1
3: Master (sendet Frequenz-Sollwert (Vorgabe))
4: Master (sendet Frequenz-Istwert
(Ausgangsfrequenz))
conn Kommunikationsprotokoll 0: TOSHIBA
FEOT | 0807 |5 Draht-Schnittstelle) 1: MODBUS " 0 Ja ole . . 6.38.1
Drehzahlverhaltnis SLAVE 0: deaktiviert
coon vgl. Eingangsgerade fiir 1: Skalierung aktiv fir die 2-Draht-Schnittstelle
e 0810 Analogeingange (Parameter 2: Skalierung aktiv fir die 4-Draht-Schnittstelle i 0 Ja o/ * * 6.38.1
FEO i RIFE, FEID L RUFD) 3: Skalierung aktiviert fiir Feldbusoption
*12: Funktionszuweisung fur Digitalausgéange / Relais: sieche Parameter F {30 ... F {45 , F {55 und - {55 (Einstellbereich auf Seite G-65).
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[29] Kommunikation (= E6581315 integrierte RS485 Schnittstellen)

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; -

= nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb| Art der U/f-Regelung (Parameter Ft)* Siehe
g
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- [ drehzahl- PM- Uif = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel
RS485 Bezugswert #1:
fait | 081 |%wert ber dem Frequenz FE 12 |0-100% Nur aktiv bei Frequenzvorgabe 11 0 Ja ole . . 6.38.1
- Uber RS485, s. Param. Fi (T s
ausgegeben werden soll.
cooa RS485 Bezugsfrequenz #1: _ Nur aktiv bei Frequenzvorgabe
Bie | 9812 |erequenz bei %-Wert F i O-0-FHHZ  iiber RS485, 5. Param. Fn | 01001 | 0.0 Ja ol . . 6.38.1
RS485 Bezugswert #2 Nur aktiv bei Frequenzvorgabe
FRI3 0813 |%-Wert bei dem Frequenz FE 4 [0~100% iiber RS485, s. anram F..g:‘ 171 100 Ja o/e . . 6.38.1
ausgegeben werden soll.
£ RS485 Bezugsfrequenz #2: _ Nur aktiv bei Frequenzvorgabe N
FBH | 0814 Ipequenzbei%-wert Fa i3 |%0FHHMZ  iperRsass, s Param. pgin | OMOOT | 6 | e | ele . . 6.38.1
Y 0: 9600 Baud
FBED | 0820 | BeouOe o) 1° 19200 Baud 111 1 Ja oo . . 6.38. 1
2: 38400 Baud
coac Wartezeit vor Senden 0.00: keine zusatzliche Wartezeit
FEZS 0825 (2-Draht-Schnittstelle) 0.01~2.00 s 0.01/0.01 0.00 Ja o/e . . 6.38.1
0: Slave (0 Hz bei Storung des Masters)
1: Slave (letzte Frequenz beibehalten
N bei Stérung Masters)
F2t | os2e :‘ﬂf‘s‘r‘;f_ggﬁnmst ole) 2: Slave (Nothalt bei Storung des Masters) 17 0 Ja ole . . 6.38.1
3: Master (sendet Frequenz-Sollwert (Vorgabe))
4: Master (sendet Frequenz-Istwert
(Ausgangsfrequenz))
coan Kommunikationsprotokoll 0: TSB (TOSHIBA)
FECS | 0829 |4 Draht-Schnittstelle) 1: MODBUS " 0 Ja ole . . 6.38.1
O 0830 |Feldbusoption Einstellung 1 0~7 *28 171 0 Ja o/e . °
| 0831 |Feldbusoption Einstellung 2 171 0000 Ja o/e . °
c 0832 |Feldbusoption Einstellung 3 11 0000 Ja o/e . °
] 0833 | Feldbusoption Einstellung 4 17 0000 Ja o/e . °
H 0834 |Feldbusoption Einstellung 5 171 0000 Ja o/e 0 °
] 0835 |Feldbusoption Einstellung 6 171 0000 Ja o/e 0 °
& 0836 | Feldbusoption Einstellung 7 0000 ~ 8 171 0000 Ja o/ . . *29
0841 |[Feldbusoption Einstellung 8 FFFF 11 0000 Ja o/e . .
0842 |Feldbusoption Einstellung 9 11 0000 Ja o/e . °
0843 | Feldbusoption Einstellung 10 171 0000 Ja o/e . °
0844 | Feldbusoption Einstellung 11 171 0000 Ja o/e . °
0845 |Feldbusoption Einstellung 12 171 0000 Ja o/e 0 °
0846 |Feldbusoption Einstellung 13 171 0000 Ja o/e . °
Timeout vor Feldbus- 0.0~ *
0850 Kommunikationsfehlern 100.0 s 28 0.1/0.1 0.0 Ja o/e . . 6.38.1
*6: Werkseinstellung fir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1...-WN: 60 Hz und ...-WP: 50 Hz

*28: Parameter nur aktiv mit installierter Feldbusoption
*29: = siehe auch Bedienungsanleitungen (E6581279, E6581281, E6581286, E6581288, E6581295 und E6581343) zu den Feldbusoptionen fiir DeviceNet, CC-Link und Profibus
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[29] Kommunikation (= E6581315 integrierte RS485 Schnittstellen)

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb| _Art der U/f-Regelung (Parameter F:)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- | drehzahl- PM- Uif = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel
0: Umrichter stoppt, Befehls- und Frequenz-
vorgabe frei (mit CTi0d, Flld
Verhalten bei 1: letzte Frequenz beibehalten
FES 0851 |Kommunikationsstérungen mit  |2: Runterlauf bis zum Stillstand n 0 Ja o/e . . 6.38.1
Feldbusoption *28 3: freier Motorauslauf
4: Stérung ,ERR8"
5: Festfrequenz (siehe Parameter F352 )
s Festfrequenz-Auswahl bei 0: keine
Fase 0852 Kommunikationsstérungen 1~15: Festfrequenz Parameter 5 { ~ 294 *28 n 0 Ja ol * * 6.38.1
FE54 0853 [Stationsadresse fur Monitorfunktion 0~254 *28 171 0 Ja o/e ° ° *29
FHSM 0854  |Baudrate fiir Feldbusoption 0~255 *28 1M 0 Ja o/e . . *29
Polzahl des Motors fiir 1: 2Pole (3000 m|n "bei 50 Hz)
Drehzahlvorgabe und -anzeige |2: 4 Pole (1500 m|n " bei 50 Hz)
(FA13 und FE90 sowie 3: 6 Pole (1000 m|n " bei 50 Hz)
o Monitorfunktion 71 *9) 4: 8 Pole (750 m|n " bei 50 Hz) *
FESE 0856 5: 10 Pole (600 m|n 1 bei 50 Hz) 17 2 Ja o/e . . 29
IAngabe nur flr Feldbusoption. 6: 12 Pole (500 m|n " bei 50 Hz)
Umrichter-Motorparameter siehe [7: 14 Pole (429 m|n " bei 50 Hz)
Parameter FHED und folgende. 8: 16 Pole (375 min™ bei 50 Hz)
*28: Parameter nur aktiv mit installierter Feldbusoption

*29: = siehe auch Bedienungsanleitungen (E6581279, E6581281, E6581286, E6581288, E6581295 und E6581343) zu den Feldbusoptionen fiir DeviceNet, CC-Link und Profibus
*9: MessgroRen fir Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-59.

Ausgewahlte Kommunikationsnummern zur Steuerung des Umrichters Uber die serielle Kommunikation. Fir eine detaillierte Beschreibung = siehe bitte Bedienungsanleitung E6581413

schreib-/lesbare Adressen (Kommunikationsnummern) nur lesbare Adressen (Kommunikationsnummern)
FA00 Kommandowort #1 RS485 2-Draht FCO1 - Bedienfeldtasten
FAO1 Frequenzvorgabe RS485 2-Draht FC90 - Stérungscode
FA03 Frequenzvorgabe Bedienfeld/-teil FC91 - Warnungen #1
FAO4 Kommandowort #1 RS485 4-Draht FD0O FEOO Frequenz-Istwert
FAO05 Frequenzvorgabe RS485 4-Draht FDO1 FEO1 Statuswort #1
FA10 Umschaltung Bedienfeldtasten FD02 FEO02 Frequenzvorgabe
FA11 Bedienfeldtasten FDO03 FEO3 Ausgangsstrom
FA13 Drehzahlvorgabe (mit FESE FD04,05 | FEO04, 05 | Ein- und Ausgangsspannung
FA20 Kommandowort #2 RS485 2-Draht FDO06, 07 FEO06, 07 | Digitalein- und Ausgénge
FA22 Kommandowort #2 RS485 4-Draht - FE10 ~ 13 | letzte, vorletzte, drittletzte und viertletzte Stérung
FA50 Digitalausgange - FE14 Gesamt-Betriebszeit des Motors
FA51 FM Analogausgang FD17 FE17 gefilterte Rickflihrung von opt. Inkrementalgeber-Eingang PG
FA52 AM Analogausgang FD18 FE18 Drehmoment
FA53 MON1 Analogausgang FD22 FE22 PID-Ruckfiihrungswert
FA54 MONZ2 Analogausgang FD29, 30 FE29, 30 | Ein- und Ausgangsleistung
- FE36 ~ 39 | Analogeingdnge RR/S4, VI/II, RX, Al12 und Al2
FD42 FE42 Statuswort #2
Im Adressbereich FCxx und FDxx kdnnen stets aktuelle Werte ausgelesen werden. - FFEEG;)G 7673 MY FUNCTION Monitor #1 - #4 -
Im Adressbereich FExx werden Betriebsdaten zum Zeitpunkt des Auftretens der = = aufgenommene / abgegebene Energie
; = i : by : - FE79 Wartungswarnuni
vorliegenden Stérung vorgehalten. Nach Quittierung einer Stérung (oder wenn keine 9 ung _ -
Stérung vorliegt) sind die Daten in beiden Bereichen gleich. - FE80 Gesamt-Betreibszeit (Nﬁtz ein)
- FEQ0 Drehzahl-Istwert (mit FE55)

~
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[29] Kommunikation (= E6581315 integrierte RS485 Schnittstellen)

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb[ _Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- | drehzahl- PM- Uif = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst Kapitel
0: deaktiviert
1: Befehlsinformation (FAOO)
FB | 0870 ?&‘ggﬁ“@gﬁ;tﬁnﬂg‘im; 2: Befehlsinformation (FA20) 1" 0 Ja ole . . 6.38. 1
3: Frequenz-Sollwert (FA01)
4: Steuerwort (FA50) fur Digitalausgange mit
den Ausgangsfunktionen 92 ... 105 *12
5: Wert fur die Ausgabe (iber Analog- und
com empfange Datenblock 2 =
T %7 | Block-Kommunikation) AL/ Re T Farb ) B F6% = 31 " M R ’ N R
6: Drehzahlvorgabe mit Polzahl FE5E (FA13)
0: deaktiviert
sende Datenblock 1 1: Statusinformation 1 (FD01)
FE75 0875 (Block-Kommunikation) 2: Ausgangsfrequenz (FD0O) n 0 Ja ole ° ° 6.38.1
3: Ausgangsstrom (FD03)
4: Ausgangsspannung (FDO05)
J— de Datenblock 2 5: Warnungen (FC91)
FEG 0876 ?ggci—Kirﬁ%uz?kation) 6: PID Ruckfihrwert (FD22) 7 0 Ja o/e . . 6.38.1
7: Schaltzustande der Digitaleingange (FDO6)
8: Schaltzustande der Digitalausgénge (FD07)
sende Datenblock 3 9: Wert an Analogeingang VI/Il (FE36)
Fa 0877 (Block-Kommunikation) 10:Wert an Analogeingang RR/S4 (FE35) 11 0 Ja o/e . . 6.38.1
11:Wert an Analogeingang RX (FE37)
12:Eingangsspannung (Zwischenkreis) (FD04)
de Datenblock 4 13:Inkrementalgeber-Eing. PG (optional) (FD16)
£ og7g |Se€nde Latenblock 4 14:abgegebenes Drehmoment (FD18) 11 0 Ja / 6. 38. 1
(Block-Kommunikation) 15:MY FUNCTION Monitor 1 (FE60) o ¢ ¢
16:MY FUNCTION Monitor 2 (FE61)
17:MY FUNCTION Monitor 3 (FE62)
a0 sende Datenblock 5 18:MY FUNCTION Monitor 4 (FE63)
Fa73 0879 (Block-Kommunikation) 19:freies Datenwort (siehe Parameter FH0T) " 0 Ja o/ * * 6.38.1
20:Drehzahl-Istwert mit Polzahl FESE (FE90)
FBRD 0880 |freies Datenwort 0~FFFF (Nutzerdaten) 171 0 Ja o/e . . 6.38. 1
Reset-Funktion mit 0: deaktiviert : *
F833 0899 Feldbusoption *28 1: FU und Feldbusoption quittieren / Riicksetzen " 0 Nein o/e ¢ ¢ 29
*12: Funktionszuweisung fur Digitalausgéange / Relais: sieche Parameter F {30 ... F {45 , F {55 und - {55 (Einstellbereich auf Seite G-65).

*28: Parameter nur aktiv mit installierter Feldbusoption
*29: = siehe auch Bedienungsanleitungen (E6581279, E6581281, E6581286, E6581288, E6581295 und E6581343) zu den Feldbusoptionen fiir DeviceNet, CC-Link und Profibus
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TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

MY FUNCTION-

MY FUNCTION wird durch die Parameter F5-- im Programmiermeni des Frequenzumrichters vollstandig beschrieben.

[1] Logikfunktionen (Parameter FS070 ... F558)

« Auswertung aller Digitaleingénge und Betriebszustande (z.B. ,Hochlauf beendet und Eingang XY*)

* Auswertung aller Betriebswerte (z.B. ,Minimalwert des Drehmoments ist groRer als*)

« Erweiterte Logikfunktionen: ein/aus-Timer, zwei Zahler, set/reset

* Beliebige Verkniipfung der Ergebnisse

» Steuerung aller Digitalausgange und Eingangsfunktionen (z.B. ,Drehrichtungswechsel nach 20 Sekunden®)

[2] Funktionen fiir Analogeingénge (Parameter F555 ... FOEH

« Veranderung ausgewahlter Parameterwerte durch Analogsignale (z.B. ,P-Anteil der PID-Regelung einstellbar mit
Analogeingang®)

[3] Monitorfunktionen (Parameter F355 ... F972)
* Anzeigefunktionen fiir alle Monitorwerte (z.B. ,Spitzenwert des Ausgangsstroms speichern®)
« Ausgabe an den Analogausgangen

MY FUNCTION kann mit Parameter F577 = 0/2 oder durch die Eingangsfunktion 64/65 *1 aktiviert/deaktiviert werden
(Parameter F37171=1).

Alle Digital-Eingangsfunktionen *1 und alle Ausgangsfunktionen *12 kénnen auch in MY FUNCTION verwendet werden.
Alle integrierten Digitaleingdnge (7 standardmafig, maximal 16 mit optionalen Erweiterungen) kénnen fiir die Logikfunktionen
verwendet werden, ausgenommen ist der Digitaleingang PWR fiir sicheren Halt). Die Digitaleingangsfunktionen *1 kénnen
parallel zu MY FUNCTION verwendet werden, wenn Parameter 377 = 2 ist (MY FUNCTION aktiviert).

Soll ein Digitaleingang ausschlieRlich fir MY FUNCTION verwendet werden, sollte diesem Eingang keine Eingangsfunktion
zugewiesen sein (Parameterwerte F | { { ... F {25 = 0).

Virtuelle Digitaleingénge (4 standardméaRig) sind Bitmerker mit Eingangsfunktion (,Eingangsfunktionen ohne Klemme*). Mit
den Logikfunktionen kann deren Schaltzustand gesteuert und ausgewertet werden, abhangig davon wird die entsprechende
Eingangsfunktion *1 aktiviert (siehe Parameter F573 ... F 975, vgl. integrierte Digitaleingdnge).

Bitmerker (8 standardméaRig) ohne Eingangsfunktion kénnen Zwischenergebnisse aufnehmen. Der Zustand kann mit den
Logikfunktionen gesteuert und ausgewertet werden.

Alle Digitalausgange (2 standardmafig, maximal 6 mit optionalen Erweiterungen) und Relais (1 Wechsler standardmagig,
maximal 3 Wechsler mit optionalen Erweiterungen) kénnen mit den Logikfunktionen gesteuert und ausgewertet werden.
Ein-/Ausschalt-Timer (5 standardmaRig), Zahler (2 standardmagig) und SET/RESET stehen als erweiterte Logikfunktionen zur
Verfligung.

Werte von allen Analogeingédngen (3 standardmaRig, maximal 5 mit optionaler Erweiterung ETB004Z), alle Betriebswerte (z.B.
Frequenz, Strom etc., insgesamt 64 Werte) und Festwerte (5 Prozentwerte fiir Eingangssignale oder Drehmomente sowie 5
Frequenzen verfligbar) kénnen miteinander verglichen oder die Differenz gebildet werden. Extremwerte kdnnen gehalten
werden. Ergebnisse von Vergleichen kénnen mit den Logikfunktionen ausgewertet werden.

Mit Werten von vier der Analogeingédnge (3 standardmafig, maximal 5 mit optionaler Erweiterung ETB004Z) kdnnen folgende
Parameter beeinflusst werden:

Hochlaufzeiten (RLL, 4ED) gemeinsam oder getrennt nach Hoch- oder Runterlaufzeit

Obergrenze fiir Frequenzvorgaben (i)

Manuelle Anlaufdrehmoment-Anhebung (k)

Strom-Soft-Stall Schwellwert (FET 1)

Lastfaktor des Motors zum thermischen Schutz (:Hr)

P-Anteil der Drehzahlregelung (F455)

Drehmomentcharakteristik (Drooping-Faktor) (F32T)

PID-Regelung P-Anteil (F352)

Minimum und Maximum von vier der Betriebswerte (z.B. Frequenz, Strom etc., insgesamt 64 Werte) kénnen in der
Monitorebene des Frequenzumrichter-Meniis, an allen Analogausgangen (2 standardméaRig, maximal 4 mit optionaler
Erweiterung ETB004Z) und am Pulsausgang (1 standardmaRig) angezeigt werden.

*1: Funktionszuweisung fiir Digitaleingdnge: siehe Parameter F {35 , F { {0 ... F {28 und F iE4 F 157 (Einstellbereich auf
Seite G-47) und Parameter F {40 ... F {45,

*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgénge / Relais: siehe Parameter F {30 ... F {38 | F {58 und F I55 (Einstellbereich auf
Seite G-50).
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Fir die Logikfunktionen stehen sieben zweistufige Funktionsblocke mit fester Struktur zur Verfligung. Die Eigenschaften der
Elemente E1, Q1, EA2, Q2, EA3, A1 werden fiir jeden der Blécke 1. — 7. durch jeweils sechs Parameterwerte festgelegt:

Eingang E1 Fkt. Q1 Fkt. Q2 Ausgang A1
1. FA00 1. 550 1. FE03 1. F505
2. FA0G 2. F507 2. F508 2. F5
3.Fa12 3.F343 2| 3.F35 > 3.F9 1
4.F535 4.F536 4. F538 4. F5HD
5. F541 5. FoH2 5. F344 5. Fo4G
6. Fo4T 6. F5HE 6. F550 6. F352
7.F553 7. FE5Y 7. F556 7.F5958

)

No ok odb=
No ok =

Die Blocke kénnen untereinander verschaltet werden. Zwischenergebnisse kdnnen in den acht Bitmerkern, vier virtuellen
Eingéngen, allen 7 integrierten Digitaleingdngen und den 16 Digital-Ausgangsfunktionen zwischengespeichert werden.
Die Funktion der Elemente EA2 und EA3 wird festgelegt durch die gewahlten Logikfunktionen Q1 und Q2 im selben Block.

Ein- und Ausgénge
Digitaleingédnge werden folgendermaRen verwendet:
1.)  Dem zu benutzenden Digitaleingang wird keine Eingangsfunktion zugewiesen (Parameter = 0).

2) Der Digitaleingang wird als Eingang E1, EA2 oder EAS3 fiir einen Block gewahlt.

Beispiel: Regler-Freigabe (Eingangsfunktion 6, ST) erfolgt durch UND-Verknupfung zweier Digitaleingange (Klemmen S1 und
S2) und wird an Digitalausgang OUT2 angezeigt.

Eing. E1 Funkt. Q1 Funkt. Q1 Ausg. A1

S1 > >( MFO1
(AND) (ST)

Fonn=5 Fo0i=3 FE03 =1 FO05 = 1222

st \L ouT:
Fi=0 3t=222

(k. Funkt.) /\ i (MFO1)
......................... { e Lo end
Pos2 82 VI 1 vit:
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Digitalausgange und Relais werden folgendermaRen verwendet:
1.) Dem zu verwendenden Digitalausgang/Relais wird eine der Ausgangsfunktionen 222..252 *1 zugewiesen. Die
geradzahligen Parameterwerte stehen fiir nicht-invertierte Ausgangsfunktionen, die ungeradzahligen fir invertierte.
2.) Eines der Ausgangselemente A1, EA2 oder EA3 wird mit dem Parameterwert = 1222, 1224, ..., 1252 (nur
geradzahlige Parameterwerte verwenden). Insgesamt stehen 16 Ausgangsfunktionen fiir MY FUNCTION zur
Verfiigung. Mehreren Digitalausgéngen / Relais kann die selbe Ausgangsfunktion zugewiesen werden.

Beispiel: Invertierte Ausgabe des Verknilpfungsergebnisses am Digitalausgang OUT1 mit der invertierten Ausgangsfunktion 223
und gleichzeitig nicht-invertierte Ausgabe am Digitalausgang OUT2 mit der nicht-invertierten Ausgangsfunktion 222.

Funkt. Q1

ouT1:
Ausg. EA3Y F 130 = 203
MFO1 Lt MFon

ouT2:
Fomu=1o | 1715222

(MFO1)

Beispiel: Invertierung des Verkniipfungsergebnisses mit der Schaltfunktion STN und Ausgabe am Digitalausgang OUT1 mit der
Ausgangsfunktion 224 (nicht-invertiert).

Funkt. Q1

OuT1:
130 =222
(MFO1)

Programmierung dieser beiden Beispiele bewirkt das gleiche Verhalten.
Bei Invertierung der Ausgangsfunktion (oberes Beispiel) wird keine MY FUNCTION Schaltfunktion zur Invertierung benétigt.

Siehe folgende Seiten fiir Erlauterungen der Schaltfunktionen.
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Analogeingénge und Betriebswerte werden folgendermafen verwendet:
1.) Jeder analoge Eingangswert wird in einem Datenwort vorgehalten. Die Parameter-Adressen der analogen
Eingangswerte sind:

Analog-Eingangswert Kommunikationsnummer (Adresse) E1, EA2, EA3 Parameterwert
RR/S4 Analogeingang FE35 3035
VI/Il Analogeingang FE36 3036
RX Analogeingang * FE37 3037
Al1 optionaler Analogeingang * FE38 3038
Al2 optionaler Analogeingang FE39 3039

Der Endwert (100% des Eingangssignals) wird als 10000 dargestellt.

* Die Analogeingange RX (integriert) und Al1 (optional) kénnen negative Eingangssignale (-10 ... +10V) als
negative Analogwerte mit Vorzeichen (-9999 ... 10000) darstellen.

-> Siehe auch Seite G-59 fiir eine Tabelle mit den Adressen aller Betriebswerte.

2.) Ein Analogwert wird als Eingangselement (E1, EA2, EA3) gewahlt, indem als Parameterwert
2000 ... 2099 fiir die Adressen FDOO ... FD99 (aktuelle Werte)
3000 ... 3099 fiir die Adressen FEOQO ... FE99 (letzter Wert bei Storung wird gehalten)
programmiert wird.

Beispiel: Vergleich des Drehmoments mit einem einstellbaren Schwellenwert am Analogeingang VI/Il und Nothalt bei
Uberschreitung.

Eing. E1 Funkt. Q1 Funkt. Q1
Drehm. - =
-1 |
(FD18) (ASUB) (GE)
FO00=2018 FIDi=13 FI03=10

{ VI1 Funkt:

iFi3=20

Eing. EA2 Eing. EA 3
—— Festw. VI

i %-Festw. 1:

.;o.;, ES:V:)O/ (F9 18) (FE36)
PTTETT ) Fana=om FO0H = 3036

Der Betriebswert FD18 (Drehmoment) wechselt das Vorzeichen je nach motorischem oder generatorischen Betrieb. Mit der
Funktion ASUB wird vor dem Vergleich der Betragswert des Drehmoments (Betrag der Differenz zum Festwert 0%) gebildet.

Folgende Festwerte fiir Vergleichsfunktionen kénnen verwendet werden:
%-Festwerte fiir alle Werte auRer Frequenzwerte
I Hz-Festwerte fiir Vergleichsfunktionen mit Frequenzwerten
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Werte von Analogausgéngen kdnnen mit den Logikfunktionen nicht verandert werden.

Analogausgénge kdénnen jeweils einen von vier MY FUNCTION Monitorwerten anzeigen. Diese Monitorwerte wiederum zeigen
Maximal- Minimal- oder aktuelle Betriebswerte des Frequenzumrichters an:
1.)  Mit den Parametern
Monitore gewahlt:
2000 ... 2099 fiir die Adressen FDOO ... FD99 (aktuelle Werte)
3000 ... 3099 fir die Adressen FEOQO ... FE99 (letzter Wert bei Stérung wird gehalten)
- Siehe auch Seite G-59 fiir eine Tabelle mit den Adressen aller Betriebswerte.

COCT COCO COTo

FS51, FER5, F50 D wird der gewlinschte Betriebswert fiir die vier MY FUNCTION

2.)  Mitden Parametern F555, FSEE, F970, F572 wird die gewiinschte Monitorfunktion fiir die vier MY FUNCTION
Monitore gewahlt:
=0 aktueller Betriebswert
=1 Maximum des Betriebswerts halten
=2 Minimum des Betriebswerts halten
3.)  Mitden Parametern Fi5L, ANSL, FETZ, FEH wird den Analogausgéngen FM, AM, MON1, MON2 jeweils einer der

MY FUNCTION Monitore zugewiesen:

MY FUNCTION Monitor Kommunikationsnummer (Adresse) oy Hf}g:_,}:;izr’?;.eitg?:?gi o e
Monitor 1 FEGO 46
Monitor 2 FE61 47
Monitor 3 (mit Vorzeichen) FE62 48
Monitor 4 (mit Vorzeichen) FE63 49

4.) Extremwerte werden festgehalten (bei F35E, F958, F510, F372 = 1, 2), nachdem Parameter F750 = 3 gesetzt
wurde und gelten ab dem Zeitpunkt, zu dem die EASY Taste gedriickt wurde.

Mit der Funktion 18 (PEAK_HOLD) kénnen Maximalwerte von Betriebs- und Analogwerten festgehalten werden. Mit dem
entsprechenden zweiten Eingang EA2 oder EA3 kann der gehaltende Wert zuriickgesetzt werden. Siehe
Funktionsbeschreibung auf den folgenden Seiten.

Basis-Logikfunktionen

Eingange: integrierte Digitaleingange, virtuelle Digitaleingange, Bitmerker

Ausgange: virtuelle Digitaleingénge, Bitmerker, Digitalausgange

0 NOP Q1: Der Zustand des Eingangs E1 wird zum Ausgang der Funktion Q1
] 1 _ durchgeschaltet. EA2 ist nicht aktiv.

Q2: Das Ergebnis der Funktion Q2 wird zum Ausgang A1 durchgeschaltet. EA3
ist nicht aktiv.

Eing. E1 Fkt. Q1 Fkt. Q2 Ausg. A1
S1 1 - - 1 =( VI
FA00 =5 FEli=0 F903i=0 FaiS =21
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18T Q1: Der Zustand des Eingangs E1 wird zum Ausgang der Funktion Q1 und zum
] 1 _ Ausgang EA2 durchgeschaltet.
— Q2: Das Ergebnis der Funktion Q2 wird zu den Ausgéngen EA3 und A1
durchgeschaltet.
E1 | EA2 | Q1
Eing. E1 Fkt. Q1 0 0 0 Fkt. Q2 Ausg. A1
1 1 1
1 > S|
cann Q1 || EA3 | A1 o
Fa00 =5 Faia =1
0 0 0
1 1 1
2STN Q1: Der Zustand des Eingangs E1 wird zum Ausgang der Funktion Q1 und
] 1 — negiert zum Ausgang EA2 durchgeschaltet.
o— Q2: Das Ergebnis der Funktion Q2 wird zum Ausgang A1 und negiert zum
Ausgang EA3 durchgeschaltet.
Eing. E1 Fkt. Q1 E1 JEAZ | Q1 Fkt. Q2
0 1 0
1 0 1
S1 1 — 1
Fido=5 Fidi=2 Q1 || EAS | A1 FI03=2
0 1 0
i 1 0 1 i

PN

usg. EA2

Vi1

302 = 21

PN

Ausg. EA3

VI2

FI04 =22
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3 AND Q1: Die Eingange E1 und EA2 werden UND-verknlipft, das Ergebnis ist am
Ausgang der Funktion Q1 verfiigbar.

— Q2: Der Ausgang der Funktion Q1 und der Eingang EA3 werden UND-verkniipft,
das Ergebnis ist am Ausgang A1 verfligbar.

Fkt. Q1 E1 EA2 || Q1 Fkt. Q2 Ausg. A1
0 0 0
1 0 0
& —> —
0 1 0
F301=3 L
Q1 EA3 | A1
0 0 0
1 0 0
Eing. EA2 i
0 1 0 Eing. EA3
S2 L
Fal=6
4 ANDN Q1: Der Eingang E1 und der negierte Eingang EA2 werden UND-verkniipft, das
] & I Ergebnis ist am Ausgang der Funktion Q1 verfiigbar.
—q Q2: Der Ausgang der Funktion Q1 und der negierte Eingang EA3 werden

UND-verkniipft, das Ergebnis ist am Ausgang A1 verfligbar.

E1 | EA2 | Q1
Fkt. Q2 Ausg. A1

0 0 0

1 0 1

0 1 0 -

1 1 0
Q1 | EA3 || A1

0 0 0

1 0 1

0 1 0 Eing. EA3
1 1 0
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50R

Q1: Die Eingange E1 und EA2 werden ODER-verkniipft, das Ergebnis ist am
Ausgang der Funktion Q1 verfiigbar.
Q2: Der Ausgang der Funktion Q1 und der Eingang EA3 werden ODER-verknlipft,

das Ergebnis ist am Ausgang A1 verfligbar.

Y E1 | EA2 | Q1 Fkt. Q2
0 0 0
1 0 1
<1 b —| <1
—_— 0 1 1 -
F30i=5 L F3i3=5
Q1 | EA3 | A1
0 0 0
1 0 1
Eing. EA2 i
g o P p Eing. EA3
S2 e S3
Fa00 =6 Fold=7

6 ORN

Q1: Der Eingang E1 und der negierte Eingang EA2 werden ODER-verkniipft, das
Ergebnis ist am Ausgang der Funktion Q1 verfiigbar.
Q2: Der Ausgang der Funktion Q1 und der negierte Eingang EA3 werden

ODER-verknlipft, das Ergebnis ist am Ausgang A1 verfugbar.

Fkt. Q1 E1 | EA2 | Q1
0 0 1
1 0 1
0 1 0 -
1 1 1
Q1 | EA3 | A1
0 0 1
1 0 1
0 1 0 Eing. EA3
1 1 1 83
FEIH=7
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Logikfunktionen fiir Betriebswerte und Analogeingédnge

Eingénge: Analogeingéange, Betriebswerte, Konstanten

Ausgénge: virtuelle Digitaleingénge, Bitmerker, Digitalausgange

7 EQ (EXNOR) Q1: Die Eingangswerte E1 und EA2 werden auf Gleichheit gepriift, das logische
— — Ergebnis ist am Ausgang der Funktion Q1 verfiigbar.

Q2: Der Ausgangswert der Funktion Q1 und der Eingangswert EA3 werden auf
Gleichheit gepriift, das logische Ergebnis ist am Ausgang A1 verfligbar.

Diese Funktion kann auch als EXNOR fiir Digitalwerte verwendet werden.

E1 | EA2 1
Fkt. Q1 Q Fkt. Q2 Ausg. A1
E1>EA2 0
- E1=EA2 1 =
— - = = VI
E1 <EA2 0
Fab =7 FIni=7 F305 = 21
Q1 | EA3 || A1
Q1 >EA3 0
Q1=EA3 1
] Q1 <EA3 0
Eing. EA2 Eing. EA3
Festw. Festw.
FE0H =924
8 NE (EXOR) Q1: Die Eingangswerte E1 und EA2 werden auf Ungleichheit gepriift, das
—_i logische Ergebnis ist am Ausgang der Funktion Q1 verfigbar.
_1 Q2: Der Ausgangswert der Funktion Q1 und der Eingangswert EA3 werden auf
Ungleichheit gepriift, das logische Ergebnis ist am Ausgang A1 verfligbar.

Diese Funktion kann auch als EXOR fiir Digitalwerte verwendet werden.

Eing. E1 Fkt. Q1 E1 [EA2] O Fkt. Q2 Ausg. A1
E1>EA2 | 1
E1=EA2 | 0 *
> — —( V11
E1<EA2 | 1
Fani=8 F305 = 21
Q1 | EA3 | A1
Q1 >EA3 | 1
Q1 =EA3 | 0
Qi <EA3 | 1

Eing. EA3
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9GT Q1: Wenn der Eingangswert E1 gréRer als EA2 ist, ist das logische Ergebnis = 1
am Ausgang der Funktion Q1 verfiigbar.
Q2: Wenn der Ausgangswert der Funktion Q1 gréRer als der Eingangswert EA3
ist, ist das logische Ergebnis = 1 ist am Ausgang A1 verfligbar.
E1 | EA2 | Q1
Eing. E1 Fkt. Q1 E1>EA2 1 Fkt. Q2 Ausg. A1
VI > E1=EA2 | 0 >
— E1<EA2 | 0 —> —> VI1
FE3G (GT) (GT)
F500 =3036 Foli=9 Foni=9 £O05 = 29
Q1 | EA3 | A1
Q1 >EA3 1
Q1 =EA3 0
Q1 <EA3 0
10 GE Q1: Wenn der Eingangswert E1 groRRer als oder gleich wie EA2 ist, ist das
logische Ergebnis = 1 am Ausgang der Funktion Q1 verfiigbar.
Q2: Wenn der Ausgangswert der Funktion Q1 gréRer als oder gleich wie der
Eingangswert EA3 ist, ist das logische Ergebnis = 1 ist am Ausgang A1
verfiigbar.
Eing. E1 Fkt. Q1 E1 |EAZ] Q1
E1>EA2 1
RX = S E1=EA2 1
FEIT (GT) E1 <EA2 0
FS00 = 3037 Fat =10
Q1 | EA3 | A1
Q1 >EA3 1
Q1 =EA3 1
Q1 <EA3 0
Eing. EA3
Festw.
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Q1: Wenn der Eingangswert E1 kleiner als EA2 ist, ist das logische Ergebnis = 1
am Ausgang der Funktion Q1 verfligbar.

Q2: Wenn der Ausgangswert der Funktion Q1 kleiner als der Eingangswert EA3
ist, ist das logische Ergebnis = 1 ist am Ausgang A1 verflgbar.

Eing. E1

Et Erz | Qi Fkt. Q2 Ausg. A1
E1>EA2 | ©
S E1=EA2 | O 5 < 5 VI 1
E1<EA2 | 1 w
FoD =11 Fo0S = 21
Q1 | EA3 | A1
Q1>EA3 | 0
Q1=EA3 | 0
Q1<EA3 | 1

12LE

Q1: Wenn der Eingangswert E1 kleiner als oder gleich wie EA2 ist, ist das
logische Ergebnis = 1 am Ausgang der Funktion Q1 verfuigbar.

Q2: Wenn der Ausgangswert der Funktion Q1 kleiner als oder gleich wie der
Eingangswert EA3 ist, ist das logische Ergebnis = 1 ist am Ausgang A1

Eing. E1

[R=}
=}

[

verfugbar.
E1 | EA2 | Q1 Fkt. Q2 Ausg. A1
E1>EA2 0
S E1=EA2 | 1 5 = 5 VI 1

E1 <EA2 1 (LE)

FE0 =12 FE05=21
Q1 EA3 | A1
Q1> EA3 0
Q1 =EA3 1
Q1 <EA3 1

Eing. EA3

Festw.

FoiE
F504=918
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Q1: Der Differenzbetrag Eingangswerte E1 und EA2 ist am Ausgang der

Q2: Der Differenzbetrag des Ausgangswerts der Funktion Q1 und des
Eingangswerts EA3 ist am Ausgang A1 verfiigbar.

13 ASUB

Funktion Q1 verfligbar.

E1 EA2 1

Eing. E1 Fkt. Q1 Q
E1>EA2 | E1-EA2

Drehm. | - | E1=EA2 0
FE g (ASUB) E1<EA2 | EA2-E1

Fa00 =3018 Fadi=11

FoiE

i %-Festw. 1:

i 0-200%

Eing. EA2

Festw.

con
[ X

Erweiterte Funktionen

Die Vergleichsfunktion 13 ASUB liefert
einen Analogwert als Ausgang. Da
Analogwerte nicht zwischengespeichert und
somit nicht an nachfolgende Blécke
weitergegeben werden koénnen, ist eine
Verwendung der Funktion 13 ASUB als
Funktion Q2 nicht sinnvoll.

Wenn der Frequenzumrichter nach Stérung zuriickgesetzt wird, werden diese Funktionen ebenfalls in den Ausgangszustand

gebracht.

18 HOLD (Analogwert halten)

Q1 * |

E1/\/\/\/§/\/

EA2

Q1: Der Ausgang von Q1 gibt den Maximalwert des Wertes an Eingang E1
wieder. Mit Eingang EA2 erfolgt ein Reset.

Q2: Q1: Der Ausgang A1 gibt den Maximalwert des Wertes am Ausgang von Q1
wieder. Mit Eingang EA3 erfolgt ein Reset.

Der Ausgang folgt dem Eingangssignal, solange das Reset-Signal aktiv ist.

Eing. E1

Strom

]

Fkt. Q1

HOLD

(analog)
FE031=18

E1 | EA2 Q1
X 0 | MAX(E1)
X 1 E1

Die Haltefunktion 18 HOLD liefert einen
Analogwert als Ausgang. Da Analogwerte
nicht zwischengespeichert und somit nicht
an nachfolgende Bldcke weitergegeben
werden koénnen, ist eine Verwendung der
Funktion 18 HOLD als Funktion Q2 nicht
sinnvoll.
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14 ON TIMER (Einschaltverzégerung)

o 1
—
Bl I T L

Finf verschiedene Zeit-Festwerte (0,01 ... 600 s, Parameter

verwendet werden.

oo

Q1: Der Ausgang von Q1 wird geschaltet, nachdem E1 fiir die mit EA2
angegebene Zeit (Festwert) aktiv war .

Q2: Der Ausgang A1 wird geschaltet, nachdem der Eingang von Q2 fiir die mit
EA3 angegebene Zeit (Festwert) aktiv war .

532) kénnen auch von mehr als fiinf Timern gleichzeitig

Fkt. Q1

ON

(Timer)

F30 =14

Eing. EA2

S— Zeitw.
i Zeitw. 1:

raoo

£0,01-600's

Fkt. Q2 Ausg. A1
(Timer)
F303 =14 FIB5 =21

Eing. EA3

Zeitw.

15 OFF TIMER (verldngerter Impuls)

01—'_§—|—

E1 I ;

|

Finf verschiedene Zeit-Festwerte (0,01 ... 600 s, Parameter

verwendet werden.

oo

Q1: Der Ausgang von Q1 wird fiir die mit EA2 angegebene Zeit (Festwert)
geschaltet, nachdem E1 aktiv wird.

Q2: Der Ausgang A1 wird fiir die mit EA3 angegebene Zeit (Festwert) geschaltet,
nachdem der Ausgang von Q1 aktiv wird.

532) kénnen auch von mehr als fiinf Timern gleichzeitig

Fkt. Q1

OFF

(Timer)

F33 =15

Eing. EA2

S— Zeitw.
i Zeitw. 1:
il Fa28
o Fa0c =928

£0,01-600's

Fkt. Q2 Ausg. A1
—| OFF L0 V1

(Timer)

F303 = 15 F305 = 21

Eing. EA3
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16 CNT1 (Zzhler1)
17 CNT2 (Zéhler2)

at —
E1 ML
EA2

Q1: Der Ausgang von Q1 wird nach dem n-ten Wechsel 0->1 des Eingangs E1
geschaltet und bleibt aktiv, bis EA2 aktiv wird.

Q2: Der Ausgang A1 wird nach dem n-ten Wechsel 0->1 des Ausgangs von Q1
geschaltet und bleibt aktiv, bis EA3 aktiv wird.

Zwei Zahler stehen zur Verfiigung, jedem ist eine Anzahl von Wiederholungen zugeordnet:

Zahler1 Funktion 16 F933
Zahler2  Funktion 17 FeaM
Fkt. Q1 Fkt. Q2 Ausg. A1
CNT1
L _,| CNT2
(Zahler1) (Zahler2)
Foli=16 Fo03=17

Eing. EA2

#Wdh.

Wdh. CNT2:

[t lN}
=i}

0-9999 x

18 HOLD (Analogwert halten)

[ —

Q1: Der Ausgang von Q1 gibt den Maximalwert des Wertes an Eingang E1
wieder. Mit Eingang EA2 erfolgt ein Reset.

Q2: Q1: Der Ausgang A1 gibt den Maximalwert des Wertes am Ausgang von Q1
wieder. Mit Eingang EA3 erfolgt ein Reset.

Der Ausgang folgt dem Eingangssignal, solange das Reset-Signal aktiv ist.

Fkt. Q1

HOLD

(analog)

FE031=18

Die Haltefunktion 18 HOLD liefert einen
Analogwert als Ausgang. Da Analogwerte
nicht zwischengespeichert und somit nicht
an nachfolgende Blocke weitergegeben
werden konnen, ist eine Verwendung der
Funktion 18 HOLD als Funktion Q2 nicht
sinnvoll.

G-52



TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

=

19 SET Q1: Der Ausgang EA2 wird geschaltet, wenn Eingang E1 von 0->1 wechselt und
' | bleibt aktiv, bis der Umrichter zurlickgesetzt wird oder die Funktion 20

1EA1= 2EA2 RESET auf den Ausgang angewendet wird.

1E1 (SET) '_LH 1 Q2: Der Ausgang EA3 wird geschaltet, wenn der Ausgang der Funktion Q1 von
| : 0->1 wechselt und bleibt aktiv, bis der Umrichter zuriickgesetzt wird oder die

2E1 (RESET) ! Funktion 20 RESET auf den Ausgang angewendet wird.

20 RESET Q1: Der Ausgang EA2 wird zuriickgesetzt, wenn Eingang E1 von 0->1 wechselt.
Q2: Der Ausgang EA3 wird zuriickgesetzt, wenn der Ausgang der Funktion Q1
von 0->1 wechselt.

Die Funktion 19 SET setzt einen Ausgang auf ,high*, die Funktion 20 RESET setzt einen Ausgang auf ,low".
In der Regel werden beide Funktionen auf denselben Ausgang in zwei verschiedenen Blocken angewendet.

Eing. 1E1 Fkt. 1Q1 Fkt. 1Q2
SET SET
—> — —>
Fadi=19 Fa03=19

| |

usg. 1AE3

VI1 [ e — N V|2

Eing. 2E1

Fkt. 2Q1 Fkt. 202

RESET
82 S L. : | N RESET L.
; derselbe :
| Ausgang | F309 =20
i@B.vin}

l
A ‘

Ausg. 2AE3

AVI2
F3i=22

co

G-53
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[30] MY FUNCTION (integrierte SPS)

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu-
nikations-
Nr.

Funktion Einstellungsbereich

Schrittweite
(Bedienfeld /
Kommunikation)

Werks-
ein-
stellung

im Betrieb

Art der U/f-Regelung

(Parameter FE)*

Siehe

verander-

drehzahl-
bar orientiert

PM-
Motor

E6581301
Kapitel

Uif =
konst.

deaktiviert

Digitaleingang F
Digitaleingang R
Digitaleingang ST
Digitaleingang RES
Digitaleingang S1
Digitaleingang S2
Digitaleingang S3
Digitaleingang RR/S4  *3 (s. Param.

(s. Param.
(s. Param.

plepuejs

NN O

9: Digitaleingang LI1 (opt.) (s. Param.
10: Digitaleingang LI2 (opt.) (s. Param.
11: Digitaleingang LI3 (opt.)
: Digitaleingang LI4 (opt.)

13: Digitaleingang LI5 (opt.)
14: Digitaleingang LI6 (opt.)
15: Digitaleingang LI7 (opt.)
16: Digitaleingang LI8 (opt.)

abuebuls|eybiq auaubajul
Zy00413 | Z€00913
N

17 Digitaleingang B12 (opt.)
: Digitaleinga opt.)
: Digitaleingang B14 (opf-
20: Digitaleingang B15 (opt.)

u
o]

Block 1

conn
00 0900 Eingang 1

‘A
©

17

21: virtueller Digitaleingang 1 (s.
22: virtueller Digitaleingang 2 (s. .
: virtueller Digitaleingang 3 (s. Param.
24: virtueller Digitaleingang 4 (s. Param.

Joxiewyg
N
w

25 ~32: Merkerbits 1 ~ 8
» 918 ~922:  %-Festwerte (s. FO918 ...
§ 2 |923 ~927: Frequenz-Festw. (s. F923 ...
@ 7 |928 ~932: Zeit-Festwerte  (s. F928 ...
> 933 ~934: Wiederholungen (s. F933 und F334)

1000~1220: geradzahlige Ausgangsfunktionen

D
% 9 (= in positiver Logik) *12
82 [1222~1252: Digitalausgange mit den
aL Ausgangsfunktionen 222 ... 253 *12
@ 1254: standig AUS (logisch ,falsch’)
ve)
H & (2000 ~2099: FDOO ~ FD99 *9
& & {3000 ~3099: FEOO ~FE99 *9
(7]

Nein

*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-12)
*9: MessgrofRen fir Analog-/Pulsausgénge und Displayanzeige (Monitor):
Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-59.
*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS
*33: Frequenzumrichtern VF-AS1 xxxx xx-xx (1) und VF-PS1: Der Digitaleingang PWR st der
Funktion ,sicherer Halt" fest zugewiesen. Der programmierbare Digitaleingang ST entfallt.

| Eingang 1 H| Funktion 1 H| Funktion 2 H| Ausgang |

Block 1

MY FUNCTION

J

J

Ein-/
Ausgang 2

Ein-/
Ausgang 3

ValHSOLl
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[30] MY FUNCTION (integrierte SPS)

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter [ Kommu-
nikations-
Nr.

Funktion

Einstellungsbereich

Schrittweite | Werks- |im Betrieb| Art der U/f-Regelun
verander- | drehzahl-
Kommunikation) | stellung bar orientiert

(Bedienfeld / ein-

(Parameter Fb)*

Siehe

PM-
Motor

U/f =
konst.

E6581301
Kapitel

Fa0 0901

Block 1
Funktion 1

CENIORON2Q

uauopunsiseg
S

w

NOP: Ausgang = Eingang

ST: kopieren auf Eingang 2 (bzw. 3)
STN: Inversion und kopieren

AND: Konjunktion

ANDN: Eingang 2 (bzw. 3) negiert,
OR: Disjunktion

ORN: Eingang 2 (bzw. 3) negiert,
EQ: gleich

NE: ungleich

GT: Wert an Eingang 1 groRer als Eingang 2
fir Funktion 2: groRer als Eingang 3

: GE: Wert an Eingang 1 gréRer oder gleich

Eingang 2 (bzw. 3)

: LT: Wert an Eingang 1 kleiner als Eingang 2

fur Funktion 2: kleiner als Eingang 3

: LE: Wert an Eingang 1 kleiner oder gleich

Eingang 2 (bzw. 3)

: ASUB: Betrag der Differenz zwischen

Eingang 1 und 2 (bzw. 3)

14:
15:
16:
17:

18:

uauouUN4 aus)IOMID

19:
20:

MONOFLOP: Zust. EIN (logisch ,wahr’) halten
fur Zeit 928~932 (Eingang 2 bzw. 3)
MONOFLOP: Zust. AUS (logisch ,falsch halten
fur Zeit 928~932 (Eingang 2 bzw. 3)
COUNTERCT: EIN (logisch ,wahr’) nach

Wdh. 933 (Eingang 2 bzw. 3) Schaltvorgangen
COUNTER2: EIN (logisch ,wahr’) nach

Wdh. 934 (Eingang 2 bzw. 3) Schaltvorgéngen
PEAK_HOLD: Spitzenwert halten,

Ricksetzen mit Eingang 2 (bzw. 3)

SET: setzt Eingang 2 (bzw. 3) = EIN (,wahr’)
RESET: setzt Eing. 2 (bzw. 3) = AUS (falsch’)

17 0

Nein o/o

*30

0902

Block 1 Ein-/Ausgang 2

i o Eonn
wie in FS00

171

Nein o/e

ol Bl
[Ra) g¥a}

==
el

0903

Block 1 Funktion 2

com

wie in F50 i

17

Nein o/e

[Rx)

Block 1 Ein-/Ausgang 3

i o Eonm
wie in 500

17

Nein o/e

oH 0904
05 0905

ol Bl
L

Block 1 Ausgang

ann

wie in FE00

o|o|o|o

17

Nein o/e

*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS

Eingang 1
FaO0

[ Fongen

(=R}

Funktion 2

cana
03

—>

Funktion 1
FE05

MY FUNCTION
Block 1 von 7

K

Kx

con
s

| Ein-/Ausg. 2

Ein-/Ausg. 3

FaEM

vValHSOLl
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[30] MY FUNCTION (integrierte SPS)

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- [im Betrieb| _Art der U/f-Regelung (Parameter FE)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- | drehzahl- PM- U/if = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor konst. Kapitel
FaDE 0906 |Block 2 Eingang 1 wie in FE00 17 0 Nein o/e . .
0T 0907 |Block 2 Funktion 1 wie in FI0 ¢ 17 0 Nein o/e . .
FaDB 0908 |Block 2 Ein-/Ausgang 2 wie in F35¢2 17 0 Nein o/e . .
Fane 0909 |Block 2 Funktion 2 wie in F503 171 0 Nein o/e . .
Fen 0910 |Block 2 Ein-/Ausgang 3 wie in F904 11 0 Nein o/e . .
e 0911 | Block 2 Ausgang wie in FE05 17 0 Nein o/e . 0 30
o 0912 |Block 3 Eingang 1 wie in FA00 17 0 Nein o/e . .
F3i3 0913 |Block 3 Funktion 1 wie in FS0 | n 0 Nein o/e . .
Fa 0914 |Block 3 Ein-/Ausgang 2 wie in FS02 17 0 Nein o/e . .
Fas 0915 |Block 3 Funktion 2 wie in F303 n 0 Nein o/e . .
FIiE 0916 |Block 3 Ein-/Ausgang 3 wie in FS04 17 0 Nein o/e . .
e 0917 |Block 3 Ausgang wie in FE05 17 0 Nein o/e . .
[30] MY FUNCTION (integrierte SPS) * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)
Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb| _Art der U/f-Regelung (Parameter Ft)* Siehe
Parameter | nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- | drehzahl- PM- U/f = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor konst. Kapitel
FS B 0918 |% Festwert 1 0.00~200.0 % 0.01/0.01 0.00 Ja o/e . .
F5i5 0919 | % Festwert 2 0.00~200.0 % 0.01/0.01 0.00 Ja o/e . .
FEel 0920 (% Festwert 3 0.00~200.0 % 0.01/0.01 0.00 Ja o/e . .
Fac ! 0921 |% Festwert 4 0.00~200.0 % 0.01/0.01 0.00 Ja o/e . .
Faee 0922 |% Festwert 5 0.00~200.0 % 0.01/0.01 0.00 Ja o/e . .
Fa2d 0923 |Frequenz Festwert 1 0.0~500.0 Hz 0.1/0.1 0.0 Ja o/e . .
FoeM 0924 |Frequenz Festwert 2 0.0~500.0 Hz 0.1/0.1 0.0 Ja oo . .
FE25 0925 |Frequenz Festwert 3 0.0~500.0 Hz 0.1/0.1 0.0 Ja o/e . .
F3ch 0926 |Frequenz Festwert 4 0.0~500.0 Hz 0.1/0.1 0.0 Ja o/e . . *30
FE27 0927 |Frequenz Festwert 5 0.0~500.0 Hz 0.1/0.1 0.0 Ja o/e . .
FacH 0928 |Zeit Festwert 1 0.01~600.0 s 0.01/0.01 0.01 Ja o/e . .
Fa25 0929 |Zeit Festwert 2 0.01~600.0 s 0.01/0.01 0.01 Ja o/e . .
F530 0930 |Zeit Festwert 3 0.01~600.0 s 0.01/0.01 0.01 Ja o/e . .
Faa 0931 |Zeit Festwert 4 0.01~600.0 s 0.01/0.01 0.01 Ja o/e . .
F532 0932 |Zeit Festwert 5 0.01~600.0 s 0.01/0.01 0.01 Ja o/e . .
F934 0933 |Wiederholungen 1 0~9999 fiir Funktion COUNTER 1 17 0 Ja o/e . .
FaaM 0934 |Wiederholungen 2 0~9999 fiir Funktion COUNTER 2 17 0 Ja o/e . 0
*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS

ValHSOLl
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[30] MY FUNCTION (integrierte SPS) * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

vValHSOLl

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb | Art der U/f-Regelung (Parameter F:)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- | drehzahl- PM- Ui = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor konst. Kapitel

F535 0935 |Block 4 Eingang 1 wie in F900 11 0 Ja 0 . .
F335 0936 |Block 4 Funktion 1 wie in F90 11 0 Ja o/e . .
F337 0937 |Block 4 Ein-/Ausgang 2 wie in Fo02 11 0 Ja 0 . .
F538 0938 |Block 4 Funktion 2 wie in F503 11 0 Ja o/e . .
35 0939 |Block 4 Ein-/Ausgang 3 wie in P304 11 0 Ja o/e . .
4o 0940 |Block 4 Ausgang wie in FS05 17 0 Ja o/e . .
i 0941 |Block 5 Eingang 1 wie in F300 17 0 Ja o/e . .
He 0942 |Block 5 Funktion 1 wie in Fo0 111 0 Ja o/e ) .
43 0943 |Block 5 Ein-/Ausgang 2 wie in FS02 17 0 Ja o/e . .
0944 |Block 5 Funktion 2 wie in 303 11 0 Ja o/e . .
H5 0945 |Block 5 Ein-/Ausgang 3 wie in S04 17 0 Ja o/e . .

HE 0946 |Block 5 Ausgang wie in FE05 7 0 Ja o/e . 0 \30
4o 0947 |Block 6 Eingang 1 wie in 300 11 0 Ja o/e . .
Rt 0948 |Block 6 Funktion 1 wie in FE0 17 0 Ja o/e . .
44 0949 |Block 6 Ein-/Ausgang 2 wie in FE02 7 0 Ja o/e . )
S 0950 |Block 6 Funktion 2 wie in FE03 111 0 Ja o/e ) .
S 0951 |Block 6 Ein-/Ausgang 3 wie in FE04 7 0 Ja o/e . 0
Fa52 0952 |Block 6 Ausgang wie in F905 11 0 Ja 0 . .
F5853 0953 |Block 7 Eingang 1 wie in F900 11 0 Ja 0 . .
Fo5H 0954 [Block 7 Funktion 1 wie in F90 11 0 Ja o/e . .
F555 0955 |Block 7 Ein-/Ausgang 2 wie in Fo02 11 0 Ja 0 . .
Fo55 0956 |Block 7 Funktion 2 wie in F503 11 0 Ja o/e . .
Fa5 0957 |Block 7 Ein-/Ausgang 3 wie in P304 11 0 Ja o/e . .
Fa58 0958 |Block 7 Ausgang wie in FE05 17 0 Ja o/e . .

*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS
Eir;%ag%g 1 N Fuglétéo:n 1 N Fuglétg‘%n 2 N Fuglétg‘gn 1
K X
| Ein-/Ausg. 2 | | Ein-/Ausg. 3 |
MY FUNCTION Fanz Fany
Block 1 von 7
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[30] MY FUNCTION (integrierte SPS)

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameter aktiv; - = nicht relevant)

ValHSOLl

Parameter | Kommu- Schrittweite | Werks- |im Betrieb| _Art der U/f-Regelung (Parameter F:)* Siehe
nikations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- [ drehzahl- PM- Uif = E6581301
Nr. Kommunikation) | stellung bar orientiert Motor | konst. Kapitel
0: deaktiviert
1: Vi
co Analogeingang 1 zur 2: RR/S4
F955 0959 Multiplikation 3 RX 17 0 Ja o/e . .
4: Al1 (optional)
5: Al2 (optional)
0: deaktiviert
1: Hoch- und Runterlaufzeiten
Multiplikation 1 anwenden auf... |2: obere Frequenzgrenze (i)
3: Hochlaufzeiten
4: Runterlaufzeiten
S5 0961 5: Manuelle Spannungsanhebung (wk) 17 0 Nein o/e . .
Multiplikator 6: Stromgrenze fiir ,Soft-Stall“-Regelung (FEL {)
min: x FH/ Bezugswert #1 7: Lastverhaltnis #1 Motor zu FU (:Hr)
max: x FH/ Bezugswert #2 8: Frequenzregelung P-Anteil (F450)
9: Max. Pegel der Drooping-Regelung (F32T)
10:PID-Regelung P-Anteil (F32E)
Coca Analogeingang 2 zur e
FoGg 0962 Multiplikation wie F955 11 0 Ja o/e . .
FaEH 0964 | Multiplikation 2 anwenden auf... [wie F5& ! 11 0 Nein o/e ° .
R . . 2000 ~ 2099: FDOO ~ FD99 *
FOES 0965 |Monitor 1 (FE60) zeigt ... 5000 ~ 3059 FEOO ~ FES9 9 11 2000 Ja oo . . 130
0: Standardmonitor Die Monitordaten in
FOEG 0966 | Monitor 1 Funktion 1: Maximalwert halten |FEG0 ... FE63 kdnnen 17 0 Ja o/e . .
2: Minimalwert halten _|an den Analogaus-
F9ET 0967 | Monitor 2 (FE61) zeigt .. wie FIRS géngen und Uber die 1 2000 Ja oo . .
F35E 0968 | Monitor 2 Funktion wie FI55 serielle Kommunikation 11 0 Ja oo o o
FI55_ | 0969 [Monitor 3 (FE62) zeigt .. wie F955 ausgegeben werden 17 2000 | Ja ole . .
= - - — T oder innerhalb von
FaD 0970 | Monitor 3 Funktion wie FARE MY FUNCTION 171 0 Ja o/e . .
Fa 0971 | Monitor 4 (FE63) zeigt ... wie FA55 weiterverarbeitet 17 2000 Ja o/e . .
Faae 0972 | Monitor 4 Funktion wie F955 werden. 1/1 0 Ja o/e . .
con virtueller Digitaleingang 1 .
F313 0973 | Eingangsfunktion 11 0 Nein oo . .
cou virtueller Digitaleingang 2 K
Fom 0974 | £ gangsfunktion 0135 . 111 0 Nein oo o .
A virtueller Digitaleingang 3 .
Fa75 0975 Eingangsfunktion 171 0 Nein o/e . .
- virtueller Digitaleingang 4 i
FS0GR 0976 Eingangsfunktion 7 0 Nein o/e . .
0: Stop
Fan 0977 |MY FUNCTION Start / Stop 1: Start + Stop mit Eingangsfunktion 64/65 *1 17 0 Nein o/e . .
2: Start
*1: Funktionszuweisung fiir Digitaleingénge: siehe Parameter F {35 , F { il ... F {5 (Einstellbereich auf Seite G-62).

*9: MessgrofRen fir Analog-/Pulsausgénge und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-45.
*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS
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[Standardanzeige]

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Anzeige aktiv; - = nicht aktiv)

Kommuni- . - FE)* i
kations- Beschreibung Einheit Monltorgbene :i;izg?bﬁﬁg Analog- drehzahl—AH der it Regelung':(‘:?nrqaar::;et_r £l Uff= EGSSISS:1§01
Nr. Anzeige erhalten ausgabe orientiert | magnetmotor | quadr./ konst. Kapitel
- Standardanzeige - F *A 81
FEOO |Frequenz bei Stérung 0.01Hz bei Stérung - o/e | | . | . ’
[Anzeigen in der Monitorebene] * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Anzeige aktiv; - = nicht aktiv)
j- . Art der U/f- Fr)* i
Kl?arnﬁg]nusril Beschreibung Einheit Moxltorgbene I;éizg?b\:vuﬁg Analog— drehzahl- der tf Regelungél:ze;n::::_r : Ulf = E6%|§?§01
Nr. nzelge erhalten ausgabe orientiert magnetmotor | quadr./ konst. Kapitel
FE31 [Ablaufsteuerung: Gruppe - wenn Ablauf- Ja - o/e . .
FE32 |Ablaufsteuerung: Zahl der Wiederholung 1 steuerung Ja - o/o . .
FE33 |[Ablaufsteuerung: Festfrequenz-Nummer 1 (F??E) Ja - o/e . .
FE34 |Ablaufsteuerung: Verbleibende Zeit 1 aktiviert Ja - o/o . .
FEO1 |Drehrichtung (Fr-F, Fr-r) - fest Ja - o/e . .
- Wert an 1. Stelle in der Monitorebene Fat
- Wert an 2. Stelle in der Monitorebene } Faie 2
- Wert an 3. Stelle in der Monitorebene ERE
- Wert an 4. Stelle in der Monitorebene Fi
FEO6 |Digitaleingédnge Schaltzustande - fest Ja - o/e ) .
- option. Digitaleingdnge Schaltzustdnde - fest Ja - o/o . ) 81
- option. Digitaleingédnge Schaltzustdnde - fest Ja - o/e . . :
FEO7 |Digitalausgénge Schaltzustdnde - fest Ja - o/e . .
- option. Digitalausgange Schaltzustéande - fest Ja - o/o . .
FEO8 |CPU1 Version 1 fest Nein - o/e ) .
FE73 |CPU2 Version - fest Nein - o/o . .
FE10 [letzter Fehler - fest Nein - o/e . .
FE11 |vorletzter Fehler - fest Nein - o/o . .
FE12 |drittletzter Fehler - fest Nein - o/e . .
FE13 |viertletzter Fehler - fest Nein - o/e ) .
FE79 |Wartungsintervall-Warnung - fest Nein - o/o . .
FE14 |Betriebsstundenzéhler 1h fest Nein - o/e ) .
*A: letzter Wert wird bei Stérung wird je nach ausgewahlter MessgroRe ggf. nicht gehalten. Siehe nachste Seite: [Messwerte fiir die Analog-/Pulsausgange und Monitoranzeige].

ValHSOl
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|

Messwerte fiir die Analog-/Pulsausgange und Monitoranzeige 1/2]

* bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameterwert aktiv; - = nicht relevant)

Pullggsls?%ége Monitoranzeige ) o letzen Wert Art der U/f-Regelung (Parameter M) Siehe
- - Funktion Einheit bei Stérung — E6581301
Parameter- Kommunl- Parameter- Ko_mmunl- erhalten drghzghl- Permanent- U= Kapitel
wert kations-Nr. wert kations-Nr. orientiert magnetmotor | quadr./ konst.
0 FDOO 0 FEOO | Ausgangsfrequenz 0.01Hz Ja o/e . .
1 FD02 1 FEO2 | Frequenzvorgabe (Sollwert) 0.01Hz Ja o/e . .
2 FDO3 2 FEO3 |Ausgangsstrom 0.01% Ja o/e . .
3 FDO04 3 FEO4 | Zwischenkreisspannung 0.01% Ja o/e . .
4 FD05 4 FEO5 | Ausgangsspannung 0.01% Ja o/e . .
5 FD15 5 FE15 | kompensierte Ausgangsfrequenz 0.01Hz Ja o/e . .
6 FD16 6 FET6 | rosrentiaanorEnome bey e’ | 0.01Hz Ja 1 - -
[ |7 | e e R e ity | oo | : :
8 FD18 8 FE18 Drehmoment 0.01% Ja o/e . e *C
9 FD19 9 FE19 | Drehmomentvorgabe 0.01% Ja - -
11 FD20 1 FE20 | Drehmoment-Wirkstrom 0.01% Ja o/e - e *C
12 FD21 12 FE21 Erregerstrom 0.01% Ja o/e - e *C
13 FD22 13 FE22 | PID — Istwert 0.01Hz Ja ole . .
14 FD23 14 FE23 | Motor-Uberlast ( TL=-Wert ) 0.01% Ja ole ° °
15 FD24 15 FE24 | FU- Uberlast ( &L -Wert ) 0.01% Ja ole ° .
16 FD25 16 FE25 | Uberlast Bremswiderstand ( Bir-Wert ) 1% Ja oo o . 5.16
17 FD28 17 FE28 | Belastung des Bremswiderstandes in % 1% Ja o/e . .
18 FD29 18 FE29 | aufgenommene Leistung 0.01kW Ja o/e . .
19 FD30 19 FE30 |abgegebene Leistung 0.01kW Ja o/e . .
23 FE39 23 FE39 | Al2 optionaler Analogeingang *D Nein o/e . .
24 FE35 24 FE35 | RR/S4 Analogeingang *E Nein o/e . .
25 FE36 25 FE36 | VI/Il Analogeingang *E Nein o/e . .
26 FE37 26 FE37 | RXAnalogeingang *E Nein o/e . .
27 FE38 27 FE38 | Al1 optionaler Analogeingang *D Nein o/e . .
28 FE40 28 FE40 | FM Analogausgang 1 Nein o/e . .
29 FE41 29 FE41 AM Analogusgang 1 Nein o/e . .
30 FE51 - - Festwert 1 0.01% Nein ole ° .
31 FA51 *F - - Analogausgangswert fiir Kommunikation 1 Nein o/e . .
32 FE50 - - Festwert 2 0.01% Nein o/e . .
33 FE52 - - Festwert 3 0.01% Nein o/e . .
- - 31 FAB5 | Wert fiir Kommunikation 0.01% Nein o/e . .
- - 32 FEG6 CPU Version 1 der Optionseinheit - Nein o/e . °

*B: Ohne PG-Riuckfiihrung wird ein berechneter angezeigt. Wenn PG zur Frequenzvorgabe verwendet wird, wird hier die Vorgabe angezeigt.
*C: Anzeige in % bezogen auf Nenndaten

*D: Auflésung 1/1023

*E: Auflésung 1/2047

*F: Kommunikations-Nr. FA51 wird fiir Analogausgang FM, FA52 fiir AM, FA53 fiir MON1 und FA54 fir MON2 bzw. Pulsausgang verwendet.
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Anzeige der Funktionsauswahl fiir die FM/AM-Klemmen mit Pulsausgang 2/2] * bei Vektorregelung ohne/mit Riickfiihrung (@= Parameterwert aktiv; - = nicht relevant)

Pulégﬁls(a%{] Monitoranzeige letzen Wert Art der U/f-Regelung (Parameter P )* Siehe
ge . - e
Parameter- | Kommuni- | Parameter- | Kommuni- Funktion Einheit bei Stérung drehzahl- Permanent- Uit = E6581 301
" ‘ erhalten - Kapitel
wert kations-Nr. wert kations-Nr. orientiert magnetmotor | quadr./ konst.
- - 33 FE67 | CPU Version 2 der Optionseinheit - Nein o/e . °
34 FE76 34 FE76 aufgenommene Gesamtleistung 0.01kW Nein o/e ) .
35 FE77 35 FE77 | abgegebene Gesamtleistung 0.01kW Nein o/o . .
0006 *G Verstarkung fiir Analogausga
45 0671 *H - = | (Parameter R und ARy o0 1 - ole . .
46 FE60 - - MY FUNCTION Monitor 1 1 Nein o/e . .
47 FE61 - - MY FUNCTION Monitor 2 1 Nein o/o . .
48 FE62 - - MY FUNCTION Monitor 3 (m. Vorz.) *J 1 Nein o/e . .
49 FE63 - - MY FUNCTION Monitor 3 (m. Vorz. ) *J 1 Nein o/o . .
50 FD0O 50 FEOO | Ausgangsfrequenz mit Vorzeichen - Ja o/e ) .
51 FD02 51 FE02 Frequenzvorgabe (Sollwert) mit Vorz. - Ja o/e . .
52 FD15 52 FE15 | kompensierte Ausgangsfrequenz m. Vz. - Ja o/o . .
Drehzahl-Ruckfihrungssignal mit
53 FD16 53 FE16 |Vorzeichen (liber optionalen - Ja -le - -
Inkremental_geb?r-Eingang PG) i 516
Drehzahl-Rickfiihrungssignal gefiltert .
54 FD17 54 FE17 | mit Vorzeichen (Uiber optionalen - Ja -le - -
Inkrementalgeber-Eingang PG)
55 FD18 55 FE18 | Drehmoment mit Vorzeichen - Ja o/o . e *C
56 FD19 56 FE19 Drehmomentvorgabe mit Vorzeichen - Ja - - -
58 FD20 58 FE20 Drehmoment-Wirkstrom mit Vorzeichen - Ja o/e - e *C
59 FD22 59 FE22 PID-Rickfliihrungswert mit Vorzeichen - Ja o/e ) .
60 FE37 60 FE37 | RXAnalogeingang mit Vorzeichen - Nein o/e . .
61 FE38 61 FE38 | optionaler Al2 Analogeingang mit Vorz. - Nein o/o . .
62 FE51 - - negativer Festwert 1 - Nein o/o . .
63 FE50 - - negativer Festwert 2 - Nein o/o . .
64 FE52 - - negativer Festwert 3 - Nein o/e ) .
- - 71 FE90 | Drehzahl (mit FB5E) 1min’! Nein o/o . .
- - 72 FA15 Feldbus Empfangszéhler 1 Nein o/e . .
- - 73 FA16 | Feldbus Zahler verworfene Pakete 1 Nein o/o . .

*C: Anzeige in % bezogen auf Nenndaten
*G: Kommunikations-Nr. fiir FM-Ausgang
*H: Kommunikations-Nr. fir AM-Ausgang
*J: absoluter Wert fiir Pulsausgang (Parameterwerte 48 und 49).
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Eingangsfunktionen fiir Digitaleingénge 1/3]

* (@= Parameterwert aktiv; - = nicht relevant)

¢99

Parameterwert Art der U/f-Regelung (Parameter i )* Siehe
positive | negative Funktion drehzahl- PM- Ulf = E6581301
Logik | Logik orientiert Motor konst. Kapitel

0 1 ohne Funktion o/e . . - -
2 3 F (Vorwarts-) Rechtslauf o/o . . . -
4 5 R (Rickwarts-) Linkslauf o/e . . . -
6 7 ST (Spannungs-) Reglerfreigabe (unabhéngig von CTild immer aktiv) immer aktiv 7.21
RES Stérungen quittieren  (unabhangig von C1i0d immer aktiv)
8 9 - mit steigender Signalflanke (0->1) vorbereitet (Display ,.r*) o/e . . <« -
- mit fallender Signalflanke (1->0) quittiert
10/11 _12/13  14/15 16/17 _ Festfrequenz
10 1 SS1  Festfrequenz - - - - keine (CT3d / F
Auswahl 1 c . ccen
1 - - - Sri 4 FS00
- 1 - - S-2 + FSEI
1 1 - - S-3 + FSEC
12 43 |SS2 Festirequenz - - 1 - et o+ F5B3
Auswahl 2 1 - 1 - S-S5 + FSEM
- 1 1 - S-5 + FSES
1 1 1 - e+ FSEE o/e * * * i 512
- - - 1 F287 + FSET
14 15 [SS3 Festfequenz | - - 1 F2Bg + FSE8
- 1 - 1 FZBS + FSES
1 1 - 1 F280 + FSOD
- - 1 1 294+ FSO
16 17 SS4  Festfrequenz 1 - 1 1 Fo92 + FSO2
Auswahl 4 - 1 1 1 F283 + FSM
1 1 1 1 F284 + F5T5
18 19 JOG _ Einrichtbetrieb (s. Parameter Fcii ole . . . . 6.10
20 21 EMG  Nothalt (unabhéngig von LiEd immer aktiv) oo ° . < - 7.21
22 23 DC (Gleichstrom) - Bremse o/o . . . . 6.8.1-6.9
24/25 Hoch-/Runterlauf
AD1  Hoch-/Runterlauf - - #1: RCD, dEL, FRI2
#*0B Umschaltung 1 oo Fenl pens ol . . . : 6301
1 - #2: FSOO, FSO, RSO3
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Eingangsfunktionen fiir Digitaleingénge 2/3]

* (@= Parameterwert aktiv; - = nicht relevant)

Parameterwert Art der U/f-Regelung (Parameter Ft)* o Siehe
positive | negative Funktion drehzahl- PM- Uff = iid=1*| Filh=1~ E6581301
Logik Logik orientiert Motor konst Kapitel
28/29 U/f- Kennlinie
VF1  U/f- Kennlinie . ) ) Lo
28 29 Umschaltung 1 #1: ) U-\_, wbw,  uh, E -r- o/e . . . - 6.4.1
1 - #2: OO, FiTY 2 F N3
36 37 PID-Regelung deaktivieren (s. Parameter F359) o/e . . . - E6581329
46 47 extern ausgeldste Stérung DHE (z.B. wg. thermischer Uberlastung) o/e . . . -
48 49 Umschaltung Steuerklemmen (Remote) / Bedienfeld (Vor-Ort) o/e ) . . - 7.21
50 51 Selbsthaltung der Funktionen F und R (fiir Dreileiterbetrieb) o/e . . . -
52 53 PID-Regelung D-Anteil/l-Anteil Riicksetzung (s. Parameter F355) oo ° . . -
54 55 PID-Regelung Umkehr der Steigung der Eingangsgeraden fiir die oo o . . } E6581329
Ruickfiihrung (s. Parameter F 355 und Eingangsgeraden F20 1..F237)
56 57 FIRE  Fortgesetzter erzwungener Betrieb (Notfallbetrieb, ibergeht Stérungen) o/e . . . - 721
58 59 FORCE Fortgesetzter Betrieb mit Festfrequenz 259+ o/e . . . - -
64 65 MY FUNCTION - SPS starten/anhalten (s. Parameter FA00 ole . . . - E6581335
66 67 Auto-Tuning-Signal (s. Parameter FHGT oo ° . . - 6.22
68 69 Frequenzregelung Umschaltung: FHED ... FHEZ <-> FHE3 . FHES o/ . . . - E6581333

*20: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581327) zum Teillastbetrieb mit hoher Drehzahl.
*22: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581329) zur integrierten PID-Regelung.
*26: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581333) zur Strom- und Drehzahlregelung
*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS
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Eingangsfunktionen fiir Digitaleingénge 3/3]

* (@= Parameterwert aktiv; - = nicht relevant)

Parameterwert Art der U/f-Regelung (Parameter Pk)* Siehe
positive [ negative Funktion drehzahl- PM- Uff = * | E6581301
Logik Logik orientiert Motor konst. Kapitel
74 75 Wattmeteranzeige I6schen o/e . . 7.2.1
76 77 Trendschreiber aktivieren (s. Parameter F 4D o/e . . 6.37
Teillastbetrieb mit hoher Geschwindigkeit deaktivieren (Kran/Aufzug)
8 I (s. Parameter F328) ole . . E6581327
Binardaten schreiben (initiale Motorpoti-Frequenz speichern)
86 87 (s. Parameter F255) ole N . 6.1
88 89 Motorpoti: Frequenzvorgabe mit SCHNELLER Befehlen (s. F2&H, F£E5) oo . . 6.1
Hoch-/Runterlaufzeiten immer RCZ/4ED unabhangig von 24...27 .
90 91 Motorpoti: Frequenzvorgabe mit LANGSAMER Befehlen (F£&5, F25 1) o/e . . 6.11
92 93 Motorpoti Frequenzvorgabe zuriicksetzen (auf F25a o/o . . 6.11
98 99 Umschaltung Rechts-/Linkslauf o/e . . 7.21
100 101 Start/Stopp-Befehl o/e ) . 7.21
Umschaltung Netz <-> Umrichterbetrieb 6.19
102 103 s. Parameter  354) ol N * E6581364
Frequenzvorgabe Fi0d/FZ07
104 105 (s. Parameter F201) ole ° d 6.6.1
106 107 Frequenzvorgabe = VI/II o/e ) . 7.2.1
108 109 Befehlsgabe iiber Digitaleingdnge o/e . . 7.21
Parameteranderungen trotz Softwaresperre méglich
110 m (s. Parameter F 100) o/ ° * 721
122 123 schnellstmdglicher Runterlauf o/o . . -
124 125 Motor-Vormagnetisierung o/e . .

*31: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581337) zur Traverse-Funktion fur Textilmaschinen
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[Ausgangsfunktionen flir Relais und Digitalausgénge 1/3]

* (@= Parameterwert aktiv; = = nicht relevant)

Parameterwert Art der U/f-Regelung (Parameter Fi)* Siehe
positive | negative Schaltzustand ist EIN, wenn... drehzahi- BM- U= E6581301
Logik | Logk orientiert Motor konst. Kapitel

0 1 LL Frequenz > untere Frequenzgrenze L1 (vgl. auch Parameter F25E) oo . .
2 3 UL Frequenz > obere Frequenzgrenze L o/e . 0
4 5 LOW  Frequenz >F 00 o/o . .
6 7 RCH  Frequenz = Frequenzvorgabe * F {02 o/e . .
8 9 RCHF Frequenz =F i { + F {2 o/e . .
10 11 FL Storung (zu quittieren mit Eingangsfunktion 8/9 (RES) oder 2x STOP-Taste) o/e . .
Stoérung, ausgenommen:
12 13 EF (Erdschluss), EPHO (Ausgangskurzschluss), OCL (Uberstrom lastseitig beim o/e . .
Anlaufen), OL2 (Motor Uberlast)
14 15 POC+ Warnung (vor Stérung): Uberstrom (Ausgangsstrom > F&l o/e . .
16 17 POL1  Warnung (vor Stérung): Umrichter-Uberlast (s. Parameter Fi3 1) o/o . .
18 19 POL2 Warnung (vor Stérung): Motor-Uberlast (s. Param. £Hr, F 173, F 117, F I8 {, FEDE, FEDT) o/o . .
20 21 POH  Warnung (vor Stérung): Uberhitzung o/e . . 722
22 23 POP+ Warnung (vor Stérung): Uberspannung im Z_wischenkreis ole o R
oder Bremschopper aktiv (Spannung > FE2E + 3%)
UPI Warnung/Stérung: Unterspannung im Zwischenkreis (s. Parameter FE25, FE2 T, FECE)
24 25 Eingangsspannung < F&25 * 200 / 400 Veff o/e . .
(Zwischenkreispannung > ca. 170 / 340 Vdc, Eingangsspannung > ca. 120 / 240 Veff )
26 27 uc Warnung/Stérung: l:lpters't.rom (z.B.:FKeiIriemenriss) ole o R
(Ausgangsstrom < F5 | { Ianger als Ff i2)
28 29 oT Warnung/Stérung: Uber_rr]oment (vgl. auch Ausgangsfunktion 130/131 ole o R
(Drehmoment > FE iR / FE {7 langer als FE (B)
30 31 POHR Warnung (vor Stérung): Bremswiderstand-Uberlast (siehe Parameter PLLF , FE35) o/e ° .
32 33 EMG  Not-Halt aktiv (E) o/e . .
34 35 RTRY wéhrend automatischem Wiederanlauf (s. Parameter Lu5) Anzeige rtrd o/e . .
38 39 PID-Regelabweichung i> F 354 oder < F3E5 o/e . . E6581329
40 4 RUN Eetrieb des Motors (Startbefehl liegt an) ) ) ) oo R R
im Gegensatz zu LOW (Funktion 4/5) auch bei 0 Hz sowie Gleichstrombremsung
HFL schwerwiegende Stérung
42 43 OCA (Endstufe defekt), OCL (Uberstrom lastseitig beim Anlaufen) , EF (Erdschluss) , o/e . . 7.22
EPH (Kurzschluss, Phasenfehler), etc.
44 45 LFL weniger schwerwiegende Stbrung . ole R R
OL (Uberlast), OC1, OC2, OC3 (Uberstrom), OP (Uberspannung)
46 47 Netz <-> FU: Meldung: FU-Betrieb aktiv o/e . . 6.19
48 49 Netz <-> FU: zur Ansteuerung des Netzschlitzes nach Wartezeit 357 o/e . . E6581364
50 51 Gerételifter lauft (zur Ansteuerung von Schaltschrankliiftern) o/o ° . 722
52 53 |[JOG im Einrichtbetrieb (s. Parameter F2E0) o/e . . 6.10
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[Ausgangsfunktionen fiir Relais und Digitalausgange 2/3]

* (@= Parameterwert aktiv; = = nicht relevant)

Parameterwert . Art der U/f-Regelung (Parameter Ft)* Siehe
positive | negative Schaltzustand ist EIN, wenn... drehzahi- PM- U= E6581301

Logik | Logik orientiert Motor konst. Kapitel

54 55 LOC/  AUS: Befehlsvorgabe Uber Bedienfeld/-teil ole R R

REM  EIN: Befehlsvorgabe liber Steuerklemmen aktiviert
56 57 COT _ Betriebszeit > F&c ! o/o ° .
58 59 Kommunikationsfehler an Feldbusoption (PROFIBUS / DeviceNet / CC-Link) o/e . .
FWD/ AUS: Meldung Vorwartslauf (F)
60 61 REV  EIN: Meldung Riickwartslauf (R) oo . . 7.22
(Der letzte Zustand bleibt nach Stop erhalten)

62 63 RDY1 betriebsbereit, inklusive ST und F/R (bereit fir Frequenzvorgabe) oo . .

64 65 RDY2 betriebsbereit, ohne ST und F/R (bereit fiir Freigabe und Startbefehl) o/e . .

70 71 PAL Mehr als eine Warnmeldung (14...31) aktiv o/e . . 722

76 77 Umrichter-Herzschlag: abwechselnd EIN-AUS im Sekundentakt o/e . . o

78 79 Kommunikationsfehler an einer der integrierten RS485-Schnittstellen o/e . . E6581315

80 81 Stérungscode: FC90 Bit 0 o/e . .

82 83 Stérungscode: FC90 Bit 1 o/o . .

84 85 Stérungscode: FC90 Bit 2 . . . o/e . .

86 87 Stérungscode: FC90 Bit 3 Stérungscodes siehe Kapitel 8.4 ole . . 84

88 89 Stérungscode: FC90 Bit 4 o/e . .

90 91 Stérungscode: FC90 Bit 5 o/o . .

92 93 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 0 o/e . .

94 95 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 1 o/o . .

96 97 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 2 o/e . .

98 99 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 3 o/e . . 65813
100 101 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 4 o/e . . E6581315
102 103 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 5 o/o . .

104 105 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 6 o/e . .

100 101 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 7 o/e . .

110 111 Drehmoment-Grenze erreicht vorwérts / motorisch [siehe Parameter FH435 ole . . 6581331
112 113 Drehmoment-Grenze erreicht riickwarts / generatorisch | sowie FHH |, F443 o/e . °

14 115 Eine externe Einschaltstrom-Begrenzung (Relais) kann (z.B. bei Zwischenkreis- . oo R R

kopplung) durch diese Ausgangsfunktion geschaltet werden. Siehe Parameter F535 .
120 121 LSTOP (wegen andauerndem Betrieb mit unterer Grenzfrequenz (siche Parameter i.). o/o ° . 722
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[Ausgangsfunktionen fiir Relais und Digitalausgénge 3/3] * (@= Parameterwert aktiv; - = nicht relevant)

Siehe

Parameterwert Schaltzustand ist EIN, wenn... Art der U/f-Regelung (Parameter F:)* E6581301
Kapitel

positive | negative drehzahl- PM- Uif= :

Logik Logik orientiert Motor konst.

128 129 Wartungsintervall-Warnung o/e . °

130 131 POT  Voralarm: Ubermoment ( Drehmoment = 0,7 x F& {5/ F& {1) o/e . .

132 133 Frequenzvorgabe 2 aktiv (Parameter F217) o/o . .

134 135 Stérung (ausgenommen Nothalt £) o/e . .

136 137 LOC/  AUS: Befehlsvorgabe Uber Bedienfeld/-teil ole o o

REM EIN: Befehlsvorgabe Uber Steuerklemmen aktiviert

138 139 |FIRE Fortgesetzter erzwungener Betrieb (Notfallbetrieb, Gibergeht Stérungen) o/o . .

140 141 |FORCE Fortgesetzter Betrieb mit Festfrequenz F£5H o/e . . 7.22

142 143 |UT Unterdrehmoment (s. FE5 ) o/e . .

144 145 RR/S4 - Frequenzsollwert erreicht (mit F 34 7) o/e . 0

146 147 VI - Frequenzsollwert erreicht (mit F347) o/o . .

148 149 RX - Frequenzsollwert erreicht (mit F347) o/e . .

150 151 |PTC _interne Kaltleiterauswertung (s. FE45 o/e . .

152 153 |PWR Eingang PWR (sicherer Halt) aktiv o/e . .

154 155 VI/Il — Analogwert unterhalb FE33 o/e ° .

222 223 MY FUNCTION Ausgang 1 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. F505) = 1222) ole . .

224 225 MY FUNCTION Ausgang 2 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. F5 i ) = 1224) o/e . .

226 227 MY FUNCTION Ausgang 3 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. F5 {7) = 1226) o/e ° .

228 229 MY FUNCTION Ausgang 4 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. F940) = 1228) o/e . .

230 231 MY FUNCTION Ausgang 5 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. F945) = 1230) o/e . .

232 233 MY FUNCTION Ausgang 6 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. F352) = 1232) o/e . .

234 235 MY FUNCTION Ausgang 7 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. F558) = 1234) o/e ° .

236 237 MY FUNCTION Ausgang 8 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1236) o/e . . E£6581335

238 239 MY FUNCTION Ausgang 9 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1238) o/e . .

240 241 MY FUNCTION Ausgang 10 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1240) o/e . .

242 243 MY FUNCTION Ausgang 11 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1242) o/e . .

244 245 MY FUNCTION Ausgang 12 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1244) o/e . .

246 247 MY FUNCTION Ausgang 13 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1246) o/e . .

248 249 MY FUNCTION Ausgang 14 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1248) o/e . .

250 251 MY FUNCTION Ausgang 15 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1250) o/e . .

252 253 MY FUNCTION Ausgang 16 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1252) o/e . .

AOFF  immer AUS (pos. Logik
254 | 255 |pON  immerEIN ((nF;g. Loggik)) oo * * 722
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.—.om—-——w> Frequenzumrichter VF-PS1

*2: Umrichter Modelle VF-PS1 4xxx xx-WN: 460V, Modelle VF-PS1 4xxx xx-WP: 400V

60 Hz.
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leistungsabhéngige Werkseinstellungen

G-68

*1: angegebener Wert bei Eckfrequenz (



TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

8. Spezifikati

Wert Spezifikation 200V-Klasse
Nennleistung | wwj | 04 | 0,75 | 15 | 22 [3740| 55 | 75 1 15 | 185 | 22 30 37 45
eines 4-poligen
Motors PSI| 05 1 2 3 5 7,5 10 15 20 25 30 40 50 60
Typ VFPS1-
Modell 2004PL | 2007PL | 2015PL | 2022PL [ 2037PL | 2055PL [ 2075PL |2110PM|2150PM|2185PM|2220PM{2300PM|2370PM|2450PM
Ausgangs-
— | Leistung [kVA] 1.1 1.8 3,0 4,2 6,7 10 13 21 25 29 34 46 55 67
é" (Anm. 1)
‘% Ausgangsstrom 3,0 4,8 8,0 " 17,5 27,5 33 54 66 75 88 120 144 176
AL (Am.2) | 30) | 45) | 80) | (105 | (166) | 25.0)| (33) | (49) | (64) | (66) | (75) | (88) | (120) | (140)
:::g::g; Dreiphasig 200V~240 V (Die maximale Ausgangsspannung entspricht der Eingangsspannung.)
Uberlast- 120 % fiir 1 Minute, 135 % fiir 2 Sekunden
fahigkeit
@ | Bremsgerat integrierter Bremschopper
5 i . N Externe Bremswiderstande (optional
2 5| Bremswiderstande = Leistung: siehe Kapite(l 2.19 )
§_'§"' Netzspannung Dreiphasig 200~240V  50/60 Hz (Anm. 3)
4 3 und -frequenz
2 5| Spannungs- o o
gm(?. toleranzen Spannung + 10 % -15% (Anm.4) Frequenz +5 %
Schutzart 1P20 geschlossener Typ (JEM1030) | P00 offener Typ (JEM1030) (Anm. 5)
Kiihlung Lufter

Gerauschpegel des
Geratellifters [dBA]

43|43|43|55|55|56 58|60|60|60|60|64|64|64

Farbe RAL7016
EMV-Filter integriert Basisfilter (entspricht nicht den européischen EMV-Richtlinien)
gx':;e”k'e‘s' Externe Zwischenkreisdrossel (optional) integrierte Zwischenkreisdrossel
Wert Spezifikation 400V-Klasse
Nennleistung | ) | 0,75 | 15 | 22 [3,7/4,0| 55 | 75 | 11 15 [ 185 | 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75
eines 4-poligen
Motors [PS] 1 2 3 5 75 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100
[Typ VFAS1-
Modell 4007PL | 4015PL | 4022PL | 4037PL | 4055PL | 4075PL | 4110PL | 4150PL | 4185PL | 4220PL | 4300PL | 4370PL | 4450PL | 4550PL | 4750PL
Ausgangs-
— | Leistung [kVA] 1,8 3.1 4,4 8,0 1" 13 21 25 31 37 50 60 72 88 122
‘g" (Anm. 1)
% Ausgangsstrom | 2,3 41 58 105 | 143 | 176 | 27.7 33 41 48 66 79 94 116 160
& |[Al_(Anm. 2) (23) | (40) | (46) | (86)] (13) | (17) | (25) | (32) | (37) | (38) | (53) | (60) | (75) | (93) | (120)
3
:::E::E;- Dreiphasig 380 V~480 V (Die maximale Ausgangsspannung entspricht der Eingangsspannung.)
Uberlast- 120 % fiir 1 Minute, 135 % fiir 2 Sekunden
fahigkeit
9 m| Bremsgerét integrierter Bremschopper
‘3“ % Brems- Externe Bremswiderstande (optional)
8 7| widerstande = siehe Kapitel 5.19
< 0|
55| Netzspannung Dreiphasig 380~480V  50/60 Hz (Anm. 3)
2 3 und -frequenz
IS € -
| Spannungs Spannung + 10% - 15% (Anm.4)  Frequenz 5 %
12 ¢ | toleranzen
Schutzart IP20 geschlossener Typ (JEM1030) | IP00 gedffneter Typ (JEM1030) (Anm. 5)
Kiihlung Lifter

Gerauschpegel des
Gerétellfters (dBA)

43|43|43|55|56|56|58|60|60|60|64|64|64|64|64

Farbe RAL7016
EMV-Filter integriert
isr‘v;ss;:;enkre\s» Externe Zwischenkreisdrossel (optional) Integrierte Zwischenkreisdrossel

Anmerkung 1:
Anmerkung 2:

Anmerkung 3:

Anmerkung 4:
Anmerkung 5:

Die Leistungsangabe ist bezogen auf 220V bei den 200V Modellen und 440V bei den 400V Modellen.
Ausgangsnennstrom bei einer Taktfrequenz fiir Pulsweitenmodulation (ZF) von 4 kHz oder weniger.
Die Angaben in den Klammern beziehen sich auf die Nennausgangsstréme bei Einstellung auf

12 kHz. = Weitere Informationen siehe Kapitel 1 Seite A-26 ,Stromreduzierungskurven*

Bei 200V-15kW- oder 400V-2,2kW-Geraten und wenn die Umgebungstemperatur 40°C oder mehr
betragt, muss die Taktfrequenz fiir Pulsweitenmodulation auf 8 kHz verringert werden.

Durch Einstellen des Parameters F53 | auf den Wert 1 wird er Umrichter vor Uberlast durch hohe
Umgebungstemperaturen (siehe Kapitel 1) geschiitzt.

Optional ist eine externe USV-unterbrechungsfreie Stromversorgung (Type: CPS002Z) erhaltlich.
+10 % bei konstanter Belastung des Umrichters (Last 100 %).

Frequenzumrichter mit 18,5 kW oder groRer verfiigen nicht tiber eine Kabelanschluss-Abdeckung.
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Frequenzumrichter VF-PS1

2) Standard-Spezifikation (gréRere Leistungen) (Anm. 1)

Wert Spezifikation 200V-Klasse
Nennleistung kW] 55 75 90
eines 4-poligen
Votors [PS] 75 100 125
Typ VFPS1-
Modell 2550P 2750P 2900P
Ausgangs-
— | Leistung [kVA] 84 109 137
g (Anm. 2)
< | Ausgangs-
=
& | strom [A] 221 285 359
3
:::E::g;- Dreiphasig 200 V~240 V (Die maximale Ausgangsspannung entspricht der Eingangsspannung.)
Uberlast- 120% fiir 1 Minute, 135% fiir 2 Sekunden
fahigkeit
| Bremsgerét Eingebauter Bremschopper
S 5| . - §
a ; Bremswiderstinde Externe Brel.-nswmers.tande (optional)
] = siehe Kapitel 5.19.
< o)
5| Netzspannung Dreiphasig 200~240V-50/60 Hz
2 3 und -frequenz
Eé Spannungs- Spannung + 10 % - 15 % (Anm. 4) Frequenz 5 %
I3@| toleranzen : -
Schutzart IP00 gedffneter Typ (JEM1030) (Anm. 5)
Kiihlung Lifter
Gerauschpegel des
Gerételifter [dBA] o o n
Farbe RAL7016
EMV-Filter Externes Filter (optional)
Zwischenkreis- beigefligte Zwischenkreisdrossel
drossel
Wert Spezifikation 400V-Klasse
Nennleistung | ) | 90 110 132 160 220 250 280 315 400 500 630
eines 4-poligen
Motors [PS] 125 150 200 250 350 400 450 500 600 700 1.000
Typ VFPS1-
Modell 4900PC | 4110KPC | 4132KPC | 4160KPC | 4220KPC | 4250KPC | 4280KPC | 4315KPC | 4400KPC | 4500KPC | 4630KPC
Ausgangs-
— | Leistung [kVA] 136 164 197 239 325 367 419 469 578 77 905
g (Anm. 2)
Q@ -
S | Ausgangs 179 215 259 314 427 481 550 616 759 941 1188
& | strom [A]
3
::jg:gs: Dreiphasig 380 V~480 V (Die maximale Ausgangsspannung entspricht der Eingangsspannung.)
Uberlast- 120% fiir 1 Minute, 135% fiir 2 Sekunden
fahigkeit
g Bremsgerét integrierter dynamischer Bremschopper | Externer Bremschopper (optional)
=
:I‘J Brems- Externer Bremswiderstand (optional)
g widerstande = siehe Kapitel 5.19.
3
59 E:(;fo”:"zizg Dreiphasig Dreiphasig 380~440V-50Hz
83 . 380~480V 50/60Hz Dreiphasig 380~480V-60Hz
1S 3| (Anm. 3)
== _
% Spannungs Spannung +10 % -15% (Anm.4)  Frequenz 5 %
' | toleranzen
Schutzart IP00 gedffneter Typ (JEM1030) (Anm.5)
Kiihlung Lufter
Gerauschpegel
Liifter (dBA) 61 61 72 73 73 76 76 76 76 76 78
Farbe RAL7016
EMV-Filter eingebaut
Zwischenkreis- beigefligte Zwischenkreisdrossel
drossel

Anmerkung 1:

Anmerkung 2:
Anmerkung 3:
Anmerkung 4:
Anmerkung 5:

Installieren Sie bei Modellen mit 200V-55 kW, 400V-90 kW oder groRer eine Zwischenkreisdrossel
(optional). Das ist nicht notwendig bei Zwischenkreis-Einspeisung mit Gleichspannung.

Die Leistungsangabe ist bezogen auf 220V bei den 200V Modellen und 440V bei den 400V Modellen.
Optional ist eine externe USV-unterbrechungsfreie Stromversorgung (Type: CPS002Z) erhaltlich.

+10 % bei konstanter Belastung des Umrichters (Last 100%).

Frequenzumrichter mit 18,5 kW oder groRer verfiigen nicht iber eine Kabelanschluss-Abdeckung.
Benutzen Sie fiir die Aufstellung auRerhalb eines Schaltschrankes eine optionale Kabelanschluss-
Abdeckung.
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Frequenzumrichter VF-PS1

3) Allgemeine Spezifikation

Wert Spezifikation
Steuerungsart Sinusbewertete Pulsweitenmodulation (PWM)
Ausgangs- Regelung mit Spannungs-Rickflihrung.
Spannungsregelung Umschaltbar zwischen automatischer / festgelegter / ohne Regelung
Ausgangsirequenz Einstellbar von 0,01 bis 500 (1000) Hz.
Werkseitige max. Frequenzvorgabe von 0,01 bis 60 Hz.
Frequenzvorgabe 0,01 Hz: Einstellung tber Bedienfeld (60 Hz),
0,02 Hz: analog Eingabe (60 Hz, 11 Bit / 0 bis 10 VDC)
Frequenzgenauigkeit Fur analoge Sollwerte: + 0,2 % bezogen auf die max. Ausgangsfrequenz (25 °C + 10°C)
Fur digitale Sollwerte: + 0,01 %, *+ 0,022 Hz bezogen auf die max. Ausgangsfrequenz (25 °C + 10°C)
U/f-Kennlinie konstant, Vektorregelung, automatische Spannungsanhebung, quadratisch, 2
Spannungs-/Frequenz- Parametersatze fiir Mehrmotorenbetrieb (25 bis 500 Hz), U/f-Kennlinie mit 7 Punkten, manuelle
@ | Kennlinien Spannungsanhebung (0 bis 30%), Startfrequenz-Anpassung (0 bis 10 Hz), Stopfrequenz-Anpassung
2 (0 bis 30 Hz)
§ Drei Analogeingange fiir Poti 3 kOhm (Anschluss eines Poti mit 1 bis 10 kOhm mdglich)
@ Frequenzvorgaben 0 bis 10 V DC (Eingangsdrossel Zin: 30 kOhm)
0 bis 10 V DC (Zin: 22 kOhm)
4 bis 20 m ADC (Zin:242 Ohm)
Klemmensteuerung Motordaten kénnen mittels Analog- und Pulseingangen verandert werden.
Eckfroquenz Entsprechend der 6 Eingange, Analogeingénge (RR, VI/II, RX, RX2), Pulseingadnge und Binar/BCD
Eingédnge (*RX2, Binar/BCD Eingang: optional)
Frequenzspriinge 3 Ausblendfrequenzen
Obere und untere Obere Frequenzgrenze: 0 bis max. Frequenz, untere Frequenzgrenze: 0 bis obere Frequenzgrenze
Frequenzgrenzen
PWM Taktfrequenz fiir Fiir 200V-45kW oder weniger: Einstellbereich zwischen 1,0 bis 16 kHz fiir 400V-75kW oder weniger
Pulsweitenmodulation Fur 200V-55kW oder weniger: Einstellbereich zwischen 1,0 bis 8 kHz fiir 400V-90kW oder mehr
PID-Regelung Einstellbar: P-Anteil, I-Anteil, D-Anteil, Zeitverzégerung und Filter
Hoch-/Runterlaufzeit 0,01 bis 6000 Sekunden. Umschaltbar zwischen Hoch-/Runterlaufzeiten in 2 Parametersatzen.
Verschiedene Rampenformen wahlbar. Autom. Hoch-/Runterlauffunktion.
. Einstellbar von 0 bis 120 Hz, Intensitét: 0 bis 100 % und Bremszeit von 0 bis 20 Sekunden. Mit
Gleichstrombremse N Cap : .
Nothalt-Bremsen-Funktion und Haltemoment bei Stillstand nach autom. Einfallen der Gleichstrombremse
Vorwérts/Riickwértslauf Vorwartslauf: Verbindung von F-CC, Riickwartslauf: Verbindung von R-CC, und Verbindung von beiden.
(Anm. 1) Freier Motorauslauf: geéffnete Verbindung von ST-CC. Nothalt iiber Tastaturbetrieb oder
Klemmensteuerung.
Schleichfahrt (Jog run) Jog-Modus auswahlbar lber Tastatur
(Anm. 1) Jog-run-Betrieb liber Klemmensteuerung auswéhlbar durch Einstellung der Parameter
Durch Offnen/SchlieRen der Verbindung zwischen S1, S2, S3, RR/S4-CC Frequenzvorgabe + 15
Festfrequenzen
(Anm. 1) Festfr?quenzen.. ) ) !
Verknipfung mit verschiedenen Hoch-/Runterlaufzeiten, Drehmomentgrenzen und U/f-Kennlinie.
g Autom. Wiederanlauf Wiederaplauf nach $16rung/Spannungsausfall. bis zu 10 Anlaufversuche einstellbar
@ Wartezeiten von 0 bis 10 s.
% ,Soft-Stall*-Regelung Automatische Stromreduzierung bei Uberlast (Werkseinstellung: deaktiviert)
; Gerételifter Der Liifter wird zur Verlangerung der Betriebsdauer automatisch ein-/ausgeschaltet.
c;';' Sperren/Zulassen der Eingabe Uber Taste verhindern: Einzelauswahl, d.h. z.B. nur Stopp-Taste, nur Mode-Taste etc., oder alle
@ |Eingabe Uber Bedienfeld | Tasten gesperrt.
Verhalten bei Durch den Verbrauch von generatorischer Energie kann der Frequenzumrichter bei kurzzeitigen
Netzspannungsausféllen | Netzspannungsausféllen weiterlaufen. (Werkseinstellung: deaktiviert)
. Ein bereits drehender Motor kann ruckfrei beschleunigt oder abgebremst werden.
Motorfangfunktion ) !
(Werkseinstellung: deaktiviert)
8 Wahlmdglichkeiten in 2 Gruppen aus 15 Festfrequenzen. Max. 16 Betriebsarten sind méglich.
Ablaufsteuerung ) L
Klemmensteuerung/Endlosbetrieb mdglich.
Umschaltung Der Frequenzumrichter steuert (iber Digitalausgange selbsstandig die Schiitze zur Umschaltung
Netz-/Umrichterbetrieb zwischen Netz- und Umrichterbetrieb des Motors.
Teillastbetrieb mit hoher Erhoht die Effizienz von Hubanwendungen, indem bei Betrieb mit Teillast die Drehzahl des Motors erhoht
Geschwindigkeit wird.
Drooping Lastverteilung bei Betrieb mehrerer mechanisch gekoppelter Motoren
Override Multiplikation und Addition von Vorgaben mit Analogsignalen
Ansprechschwelle ,Soft-Stall*-Regelung, Stromgrenze, Uberstrom, Uberspannung, Ausgangskurzschluss,
Erdungsfehler (Anm. 6), Unterspannung, kurzzeitiger Netzausfall (15 ms oder mehr), Non-Stop bei
& [schutzfunktion kurzzeitigen Spannungsausféllen, Uberlastschutz durch therm. Motoriiberwachung, Uberlast der Geréate
2 beim Start, Drehmomentgrenze beim Start, Uberstrom/Uberlast Bremswiderstand, Ubertemperatur,
g Nothalt
% Thermische Umschaltung zwischen eigen- und fremdbeliftetem Motor, Uberlastschutz und ,Soft-Stall*-Regelung.
S | Motoriiberwachung
Reset Quittierung tiber Digitaleingang, Feldbus, Bedienfeld, oder durch Netzversorgung AUS/AN. Mit dieser
Funktion werden auch Fehlerprotokolle geléscht/gespeichert.
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Frequenzumrichter VF-PS1

uopunyeblezuy

Wert Spezifikation
“Soft-Stall’-Regelung wéhrend Betrieb, Uberlastgrenze, Uberlast, Unterspannung auf der
Alarm Netzeingangsseite, Unterspannung im Zwischenkreis, Einstellungsfehler, Wiederanlauf, obere
Frequenzgrenze/untere Frequenzgrenze
Uberstrom, Uberspannung, Ubertemperatur, Ausgangskurzschluss, Erdungsfehler, Umrichter-Uberlast,
Detaillierte Einschaltiiberstrom Netz- und Motorseite, EEPROM-, RAM- und ROM-Fehler, Ubertragungsfehler,
Storungs- (Uberstrom/Uberlast Bremswiderstand), (Nothalt), (Unterspannung), (Unterstrom), (Drehmoment),
ursachen (Motoriiberlast), (Phasenausfall ausgangsseitig)

Die Werte in den Klammen kdnnen ausgewahlt werden.

Betriebsfrequenz, Betriebsfrequenzvorgabe, Vorwarts-/Riickwartslauf, Ausgangsstrom, DC-Spannung,

IS

% Ausgangsspannung, kompensierte Frequenz, Eingangs-/Ausgangsklemmeninformationen, CPU Version,
5 EPROM-Versionen fiir Leistungs- und Steuerkreis, Fehlerhistorie, Betriebsstundenzahler, riickgefiihrte
Z Stéruhngsspeic | Geschwindigkeit, Drehmoment, Erregerstrom, PID-Rickfiihrungswert, Wert der aktuellen
o her in der Motoriiberlastung, Netzspannung, Ausgangsstrom, Spitzenstrom, Spitzenstrom im Zwischenkreis,
& Monitorebene Pseudo-Tachoriickfiihrung, Positionierpuls, Werte der jeweiligen Analogeingédnge, FM- und AM-Ausgang,
% offline- Strom-Anzeigen-Einstellung, Flash-Memory-Version, angeschlossene Optionskassetten, Anzeige
i pos. oder neg. Logik, vorherige Werkseinstellung, vorheriger automatische Einstellung der
3 Drehmomentanhebung (RLi2)
gv Anzeige in Anzeige von anderen Werten als der Ausgangsfrequenz (Motordrehzahl, Maschinendrehzahl, etc), Strom
o freien Einheiten [ Ampere / % Umschaltung, Spannung Volt / % Umschaltung

Anzeige von Parameter kdnnen hier auch verandert werden.

Parametern, die

von der Werks-

einstellung

abweichen.

Benutzer- Benutzereigene Parameter-Einstellungen kénnen als Grundeinstellungen gespeichert werden.

eigene Ermdglicht die Riicksetzung auf die benutzereigene Einstellung.

Einstellungen

LED Lade-Anzeige Warnung vor Gefahr durch geladene Hauptkondensatoren im Zwischenkreis.

Sicherer Halt

Sicherer Halt gemaR EN954-1 Kat. 3 und IEC/EN 61508-1 SIL2

Eingangs-/Ausgangsklemmen
Funktionsauswahl

Auswahl Positive/Negative Logik mit programmierbarer Eing.-/Ausg.klemmenfunktion (Anm. 1), (Anm. 2),
(Werkseinstellung: Positive Logik)

Positive/Negative Logik

Umschaltung negative gemeinsame (CC) und positive gemeinsame (P24) Klemme méglich.

|eubissbuebsny

Storungs-Relais

Wechselkontakt (250 VAC-2 A-cos@=1; 250 VAC-1 A-cos@=0,4; 30 VDC-1A)

.Drehzahl / Vorgabe
erreicht” Signal an einem
Digiatalauangsklemme

Potentialfreier Ausgang mit offenem Kollektor (24 VDC, max. 50 mA, Ausgangsimpedanz: 33 Ohm)

Obere /untere
Frequenzgrenze erreicht
(Anm. 2)

Potentialfreier Ausgang mit offenem Kollektor (24 VDC, max. 50 mA, Ausgangsimpedanz: 33 Ohm)

Ausgang Frequenzmess-
gerat/Amperemeter
(Anm. 3)

Analogausgang 0...10 V oder (0)4 ... 20 mA
1 mADC Vollausschlag DC-Amperemeter oder 7,5 VDC -1 mA Voltmeter

Pulsausgang

Potentialfreier Ausgang mit offenem Kollektor (24 VDC, max. 50 mA)

Kommunikation

RS-485 (Anschluss: Modul 8P)
CC-Link, DeviceNet und PROFIBUS-DP sind optional.

Bungsbwn

Umgebungsbedingungen

Verwendung in geschlossenen Raumen. Hohe: max. 3.000 m (ab 1.000 m ist eine Stromreduzierung
notwendig.) Nicht direktem Sonnenlicht oder &tzenden und explosiven Gasen aussetzen.

Umgebungstemperatur -10 bis +60°C (Entfernen Sie den Geh&usedeckel bei 40°C oder mehr, max. 60°C) (Anm. 4)
Lagertemperature -25 bis +70°C

Relative Feuchtigkeit 20 bis 93 % (ohne Kondensation)

Vibrationen 5.9m/s*{0.6G} oder weniger (10 bis 55 Hz) (gemaR JIS C60068-2-6)

Anmerkung 1:

Anmerkung 2:

Anmerkung 3:

15 programmierbare Digitaleingange (7 standardmafig) sind programmierbare Eingange,

Auswahlmdglichkeit aus jeweils 80 unterschiedlichen Eingangsfunktionen

1 programmierbares Wechsler-Relais, 2 programmierbare Digitalausgange,

Auswahlmdglichkeit aus jeweils 180 unterschiedlichen Ausgangsfunktionen

Programmierbare Analogausgéange mit Auswahlmdglichkeit aus 50 auszugebenden Betriebsgréfien.

Anmerkung 4: 0,75 bis 75 kW: Bei Betrieb des Umrichters in Umgebungstemperaturen von tiber 40°C, muss die
obere Gehauseabdeckung entfernt werden bzw. bei (iber 50°C muss die obere Gehauseabdeckung
entfernt und der Umrichter mit einem geringeren Strom als dem Nennstrom betrieben werden.

90 bis 630 kW: Bei Betrieb des Umrichters in Umgebungstemperaturen von tber 45°C, muss der
Umrichter mit einem geringeren Strom als dem Nennstrom betrieben werden.

Anmerkung 5:

Frequenzumrichter mit 18,5 kW oder groRer verfiigen nicht iber eine Kabelanschluss-Abdeckung.

Benutzen Sie fiir die Aufstellung auRerhalb eines Schaltschrankes eine optionale Kabelanschluss-

Anmerkung 6:

Abdeckung.
Diese Funktion schiitzt den Umrichter vor Uberstrom aufgrund eines ausgangseitigen Kurzschlusses
gegen Erde.
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8.2

Abmessungen und Gewicht

B Frequenzumrichter-Abmessungen und -Gewicht

Spannungs- | Nennleistun, MafRe (mm Ab- .
pklasseg desMotorsg Umrichter W H D w1 H(1 )W2 H2 | H3 | H4 | bildung | S8%icht (k9)
0.4 VFAS1-2004PL
0.75 VFAS1-2007PL 130 | 230 | 152 |114| 220 | - - - - A 3
15 VFAS1-2015PL
22 VFAS1-2022PL
370 VEAS12037PL 155 | 260 | 164 |138| 249 | - - - - B 4
5.5 VFAS1-2055PL 175 | 295 | 164 [158[ 283 [ - - - - C 55
7.5 VFAS1-2075PL 210 | 295 [ 191 [190] 283 | - - - - D 75
11 VFAS1-2110PM
ooy 1B Viasioimen | 230 | 400 | 191210 386 | - - - - E 14
18.5 VPAST-2185PM | 40 | 420 | 212 | 206 403 | - - - - F 21
22 VFAS1-2220PM
30 VFAS1-2300PM
37 VFAS1-2370PM | 320 | 550 | 242 |280| 525 | - - - - H 41
45 VFAS1-2450PM
55 VFAS1-2550P 920 87
75 VEAS 12750 310 (680) 370 {250 | 650 | 320 | 75 | 150 | 30 J (59)
1022 103
90 VFAS1-2900P 350 782) 370 (298| 758 | 360 | 72 | 150 | 30 K 72)
0,75 VFPS1-4007PL
1,5 VFPS1-4015PL 130 | 230 | 152 |114| 220 | - . - - A 3
22 VFPS1-4022PL
4.0 VFPS1-4037PL 155 | 260 [ 164 [138] 249 | - - - - B 4
5,5 VFPS1-4055PL
75 VEPS14075PL 175 | 295 | 164 |158| 283 | - - - - c 55
11 VFPS1-4110PL 210 | 295 [191 [190] 283 | - - - - D 8
15 VFPS1-4150PL 13
65 VEPS L4135PL 230 | 400 | 191 |210] 386 | - - - - E m
22 VFPS1-4220PL 240 | 420 [212]206] 403 | - - - - F 21
30 VFPS1-4300PL 240 | 550 | 242 206 529 | - - - - G 29
37 VFPS1-4370PL
45 VFPS1-4450PL
55 VFPS1-4550PL 320 | 630 | 290 |280| 605 | - - - - 48
75 VFPS1-4750PL
680 59
90 VFPS1-4900PC | 310 370 {250 | 650 | 320 | 75 | 150 | 30 J
400V (920) (89)
110 vepstatiokee | 310 | 80 | 370 | 250 650 | 320 | 75 | 150 | 30 J 59
(920) (89)
132 VFPS14132kPC | 350 | 72 | 370 |208| 758 | 360 | 72 | 150 | 30 K 4
(1022) (108)
160 vepst4teokpe | 330 | 220 | 370 |285| 920 | 340 | 75 | 150 | 30 L 82
(1190) (118)
220 vepst4220kee | 430 | 220 | 370 |350| 920 | 440 | 75 | 150 | 30 M 104
(1190) (161)
250 VFPS1-4250KPC 134 (194)
280 VFPS1-4280KPC | 585 (19159%) 370 | 540 | 920 | 598 | 75 | 150 | 30 N 136
315 VFPS1-4315KPC (204)
400 VFPS1-4400KPC 150 (ggg)
880 (1390) 370 {418 1120 | 890 | 75 | 150 | 30 o 260
500 VFPS1-4500KPC (370)
1150 330
630 VFPS1-4630KPC | 1108 (1390) 370 {533 [ 1120 | 1120 | 75 | 150 | 30 P (462)

Anmerkung: Wert in () mit externer Zwischenkreisdrossel (im Lieferumfang)
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9. St6runQM%}dﬁoung

Storungsmeldungen, Warnmeldungen und Stérungsbehebung

9.1

Bei Auftreten eines Problems lesen Sie sich zunachst die aufgefiihrten Hinweise in folgender Tabelle durch. Sollten
Sie qualifizierte Unterstiitzung bei der Problembehebung oder auch Ersatzteile benétigen, wenden Sie sich bitte an
Ihre TOSHIBA-Vertriebsniederlassung.

Fehlersuche

rsntg[gﬂﬁgs Beschreibung Magliche Ursachen Behebung
Die Hochlaufzeit RLT ist zu gering | *Erhéhen Sie die Hochlaufzeit ALL.
eingestellt. Priifen Sie die Einstellung der U/f-Kennlinie.
+Die U/f-Kennlinien-Einstellung ist | +Verwenden Sie L5 (Wiederanlauf) und Ll
falsch. (Verhalten bei Netzspannungsausfallen).
o 5 . | *Ein Wiederanlauf-Signal wird an *Erhohen Sie die Taktfrequenz LF
*F'r’ 0 ggiﬁ;ﬁ}m beim den Motor nach einem kurzzeitigen | +Verringern Sie die Einstellung in wb.
- Stopp, etc. ausgegeben. «Verringern Sie Fi[l | (Soft-Stall-Regelung) auf
«Ein spezieller Motor (z. B. mit 130.
geringer Impedanz) wird genutzt.  |+Erhéhen Sie die Taktfrequenz F, wenn Sie
*Manuelle Drehzahlanhebung ist zu | gleich/niedriger als 2k Hz eingestellt ist.
grof (uk).
ULc  [Uberstrom beim |+Die Runterlaufzeit JEL ist zu gering [ *Erhéhen Sie die Runterlauframpe oEL.
*DE2F | Runterlauf eingestellt.
_ |Uberstrom bei | EVt: verursacht durch zu hohe *Reduzieren Sie die Lastschwankungen.
[ Konstanter Lastaufschaltung. Priifen Sie die Last (betriebene Maschine).
i Drehzahl +Die Last ist in unsachgemaRem
Zustand.
[Anm.] L i, BEZF, D3P [Ein Element des Leistungsteils ist  [*Wenden Sie sich an Inren TOSHIBA-Handler.

r\
0
andere als die 0. g.

defekt.

Priifen Sie den Betrieb des Liifters.

Ursachen +Ubertemperaturschutz ist aktiviert. |+Priifen Sie FEZT (Betrieb des Liifters).
«nro o |U-Phase *Ein Element des Leistungsteils ist |+Wenden Sie sich an Inren TOSHIBA-Handler.
ST | Kurzschluss defekt. (U-Phase).
«nrmo | V-Phase *Ein Element des Leistungsteils ist [+Wenden Sie sich an Inren TOSHIBA-Handler.
ST | Kurzschluss defekt. (V-Phase).
- W-Phase *Ein Element des Leistungsteils ist |*Wenden Sie sich an lhren TOSHIBA-Handler.

Kurzschluss

defekt. (W-Phase).

Uberstrom bei
Einschalten des
Gerétes, Fehler
auf der
Ausgangsseite
des Gerates

«Die Isolierung des Ausgangs-
leistungsteils des Motors ist defekt.

*Die Impedanz des Motors ist zu
klein.

Priifen Sie den Motor auf Kurzschliisse und
CCoa

stellen Sie Parameter =i i3 ein.
«Prifen Sie die Verbindungsleitungen zum Motor.

[aTa
L

Uberstrom im
Bremswider-
standskreis.
(200V-55 kW oder
gréRer, 400V-90
kW oder groRer)

*Der Bremswiderstand ist mit zu
hohem Strom belastet.

*PB-PC/+ sind verbunden.

*Anschluss eines kleineren Brems-

widerstandes als zuléssig.

*Prifen Sie die Impedanz.
*Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.

*Der Ventilator dreht sich nicht.

*Die Umgebungstemperatur ist zu
hoch.

«Die Offnungsschlitze sind verstopft.

«Starten Sie den Umrichter durch Riickstellung
erneut, nachdem er genligend abgekiihlt ist.

*Der Ventilator muss ersetzt werden, sollte er sich
nicht drehen.

oH Ubertemperatur |+Sind warmeabstrahlende *Sorgen Sie fiir gentigend Platz um den Umrichter
Komponenten in der Nahe des herum.
Umrichters? *Vermeiden Sie warmeabstrahlende Komponenten
«Der Temperaturmesser ist nicht in der Nahe des Umrichters
angeschlossen. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
*Uberpriifen Sie die extern «Der Motor ist Uberhitzt, prifen Sie deshalb, ob der
Externer angeschlossenen Gerate. Stromzufluss den Nennstrom Ubersteigt.
M2 |thermischer *Eine thermische Fehlermeldung
" |Fehler (Eingangsklemmenfunktion: 46 /

47) wird von einer externen
Steuerung ausgegeben.

Der Umrichter
wurde Uber die
zulassige
Zeitdauer
hinweg
Uberlastet.

*Schneller Hochlaufbetrieb.

*Der Wert der Gleichstrom-
bremsung ist zu hoch.

*Die U/f-Kennlinien-Einstellung ist
falsch.

*Ein Wiederanlauf-Signal wird an
den Motor nach einem kurzzeitigen
Stopp, etc. ausgegeben.

<Die Last ist zu groR.

i

Erhéhen Sie die Hochlaufzeit AiL.

*Verringern Sie den Wert der
Gleichstrombremsung in F25 { und der
Gleichstromdauer in F252.

*Priifen Sie die Einstellung der U/f-Kennlinie.

*Verwenden Sie Lu5 (Wiederanlauf) und Lul
(Verhalten bei Netzspannungsausféllen).

*Verwenden Sie eine Umrichter mit mehr Leistung.

AT AT i

* Bei Auftreten der Stérungsmeldungen OT P bis DC3F und BER | bis
im Leistungsteil handelt, kdnnen Sie den Umrichter nur riicksetzen, wenn Sie die Spannungsversorgung ab- und wieder
anschalten.

ATEE]

LLR3, bei denen es sich um eine Stérung eines Elements
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Fehlersuche

,Sntg{gﬂ,?; Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
*Die U/f-Kennlinien-Einstellung ist | +Prifen Sie die Einstellung der U/f-Kennlinie.
Der Motor falsch. *Prifen Sie die Last (betriebene Maschine).
wurde Uber die |<Der Motor ist blockiert. -Passen Sie FELE die Frequenzschwelle fur
m o |zulassige *Betrieb wird kontinuierlich mit Reduktion des Ausgangsstroms an
Y-5 | Zeitdauer niedriger Drehzahl ausgefiihrt. Verringern Sie den Wert der Gleichstrombremsung
hinweg «Eine Ubermé&Rige Last wird in F25 { und der Gleichstromdauer in F252
liberlastet wahrend des Betriebs mit dem
Motor angewendet.
Thermische *Schneller Runterlaufbetrieb. +Erhdhen Sie die Runterlauframpe kL.
r _ | Uberlastung *Bremsgleichstrom zu hoch. *Erhohen Sie die Leistung des Bremswiderstandes
“-" |des Brems- (Wattleistung), und passen Sie die Belastbarkeit
widerstandes des externen Bremswiderstandes P:CF an.
*Die Eingangsspannung schwankt. |+SchlieRen Sie eine geeignete Eingangsdrossel an.
(1)Die Spannungsversorgung hat
eine Leistung von >500kVA.
N (2)Ein Uberspannungsschutz wird
Uberspannung gedffnet/angeschlossen.
0P 1 |beim Hochlauf |(3)Ein System mit Thyristor wird an
des Antriebes die gleiche Spannungs-
versorgung angeschlossen.
*Ein Wiederanlauf-Signal wird an *Verwenden Sie U.5 (Wiederanlauf) und Uul
den Motor nach kurzzeitigem (Verhalten bei Netzspannungsausfallen).
Stopp, etc. ausgegeben.
+Die Runterlaufzeit dEL ist zu *Erhohen Sie die Runterlauframpe oEL.
gering eingestellt.
*Der Bremswiderstand hat einen zu | +Installieren Sie einen externen Bremswiderstand.
hohen Widerstand. Verringern Sie den externen Bremswiderstand.
*"t (Ext. Bremswiderstand) ist AUS. (Ruicksetzung von Far.)
Soft-Stall-Regelung fir Runterlauf |+Setzen Sie Parameter P& sorgfaltig.
Uberspannung | F305 ist AUS.
0FZ  |beim Runterlauf | Die Eingangsspannung schwankt. |Setzen Sie Parameter 3015 sorgfaltig.
des Antriebs (1)Die Spannungsversorgung hat | +SchlieRen Sie eine £ inLArL5dro55EL an
eine Leistung von > 500kVA.
(2)Ein Uberspannungsschutz wird
geoffnet/angeschlossen.
(3)Ein System mit Thyristor wird an
die gleiche Spannungs-
versorgung angeschlossen.
«Die Eingangsspannung schwankt. [+Erhéhen Sie die Runterlauframpe dEL.
(1)Die Spannungsversorgung hat
eine Leistung von > 500kVA.
(2)Ein Uberspannungsschutz wird
- geoffnet/angeschlossen.
B gge‘:zﬁzgmg? (3)Ein System mit Thyristor wird an
or3 Drehzahl des die gleiche Spannungsver-
Antriebs sorgung angeschlossen.
«Der Motor ist in Generatorbetrieb, |<Installieren Sie einen externen Bremswiderstand.
da die Frequenz des Motors
aufgrund der Last hoher ist als die
Ausgangsfrequenz des
Umrichters.
*Das zulassige Drehmoment des *Prifen Sie Systemfehler.
Motors wird tberschritten bei
e Drehmoment Stérungserkennungsbetrieb.
o Uiberschritten *Soft-Stall-Regelung wurde tiber «Priifen Sie, ob der Motor Uberlastet ist oder die
einen langeren Zeitraum als in Bremse aktiviert wurde.
FH5E festgelegt betrieben.
Unterstrom- *Der Ausgangsstrom fiel unter die |+Prufen Sie die Unterstromansprechschwelle
UL |ansprech- Unterstromansprechschwelle FE D).
" |schwelle -Stérungserkennung. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Héandler bei
korrekter Einstellung.
Die Eingangsspannung (im Prifen Sie die Eingangsspannung.
Leistungsteil) ist zu gering. Aktivieren Sie liu5 (Wiederanlauf) und Ll
*Kurzzeitiger Spannungsausfall (Verhalten bei Netzspannungsausfallen), um
«n o |Unterspannung | entsteht, aufgrund einer langer einen kurzzeitigen Stopp zu beheben.
""" |(Leistungsteil) | andauernden Unterspannung als
in FE28 Ansprechzeit fur
UnterspannungsStérung/Warnung
festgelegt.
*Der Umrichter wird tiber *Ricksetzen des Umrichters.
Tastaturbetrieb wahrend autom./
I externem Betrieb gestoppt.
= Nothalt *Ein Nothalt-Befehl wurde
gegeben. (Eingangsklemmen-
Funktion: 20 / 21).

* Uberwachung und Auslésung von Stérungsmeldungen kann durch Parametereinstellung deaktiviert werden.
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Fehlersuche

Storungs

meldung Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
- EEPROM- *EEPROM-Fehler 1. «Schalten Sie den Umrichter aus und wieder ein,
EEF N Sollte er danach nicht einwandfrei sein, wenden
[Storung 1 Sie sich bitte an Ihren TOSHIBA-Handler.
EEPROM-Fehler 2 | *EEPROM-Fehler 2.. *Wenden Sie sich an lhren TOSHIBA-Handler.
EEPROM-Fehler 3 | *EEPROM-Fehler 3. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
Kurzschluss gegen | *Ableitstrom von Ausgangsphase +Priifen Sie die Ausgangsphase und den Motor auf
Erde oder Motor. Erdschluss.
*Ausgangsleistungsteil meldet *Prifen Sie die Verbindungen zum Motor.
*EFHD |Fehlende Phase fehlende Phase. +Evt. kann die Programmierung von FE25 Abhilfe
schaffen.
*Eingangsleistungsteil meldet +Priifen Sie die Verbindungen zum Motor.
EFH 1 |Fehlende Phase fehlende Phase. +Evt. kann die Programmierung von F608 Abhilfe
schaffen.
RAM-Fehler *RAM-Fehler. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
ROM-Fehler *ROM-Fehler. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
CPU-Fehler *CPU-Fehler. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
_ |Kommunikations- | "Unterbrechung der Kommunikation *Prifen Sie die Kontakte des verwendeten
Errf Stérun zwischen FU und einer extemen Einheit | Schnittstellenkabels, externe Steuerung, etc.
9 (z.B. SPS) eingestellt in FE03.
r_ - |Main-Gate-Array - |*Main-Gate-Array -Fehler. *Wenden Sie sich an lhren TOSHIBA-Handler.
ST |Fehler
s Stromerkennungs- | +Stromerkennungs-Stérung *Wenden Sie sich an lhren TOSHIBA-Handler.
ST ' |stérung
- Stérung auf Options- +Stérung auf Optionsbaugruppe Ff’erlsjtf:: giitezdie entsprechende Optionskarte auf
-baugruppe +Siehe Bedienanleitung zu den Optionen.
*Der Unterschied zwischen den Priifen Sie, dass ein Motor angeschlossen ist.
Nennleistungen des Motors und des |<Priifen Sie, dass der Motor im Stillstand ist.
Fehler bei Selbst- Umrichters betragt mehr als 2 *Fiihren Sie Auto-Tuning 1 erneut durch. Sollte der
c._ |Optimierung fiir die | BaugréRen. Fehler weiterhin bestehen, fiihren Sie Auto-Tuning
== | Vektor- +Der angeschlossene Motor ist kein manuell durch.
regelung Dreiphasenmotor.
*Tuning wird durchgefihrt, wahrend
Motor sich dreht.
«die in F4 {T festgelegte autom. «Priifen Sie, dass ein Motor angeschlossen ist.
Spannungsanhebung kann fiir das | +Priifen Sie, dass der Motor im Stillstand ist.
Tuning nicht durchgefiihrt werden. +Flihren Sie Auto-Tuning 1 erneut durch. Sollte der
*Der Unterschied zwischen den Fehler weiterhin bestehen, fiihren Sie Auto-Tuning
Nennleistungen des Motors und des | manuell durch.
Umrichters betréagt mehr als 2
cuom . BaugréRen.
Ebnt 'Fér;f"e-rrumng' +Der angeschlossene Motor ist kein
Dreiphasenmotor.
*Tuning wird durchgefiihrt, wahrend
Motor sich dreht.
Die Kabel zwischen Umrichter und
Motor sind langer als 30 m lang.
*Tuning wird durchgefiihrt, ohne dass
ein Motor angeschlossen ist.
«die in FH i festgelegte Priifen Sie, dass ein Motor angeschlossen ist.
Streuinduktivitat kann fir das Tuning |+Prifen Sie, dass der Motor im Stillstand ist.
nicht durchgefiihrt werden. *Fihren Sie Auto-Tuning 1 erneut durch. Sollte die
«die in F4 I festgelegte autom. Storung weiterhin bestehen, filhren Sie
Spannungsanhebung kann nicht Auto-Tuning manuell durch.
durchgefiihrt werden.
*Der Unterschied zwischen den
Nennleistungen des Motors und des
o= | FH {2 Tuning- Umrichters betragt mehr als 2
SETC | Fehler BaugréRen.
*Der angeschlossene Motor ist kein
Dreiphasenmotor.
*Tuning wird durchgefiihrt, wahrend
Motor sich dreht.
+Die Kabel zwischen Umrichter und
Motor sind langer als 30 m lang.
*Tuning wird durchgefiihrt, ohne dass
ein Motor angeschlossen ist.
Einige Werte des Motor Typenschilds *Prifen Sie, dass alle auf dem Typenschild des
wurden nicht sorgfaltig eingegeben. Motors angegebenen Werte sorgfaltig eingegeben
*Eckrequenz i wurden.
Ebnd II\:/Iotorkonstanten— Ausgangsspanng. bei Eckfrequenz1 wi_v.
ehler e
*Motomennstrom F4CE
*Motordrehzahl FHI
* Uberwachung und Ausldsung von Stérungsmeldungen kann durch Parametereinstellung deaktiviert werden.
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Fehlerursache

Stérungs

Umrichters.

ersetzt?

meldung Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
*Wurde der Steuerkreis (oder *Setzen Sie Parameter £4F =h.
[ Typenfehler des Hauptstromkreis/Bremskreis)

Uberspannung an
Analogeingang

r

*Uberspannung an Analogeingang.

«Schlielen Sie eine Spannung entsprechend der
Nennspannung an.

Bremsabfolge-
Fehler

i

+Das Signal vom System geht nicht an
den Eingangsklemmen ein.

+Die Eingangsklemmen-Funktion
(4380, !3 !)ist nicht gesetzt.

+In F630 wurde ein anderer Wert als
0,0 definiert, obwohl die
Bremsenantwortzeit-Funktion nicht
verwendet wird.

+Priifen Sie, ob die Bremsabfolge normal ist.
*Setzen Sie {3 [} oder {3 !als
Eingangsklemme.

*Setzen Sie F531T auf 0,0, wenn Sie das System
nicht nutzen wollen.

|

Encoder-Fehler

*Encoder nicht angeschlossen.

+Priifen Sie den Anschluss des Encoders.

Abnormale
Encoder-Ge-
schwindigkeit

r

*Encoder-Fehler

+Priifen Sie den Anschluss des Encoders.

r

Tasten-Alarm

«Die gleiche Taste ist Ianger als 20
Sekunden gedriickt worden.

+Priifen Sie das Bedienfeld.

Analogeingang nicht
verbunden

i

*Abbrechen einer Verdrahtung von
VI/Il Eingangssignalen.
+Steuerklemmenblock 16st sich und
fallt ab

+*P24 Uberstrom

«Priifen Sie die VI/II Eingangssignale

*Installieren Sie den Steuerklemmenblock an den
Umrichter.

Priifen Sie die Verbindung von Klemme P24 mit
CC oder CCA.

Abnormale CPU2

+Ein Fehler entsteht wahrend der

*Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.

E- 19 |Kommu- CPU2 Kommunikation.
nikation
Fehler bei *Fehler bei der Uberwachung der *Wenden Sie sich an lhren TOSHIBA-Handler.
E-20 | U/f-Kennlinien- U/f-Kennlinienwahl
wahl
E-c ! |CPU 1 Fehler *CPU 1-Fehler. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
Abweichende digit. |<Abweichende digitale Eingangs- *Prifen Sie das Signal der Eingangsklemme.
E-2¢ | Eingangs- spannung
spannung
£-23 Fehler in optionalem | «Optionskarte fiir Zusatzgerat 1 ist *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
- Zusatzgerat 1 defekt.
-_-v | Fehler in optionalem |<Optionskarte fiir Zusatzgerat 2 ist *Wenden Sie sich an lhren TOSHIBA-Handler.
- "' | zZusatzgerat 2 defekt
Eine Positionsabweichung tratt bei Priifen Sie den Anschluss des Encoders.
Halten der Stopp-Position auf.
£ogr Fehler bei Halten *Der Stopp-Positions-Einstell-
= "% | der Stopp-Position | bereich in F3 ! ist zu eng.
«Schleich-Geschwindigkeit ist zu
schnell.
E-2E | CPU2 Fehler *CPU2 Fehler. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
*Haltemoment bei Stillstand. +Losen Sie das Haltemoment bei Stillstand.
cron | Step-out (nur fir PM | <Eine Ausgangsphase ist *Prifen Sie die Verbindungen zwischen Umrichter
“““= | Motoren) unterbrochen. und Motor.
Lastschwankungen
a_ Sicherer Halt +Stérung im Schaltkreis fiir sicheren | *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
B gestort Halt
Warnmeldungen: Im Folgenden finden Sie Warnmeldungen (keine Stérungsmeldung)
mvevlzru”r;g Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung

keine
Sollwertfreigabe

*Verbindung der Sollwertfreigabe ist
gedffnet.

*SchlieRBen Sie die Verbindung der entsprechenden
Klemme mit P24/PLC (CC).

Sicherer Halt aktiv

*Klemme PWR nicht mit P24/PLC verb

unden

+Steuerklemmenblock nicht eingeschoben

Unterspannung ider
externen
Steuerspannungsver
sorgung

Die Steuerspannung zwischen SU+
und CC ist zu niedrig
«Parameter F5H 7 falsch eingestellt.

*Die Steuerspannung muss mindestens 20V
betragen

«Setzen Sie F647 = 0, wenn keine externe
Steuerspannungsversorgung angeschlossen ist
*Quittieren Sie die Stérung COFF

Unterspannung im
Zwischenkreis
(netzseitig)

*Unterspannung im Hauptkreis
zwischen R, Sund T.

*Probleme im
Einschaltstrom-Begrenzungskreis

oder Gleichstrom-Sicherungkreis.

*Messen Sie die Spannungsversorgung im
Hauptkreis.

Liegt die Spannung in einem normalen Bereich,
muss der Umrichter repariert werden.

*Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
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Warnmeldungen: Im Folgenden finden Sie Warnmeldungen (ohne Fehlermeldung)

mvgladTr;g Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
«Der Umrichter ist im Vorgang des *Der Umrichter lauft normal, wenn er nach einigen
+ _w |Autom. Wieder- Wiederanlaufs. Sekunden automatisch wieder anlauft. Vorsicht,
" anlauf «Ein kurzzeitiger Stopp tritt auf. wenn sich die Maschine plétzlich wieder in Betrieb
setzt.
- |Alarm bei Frequenz- |+Die Frequenz-Einstellungspunkte 1 |<Setzen Sie die Frequenzeinstellungspunkte 1 und
Crro N N N . . .
Einstellung und 2 sind zu dicht aneinander. 2 entfernt voneinander ein.
*Anzeige erscheint durch Betatigen *Betatigen Sie die STOPP-Taste erneut, um die
. . der STOPP-Taste wahrend einer Fehlermeldung zu I6schen.
1 _ |Loschen aktiviert- Fehl .
"7 |Anzeige eheranzeige. . ) ) !
*Eingangsklemmensignal RES ist AN |<Schalten Sie das Eingangsklemmensignal RES
wahrend Fehlermeldung. ab.
+Uber die Tastatur kénnen Sie bei *Wenn Sie iber die Tastatur einen Nothalt
cnce | Nothalt aktiviert- automatischer oder externer erzwingen mochten, ist die Stopp-Taste zu
ST | Anzeige Steuerung einen Nothalt erzwingen. | betétigen. Durch Betétigen einer anderen Taste,
I16sen Sie den Nothalt wieder.
Einstellungs- *Es wurde versucht, einen Wert «Priifen Sie, ob die Einstellung korrekt
Alarm innerhalb der Programmierung zu vorgenommen wurden.
Wi Fehlercode und setzen, welcher die Ober- bzw.
~~ |Daten werden Untergrenze der moglichen Werte

abwechselnd liber- bzw. unterschreitet.

angezeigt.

DC- *DC-Bremsung in Ausfiihrung +Die Anzeige der Ausfiihrung eines DC-Bremsvorganges

db Bremsvorgang mittels der DC-Funktion erlischt in einigen Sekunden,
wenn keine Probleme auftreten. [Anm.]

Haltemoment bei *Vorgang des Haltemoments bei +Durch Stopp-Befehl erlischt diese Anzeige wieder
o Stillstand wirkt nach | Stillstand, der nach autom. Einfallen | (ST-CC gedffnet).

SUHT autom. Einfallen der | der DC-Bremse wirkt.
DC-Bremse

£l +Die Anzeige der digitalen Nummer «Evt. kann eine niedrigere Einstellung von F ilid
[ Uberlauf der Anzeige | eines Begriffs, wie z.B. der Abhilfe schaffen.

£d Frequenz, ist im Uberlauf.

in it |[Initialisierung <Parameter werden initialisiert. *Diese Anzeige erlischt nach kurzer Zeit wieder.
Atrn [ Auto-Tuning1 +Ausfilhrung des Auto-Tuning 1. Diese Anzeige erlischt nach kurzer Zeit wieder.

. Die autom. Stopp-Funktion 255 wird | *Diese Funktion wird deaktiviert, sobald die

Autom. Stopp bei - .

Lcth | Erreichen der ausgefiihrt. Frequenz gleich oder meihr als 0,2 Hz de_r unteren

F Frequenzgrenze LL betrégt, oder wenn ein Befehl

requenz LL +0,2 Hz X X R
zum Stopp-Betrieb eingegeben wird.

Funktion aktiviert : keine | * Funktion aktiviert von v «Zur Wiederinbetriebnahme setzen Sie den
o |Betrebs- . (Verhalten bei . ) Umrichter zuriick, oder legen ein Betriebssignal
SEGP aufrechterhaltung, kein getzspannung_sausfallen) kein an.

Runterlauf un_terlauf, keine

Betriebsaufrechterhaltung.
HERG/ Anzeige des «Erster und letzter Parameter in der +Durch Betéatigen der MODE-Taste verlassen Sie
E" - ersten/letzten Historie AUH. diese Anzeige.
sno Parameters
Lernfunktion: Teillastbereich mit sLoschen der Lernfunktion durch Einstellen des
:n  |Lernfunktion hoher Geschwindigkeit oder Parameters F325=0..
Bremsfolge-Betrieb ist in Ausfiihrung
*Bremsbetrieb wird nicht normal *Bremsen-Ausgangssignal (68) ist nicht der

Lernfunktions- ausgefihrt. Ausgangssteuerklemme zugewiesen worden.
tit  |Stérung: Bremsfolge |<Die Last ist zu schwer. +Die Ansteuerung einer extemen mechanischen Bremse

Fehler +Storung im Betriebablauf. F 34 tist nicht gesetzt worden.

* Lemfunktion wird wahrend der Lasthebung ausgefiihrt.

Lemfunktions- *Es sind einige Fehler wahrend der +Priifen Sie, ob die Lernfunktion: Teillastbereich mit
2 |FehlerTeilast- Ausflihrung der Lernfunktion: hoher Geschwindigkeit korrekt durchgefiihrt wird.
=M | bereich mit hoher Teillastbereich mit hoher = Siehe Kapitel 6.16.

Geschwindigkeit Geschwindigkeit aufgetreten.

Lemfunktions- * Lernfunktion wird wahrend der +Priifen Sie die Last.

2 | Fehler: Teilastbe- reich Lasthebung ausgefiihrt. «Priifen Sie die Einstellung der Motorkonstanten.
=42 | mit hoher Ge- *Motorkonstanten(ut., b, FH0I5- FH 3)

schwindigkeit Uberlast werden nicht korrekt durchgefiihrt.

Tastaturbetrieb » Diese Anzeige ersﬂcheint, wenn die |+ Diese Anz?ige erscheint, wenn Betrieb lber alle
uoon | voriibergehend ENTER-Taste betéatigt und fiir mind. | Tasten zuldssig ist. Zur erneuten Sperre des
s | g 5 Sekunden gehalten wird, wenn Tastaturbetriebs, schalten Sie den Umrichter ab

zulassen Tastaturbetrieb mit F 37 gesperrt ist. | und wieder an.

Anm.: Wahrend der Gleichstrom-Bremsung erscheint

im Display.
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Voralarm-Anzeige

Voralarm

meldung Beschreibung

Mégliche Ursachen

Behebung

T Uberstrom-Voralarm

s. Uberstrom [f

s. Uberstrom [f

P Uberspannungs-
Voralarm. Erreichen

s. Uberspannung 5P
' leuchtet, wahrend PBR ausgefiihrt wird.

s. Uberspannung 5P
' leuchtet, wahrend PBR ausgefihrt

Computer und Umrichter.
*Verschiedene Datenlbertragungs-
fehler treten auf, bei der Kommunikation

des wird.
PBR-Betriebslevels

[ Uberlast- Siehe IL | und DL (Uberlast). Siehe IL | und DL (Uberlast).
Voralarm

H Ubertemperatur- s. I+ (Ubertemperatur) s. I+ (Ubertemperatur)
Voralarm

‘: Kommunikationsfehl |<Verschiedene Dateniibertragungs- «Fir MaRnahmen zur Korrektur von
er fehler treten auf, bei der Verbindung zwischen Dateniibertragungsfehler sehen Sie

bitte in der Bedienanleitung firr das
externe Eingabegerat nach.
«Priifen Sie den Master Umrichter.

Umrichter zu Umrichter (Slave).

Wenn zwei oder mehr Probleme gleichzeitig auftreten, leuchtet einer der folgenden Alarm-Anzeigen:

foom b rm con
[P, PL, LH, DPL, CPLH.

Die abwechselnd leuchtenden Alarm-Anzeigen sind von links nach rechts £, P, L, H, .

9.2 Stérungsquittierung

Setzen Sie den Umrichter nach einer Stérung erst zurlick, wenn Sie die Fehlerursache beseitigt haben. Ricksetzen
des Umrichters vor Fehlerbehebung fiihrt ggf. zu erneuter Stérungsauslésung.

Quittieren der Stérungsmeldung

(1) durch Abschalten der Spannungsversorgung (ausgeschaltet lassen, bis die
LED-Anzeige erloschen ist.)
= Siehe auch Kapitel 6.33.2 (Stérungsmodus FEEZ)
(2) durch externe Signale (Verbindung von RES und CC auf dem Steuerklemmenblock— I6sen)
(3) Uber Tastaturbetrieb
(4) tber eine Kommunikation
= Weiter Informationen siehe Kapitel 6.41.

durch Riicksetzung auf folgenden Art und Weise:

Um den Umrichter liber Tastaturbetrieb riicksetzen zu kénnen, unternehmen Sie folgende Schritte:

1. Prifen Sie, dass die LED-Anzeige eine Stérungsmeldung ausgibt. Wenn das Auftreten einer Stérung nicht
angezeigt wird, dann betatigen Sie die MODE-Taste zur Anzeige.

2. Betatigen Sie die STOPP-Taste, so dass L.~ angezeigt wird.
3. Betétigen Sie die STOPP-Taste erneut, und der Umrichter wird zurlickgesetzt.

*Bei aktivierter Uberlastfunktion [IL i: Umrichter-Uberlast, [.2: Motoriiberlast, [t ~: Bremswiderstand-Uberlast] kann
der Umrichter solange nicht (iber die Eingabe eines Quittierungs-Signals von einem externen Gerét oder iber
Tastaturbetrieb zurlickgesetzt werden, bis die tatsachliche Abkuihlzeit verstrichen ist.

Standard-Abkuhlzeit bei 0L bis 30 Sekunden nach Fehlerauslésung
bei OLe: bis 120 Sekunden nach Fehlerauslésung
bei Dir: bis 20 Sekunden nach Fehlerauslésung

*Bei einer Fehlerauslésung durch Ubertemperatur (ZH) im Umrichter setzen Sie den Umrichter erst nach einer

betrachtlich langeren Abkihlzeit zurlick, da sich die Ubertemperatur auf seine innere Temperatur bezieht.

- Warnung -
Haufiges EIN/AUS-Schalten des Frequenzumrichter kann zu Beschadigungen am Motor und anderen Teilen

fiithren.
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9.3 Wenn die Motorwelle sich nicht dreht, obwohl keine Stérungsmeldung
angezeigt wird...

Wenn der Motor sich nicht dreht, obwohl keine Stérungsmeldung angezeigt wird, unternehmen Sie folgende Schritte:

- Ja —

Der Motor dreht sich

nicht i Nein : =====%

Leuchtet Ist die 7-Segment Priifen Sie die Eingangs- Hat die Spannung S.Cr':t'?e&}s” Sie die

LED- Anzeige? **® spannung und Schiitz. *=™ 4. richtigen Wert? “’2[01 ige Spannung
Wenden Sie sich an lhre
TOSHIBA-Vertriebsnieder-
lassung.

Wird N3FF angezeigt? Unterspannung im Haupkreis. Priifen Sie die Eingangsspannung.

Bei Anschluss einer DC-Drossel priifen Sie die Verdrahtung.
= Eingangsspannung in Monitorebene, siehe Kapitel 8.2.1.

H
.
.
-

Wird 0FF angezeigt? |—° « Priifen Sie, ob ein Steuerklemmenblock am Umrichter richtig installiert ist.

« Beinegativer Logik (SW1: SINK) gibt es keine Verbindung zwischen ST und
CC. Schiieen Sie eine Verbindung zwischen CC und der Klemme, der die
Sollwertfreigabe (ST) auf dem Steuerklemmenblock zugewiesen wurde.
= Siehe Kapitel 7.2.1.

* Bei positiver Logik (SW1: SOURCE) gibt es keine Verbindung zwischen ST
und P24. SchlieRBen Sie eine Verbindung zwischen P24 und der Klemme, der
die Sollwertfreigabe (ST) auf dem Steuerklemmenblock zugewiesen wurde.

v
Wird eine andere
Fehlem_\elgung ) Beheben Sie die Fehlerursache, und setzen Sie den Frequenzumrichter zuriick.
?gg1eze|gt ?=s. Kapitel = Zur Riicksetzung siehe Kapitel 13.2.
¥
Blinken rtr4 und eine i i i i
andere Fehlermeldung Der l.{mnchter versucht den Motor neu zu starten. Die Ausfiihrung dieser
abwechselnd? Funktion kann nach STOP, Nothalt oder Netzunterbrechung unterbrochen
T werden.
¥
Leuchtet die +Bei Bedienfeldbetrieb... Betétigen Sie die RUN-Taste zum Betriebsstart.
RUN-Taste? *Priifen Sie, ob die Betriebsfrequenz am Bedienfeld richtig eingestellt ist. = Siehe L aun
H Kapitel 3.2.2.

«Ist ein anderer Befehlsmodus eingestellt ...wechseln Sie die Einstellung in
Parameter _'lld. = Siehe Kapitel 3.2.1.

*Bei Auswahl des Bedienfeldes...Andem Sie die Einstellung in Parameter

LLCETITYTTYTITETTTENELY = = R =Siehe Kapitel 5.5.

« Ist ein anderer Befehlsmodus eingestellt... Priifen Sie, ob eine exteme
Befehlsvorgabe eingegeben wurde. Priifen Sie die Einstellung der
Eingangsklemmen in der Monitorebene. = Siehe Kapitel 8.1.

*Priifen Sie die Einstellung in F {35 (Gleichzeitige Ansteuerung von F und R). =
Siehe Kapitel 6.2.1.

+ Priifen Sie, ob Sie eine Festfrequenz von 0 Hz ansteuem.

wird ;4.5 angezeigt? « Priifen Sie die Frequenzeinstellungen unter Parameter F1inid, P20, P20, F2DE

= Siehe Kapitel 5.5.

« Priifen Sie, ob die Start - Frequenz nicht héher eingestellt ist als die Betriebsfrequenz.

= Siehe Kapitel 6.7.

« Priifen Sie ob die Sollwerteinstellung ( Voreingestellte oder Fest - Frequenz ) nicht auf
0 gesetzt ist.

« Priifen Sie die Frequenz - Sollwert — Vorgabe = Siehe Kapitel 7.3.

« Priifen Sie, ob der Motor nicht (iberlastet oder blockiert ist. —Reduzieren Sie die Last.

]

Bestimmen Sie mit welchem Anzeige- und Befehlsmodus Sie arbeiten wollen, und stellen Sie
den Umrichter ein. = Siehe Kapitel 11. und 8.
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Priifen weiterer

Stoérungsursachen

In der folgenden Liste finden

Sie weitere Angaben zu Problemen, Ursachen und Problembehandlung.

Problem

Ursache und Problembehandlung

Der Motor lauft in die
falsche Richtung.

*Kehren Sie die Phasen der Ausgangsklemmen U, V und W um.

*Kehren Sie das Vorwarts-/Riickwartslauf-Signal der Klemmen vom externen
Eingabegerates um.
— Siehe Kapitel 7.2, Funktionsbelegung der Steuerklemmen.

Der Motor dreht sich, aber
seine Drehzahl andert sich
nicht normal.

+Die Last ist zu schwer.

*Verringern Sie die Last.

«“Soft-Stall-Regelung" ist aktiviert.
Schalten Sie die ,Soft-Stall-Regelung” ab. = Siehe auch Kapitel 5.14.

+Die max. Ausgangsfrequenz FH und die obere Frequenzgrenze L. sind zu niedrig
gesetzt.
Erhéhen Sie die max. Ausgangsfrequenz FH und die obere Frequenzgrenze

*Das Frequenzvorgabe-Signal ist zu niedrig eingestellt.
Prifen Sie den Wert des Signals, Stromkreis, Verdrahtung, etc.

+Priifen Sie die Einstellungseigenschaften (Punkt 1 und Punkt 2) der Parameter fiir die
Frequenzvorgabe-Signale. = Siehe Kapitel 7.3.

*Die Ausgangsspannung bei der Eckfrequenz 1 (ui ) ist zu niedrig eingestellt.

*Wenn der Motor mit niedriger Drehzahl lauft priifen Sie, ob die “Soft-Stall-
Regelung“aktiviert ist, da das Drehmoment zu hoch ist.
Passen Sie den Wert bei manueller Spannungsanhebung (ui) und die Hochlaufzeit
(ALT) an. = Siehe Kapitel 5.7 und 5.2.

m
X%

Der Motor lauft nicht glatt
hoch/runter.

ACE
+Die Hochlaufzeit (LT )oder die Runterlaufzeit (EL) sind zu gering eingestellt.

Eine zu grof3er Strom flie3t
in den Motor.

Die Last ist zu schwer.

*Verringern Sie die Last.

*Wenn der Motor mit zu geringer Drehzahl lauft priifen Sie, ob der Wert der manuellen
Spannungsanhebung zu hoch eingestellt ist. = Siehe Kapitel 5.7.

Der Motor lauft mit
hoherer/niedrigerer
Drehzahl als festgelegt.

*Der Motor hat eine unangemessene Nennspannung.
Verwenden Sie einen Motor mit angemessener Nennspannung.
+*Die Motor-Klemmenspannung ist zu gering.

Prifen Sie die Ausgangsspannung bei der Eckfrequenz 1 (ubwu).
= Siehe Kapitel 5.8.

Uberpriifen Sie den Kabelquerschnitt.
+Priifen Sie die Getriebelibersetzung.
*Die Ausgangsfrequenz ist nicht korrekt eingestellt.

Prifen Sie den Ausgangsfrequenzbereich.
*Passen Sie die Eckfrequenz an. = Siehe Kapitel 5.8.

Die Motordrehzahl variiert
wahrend des Betriebs.

+Die Last ist zu leicht oder zu schwer.
*Verringern Sie die Lastschwankungen.
*Der Umrichter oder der Motor verfligt nicht tber eine geeignete Leistung, die Last
anzutreiben.

Verwenden Sie einen Motor oder Umrichter mit angemessener Leistung.

Priifen Sie, ob sich das Frequenzvorgabe-Signal andert.
*Wenn der Parameter fiir die U/f-Kennlinienwahl Pt auf & oder groRer gesetzt ist
(5 und 6 sind entfernt), priifen Sie die Vektorregelung, Betriebsbedingungen, etc.
= Siehe Kapitel 5.6.

Einige oder alle der sieben
Tasten auf dem Bedienfeld
sind nicht funktionsfahig.

+Andern Sie die Parameter zur Sperre des Betriebs (iber die Tastatur F 130~F

* Parameter wird eigentlich zur Sperre des Betriebs liber die Tastatur des verwendet.

Zugriff auf Parameter endet
im Stérungsfall.

Loschen Sie diese Sperre, und gehen Sie dabei wie folgt vor.
Zum Loéschen dieser Einstellung, betatigen Sie die ENTER-Taste, und halten
Sie diese fiir mindestens 3 Sekunden gedriickt.

Parameter-Einstellungen
kénnen nicht verandert
werden.

mn
L

(1)Wenn die Parametriersperre
Einstellung auf 0 (gesperrt).

=1 gesetzt ist (zuléssig), &ndern Sie diese

Monitor (Display) ist nicht
kontrollierbar.

(2)Wenn einer Eingangsklemme die Funktion 110 (oder 111) Parameter schreiben
zugewiesen wurde, schalten Sie die Klemme ein.

Abhilfe bei Problemen aufgru

nd der Parametereinstellung

Wenn Sie Parameter
vergessen, die
zuriickgesetzt wurden.

+Sie kdnnen nach allen zuriickgesetzten Parametern suchen und ihre Einstellung
andern.
= Siehe Kapitel 5.21.

Wenn Sie alle Parameter
auf ihre Werkseinstellung
zuriicksetzen wollen.

+Sie kénnen alle Parameter auf ihre Werkseinstellung zurlicksetzen.
= Siehe Kapitel 5.20.
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