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1.  Allgemeine Hinweise

Die elektronischen Motorsteuergerate ESG..., ESG-I... sind fur den sanften Anlauf und Auslauf von
Drehstrommotoren mit Kurzschluss- oder Schleifringlaufer entwickelt worden.

Der elektronische An- und Auslauf erfolgt grundsatzlich durch Steuerung der Motorspannung mit
Hilfe von Thyristoren.

Es stehen drei grundsatzliche Moglichkeiten zur Verfugung, um einen Steuer- bzw. Regelvorgang
zu realisieren:

a) Einstellbare Spannungsrampe (Standardausfiihrung): Der An- und Auslauf erfolgt hier durch
Steuerung der Motorspannung von Null bis zum Endwert in einer vom Anwender einzustellenden
Zeitspanne (Seite 13).

b) Strombegrenzungsregelung: Der Anlauf wird Uber den Motorstrom elektronisch geregelt. Hier-
bei beschleunigt der Motor bis zur Nenndrehzahl mit konstantem Strom (Seite 15, 16).

c) Tachoregelung (Belastungsunabhangige Beschleunigung): Mit dieser Regelung erreicht man
eine lineare Beschleunigung bis zur Nenndrehzahl. Hierzu ist ein Tachogenerator oder eine elekt-
ronische Drehzahlerfassung notwendig. (Istwert-Erfassung mittels Tachogenerator oder Impulser-
fassung). Neben den aufgeflihrten Funktionsmodulen, sind eine grof3e Anzahl von Sonderlésungen
verfugbar.

Das elektronische Startgerat ESG..., ESG-I... ist modular aufgebaut. Es setzt sich aus drei grund-
satzlichen Komponenten zusammen:

» Leistungsteil mit Kihlkdrper und der Thyristorenbeschaltung

« Steuereinheit mit Zund- und Steuerelektronik (Diagnoseanzeige, Steuerausgange usw.)

* Funktionsmodul bestimmt die Anlaufmethode (Strombegrenzung, Tachoregelung oder Span-
nungsrampe)
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2. Installation des Sanftanlaufgerates ESG..., ESG-l...

Das Einbaugerat nach IP 23 muss in einem Gehause oder im Schaltschrank untergebracht werden.
FUr ausreichende Kuhlung ist zu sorgen (z.B. Fremdlifter). Die Temperatur darf 55°C nicht Uber-
schreiten. Das Gerat ist auf eine senkrechte Flache zu montieren, so dass die Beluftungskanale des
Kuhlkorpers senkrecht stehen. Das Gerat muss in trockenen Raumen montiert werden.

Weitere Bedingungen am Einsatzort:

» Schutz vor Staub und Feuchtigkeit
» Schutz vor aggressiver Atmosphare
» Frei von Vibrationen

« Stabile Netzverhaltnisse (vor allem beim Betrieb von grofl3en Softstartern P > 55kW)

Im Abstand von 50 bis 100mm um das Gerat sind keine weiteren Bauteile anzubringen, um die Kih-
lung nicht zu beeintrachtigen.

Das Gehausegerat nach IP 54 kann an Einsatzorten montiert werden, die vor Staub und Feuchtig-
keit nicht geschutzt sind.

? Luftzirkulation ?

Abstand:
50 bis 100mm

Gerateverdrahtung:

Netzanschluss (L1, L2, L3) Uber einen abgesicherten Trennschalter mit den Ublichen Sicherungen
herstellen.

Gerate einfach in die Motorzuleitung verschalten, gleichgultig, ob der Motor im Stern oder Dreieck
betrieben wird.

Die Verdrahtungen flr die Stromversorgung und die Steuerung mussen in getrennten Kanalen oder
Schutzrohren verlegt werden.

Bei der elektrischen Installation sind grundsatzlich die allgemeinen VDE-Bestimmungen einzuhal-
ten (VDE 0100, VDE 0113, VDE 160).
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3. EMV-gerechte Montage

Elektronische Sanftanlaufgerate zahlen nach den EMV-Normen zu den Baugruppen, die fur sich al-
leine keinen Verwendungszweck erfullen. Die Gerate stellen eine funktionelle Einheit der gesamten
Anlage dar. Die Steuerelektronik der Sanftanlaufgerate ist nach den gultigen EMV-Anforderungen
ausgefuhrt.

Der Errichter einer Anlage muss mit geeigneten Netzdrosseln und Entstorfiltern diese Anlage ent-
stéren. Diese Komponenten kdnnen auch von uns bezogen werden. Zu beachten ist auch, dass
falls die Normen der Betriebsmittelklasse A in einem speziellen Industriebereich nicht ausreichend
sein sollten (z.B. bei Beeintrachtigung empfindlicher Messkanale), der Anwender folglich Betriebs-
mittel der Klasse B einsetzen muss. Die Klasse A ist bei Betriebsmitteln die Ubliche Klasse, die in der
Regel fur den Einsatz im Industriebereich vorgesehen ist. Die Gerate sind Uber einen zugeordneten
Transformator an das industrielle Netz angeschlossen. Softstarter der Klasse B werden bendtigt,
wenn diese in den Bereichen Gewerbe und Kleinindustrie eingesetzt und direkt an das o6ffentliche
Niederspannungsnetz angeschlossen werden sollen.

Einsatz von Netzdrosseln (nur bei erhohten EMV-Anforderungen notwendig):

Auf der Eingangsseite der Softstarter reduzieren Netzdrosseln die stromabhangigen Netzrickwir-
kungen und bewirken eine Verbesserung des Leistungsfaktors. Der Stromoberwellengehalt wird
reduziert und die Netzqualitat verbessert. Der Einsatz von Netzdrosseln empfiehlt sich besonders
beim Anschluss von Softstartern wenn sich das Leistungsteil (Thyristorsatz, W3C) fortwahrend im
Netz befindet und mit verschieden Anschnittwinkeln arbeitet (z.B. Option: Energieoptimierung). Bei
durchgeschalteten oder Uberbrickten Leistungsteil entfallt dieser Umstand (siehe auch EN 60947-
4-2, Abschnitt 8.3.2.1).

Einsatz von Netzfiltern (nur bei erhohten EMV-Anforderungen notwendig):

Funkentstorfilter und Netzfilter (Kombination von Funkentstorfilter sowie einer Netzdrossel) dienen
dem Schutz vor hochfrequenten Storgrofien, die Uber das Netzkabel oder die Abstrahlung des Netz-
kabels ausgesendet werden und auf ein vorgeschriebenes bzw. gesetzliches Mal} begrenzt werden
sollen. NetZfilter sollten moglichst in der Nahe des Softstarters montiert werden und zudem ist dar-
auf zu achten, dass die Verbindungsleitung zwischen Softstarter und NetZzfilter so kurz wie moglich
sein sollte.

ACHTUNG: Die Montageflachen von Softstartern und Funkentstorfilter mussen farbfrei und im
Hochfrequenzbereich gut leitend sein.

Netzfilter haben daruber hinaus Ableitstrome, die im Fehlerfall (Phasenausfall, Schieflast) erheblich
groRer als die Nennwerte werden konnen. Zur Vermeidung gefahrlicher Spannungen mussen die
Netzfilter geerdet sein. Da es sich bei den Ableitstromen um hochfrequente Storgrofien handelt,
mussen die ErdungsmalRnahmen niederohmig und grof¥flachig sein.

Bei Ableitstromen, die den Wert von 3,5mA Ubersteigen, muss nach VDE 0160 bzw. EN 60335 ent-
weder:

. der Schutzleiter-Querschnitt > 10mm? sein
. der Schutzleiter auf Unterbrechung Uberwacht werden oder
. ein zweiter Schutzleiter zusatzlich verlegt werden.
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Schirmungsmafnahmen:

Schirmungsmalinahmen dienen zur Reduzierung der gestrahlten Stérenergie. Leitungen zwischen
Softstarter und Last kdnnen geschirmt verlegt werden. Der Schirm darf dabei nicht die PE-Leitung
ersetzen. Empfohlen werden vieradrige Leitungen (drei Phasen + PE), deren Schirm beidseitig und
grof¥flachig auf Erdpotential gelegt wird (PES). Der Schirm darf nicht Gber die Anschlussdrahte auf-
gelegt werden. Schirmunterbrechungen z.B. bei Klemmen, Schitzen, Netzdrosseln usw. mussen
niederohmig und grofflachig Uberbrtickt werden.

Praktisch kann dies z.B. dadurch geschehen, indem der Schirm in der Nahe der Baugruppe un-
terbrochen und dann grof¥flachig mit dem Erdpotential (PES, Schirmklemme) verbunden wird. Die
freien Leitungen, bei denen keine Abschirmung erfolgt, sollten nicht Ianger als 100mm sein.

Erdungsmafnahmen:

Erdungsmalnahmen sind zwingend notwendig, um die gesetzlichen Vorschriften zu erfillen und ist
die Voraussetzung fur den wirkungsvollen Einsatz weiterer Malnahmen wie Filter und Schirmung.
Alle leitfahigen, metallischen Gehauseteile mussen elektrisch leitend mit dem Erdpotential verbun-
den werden. Dabei ist fur die EMV-Malinahme nicht der Querschnitt der Leitung malRgebend, son-
dern die Oberflache, auf der hochfrequente Strome abflieRen konnen. Alle Erdungspunkte mussen
abermals mdglichst niederohmig und gut leitend auf unmittelbaren Weg an den zentralen Erdungs-
punkt (Potentialausgleichsschiene, sternférmiges Erdungssystem) gefuhrt werden. Die Kontaktstel-
len mussen farb- und korrosionsfrei sein (verzinkte Montageplatten und Materialien verwenden).

4, Inbetriebnahme

Zunachst sind alle elektrischen Anschlisse nach den beiliegenden Schaltbildern herzustellen: L1,
L2, L3, T1(U), T2(V), T3(W). Die elektronischen Sanftanlaufgerate missen nach den VDE-Vor-
schriften so an das Netz angeschlossen werden, dass sie mit entsprechenden Freischaltmitteln
(z.B. Hauptschalter, Schitz, Leistungs-Schutzschalter) vom Netz getrennt werden kénnen.

Leitungsverlegung:

Die Netzzuleitung und Motorzuleitung sowie die Steuerleitungen sind in getrennten Kabeln zu fuh-
ren. Zur Vermeidung von Storungen ist es ratsam, die Elektronik-Signalleitungen getrennt von den
Leistungs- und/oder Schutz-Steuerleitungen zu verlegen und die Hin- und Ruckleitungen der Sig-
nalleitungen zu verdrillen oder geschirmte Steuerleitungen zu verwenden.

Sicherungen:

Die netzseitige Absicherung ist von dem empfohlenen bzw. verwendeten Leitungsquerschnitt ab-
hangig und muss nach DIN 57100 Teil 430/VDE 0100 Teil 430/6.81 vorgenommen werden. Die
Gerate bis zum Typ ESG 90, ESG-I 90 besitzen keine zusatzlichen Halbleitersicherungen. In der
Tabelle (Anhang) sind entsprechende Typen zu entnehmen. Ab ESG 110, ESG-I 110 werden Halb-
leitersicherungen zum Schutz der Thyristoren serienmal3ig eingebaut.

Uberwachungsmodul (optional):

Die Option ,Uberwachungsmodul erlaubt eine elektronische Kontrolle bzgl. Uberstrom, Kurz-
schluss, unsymmetrische Stromverteilung, Motorentemperatur und verflgt Gber einen entsprechen-
den Stérmeldeausgang mit gleichzeitiger LED-Anzeige. Zeitgleich schaltet die Steuerelektronik den
Leistungsteil stromlos. Nach Beseitigung der Storung kann durch einen Startbefehl das Gerat zu-
ruckgesetzt werden (RESET).

| 5
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5. Bedeutung der Klemmanschliusse

Klemmanschliusse auf den Funktionsmodulen:

Diese Anschlusse befinden sich auf allen Funktionsmodulen mit derselben Nummerierung. Zusatz-
liche Klemmenanschlusse werden in den spezifischen Inbetriebnahme-Anleitungen erlautert (siehe
Anleitung fur Standardmodul, Strombegrenzung, Tachoregelung oder sonstiges Modul).

Zum Aktivieren des Sanftanlaufes sind grundsatzlich zwei Varianten maoglich:

Standardaktivierung
Anlauf und Dauerbetrieb: geschlossen
Auslauf: geoffnet

nicht beschaltet

Aktivieren mit Speicherfunktion

Anlauf und Dauerbetrieb: kurzer Impuls

Anlauf und Dauerbetrieb: geschlossen

Auslauf geodffnet
Sonderfunktion

Sperren des Leistungsteils: geschlossen

Anlauf, Dauerbetrieb, Auslauf: | gedffnet

Klemmenanschliisse auf dem Steuer- und Uberwachungsprint:

L1-N oder 10-12 Anschluss von 230V/50-60Hz (Regelausstat-
tung)

Option: Beliebige Steuerspannungen konnen
auf Kundenwunsch realisiert werden)

14-15-16 Schaltausgang S1

17-18-19 Schaltausgang S2

20-21-22 Schaltausgang Stérmeldung

23-24 Eingang Kaltleiter (PTC) vom Motor oder sons-

tiger Verbraucher
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6. Technische Merkmale der Steuer- und Uberwachungsplatine

Die Steuerplatine des elektronischen Sanftanlaufgerates ESG..., ESG-I... beinhaltet diverse Steu-
er- und Schutzfunktionen. Diese Platine wird Uber die Klemmen L1 und N in der Regelausstattung
mit 230V/50-60 Hz versorgt, um eine interne Gleichspannung von 15 Volt DC zu erzeugen. Auf der
Steuerplatine (Euroformat) befindet sich die austauschbare Funktionsplatine (100x75 mm), welche
das Anlaufverhalten des Gerates bestimmt.

Funktionen der LEDs auf der Steuerplatine und der Funktionsplatine

Bedeutung: Ubertemperatur des Kiihlkdrpers bzw. Leistungsteiles

LED 1 (rt) Ursache: Uberlast, zu hoher Strom, zu hohe Schalthaufigkeit. Die Abschalt-
schwelle liegt bei ca. 75° C.

Bedeutung: Phasenausfall

LED 2 (rt) Ursache: Mehrere oder eine Phase haben keine Verbindung zu den Netzan-
schlussen L1, L2 und L3. (Uberprufung, ob alle Phasen anliegen!)

Bedeutung: Ubertemperatur des Motors (PTC)
Ursache: Uberlastung des Motors (siehe Motordaten)
LED 4 (gn) Bedeutung: Hilfsspannung liegt an (Gerat in Bereitschaft)

LED 3 (rt)

Bei Aktivierung des Anlaufvorganges (z.B. Schlielen der Kontakte 1 - 2) mussen alle roten LEDs
erléschen, wenn keine der genannten Storungen existiert (RESET-Vorgang). Zugleich wird eine
gespeicherte Fehlermeldung zurtckgesetzt.

S0 ST Sl Aktivierung des Anlaufs U
Schaltfunktion S1 wurde aus-

i gefuhrt (Kontakte S1 und LED )

A2 S1 werden zeitgleich akti- / \

viert) | | |

Schaltfunktion S2 wurde aus- SE| | | |

geflhrt (Kontakte S2 und LED | |

S2 werden zeitgleich akti-

viert) \ |
S1

motor

LED ,S2

S2 | |
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7. Schaltungsvorschlage

Der Einsatz des elektronischen Sanftanlaufgerates Typ ESG..., ESG-I... erlaubt aufgrund der Kon-
zeption eine Vielzahl von Anwendungsmaoglichkeiten. Als Beispiel sind hier drei grundsatzliche An-
schlussbilder aufgefiihrt, die einen Uberblick liber die Einbindung in bestehende oder neu zu pla-
nende Anlagen vermitteln sollen.

Es ist jeweils dem Anwender Uberlassen, wie die Gerate eingesetzt werden, um die grofte Effekti-
vitat zu erzielen. Die Gerate bis einschliel3lich ESG 22, ESG-I| 22 sind problemlos fur Dauerbetrieb
ausgelegt, d.h. es ist keine Uberbriickung (Bypass) des Leistungsteiles notwendig.

Fir Gerate héherer Leistung (P > 22 kW) muss eine Uberbriickung nach erfolgtem Hochlauf akti-
viert werden (z.B. S2-Kontakt).

Auf Wunsch werden die Sanftanlaufgerate auch fur Dauerbetrieb (Option: ,D%) ausgeliefert.

Schaltungsvarianten:

Grundsatzlicher elektrischer Anschluss und Aktivierung des Anlaufes Uber T1 oder Uber
einen SPS-Ausgang. Durch das Offnen von T1 wird der Auslauf bzw. die Abschaltung
des Gerates eingeleitet (Minimalkonfiguration).

Seite 9

Aktivierung des ESG, ESG-I Uber T1 und T2.

Ein Kurzimpuls mit T1 speichert bei geschlossenem T2 den ,Startbefehl*. Mit dem Offnen
von T2 (kurzzeitig) leitet man bei dieser Variante den Auslauf bzw. die Abschaltung ein.
Seite 10

Aktivierung des ESG, ESG-I Uber Hauptschutz

Seite11

ACHTUNG! Es ist darauf zu achten, dass die Steuerspannung nach oder gleichzeitig mit der Last-
spannung angelegt wird, da andernfalls die Stérung ,Phasenausfall* aktiviert wird. Diese Stérmel-
dung kann durch erneutes Einschalten der Steuerspannung oder durch Bricken der Klemmen 1-2
geléscht werden (RESET — Funktion bzw. Aktivierung des Anlaufes).
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Schaltungsvorschlag A1 (Standardbeschaltung)

L1 ®

L2

L3

N 4

Mdogliche Ansteuerungen:

F1[] F2[][][] SPS | Varame e
l +24V Masse
HE T
S B - CCC
------------------- , | e
- otentialfreier Konta
® Il& P
\
3 A
1 O 3 2 CIEEEGETE

Elektronisches Sanftanlaufgerat Typ ESG..., ESG-I...

S1 S2, Storyng
[11][12][73] ]_1515 16 ﬁlﬂ_m 19 ]_2521 22
|

. 4

L 4
lecccccccccccccccca-
Das Uberbriickungsschiitz Q1
ist ab P>=22 kW notwendig,
wenn das Gerat nicht fir die M
Option "Dauerbetrieb”
ausgelegt ist. 3""
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Schaltungsvorschlag A2

L1 * ®
L2 ¢

L3

N 0 !
)| {1
T

S -1----{CC
i"““"““"“-ui ? T T2
i ; * - L.
| ir—2
i T N 0 e 0 3 [
i \-3--\ ----- Eji Elektronisches Sanftanlaufgerét Typ: ESG..., ESG-I...
E E S2 Stérung
E i [11][72][r3] |_L_|516|_1L_|819|_2|0__|212
s e }
| : 4
i ! L1
""" T1 } |Q2
Das Uberbriickungsschiitz Q1 ist F-
ab P >= 22kW notwendig, wenn M
das Gerat nicht fir die Option
Dauerbetrieb ausgelegt ist. 3~ Q2
T2
=

Nebenstehende Schitzschaltung

wird durch Beschaltung der N
Klemmen 1-2 und 3-4 ersetzt.
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Schaltungsvorschlag A3

—
-
 J
9

f— : ¢

| i ¢

: : 9

s —*

: ool | [EN L [T
PNAN--- —J| | Etektronisches Sanftanlaufgerét Typ ESG..., ESG-l...
i E S2 Stérung
E i [T1][72][T3] |-L_|5 16|-1LT8 19|-2LTz1 22

s ; {

| : ¢

Das Uberbriickungsschiitz Q2 ist

ab P >= 22kW notwendig, wenn M

das Gerat nicht fiir die Option

Dauerbetrieb ausgelegt ist. 3~

Bei Betatigung des Schalters T1 schaltet das Schitz Q1 die 3 Phasen an das Sanftanlaufgerat und
schlie3t den Startkontakt.
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8. Steuerungs- und Uberwachungsprint

Diagnoseanzeige:
Funktionsmodul

LED 1 (I’t) 0% Kihlkoérpertemperatur ) .
LED 2 (1) & phasenaustall (siehe Beschreibung)
LED 3 (rt)

& PTC-Eingan
LED 4 (gn gang
(g ) ® Betriebsbereit

S1 S2 Stdérung

roo=o C/A CA CA

JEIK
| |

A1 f1
S ————— .

: Eingang z.B. fur 230V/50-60Hz | Temperaturfuhler (fur beliebige
LHiIfsspannung : Applikationen, z.B. fir PTC-An-

—_——————ee e e —

. L schluss nach DIN 44081/44082
Bei Verwendung mit interner Versorgung

ist diese Klemme nicht zu verwenden.

Bedeutung der LED-Anzeigen

Ubertemperatur des Kiihlkérpers
(B =0 A Phasenausfall
(MM Ubertemperatur des Motors

Erfolgt eine der aufgefuhrten Stérungen, so wird die-
se gespeichert und die Stormeldung aktiviert. (Klem-
men 20-21-22)

(B 3 Hilfsspannung liegt an

Hilfskontakte S1 und S2

Beliebig einsetzbare Wechselkontakte, die bei folgenden Schaltzustanden aktiviert werden.

Die Anzeige der Schaltzustande erfolgt zeitgleich mit den LED’s ,S1%, ,S2“ des Funktionsmoduls.
Die LED ,SE" zeigt den Startvorgang an (Belastbarkeit: 5A, 250V/AC).

u

motor

(C
)

S1

N —
NN

S2
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9. Funktionsmodul ,,Zeitsteuerung*

t Einstellung der Anlaufzeit 0,9s bist
- Einstellung des Anlaufmoments |0 bis 100%
@ Einstellung der Auslaufzeit 0,5s bist__

Einstellung des Auslaufmoments |0 bis 100%
(t__, ist serienmalig auf 45s fest-
gelegt, kann jedoch nach Kun-
denwunsch beliebig verlangert
werden)

Sonderausstattung

Q@ 112

Klemmenanschlisse:

Die Aktivierung des Sanftanlaufes erfolgt durch Schlielen der Klemmen 1 — 2. Diese missen so
lange gebruckt bleiben, bis der Sanftauslauf oder die Abschaltung erfolgen soll.

Eine andere Mdglichkeit der Aktivierung kann mit Hilfe der Klemmen 3 — 4 realisiert werden. Hierzu
mussen die Klemmen 3 — 4 gebruckt sein. Ein Kurzimpuls zwischen den Klemmen 1 — 2 leitet den
Anlauf ein.

Mit dem Offnen der Klemmen 3 — 4 erfolgt der Auslauf.

Der Zusatzeingang 5-6 ermdglicht durch SchlieRen der Klemmen die Abschaltung des Leistungs-
teils. Zu beachten ist hierbei, dass dieser Zusatzeingang nur als Sonderfunktion gedacht ist. Hierbei
ist zu beachten, dass sich nach dem SchlieRen der Kontakte 5 und 6 wieder die vorhergehende
Funktion einstellt. Beim Offnen der Kontakte 5 und 6 muss deshalb der Startkontakt 1 und 2 gedffnet
werden.
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Zeitlicher Ablauf der Schaltfunktionen:

SE, S1 und S2 bzw. der LEDs SE, S1 und S2:

0
Umotor (C
27
/ \
AN ‘ ‘ ‘ ‘ t
s *
| >
A | | t
S1 | |
|
L
A | | t
S2 | |
T t
Aktivierung "EIN" Aktivierung "AUS"
Anlauf abgeschlossen Auslauf abgeschlossen

SE: Die LED ,SE” leuchtet bei Aktivierung des Gerates. Dazu mussen die Klemmen 1 und 2 ge-
brickt werden. Mit der LED “SE” (Abkurzung fur Schalteingang”) wird zeitgleich die Aktivierungs-
dauer angezeigt.

S$1: Die LED ,S1” ist wahrend der ganzen Betriebsdauer aktiv. Gleichzeitig werden auch die Kon-
takte S1 (14, 15) geschlossen (z.B fur Meldezwecke). Beim Funktionsprint ,Strombegrenzung” be-
deutet das Einsetzen der Regelelektronik. Diese LED kann je nach Einstellung des Strompotis zu
Beginn der Regelung blinken.

S2: Die LED “S2” zeigt das Ende des Hochlaufes an. Mit dem Erleuchten dieser LED ist der Hoch-
laufvorgang abgeschlossen. Zeitgleich erfolgt das Schliel3en der Hilfskontakte 17 und 18. (Diese
Kontakte kénnen zum Beispiel fir das Schalten eines Uberbriickungsschiitzes benutzt werden.)
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10. Strombegrenzung

Die Funktionsplatine ,Strombegrenzung“ dient zur Begrenzung des Anlaufstromes und zur Erho-
hung der Anlaufzeit bei den Sanftanlaufgeraten vom Typ ,ESG-I...

Zunachst sind alle elektrischen Anschlisse, wie in den entsprechenden Abschnitten beschrieben,
zu realisieren.

FUr die Stromregelung ist als Istwert der Motorstrom Uber einen Stromwandler zu erfassen.

FUr die Erfassung des Istwertes (Motorstrom) kann eine beliebige Phase (z.B. L1) benutzt werden.
Fur die erstmalige Inbetriebnahme ist zu beachten, dass das 10-Gang-Poti | __“aufca. 0,5 | werk-
seitig eingestellt ist. Der Steller flr den Integralanteil (Int) muss sich auf Rechtsanschlag befinden.
Wird nun der Anlauf aktiviert, so blinkt die S1-Anzeige auf. Jetzt muss der Stromsteller langsam
nach rechts verstellt werden, um den Motorstrom zu erhéhen, bis der Motor zu laufen beginnt. Die
S1-Anzeige geht bei Einsetzen der Regelelektronik in ein stetiges Leuchten Uber. Dieser Vorgang ist
unter Umstanden mehrmals durchzuflhren, um optimale Anlaufverhaltnisse zu erzielen. Bei Lasten
Uber 11kW kann das Poti fur den Integralanteil ,Int* auf Rechtsanschlag verbleiben. Die Stromer-
fassung erfolgt bis einschliellich 7,5kW mit einem internen Wandler, durch den z.B. der Leiter L1
geflhrt werden muss. Bei Leistungen groRer 7,5kW erfolgt die Stromerfassung gemafn folgender
Darstellung:

VAANVAN
oo N\
i AN
i NN
UL NN
)
tan taus o, Iaus
IR :
DA DA % 0
cmgror 9 L1 L2 L3 T1 T2 T3
e ) @ ® s
".[:::J'I_‘I:, N (] X s2
lhegr Int Q 0 0 0 0 0
Integralanteil bei |
gﬂu?t%rgc;tzszakrygchlag _ /’J,J
i
[e]e[e]o]e[2]2]e]| _@
1 2 3 4 5 6 7 8 |

"H AN N VOV

(siehe Tabelle) Netzzufiihrung zum Motor

”\z.B. Leiter L1

Die Aktivierung des Sanftanlaufes erfolgt durch SchlieRen der Klemmen 1 - 2. Diese mussen so
lange gebruckt bleiben, bis der Sanftauslauf oder die Abschaltung erfolgen soll.

Eine andere Moglichkeit der Aktivierung bietet sich mit Hilfe der Klemmen 3 — 4: Hierzu mussen die
Klemmen 3 - 4 gebrtickt sein. Ein Kurzimpuls zwischen den Klemmen 1 - 2 leitet den Anlauf ein. Mit
dem Offnen der Klemmen 3 - 4 folgt der Auslauf.

Der Zusatzeingang 5 - 6 ermdglicht durch Schliel3en der Klemmen die Abschaltung des Leistungs-
teils. Durch 6ffnen von 5 — 6 und Neustart (SchlieRen von 1 — 2 erfolgt die Aktivierung des Gerates).
Die Klemmen 7 — 8 dienen zum Anschluss des externen Stromtrafos (siehe Abbildung).

| 15
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Funktionsmodul ,.Strombegrenzung®

Einstellpotentiometer
Funktionsmodul Anlaufzeit (0-45s)
Auslaufzeit (0-45s)
Auslaufstrom (Absenkung
beim Auslaufvorgang)
Einstellung fur die Strombe-
Einstellpotentiometer: grenzung
Integralanteil des Stromreg-
t., t.. I, lers (Zur Vermeidung von
0.45s  0.455  _  0..100% Schwingungen, bei Motoren
(/,—r I LED-Anzeigel > 11kW ist dieses Poti auf
@ @ A fir Schaltzu- Rechtsanschlag zu stellen)
'____! stande
X\L/Jz::(;rilrt:ge P s’ Klemmanschliisse
(ohne rechts-links [ ,~fy | @ St gang
Anschlag) [z AL Haltefunktion bei Impulsein-
e @ S2
— gang von 1 und 2
lpor Int Abschaltung tbergeordnet
0,5...4,5xIn 0 ... 100%
Standardaktivierung
2|2|2||2|2|2|2|2 1 und 2 geschlossen
3 5 6 7 8 1 und 2 geoffnet
Anlauf
(Start) T | { :
Auslauf N LED-Anzeigen
A

(Stop) Aktivierung (Start)

Schaltausgang S1 (aktiv bei
tges, Nennbetrieb und t_ )

Schaltausgang S2: aktiv bei
Nennbetrieb

zeitgeich mit den beiden LEDs S1
und S2 werden die entsprechen-
den Hilskontakte aktiviert

Zum externen
Stromtrafo

* Anmerkung: werkseitige Ausfiihrung auf 0,5xI_eingestellt

Grundsitzliche Einstellmoéglichkeiten:

Motorstrom (A)
tan

T
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}
[}

Nennstrom
t *k

|
L L !
77 ———i
| 0%
\100% i
ges

** Anmerkung: Die gesamte Anlaufzeit (tges) ist zusatzlich abhangig von der eingestellten Stromhdhe
I

begr®

| 16
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11. Technische Daten

Versorgungsspannung 230V/50Hz Standard

Netzspannung 3-phasig 230V — 500V AC (+/-15%)

Netzfrequenz 48Hz-62Hz

Drehfeld selbstsynchronisierend

Schutzart offene Ausfuhrung: IP23

Feuchteklasse E nach DIN 40040

Einbaugerat VDE 0558

Einbau senkrecht, elektrische Anschlisse unten

Anzeige der Betriebszustande |H=SBEYCI=MESYNSY VN

Umgebungstemperatur 0-55°C

Lagertemperatur -25°C-70°C

Strombegrenzung 0,5-4,5des |_

Phasenausfall, Kuhlkorpertemperatur, Unterspannung, Thy-
ristorfehler

Storungsanzeige

Regelungsmoglichkeiten fur Strom, Spannung, Drehzahl

DIN 40050, VBG4, DIN VDE 0160, DIN IEC 38, Kriech- und

Normen Luftstrecke nach VDE 0110

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

GSTAXETE Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

bis 1000m uber NN bei Nennlast, 1% Stromreduzierung pro

Aufstellhohe 100m

Priufspannung nach VDE 0160 Tab. 6

Uberspannungskategorie Ulll nach VDE 0160 5.7 (05/88)

Verschmutzungsgrad 1, IEC 664

Anschluss Klemmen oder Sammelschienen und Schraubanschliisse

Optionen

*  Bremsmodul

«  Uberwachungsmodul

« Hilfsspannung fur 110V/400V/440V/500V AC oder 24V/48V DC

« Dauerbetrieb fur Gerate ESG 22 bis ESG 90, ESG-I 22 bis ESG-I 90;
* Ausflhrung IP54

* Analogansteuerung (0...10V, 4...20mA)

+ Steuermodule fur Sonderrampen

+ Schleichgang

* Universalmodul (ESG — M..)

+ Schnittstelle RS 232

* Busanbindungen fur Interbus, Can-Bus und Profibus

* Ansteuerung uber Lichtleiter

+ Stromuberwachung fur den Kurzschluf3schutz (Schnellabschaltung)
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12.

)
9 x
hl—l
O o
° €
=3

Maximaler
Anlaufstrom
[A]

Empfohlene
Halbleitersi-
cherung [A]

Zusammenstellung der einzelnen Typen

Leitungs-
absicherung
[A]

Empfohlener
Querschnitt
[mm?]
Gewicht

[kd]
Bauform

MaRe BxHxT

ESG 2,2/ESG-| 2,2 2,2 15 12 10 1,5 1,3 A 200x140x115
ESG 3/ESG-| 3 3,0 25 16 10 2,5 141 A 200x140x115
ESG 4/ESG-1 4 4,0 35 30 16 2,5 1.5 A 200x140x115
ESG 5,5/ESG-1 5,5 5,5 55 35 16 25 | 28| B 260x205x170
ESG 7,5/ESG-17,5 7,5 70 50 20 4 28 | B 260x205x170
ESG 11/ESG-I 11 11,0 90 63 25 6 30| B 260x205x170
ESG 15/ESG-1 15 15,0 120 80 35 10 30| B 260x205x170
ESG 18,5/ESG-1 18,5 18,5 155 100 35 16 30| B 260x205x170
ESG 22/ESG-| 22 22,0 200 160 63 16 35| B 260x205x170
ESG 30/ESG-1 30 30,0 240 160 63 25 80| C 360x250x170
ESG 37/ESG-1 37 37,0 280 200 100 35 85| C 360x250x170
ESG 45/ESG-1 45 45,0 350 300 100 35 85| C 360x250x170
ESG 55/ESG-| 55 55,0 420 350 125 50 90| C 360x250x170
ESG 75/ESG-1 75 75,0 600 400 160 70 95| C 360x250x170
ESG 90/ESG-1 90 90,0 700 450 200 95 |10,5| C 360x250x170
ESG 110/ESG-1 110 | 110,0 | 750 500 250 120 [18,0| D 360x445x240
ESG 140/ESG-1 140 | 140,0 | 920 630 300 150 [18,0| D 360x445x240
ESG 160/ESG-1 160 | 160,0 [ 1250 710 350 240 |410| E 600x540x346
ESG 200/ESG-1 200 | 200,0 [ 1400 800 400 300 |41,0| E 600x540x346
ESG 250/ESG-I1 250 | 250,0 [ 1800 1000 400 300 [42,0| E 600x540x346
ESG 315/ESG-1 315 | 315,0 [ 2100 1100 630 | 2x185|42,0( E 600x540x346
ESG 355/ESG-I1 355 | 355,0 [ 2800 1250 630 | 2x240|44,0| E 600x540x346
ESG 400/ESG-1400 | 400,0 | 3200 1400 1250 | 2x300 |51,0| F 850x725x495
ESG 560/ESG-1 560 | 560,0 [ 4500 1600 1250 | 2x350 |53,0| F 850x725x495

Irrtimer und technische Anderungen vorbehalten (Stand: Juni 2016)

Die angegebenen Werte beziehen sich auf eine Nennbetriebsspannung von 400V AC. Die ange-
gebenen Werte fiir die Uberlastbarkeit gelten bei einer Umgebungstemperatur von max. 40°C und
einer Aufstellhdhe von max. 1000m. Bei den angegebenen Leistungen handelt es sich um Werte fur
Normmotoren nach IEC 72 und UNE 20106.
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13. Stromwandler fur ESG-I

Zubehor fur Sanftanlaufsteuerung Typ: ESG-I Strombegrenzungsmodul
Zubehor fur Sanftanlaufsteuerung Typ: ESG-M Universalmodul

Dieses Zubehor ist notwendig ab einer Leistung von 7,5 kW fur die Typen: ESG-I... und ESG-M...
Bei kleineren Leistungen ist einStromwandler auf der Reglerplatine integriert.

Motorleis- ESG-l bzw. Stiick Stiick

Typ tung [KW] ESG-M  ESG-l ESG-M
STW 50:5 7,5 ESG-... 7,5 1 1
STW 755 110 |ESG-..11 1 1
STW 755 150 |ESG-..15 1 1
STW 100:5 185 |ESG-..185 | 1 1
STW 100:5 220 |ESG-...22 1 1
STW 200:5 300 |ESG-..30 1 1
STW 200:5 370 |ESG-..37 1 1
STW 200:5 450 |ESG-..45 1 1
STW 200:5 550 |ESG-..55 1 1
STW 300:5 750 |ESG-...75 1 1
STW 400:5 90,0 |ESG-..90 1 1
STW 400:5 110,0 |ESG-... 110 1 1
STW 400:5 140,0 |ESG-..140 | 1 1
STW 500:5 160,0 |ESG-..160 | 1 1
STW 750:5 200,0 |ESG-..200 | 1 1
STW 1000:5 250,0 |ESG-..250 | 1 1
STW 1000:5 3150 |ESG-..315 | 1 1
STW 1200:5 3550 |ESG-..355 | 1 1
STW 1500:5 400,0 |ESG-..400 | 1 1
STW 2000:5 560,0 |ESG-..560 | 1 1

Irrtimer und technische Anderungen vorbehalten (Stand: Juli 2008)

Es konnen auch vorhandene Stromwandler verwendet werden, welche zum Beispiel fur die Anzeige
des Motorstromes verwendet werden. Dazu ist dieser in Reihenschaltung in die Anzeigeschaltung
mit einzubauen. Ebenso kann der mitgelieferte Stromtrafo fur diese Anwendung eingesetzt wer-
den.
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14. Kennlinien

oRe: —ESG 4
Anlaufstromgrenze BaugréBe: A
—ESG 3
A
45 —ESG 2,2
40 L
\\\
35 =
\\\\
30 N
~ ~
25 T ESG 4~
Siam S
\\\\\ \\\
20 ™~ \\
~ ~
Tl _Es6 22 NN T~
15 . |
~L T
g
10 ~—~ -
5
0 Anlaufzeit
© ®w v 1 o 1w L 1y o 1 W 1 g I B Y Q B L 1 g gal
NN T e T e Sy Yy Tg s Y e Yy ? e
Anlaufstromgrenze BaugroBe: B — ESG 22
A ——ESG 18,5
225 —ESG 15
N
200 T —ESG 11
T —ESG 75
175 [ T~LcE5G 22 ’
—ESG 5,5
N \\\\
150 T _Ese 185
~— N
T~ \\\ \\
125 | _ESG1 Iy N~
]| ~_ \\\\\
100 = ee ~ ~
- R T [
75 L ZESG 15 S .
Tt Esess [ [ [T T | [T I
50 T RS e
25
0 Anlaufzeit
N N IR S P NG AP N T S e
-~ -~ N N 3] ™ <t <
Anlaufstromgrenze BaugroBe: C —— ESG 90
A ——ESG75
900 — ESG 55
—— ESG 45
800
TN —ESG 37
700 1 = S ——ESG 30
N L ESG 9
——— ~
600 ™~ E$G [75
L
~_ \\
500 ™ ™~
~S— ™~ N
T T——— | JESG}55 ™S ~
400 S Cohab | . ~ -
T—T——1=ESG 4p ~—— ™~ ~
300 \\ EdG ““‘\\ \\\\ \\\ \\\\\
T~ L T T T~ \\\ ™ ™
ESG 35?—\\— \\\\\\ [ o \\\\ I
200 T ~ T i
100
0 Anlaufzeit
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Anlaufstromgrenze

A
1200

BaugroBe: D

1100

1000

900

800

700

600

500
400

300

200

100

0

7,5

10

12,5

15

17,5

20

22,5

25

275

30

32,5

35

37,5
40
42,5

—ESG 140
—ESG 110

Anlaufzeit

Sek

Anlaufstromgrenze

A

BaugroBe: E, F

5000

4500

4000

‘ESC 561

3500

3000

2500

/
[

<ESG 465

N

/

ESG

2000

1500

/

ESG|250P T

/

1000

[11] Jlz

/]
N/ /17

[1/

/] ]

500

0

25

75

10

12,5

15

20

225
25

275

30

325

35

375

40
42,5

45

—ESG
—ESG
—ESG
—ESG
—ESG
—ESG
—ESG

560
400
355
315
250
200

Anlaufzeit

Sek
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15. BaugroRen

BaugroRe: A

200
160
'__€3________:_____?_____:_______4€‘V _ |
L
| . m
Steuereinheit o
™
| =
N 0 (@)
L N =
Anschluss: s A
| Steuerelektronik >
N
| =
|
]
| Y |
—_— — — —_— — — p— pr— — — \Ij— —
0 1
Schutzabdeckung abnehmbar
l Funktionsprint |
Steuerplatine I
| =T |
I ©
-
— — ~
Lo 1l - - _ _ _ _ _ \
Klemmanschliisse
] ] I I
Befestigungsbohrungen D = 8mm
Leistungsanschlisse (L1...T3): je nach Ausfiihrung
(ESG / ESG-I 2,2; 3; 4 Baugrofie A)
Datum Name
Elektroniksysteme GmbH
Bearb.: 15.07.208 F. St. Eichelreuth 13
| Gepr.: D-83224 Grassau
Blatt: Tel.: 08641/598360
po— Fax.: 08641/598364
Auf Grund von technischen Weiterentwicklungen und Neuerungen, die Sanftanlaufgerat
Prodkte 2 forn, die gernatigis von denen in dieser Unterage. ESG... ESG-...
beschriebenen und illustrierten Ausfilhrung abweichen. Maftstab: Baugrofie A




RS Elektroniksysteme GmbH - Elektronisches Sanftanlaufgerat ESG

BaugroRe: B

260
230
Liifter Lafter
/D Steuereinheit yary
A\ N\
Anschluss:
| Steuerelektronik I
SRS
SIS S
L1 L2 L3
| O O O
T T2 T3
O O O Pan
- ¥
| | | | | |
— — — _/ — — — — — — |
Schutzbedeckung abnehmbar
r — — — — — — — — — _
Funktionsprint
Steuerplatine
o
N~
- —_— —_— —_— —_— —_— —_— —_— —t -

S 1 AR RATERARERERR AR

Befestigungsbohrungen D = 8mm

Leistungsanschlisse (L1...T3): 1,5 bis 6mm?
(ESG / ESG-1 5,5; 7,5; 11; 15; 18,5; 22 BaugroRe B)

Auf Grund von technischen Weiterentwicklungen und Neuerungen, die
auch in unsere Produkte einflieRen, behalten wir uns das Recht vor,
Produkte zu liefern, die geringfligig von denen in dieser Unterlage
beschriebenen und illustrierten Ausfiihrung abweichen.

Datum Name
Bearb.: 15.07.2008 F. St.
| Gepr.:
Blatt:
Anderung:

Elektroniksysteme GmbH
Eichelreuth 13
D-83224 Grassau

Tel.: 08641/598360
Fax.: 08641/598364

Datei:

bemafRung-baugroRe-B.des

MaRstab:

Sanftanlaufgerat
ESG... ESG-I...
Baugréile B
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BaugroRe: C
360

330

Lifter Lufter

_E} Steuereinheit

Anschluss:
Steuerelektronik

N
N

7))
7, 7.7, 7,7,
[ OINNNN D)

o o o
I gl X
L1 T1 L2 T2 L3 T3
' |
ol O (O O] O O] O |¢
¥ W
— — — — = 7 — — —_ = — —
Schutzabdeckung abnehmbar
5 Funktionsprint Y
Steuerplatine
- ] | 3 =
o [amma)| 0 [Amma)| [amma)| [AmmA)| ~ ~
44! 445! 444! 444! 444! 444!

S | ST AR RITATAEAT ) e

\ Befestigungsbohrungen D = 8mm /

Leistungsanschlisse (L1...T3): M8
(ESG / ESG-I 30; 37; 45; 55; 75; 90 BaugroRRe C)

Elektroniksysteme GmbH
Eichelreuth 13

D-83224 Grassau

Tel.: 08641/598360

Fax.: 08641/598364

Sanftanlaufgerat

ESG... ESG-I...

Datum Name
Bearb.: 15.07.2008 F. St.
| Gepr.:
Blatt:
Anderung:
Auf Grund von technischen Weiterentwicklungen und Neuerungen, die
auch in unsere Produkte einflieRen, behalten wir uns das Recht vor, . )
. . . . . . Datei: bemafRung-baugréRe-C.des
Produkte zu liefern, die geringfligig von denen in dieser Unterlage
beschriebenen und illustrierten Ausfiihrung abweichen. Mafstab:

BaugréRe C
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BaugroRe: D

360

330

_Lifter __

__ Lafter

AN
V

Steuereinheit

ol 9 w
N
SRV N
Anschluss:
Steuerelektronik
@leleleleli2)
L1 T L2 T2 L3 T3 |
Tl lo]lo] |o]|o] |of|o] |7
[
Schutzabdeckung abnehmbar
— Funktionsprint~
Steuerplatine \
L1
| L T 12 T2 L3 T3 o
[ [ 0 8 M —11— g
! ! i A 4 1N
Befestigungsbohrungen D = 8mm
Leistungsanschlisse (L1...T3): M8 Datum Name ,
.. Elektroniksysteme GmbH
(ESG / ESG-I 110; 140 BaugrOBe D) Bearb.: 15.07.2008 F.St. Eichelreuth 13
| Gepr.: D-83224 Grassau
Blatt: Tel.: 08641/598360
ndorumg: Fax.: 08641/598364
Auf Grund von technischen Weiterentwicklungen und Neuerungen, die Sanftanlaufgerét
auch in unsere Produkte einflieBen, behalten wir uns das Recht vor, Datei: bemafiung-baugrofe-D.des ESG... ESG-I...
Produkte zu liefern, die geringfiigig von denen in dieser Unterlage Py BaugréBe D

beschriebenen und illustrierten Ausfiihrung abweichen.




RS Elektroniksysteme GmbH - Elektronisches Sanftanlaufgerat ESG

BaugroRe: E

600

560

510

Lifter — | Lufter [— | Lufter [ ]

o o
& S o
Steuereinheit =
Anschluss:
| (o] Steuerelektronik E——
N
]
1 1 1 1 1 1
=L =2 s
- —
Schutzabdeckung abnehmbar Wairfelsicherungen
Steuereinheit
L1 L2 L3
il i i
©
<
[a2]
| —  — | — 8
e = = )
T1 T2 T3
| TT TT | =)
Ll Ll »

< ————

Befestigungsbohrungen D = 9mm

Leistungsanschlisse(L1...T3):M 10 / M8
(ESG / ESG-I 160; 200; 250; 315; 355 Baugrofe E)

Datum Name Elektroniksysteme GmbH
Bearb.: 15.07.2008 F. St. Eichelreuth 13

Gepr.: D-83224 Grassau
Blatt: Tel.: 08641/598360

Fax.: 08641/598364
Anderung:

Auf Grund von technischen Weiterentwicklungen und Neuerungen, Sanftanlaufgerat
die auch in unsere Produkte einflieRen, behalten wir uns das Recht - - ESG ESG.|
vor, Produkte zu liefern, die geringflgig von denen in dieser Unterlage Datei: bemaliung-baugréfie-E des ...
beschriebenen und illustrierten Ausfiihrung abweichen. Mafstab: Baugréile E
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