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1.  Wichtige sicherheitstechnische Hinweise

Dieses Handbuch enthalt Hinweise, die Sie zu lhrer persdnlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung
von Sachschaden beachten mussen. Die Hinweise zu lhrer personlichen Sicherheit sind durch ein
Warndreieck mit drei Ausrufezeichen hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen Sachschaden stehen mit
Warndreieck und einem Ausrufezeichen.

Gefahr-Zeichen
bedeutet, dass eine Korperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden Vorsichts-
mafnahmen nicht getroffen werden.

Vorsicht-Zeichen
A bedeutet, dass Sachschaden eintreten konnen, wenn entsprechende Vorsichtsmallnahmen
nicht getroffen werden.

Entsorgungsvorgaben
E Die Gerate enthalten elektrische Bauteile und dirfen nicht Gber den Hausmuill entsorgt werden.
Zu entsorgende Gerate sind gemaf den lokalen und aktuell geltenden Bestimmungen flr
B [ |ektro- und Elektronikmdll zu verwerten.

Qualifiziertes Personal

Das zugehorige Gerat/System darf nur in Verbindung mit dieser Dokumentation eingerichtet und
betrieben werden. Inbetriebsetzung und Betrieb eines Gerates/Systems durfen nur von qualifizier-
tem Personal vorgenommen werden. Qualifiziertes Personal im Sinne der sicherheitstechnischen
Hinweise dieser Dokumentation sind Personen, die die Berechtigung haben, Gerate, Systeme und
Stromkreise gemal den Standards der Sicherheitstechnik in Betrieb zu nehmen, zu erden und zu
kennzeichnen.

Das Gerat soll nur mit der in den Unterlagen beschriebenen Einsatzfallen verwendet werden. Der
zuverlassige und einwandfreie Einsatz des Produkts setzt einen sachgemalien Transport, Lagerung,
Einbau und eine sorgfaltige Inbetriebnahme voraus.

2. Alilgemeine Hinweise

Verwendung des Dokuments

Diese Unterlage soll dem Inbetriebnehmer und Installateur technische Einsatzmdglichkeiten des
Sanftanlaufgerates ermdglichen. Das Sanftanlaufgerat LIFTSTART ist ein elektronisches Motorsteu-
ergerat, das einen optimalen dreiphasigen Start fur Drehstrom-Asynchronmotoren erlaubt.

Zielgruppe
Das Dokument soll den Anwender bei der Inbetriebnahme unterstiitzen. Ebenso hilft es bei Service-

und Wartungsarbeiten. Fur den Planer und Projektanten dient es zur Neukonzeption von Anlagen.

Erforderliche Fachkenntnisse
Es sind allgemeine Kenntnisse auf dem Gebiet der Elektrotechnik notwendig.

Giiltigkeit

Das vorliegende Dokument ist flr das Sanftanlaufgerat LIFTSTART gultig. Es beinhaltet die derzeit
gultige Beschreibung des Gerates. Wir behalten uns vor, neue Beschreibungen der Gerate, d.h. Aus-
fuhrungen und Optionen mit modifizierten Versionsstand der technischen Unterlagen, beizulegen.

Normen und Zulassungen
Die Sanftanlaufgerate LIFTSTART basieren auf der Norm IEC/EN 60947-4-2.
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Haftungsauschluss

Es liegtim Verantwortungsbereich des Anlagenherstellers einer technischen Ausristung oder Maschi-
ne die korrekte Gesamtfunktion zu gewahrleisten. Der Hersteller ist nicht in der Lage, alle Eigenschaf-
ten des Gesamtsystems oder der Maschine zu garantieren.

3. Technische Erlauterungen zu Sanftanlaufgeraten

Die stark verbreiteten Drehstrom-Asynchronmotoren werden aufgrund der robusten, einfachen Bau-
weise und des wartungsarmen Betriebs in gro3er Zahl im Gewerbe, Industrie und Handwerk einge-
setzt.

Die gravierenden technischen Probleme bestehen darin, dass bei Direkteinschaltung sich das typi-
sche Strom- und Drehmomentverhalten des Drehstrom-Asynchronmotors im Anlauf stérend auf das
speisende Versorgungsnetz und die Lastmaschine auswirkt.

Drehstrom-Asynchronmotoren haben einen hohen Direktanlaufstrom |,,. Dieser kann je nach Motor-
ausflhrung zwischen dem 3-fachen bis 15-fachen des Bemessungsbetriebsstroms liegen. Als typi-
scher Wert kann der 7-fache bis 8-fache Motorbemessungsstrom angenommen werden.

Daraus ergibt sich folgender Nachteil:

Die hdhere Belastung des elektrischen Versorgungsnetzes. Dies bedeutet, dass das Versorgungsnetz
wahrend des Motoranlaufs auf diese hohere Leistung dimensioniert werden muss.

Das Anzugsdreh- und Kippdrehmoment kann ublicherweise zwischen dem 2-fachen bis 4-fachen des
Bemessungsdrehmoments angenommen werden. Fur die Lastmaschine bedeutet dies, dass die im
Verhaltnis zum Nennbetrieb auftretenden Anlauf- und Beschleunigungskrafte eine erhdhte mechani-
sche Belastung auf die Maschine und das Fordergut hervorrufen. Daraus folgt, dass die Mechanik der
Maschine starker belastet wird und dadurch die Kosten durch Verschleil3 und Wartung erheblich
steigen.

Die Losung besteht nun darin, dass mit dem Sanftanlaufgerat LIFTSTART das Anlaufstrom- und Dreh-
momentverhalten in der Hochlaufphase entsprechend beeinflusst wird.

Die elektronischen Motorsteuergerate LIFTSTART sind fur den sanften Anlauf und Auslauf von Dreh-
strommotoren mit Kurzschluss- oder Schleifringlaufer im Bereich der Hydraulik-Aggregate und Hy-
draulik-Aufzige entwickelt worden.

Der elektronische Anlauf erfolgt grundsatzlich durch Steuerung der Motorspannung mit Hilfe von Leis-
tungshalbleitern (Thyristoren).

Das elektronische Sanftanlaufgerat LIFTSTART ist modular aufgebaut. Es setzt sich aus zwei grund-
satzlichen Komponenten zusammen:

* Leistungsteil (Halbleitermodule)
» Steuer-und Regeleinheit mit Optionen
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4. Installation des Sanftanlaufgerates LIFTSTART

Das Gerat (Ausfuhrung: IP 22) muss in einem Gehause bzw. Schaltschrank untergebracht werden.Fur
ausreichende Kuhlung ist zu sorgen (z. B. Fremdbeluftung). Dies ist vor allem notwendig, wenn die zu-
lassige Betriebstemperatur Uberschritten wird. Das Gerat ist auf eine senkrechte Montageflache zu
montieren, sodass die Belliftungskanale des Kihlkdrpers senkrecht stehen.

Weitere Bedingungen am Einsatzort: A

|
| |
* freivon Vibration I | |
» Schutz vor aggressiver Atmosphare | LIFTSTART | homm |f| |f|
« Schutz vor Staub und Feuchtigkeit | | —
ImAbstand von 100mm um das Gerat sollten nach : | \
I

Madglichkeit keine weiteren Gerate montiert sein,
um die Kihlung nicht zu beeintrachtigen. _ _ _ T _"Z Z_" Komponenten

Die Ausfuhrung LIFTSTART ,kompakt" (Option: ,LUK" und ,AIP 54") sind nach IP 54 ausgefuhrt.
Diese kdnnen an Einsatzorten montiert werden, die vor Staub und Feuchtigkeit nicht geschitzt sind.

5. EMV-gerechte Montage

Elektronische Sanftanlaufgerate zahlen nach den EMV-Normen zu den Baugruppen, die fir sich allei-
ne keinen Verwendungszweck erflllen. Die Gerate stellen eine funktionelle Einheit der gesamten An-
lage dar. Die Steuerelektronik der Sanftanlaufgerate ist nach den guiltigen EMV-Anforderungen ausge-
fuhrt.

Der Errichter einer Anlage muss mit geeigneten Drosseln und Entstorfiltern diese Anlage entstoren.
Diese Komponenten kdnnen auch von uns bezogen werden. Zu beachten ist auch, dass falls die Nor-
men der Betriebsmittelklasse A in einem speziellen Industriebereich nicht ausreichend sein sollten
(z.B. bei Beeintrachtigung empfindlicher Messkanale), der Anwender folglich Betriebsmittel der
Klasse B einsetzen muss. Die Klasse A ist bei Betriebsmitteln die Ubliche Klasse, die in der Regel fur
den Einsatz im Industriebereich vorgesehen ist. Die Gerate sind Uber einen zugeordneten Transfor-
mator an das industrielle Netz angeschlossen. Softstarter der Klasse B werden bendtigt, wenn diese in
den Bereichen Gewerbe und Kleinindustrie eingesetzt und direkt an das 6ffentliche Niederspannungs-
netz angeschlossen werden sollen.

Einsatz von Drosseln (nur bei erhohten EMV-Anforderungen notwendig):

Auf der Eingangsseite der Softstarter reduzieren Drosseln die stromabhangigen Netzrickwirkungen
und bewirken eine Verbesserung des Leistungsfaktors. Der Stromoberwellengehalt wird reduziert und
die Netzqualitat verbessert. Der Einsatz von Netzdrosseln empfiehlt sich besonders beim Anschluss
von Softstartern wenn sich das Leistungsteil (Thyristorsatz, W3C) fortwahrend im Netz befindet und
mit verschieden Anschnittwinkeln arbeitet (z.B. Option: Energieoptimierung). Bei durchgeschalteten
oder Uberbruckten Leistungsteil entfallt dieser Umstand (siehe auch EN 60947-4-2, Abschnitt 8.3.2.1).

Einsatz von Filtern (nur bei erhohten EMV-Anforderungen notwendiqg):

Funkentstorfilter und Netzfilter (Kombination von Funkentstorfilter sowie einer Netzdrossel) dienen
dem Schutz vor hochfrequenten StérgréRen, die Uber das Netzkabel oder die Abstrahlung des Netzka-
bels ausgesendet werden und auf ein vorgeschriebenes bzw. gesetzliches Mal} begrenzt werden sol-
len. Filter sollten mdglichst in der Nahe des Softstarters montiert werden und zudem ist darauf zu ach-
ten, dass die Verbindungsleitung zwischen Softstarter und Filter so kurz wie mdglich sein sollte.

ACHTUNG: Die Montageflachen von Softstartern und Funkentstorfilter missen farbfrei und im Hoch-
frequenzbereich gut leitend sein.
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Filter haben dartber hinaus Ableitstrome, die im Fehlerfall (Phasenausfall, Schieflast) erheblich gro-
Rer als die Nennwerte werden kdnnen. Zur Vermeidung gefahrlicher Spannungen muissen die Filter
geerdet sein. Da es sich bei den Ableitstrdomen um hochfrequente Stérgrélien handelt, missen die Er-
dungsmallinahmen niederohmig und grof¥flachig sein.

Bei Ableitstromen, die den Wert von 3,5mA Ubersteigen, muss nach VDE 0160 bzw. EN 60335 entwe-
der:

* der Schutzleiter-Querschnitt > 10mm?sein
* der Schutzleiter auf Unterbrechung tberwacht werden oder
* ein zweiter Schutzleiter zusatzlich verlegt werden.

SchirmungsmafBnahmen:

Schirmungsmalnahmen dienen zur Reduzierung der gestrahlten Stérenergie. Leitungen zwischen
Softstarter und Last kdnnen geschirmt verlegt werden. Der Schirm darf dabei nicht die PE-Leitung er-
setzen. Empfohlen werden vieradrige Leitungen (drei Phasen + PE), deren Schirm beidseitig und
grof¥flachig auf Erdpotential gelegt wird (PES). Der Schirm darf nicht Gber die Anschlussdrahte aufge-
legt werden. Schirmunterbrechungen z.B. bei Klemmen, Schitzen, Drosseln usw. miussen niederoh-
mig und grol3flachig Uberbruckt werden.

Praktisch kann dies z.B. dadurch geschehen, indem der Schirm in der Nahe der Baugruppe unterbro-
chen und dann grof3flachig mit dem Erdpotential (PES, Schirmklemme) verbunden wird. Die freien Lei-
tungen, bei denen keine Abschirmung erfolgt, sollten nichtlanger als 100mm sein.

Erdungsmafnahmen:

Erdungsmallnahmen sind zwingend notwendig, um die gesetzlichen Vorschriften zu erfullen und ist
die Voraussetzung fur den wirkungsvollen Einsatz weiterer Mal3nahmen wie Filter und Schirmung. Alle
leitfahigen, metallischen Gehauseteile missen elektrisch leitend mit dem Erdpotential verbunden wer-
den. Dabei ist fur die EMV-Malinahme nicht der Querschnitt der Leitung mal3gebend, sondern die
Oberflache, auf der hochfrequente Strome abflie3en konnen. Alle Erdungspunkte missen abermals
moglichst niederohmig und gut leitend auf unmittelbaren Weg an den zentralen Erdungspunkt (Poten-
tialausgleichsschiene, sternformiges Erdungssystem) gefuhrt werden. Die Kontaktstellen missen
farb- und korrosionsfrei sein (verzinkte Montageplatten und Materialien verwenden).

6. Gerateverdrahtung

Zunachst ist die Verbindung zum Netz (L1, L2, L3) Uber einen abgesicherten Trennschalter herzustel-
len. Der LIFTSTART ist einfach in die Motorzuleitung einzufligen, gleichgultig, ob der Motor im Stern
oderim Dreieck betrieben wird.

Die Abgange (T1, T2, T3) sind mitden Anschlissen des Motors zu verbinden. Bei den Typen mit sechs-
poligen Anschluss (W3) sind die Anschlisse des Motors mit den Klemmen U1, V1, W1 und W2, U2, V2
zu verbinden.

Die Verdrahtung fur die Steuerelektronik des LIFTSTART muss in getrennten Kanalen oder Schutz-
rohren verlegt werden. Zur Vermeidung von Stérungen sind die Hin- und Ruckleitungen der Signallei-
tungen zu verdrillen.

Grundsatzlich sind bei der Verdrahtung bzw. Installation die allgemeinen VDE-Bestimmungen einzu-
halten (VDE 0100, VDE 0113, VDE 160).

Die Montage, Inbetriebnahme und Reparatur darf nur durch Fachpersonal erfolgen. Es sind sowohl
die allgemeinen wie auch die ortlich geltenden Bestimmungen und Vorschriften flr elektronische
Sanftanlaufgerate einzuhalten.
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Sicherungen: A

Die netzseitige Absicherung ist von dem empfohlenen bzw. verwendeten Leitungsquerschnitt abhan-
gig und muss nach DIN 57100 Teil 430 / VDE 0100 Teil 430/6.81 vorgenommen werden (siehe Tabel-
le). Um die Halbleiter (Thyristoren) gegen Kurzschlussstrome zu schitzen, konnen superflinke Halb-

leitersicherungen verwendet werden.

Anschluss der Steuerklemmen:

Relaiskontakte K3 K2 K1 K4

112|3|4|5]6]|7]|8]9]|10]11]112]13]14]|15]16

. (St1) ,anfang | | /ende (St2)
Phasen- | N
lausfall | v
Start *KK- | | |
Erfassung

4 LJ iStt’)rung 13 Rampen-i 4 i Rampen- i Storung 2

— ]

PTC-Anschluss

Allgemeine Information zum PTC-Themistor:

100 |

4,00 Bt 15K

1,33 /ﬁ,m+5K

Aktivierung: Der Hochlauf wird durch Briicken der
Klemmen 2 - 3 aktiviert.

Nach Erreichen des Endes der Hochlauframpe
schaltet der potentialfreie Kontakt 12-11 auf12-13
(K1) (S2-Funktion).

Die Hilfsspannung 230V/50Hz (Standardausfih-
rung) ist mitden Klemmen L1 und N zu verbinden.

Ubertemperaturschutz: Die Geréate sind mit einer
Ubertemperaturiiberwachung ausgestattet. Diese
misst laufend die Temperatur des Kuhlkérpers. Bei
einer Ubertemperatur von 75°C schaltet das Relais
K3 von 4-5 auf 5-6, die LED St1 leuchtet und das Ge-
rat schaltet ab (Beiinterner Versorgung (/1V) schaltet
das Relais K3 von 5-6 auf4-5 und die LED St1
Erlischt).

(* Kihlkérpertemperaturerfassung)

- PTC-Temperatursensoren nach DIN 44081 (Drillingsausfuhrung

DIN 44082) werden zum Schutz elektrischer Maschinen gegen thermi-
il sche Uberlastung eingesetzt. Sie sind auf Grund der vorliegenden DIN-
Norm untereinander beliebig austauschbar. Es ist ein Typen-Spektrum
von 60 bis 190°C verfuigbar. PTC-Temperatursensoren mit unterschiedli-

;] )" chen Nennabschalttemperaturen kdbnnen auch in Serie geschaltet wer-
e NG /‘I den. Dadurch ist es moglich, Maschinen- und Wicklungsteile mit unter-
--- | . schiedlichen Grenztemperaturen optimal auszunutzen und kostengunstig

200 N zu schutzen.
Technische Daten PTC
Einzel Drilling

Toleranz von V,,; 5 5 K

Reproduzierbarkeit von U, +0,5 +0,5 K

Kaltwiderstand R, <100 <300 Q

Kaltwiderstand bei einer Kaltleitertemperatur von 9,,; -5K <550 <1650 Q

Kaltwiderstand bei einer Kaltleitertemperatur von 9,,; +5K >1330 > 3990 Q

Kaltwiderstand bei einer Kaltleitertemperatur von 9,,; +15K i >12 kQ

Thermische Ansprechzeit t, <5 <5 S
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7. Inbetriebnahme

Vor der Inbetriebnahme ist die Lieferung (LIFTSTART) auf Vollstandigkeit, Beschadigung (Transport-
schaden) zu Uberprufen.

Die Einstell- und Anschlussarbeiten sind nach den einschlagigen VDE-Bestimmungen durchzufihren.
FiUr Folgeschaden oder Unfalle, hervorgerufen durch mangelhafte Installation oder unfachgemale
Eingriffe im LIFTSTART, kann der Hersteller nicht haftbar gemacht werden. Die angegebene Netz-
spannung muss mit der Gerate- oder Motorangabe Uberein stimmen. Dasselbe trifft auch fur die vor-
handene Netzfrequenz zu.

Gerateanschluss:

Die Gerate kdnnen entweder mit der sechspoligen Anschaltung (auch W3-Schaltung) an den Dreh-
strommotor angeschaltet oder einfach in die Kabelzuleitungen eingeschleift werden (siehe auch Bei-
spielbeschaltungen).

Der Startbefehl erfolgt durch Brucken der Klemmen 2 und 3 auf der Steuerplatine. Beim LIFTSTART
der Version ,LIFTSTART xx-6/TS", also mit zwei Trennschutze, wird die Aktivierung mit Anlegen der
230V-Startspannung ausgelést. Die beiden Trennschutze ziehen an und aktivieren mit Hilfe von in Rei-
he geschalteten Hilfskontakten die Elektronik des Liftstarts.

Diagnoseanzeiqge:

Zur genauen Anzeige der verschiedenen Funktionszustande verfugt der LIFTSTART Uber sechs LED-
Anzeigen, die abhangig vom jeweiligen Zustand des Gerates leuchten:

LED Bedeutung

Pok Power ok Netzspannung vorhanden

Tr/S2 Rampenende | 100% der Netzspannung liegt am Motor an (Nennbetrieb)

SE Aktiviert Startsignal

S1 Rampe lauft | Hochlauf, Dauerbetrieb, Auslauf

St2 Storung 2 Leuchtet bei Auslosung des PTC-Eingangs

St1 Storung 1 Leuchtet (bei Option: IV (interne Versorgung) erlischt) bei Phasen-
ausfall, Phasenfolgefehler, Unterspannung, Kihlkérpertemperatur-
uberschreitung

Im Stérungsfall 1 erléschen die Betriebsanzeigen Trund S1 (bei interner Versorgung auch St1).

Die LED St1 leuchtet (bei Standausfuhrung (Hilfsspannung: 230V AC, Netzspannung: 3x400V AC)).
Eine Stérmeldung kann mit Anlegen der Steuerspannung oder Netzspannung bzw. durch Aktivieren
eines Startes zurlckgesetzt werden. Alternativ kann die Elektronik auch fur einen Auto-Reset
ausgelegtwerden.
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Anschlussschema

r——————~—FFF~— - ]
| |
| Steuerteil |
|
| Potentiometer: LED’s: Anschluss der Steuerklemmen: |
| Relaiskontakt K3 | K2 K1 K4 |
| s s s . | alternative Startmaglichkeit: 24V DC
(0]
| Auslaufzeit ~Auslaufmoment @ 2 : und Masse, Klemme 10 (SPS usw.)
=
| — = Tr/82 stz | PTC-Anschluss: Klemme 1 und 10
: Toff @ Poff @ P ) 112131456 718]9]10011112113|14]| 15|16 | (auchfurThermlstorund K|IXOn)
(0]
— — - ; 4 . | ACHTUNG:
| @ @ Phosen. | ortome | | Gnae ™| (PTC-Eoen) | Bei Strung St1 (Klemmen 4, 5, 6)
| Ton Pon | ‘E&'ﬁib& | N | wird der Leistungsteil abgeschaltet.
| . ' pertemp.- | a ! | Die Stoérung St2 gibt hier nur eine
| Anlaufzeit  Anlaufmoment Start | erfassung | e | | Stérmeldung (Klemmen 14, 15, 16)
| | aus. Der Leistungsteil wird nicht ab-
________________________________ — geschaltet (,Warnmeldung").
Bedeutung der Potentiometer: LEDs:
T,. | Anlaufzeit 2-8s Pok (gn) Versorgungsspannung vorhanden (Bereitschaft)
T | Auslaufzeit 2-8s SE (gn) Starteingang aktiviert
P.. | Startmoment 0-90% Tr/S2 (gn) | Rampenende erreicht (100%), zeitgleich schaltet K1
P.: | Auslaufmoment| 0-100% S1(gn) Schaltzustand (Gerat aktiv), zeitgleich schaltet K2
(Andere Werte kénnen auf Wunsch St1 (rt) Storungsanzeige fur Phasenausfall, Phasenfolgefehler, Unterspannung und Kuhlkorper-
realisiert werden) temperatur-Uberschreitung (NTC) (im Storfall schalten die Kontakte 4-5 auf 5-6)
(gelb bei Bei Option: /IV (interne Versorgung) leuchtet die LED bei Bereitschaft und erlischt im Storfall.
Option: IV) | (Hier schalten im Storfall die Kontakte 5-6 auf 4-5).
St2 (rt) Stérungsanzeige fiir Motortemperatur-Uberschreitung (PTC) (im Stérungsfall schalten die
Kontakte 15-14 auf 15-16)

1YV1S14I7 1essbinejueyues sayosiuoipd|g - HQWD awa)sAsyiuoiya|g Sy
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Ablaufdiagramm

9.

Auslaufzeit
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10. BaugroRen

BaugroReA:
Typen:
190mm « LIFTSTART9
« LIFTSTART 12
« LIFTSTART 16
« LIFTSTART 24
175mm . LIFTSTART 33
| DN
J=6mm
|
S -
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o o
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- 1
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-
| S
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BaugroRe B:
300mm :ryLFile:[I]':START4O
« LIFTSTART 60
280mm |
|
i |
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BaugroRe C:
300mm Typen:
« LIFTSTART 77
280mm « LIFTSTART 90
|
g=6mm _%_
|
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S £
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11. Auflistung der LIFTSTART Ausfuhrungen L1L2 L3
Typ Motorleistung Motorstrom MaRe BxHxT T T T
[kW] [A] [mm] ~ T
LIFTSTART 9-3 9 30 190x300x200 | |
LIFTSTART 12-3 12 42 190x300x200 I |LIFTSTART |
LIFTSTART 16-3 16 53 190x300x200 | '
LIFTSTART 24-3 24 68 190x300x200 ! Ti—Tzl-Til '
LIFTSTART 33-3 33 76 190x300x200 - -
LIFTSTART 40-3 40 110 300x300x170
LIFTSTART 60-3 60 138 300x300x170
LIFTSTART 77-3 77 180 300x400x200
LIFTSTART 90-3 90 220 300x400x200
Die dreipolige Version des LIFTSTART-Gerates wird zwischen 1112 L3

Netz und Drehstrommotor eingeschleift.

Motorleistung Motorstrom MaRe BxHxT

[kW] [A] [mm]

LIFTSTART 9-3/TS 9 30 190x300x200 -t -
LIFTSTART 12-3/TS 12 42 190x300x200 I I
LIFTSTART 16-3/TS 16 53 190x300x200 I LIFTSTART I
LIFTSTART 24-3/TS 24 68 190x300x200 | |
LIFTSTART 33-3/TS 33 76 190x300x200 I T11_T2J< Tél |
LIFTSTART 40-3/TS 40 110 300x300x170
LIFTSTART 60-3/TS 60 138 300x300x170
LIFTSTART 77-3/TS 77 180 300x400x200
LIFTSTART 90-3/TS 90 220 300x400x200

Die dreipolige Version des LIFTSTART-Gerates ist zwischen
Netz und Drehstrommotor Gber zwei Trennschutze verbunden.

L1 L2 L3
11
Motorleistung Motorstrom MaBe BxHxT [ Lofs) =
[kW] [A] mm] | |
LIFTSTART 9-3/BY 9 30 190x300x200 || —T :
LIFTSTART 12-3/BY 12 42 190x300x200 ||
LIFTSTART 16-3/BY 16 53 190x300x200 |1 \ '\ NN |LIFTSTART :
LIFTSTART 24-3/BY 24 68 190x300x200 || |
LIFTSTART 33-3/BY 33 76 190x300x200 |1 |
LIFTSTART 40-3/BY 40 110 300x300x170 || |
LIFTSTART 60-3/BY 60 138 [ 300x300x170 ||_ "=~ w7 _|
LIFTSTART 77-3/BY 77 180 300x400x200 7T
LIFTSTART 90-3/BY 90 220 300x400x200 /J\
M
Dreipolige Version des LIFTSTART-Gerates mit 3~

integriertem Bypassschutz.
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Motorleistung Motorstrom
[kW] [A]

W3- 3- W3-

Schal- polige Schal-

tung Version tung

kWl  [Al [A]

3. MaRe BxHxT

polige
Version
[kW]

[mm]

LIFTSTART 9-6 9 12 30 | 50 | 190x300x200
LIFTSTART 12-6 12 16 42 | 70 | 190x300x200
LIFTSTART 16-6 16 24 53 | 100 | 190x300x200
LIFTSTART 24-6 24 33 68 | 120 | 190x300x200
LIFTSTART 33-6 33 40 76 | 130 | 190x300x200
LIFTSTART 40-6 40 60 110 | 190 | 300x300x170
LIFTSTART 60-6 60 7 138 | 235 | 300x300x170
LIFTSTART 77-6 7 90 180 | 310 | 300x400x200
LIFTSTART 90-6 90 125 | 220 | 380 | 300x400x200

Sechspolige Version des LIFTSTART-Gerates ohne Trennschutze

Motorleistung Motorstrom
[kW] Y

W3- 3- W3-

Schal- polige Schal-

tung Version tung

kWl  [Al [A]

MaRe BxHxT

3-
[mm]

polige
Version
[kW]

LIFTSTART 9-6/TS 9 12 30 | 50 | 190x300x200
LIFTSTART 12-6/TS | 12 16 42 | 70 | 190x300x200
LIFTSTART 16-6/TS| 16 24 53 | 100 | 190x300x200
LIFTSTART 24-6/TS | 24 33 68 | 120 | 190x300x200
LIFTSTART 33-6/TS| 33 40 76 | 130 | 190x300x200
LIFTSTART 40-6/TS | 40 60 110 | 190 | 300x300x170
LIFTSTART 60-6/TS | 60 77 138 | 235 | 300x300x170
LIFTSTART 77-6/TS | 77 90 180 | 310 | 300x400x200
LIFTSTART 90-6/TS | 90 125 | 220 | 380 | 300x400x200

Sechspolige Version des LIFTSTART-Gerates mit zwei Trennschutzen

Anschluss des Motors bei:
3-poliger Version

und

L1 L2 L3

S ik

LIFTSTART

r
I
I
I
I
L

L1

LRI

J

L2 L3

)\
V1 Wi\
)

W3-Schaltung (6-polige Version)

LIFTSTART

LIFTSTART

———-

I__wjtxg;v_vlfl\wa_uzjtv_z;__I

Jﬂ%!}!;"_vlfl\!"ﬂ\yz

|
|
|
vy ]
|

I




Gl

12. Typenubersicht

empf.

Motorleistung Motornennstrom

[kW]

[A]

max.
Startstrom
[A]

Anzahl
der

Halb-
leitersi-
Starts /h cherung

[A]

LCl

Gewicht empf. Leiterquer-

schnitt [mm?]

Bau-
groBe

empf.
Drossel

LIFTSTART 9-3 9 30 80 75 60 2,8 4,0 A NDR-3Ph 36
LIFTSTART 12-3 12 42 110 75 60 3,5 4,0 A NDR-3Ph 50
LIFTSTART 16-3 16 53 145 75 80 4,0 6,0 A NDR-3Ph 50
LIFTSTART 24-3 24 68 220 75 100 4,2 10,0 A NDR-3Ph 75
LIFTSTART 33-3 33 76 300 75 125 55 16,0 A NDR-3Ph 75
LIFTSTART 40-3 40 110 360 75 200 59 25,0 B NDR-3Ph 120
LIFTSTART 60-3 60 138 480 75 250 6,4 35,0 B NDR-3Ph 160
LIFTSTART 77-3 7 180 600 40 400 8,5 50,0 C NDR-3Ph 220
LIFTSTART 90-3 90 220 750 30 500 10,2 70,0 C NDR-3Ph 220

Typ

Motorleistung Motornennstrom

max. Start-

strom (W3-

3-polige W3-Schal- 3-polige W3-Schal- Schaltung)

Version

[kW]

tung
[kW]

Version

[A]

tung [A]

(eingangsseitig)

[A]

(eingangsseitig)

Anzahl
der

empf.

Halb-
leitersi-
Starts /h cherung

[A]

Gewicht

[kal

empf. Leiterquer-

schnitt [mm?]

Eingang Ausgang groBe

3-phasig

6-polig

Bau-

empf.
Drossel

LIFTSTART 9-6 9 12 30 50 110 75 60 3,0 4,0 4,0 A NDR-3Ph 50

LIFTSTART 12-6| 12 16 42 70 145 75 60 3,6 6,0 4,0 A NDR-3Ph 75

LIFTSTART 16-6| 16 24 53 100 220 75 80 4,2 10,0 6,0 A NDR-3Ph 100
LIFTSTART 24-6| 24 33 68 120 290 75 100 4,5 16,0 10,0 A NDR-3Ph 120
LIFTSTART 33-6| 33 40 76 130 360 75 125 6,0 25,0 16,0 A NDR-3Ph 160
LIFTSTART 40-6| 40 60 110 190 480 75 200 6,3 35,0 25,0 B NDR-3Ph 220
LIFTSTART 60-6| 60 77 138 235 600 40 250 7,0 50,0 35,0 B NDR-3Ph 280
LIFTSTART 77-6| 77 90 180 310 750 30 400 9,0 70,0 50,0 C NDR-3Ph 350
LIFTSTART 90-6| 90 125 220 380 900 30 500 10,5 95,0 70,0 C NDR-3Ph 420

Die aufgeflhrten Werte sind Richtwerte und kdnnen in der Praxis abweichen.
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13. Technische Daten

Nennspannung/
Lastspannung

Hilfsspannung

Frequenz
Verlustleistung der Steuer-
elektronik

Anzahl der gesteuerten
Phasen
Betriebstemperatur
Relative Luftfeuchte
Verschmutzungsgrad
Vibration

Max. Aufstellhohe
Potentialfreie Ausgange

Storungsiiberwachung

Einbau
Kuihlsystem
Steuereingange

CE-Zeichen

IP- Schutzart

Weitere Normen

Standard: 3x 400V AC (-15...+10%)
(Option: 3x 110V AC, 3x 230V AC, 3x 500V AC, 3x 690V AC)

Standard: 230V AC £15%
(Option: 24V DC, intern aus Lastspannung)

45 - 65Hz (selbstsynchronisierend)

4W

3, (L1, L2, L3), W3C-Schaltung

-10...55° (bei Normalbetrieb)

95% (nicht kondensierend)

3

13,2Hz — 100Hz: +/- 0,79 (IEC 60068 Test, sinusférmig)

1500m

250V AC / 8A belastbar bzw. 24V DC / 3A

« Ubertemperatur des Kiihlkérpers
« PTC-Uberwachung

* Phasenfolgefehler

* Unterspannung

* Phasenausfall

senkrecht, Leistungsanschlisse unten

naturliche Konvektion

galvanisch getrennt

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

offene Ausfuhrung IP 22
(Option: IP 54)

EN 60947-4-2

(Gerate fur andere Netzspannungen und Leistungen lieferbar)
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14. Anschlussbilder (Standardausfiihrung)

LIFTSTART 9-3 bis LIFTSTART 90-3

Potentiometer:

Auslaufzeit
|

Toff | @

Ton

[N

Anlaufzeit

Steuerteil

LED’s:

SE S1 St1

Auslaufmoment
foment & @

Poff

Pon

Anlaufmoment

Leistungsteil

@

—

@

&Dis2 Bst2
&) Pok

Anschluss der Steuerklemmen:

Relaiskontakt K3

/

K2

K1

K4

’—‘ —‘ % —‘ —‘
3
=
112(3[4|5|6]|7]|8|9]10[11[12]13]14]|15]16
J i Stoérung 1 i Rampen- i i Rampen- i Stérung 2
. Phasen- | anfang i | 1 ende i (PTC-Eingang)
! fehleru. ! ! ! !
i Kuhlkdr- I |
| pertemp.- | e |

Start | erfassung |

() (V) (W)
I!!I!!!Il
A A A A

L1 L2 L3

Netzzufiihrung
(3x400V/50Hz)

PE

L1

N

230V/50Hz*

Dreipolige Motorzuflihrung
(Grundversion)

*Versorgung Standard mit 230V/50Hz

Option: 400V aus Drehspannung

Die Netzzuflhrung wird an die Klemmen L1, L2 und L3 herangeflhrt. Die Abgange sind mit den
Klemmanschlissen U, V, W (T1, T2, T3) zu verbinden.

17
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LIFTSTART 9-3/TS bis LIFTSTART 90-3/TS

I .
| Steuerteil
| Potentiometer: LED’s: Anschluss der Steuerklemmen:
| Relaiskontakt K3 . K2 K1 K4
I 7
SE S1 St1 o
| Auslaufzeit  Auslaufmoment @ @ ’-‘ —‘ @ —‘ —‘
| | P | =
| o DTis2 stz
Toff | @ Poff 11213141516 7|8|9]10]11112]13|14|15|16
| &) Pok
| f — i Stoérung 1 i Rampen- i i Rampen- i Stérung 2
| T ® P ® | ]I?I;]?sen- . anfang i | 1 ende i (PTC-Eingang)
on on | fehleru. Cl |
—  Kihlkoér- | | |
. | rt - | | | |
: Anlaufzeit Anlaufmoment Start | Q?faié’lﬁg | Vo |
| Leistungsteil Schiitz K2 Schiitz K3
I
|
| ! !
I
I u1tl |v1| |WA1 W2| |U2| |V2
| L [[N]|A1]|A2]| L1{|L2||L3||PE
I
I A A A A A A
—_ e — —_ —_ — 4 + d ] | — e — —_ =

L1

230V/50HZ*

Spulenspannung
fur Schitze K2, K3

N

3ovisoHz) L1 L2 L3 PE

*Versorgung Standard mit 230V/50Hz
Option: 400V aus Drehspannung

Netzzufiihrung
(3x400V/50Hz)

Dreipolige Motorzufuihrung
mit zwei Trennschutze

Die Netzzuflhrung wird an die Klemmen L1, L2 und L3 herangeflhrt. Die Abgange sind mit den

Schutzanschlussen W2,U2,V2 (T1, T2, T3) zu verbinden.

18
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LIFTSTART 9-3/BY bis LIFTSTART 90-3/BY

Steuerteil

Potentiometer:

LED’s:

SE S1 St1

Auslaufzeit  Auslaufmoment
froment. @& @

|
Toff [2]  Poff 2
fl |
Ton z Pon |2

Anlaufzeit Anlaufmoment

Leistungsteil

&DTis2 stz
&) Pok

Anschluss der Steuerklemmen:

Relaiskontakt K3 . K2 K1 K4
[0
%
©
=
112]13(4|15|6[7]|8]9|10]11]12[13]14|15|16
i Stoérung 1 i Rampen- i iRam + 4 i Stérung 2
. Phasen- | anfang | pen i (PTC-Eingang)
! fehleru. ! ! | lende !
i Kihlkor- | |
| pertemp.- ! !
| |

Start | erfassung |

Uber-
brickungs-
schutz

e

L1 L2 L3

Netzzufiihrung
(3x400V/50Hz)

U)|vw
L1|[L2||L3|[T1|{T2|(T3|[PE|| L |[N
A

L1 N

230V/50Hz*

PE

Dreipolige Motorzufiihrung
mit Uberbrickungsschitz

*Versorgung Standard mit 230V/50Hz
Option: 400V aus Drehspannung

Die Netzzuflihrung wird an die Klemmen L1, L2 und L3 herangeflhrt. Die Abgange sind mit den
Klemmanschlissen U, V, W (T1, T2, T3) zu verbinden.

19
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LIFTSTART 9-6 bis LIFTSTART 90-6

I .
| Steuerteil
| Potentiometer: LED’s: Anschluss der Steuerklemmen:
| Relaiskontakt K3 K2 K1 K4
I 7
| Auslauf SE S1 St1 o
Auslaufzeit uslaufmoment &
| Auslautzall - Autautmonent @ @) :
| - o DTis2 stz
Toff Poff 1121 3[14|5|6|7]8|9]10]111]12]13|14|15]|16
| &) Pok
| p— p— i Stérung 1 i Rampen- i i Rampen- i Stérung 2
. Phasen- | anfang i | 1 ende i (PTC-Eingang)
| Ton |2] Pon|? , fehleru. | |
_—— | Kiihlkér- | Vo |
. ! rt - | | |
| Anlaufzeit Anlaufmoment Start | Q?faié’lﬁg | Vo |
| | |
| Leistungsteil
I
I
I
I L1 L2 | L3 || Ut|] V1 |{iW1[[w2||U2|f V2 ||PE|[L||N
I
I A A A N
- - _ _ S N I O ]
L1 N
230V/50Hz*
b
L1 L2 L3 PE

(3x400V/50Hz)

Netzzufihrung Sechspolige Motorzufiihrung
(Grundversion)

*Versorgung Standard mit 230V/50Hz
Option: 400V aus Drehspannung

Die Netzzuflhrung wird an die Klemmen L1, L2 und L3 herangeflhrt. Die Abgange sind mit den

Klemmanschlissen U1, V1, W1, W2, U2 und V2 zu verbinden.

20
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LIFTSTART 9-6/TS bis LIFTSTART 90-6/TS

| 1
| Steuerteil |
| Potentiometer: LED’s: Anschluss der Steuerklemmen: :
| Relaiskontakt K3 . K2 K1 K4 |
| SE St St1 ’-‘ —‘ 2 —‘ —‘ |
Auslaufzeit  Auslaufmoment 2
| it Auslaufmoment @ @ g |
| o DTis2 stz |
Toff |2 Poff 1121 3[14|5|6|7]8|9]10]11]12]13|14|15]|16 |
| &) Pok
| S —— i Storung 1 i Rampen- i i Rampen- i Stérung 2 |
® . Phasen- | anfang i | 1 ende i (PTC-Eingang) |
| Ton | 2] Pon , fehleru. | |
o IKURIkér- | e | |
. | mp.- | | | |
: Anlaufzeit Anlaufmoment Start | g?fagsupr’mg I Cl | |
: Leistungsteil Schiitz K2 Schiitz K3 :
I I
| utl |va| (wal| |jw2| [u2| |v2 |
| L || N|A1|A2]|L1|[L2|L3||PE |
I I
I A A A 7' N A A I
L N A A
L1 N
230V/50Hz*
Spulenspannung
fur Schitze K2, K3
(23ovis0Hz) L1 L2 L3 PE
*Versorgung Standard mit 230V/50Hz Netzzufiihrung Sechspolige Motorzufiihrung
Option: 400V aus Drehspannung (3x400V/50Hz) mit zwei Trennschitze

Die Netzzuflhrung wird an die Klemmen L1, L2 und L3 herangeflhrt. Die Abgange sind mit den
Schutzanschlissen U1, V1, W1, W2, U2 und V2 zu verbinden.
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14.1 Anschlussbild (Option:/IV (interne Versorgung))

LIFTSTART 9-3/IV bis LIFTSTART 90-3/IV

(mitinterner Spannungsversorgung der Elektronik Option: /IV)

Steuerteil

Potentiometer:

LED’s:

SE S1 St1

Auslaufzeit  Auslaufmoment
m ®

|

Toff | 2]  Poff
fl

Ton z Pon

Anlaufzeit Anlaufmoment

Leistungsteil

@

—

@

D1is2 @st2
&) Pok

|
|
Anschluss der Steuerklemmen: :
Relaiskontakt K3 . K2 K1 K4 |
: |
=

|
1121314(5]6]7]|8]|9]10]11112]13|14/15|16 |
LJ i Stérung 1 i Rampen- i i Rampen- i Stérung 2 |
i Phasen- | anfang | 1 ende i (PTC-Eingang) |

! fehler u. ! ! ! !

. Kdhlkor- | | |
| pertemp.- | e | |
Start | erfassung , I | |
(U) (V) (W) :
I
I
L1||L2||L3|| T1||T2||T3||PE |
I
7' N 7' N A A I
_______________ ]

L1 L2 L3

PE

Netzzufuhrung Dreipolige Motorzufiihrung

(3x400V/50Hz)

(Grundversion)

Die Netzzuflhrung wird an die Klemmen L1, L2 und L3 herangeflhrt. Die Abgange sind mit den
Klemmanschlissen U, V, W (T1, T2, T3) zu verbinden.

Bitte Funktionsweise der LED St1 und Relaiskontakt K3 beachten (siehe Punkte 4, 5, 6).
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LIFTSTART 9-6/IV bis LIFTSTART 90-6/IV

(mitinterner Spannungsversorgung der Elektronik Option: /IV)

I .
| Steuerteil
| Potentiometer: LED’s: Anschluss der Steuerklemmen:
| Relaiskontakt K3 K2 K1 K4
I 7
Auslaufzeit  Auslaufmoment &
| it Auslavfmoment @) @) g
| o D1is2 Bst2
Toff | @ Poff 1121 3(14|5|6|7]8|9]10]111]12]13|14|15]|16
| &) Pok
| p— p— i Stérung 1 i Rampen- i i Rampen- i Stérung 2
| T ® P o | ]I?I;]?sen- i anfang | 1 ende i (PTC-Eingang)
on on | fehleru. Vo |
o | Kuhlkor- | | | |
. | rt - | | | |
: Anlaufzeit Anlaufmoment Start | gsfaggnu%g | Vo |
| Leistungsteil
I
I
I
| L1{| L2 L3
I
I A A A
- - _ _ _ _ S R
L1 L2 L3

(3x400V/50Hz)

Netzzufihrung Sechspolige Motorzuflihrung

(Grundversion)

Die Netzzuflhrung wird an die Klemmen L1, L2 und L3 herangeflhrt. Die Abgange sind mit den

Klemmanschlissen U1, V1, W1, W2, U2 und V2 zu verbinden.

Bitte Funktionsweise der LED St1 und Relaiskontakt K3 beachten (siehe Punkte 4, 5, 6).
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